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(57) Abstract: The invention relates to a cooking appliance (6) comprising
a moveable support frame (8) via which the height of the attached cooking
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(57) Zusammenfassung: Fine Gargerit-Einheit (6) hat ein verfahrbares
Gargerédt-Untergestell (8), tiber welches das daran angebrachte Gargerét
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GARGERAT-EINHEIT SOWIE GARGERAT-UNTERGESTELL

Die Erfindung betrifft eine Gargerat-Einheit und ein Gargerat-Untergestell fur

ein Gargerat mit wenigstens einem beheizbaren Tiegel.

Derartige Gargerate mit zumindest einem Tiegel sind unter der Bezeichnung
VarioCooking Center® der Anmelder/in auf dem Markt. Im Tiegel kdnnen
unterschiedliche Gargliter zubereitet werden, seien es Suppen oder andere zu
kochende, zu frittierende oder zu bratende, d.h. allgemein ,zu garende®
Nahrungsmittel. Der oder die Tiegel konnen mit zugeordneten Deckeln

verschlossen werden, welche manuell und/oder motorisch schwenkbar sind.

Professionelle Kdche arbeiten mit solchen Gargerdten den ganzen Tag,
sodass es fiir einen Hersteller von Gargeraten entscheidend ist, den Kéchen durch
einfache Handhabung und ergonomische Optimierungen so viel Unterstiitzung wie

moglich zu geben.

Aufgabe der Erfindung ist es deshalb, eine Gargerat-Einheit und ein Gargerat-

Untergestell zu schaffen, welche diese Anforderungen erfillen.

Die obige Aufgabe wird durch eine Gargerat-Einheit mit einem Gargerat-
Untergestell mit einem Hubsystem, das zumindest einen Antrieb, Gber den das
Gargerat-Untergestell héhenverstellbar ist, zum Verandern der Tiegelhdhe (ber
dem Boden, hat und einem vom Gargerat-Untergestell getragenen Gargerat mit
wenigstens einem beheizbaren Tiegel, sowie mit einer Steuerung zum vertikalen
Verstellen des Gargerat-Untergestells, wobei die Steuerung so ausgebildet ist,
dass sie in Abhangigkeit von der Betriebssituation die Héhe des Tiegels

automatisch verstellt, gelost.

Die ,Tiegelhthe" wird vom Boden, auf dem das Gargerate-Untergestell steht,
bis zum Oberrand des Tiegels bei horizontal eingestelltem Tiegel (,eingestellt*

bedeutet, falls dieser schwenkbar ist) gemessen. Ist das Gargerate-Untergestell
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auf einem Tisch positioniert, wird die , Tiegelhdhe® ebenfalls vom Boden, auf dem

der Tisch steht, bis zum Oberrand des Tiegels gemessen.

Die Steuerung ist beispielsweise so ausgebildet und so programmiert, dass sie
in Abhangigkeit der Betriebssituation des Gargerats das Gargerat-Untergestell

vertikal einstellt.

Unter ,Betriebssituation® sind mehrere Begriffe zu verstehen. Beispielsweise
ist die Betriebsart (z. B. Braten, Frittieren, Kochen, Druckgaren) eine
Betriebssituation, ebenso wie eine Garpfadphase. Unter einer Garpfadphase ist
beispielsweise das Beladen, das Garen selbst, aber auch das Leeren eines
Tiegels zu verstehen. In der Steuerung des Gargerats kénnen verschiedene
Garablaufe hinterlegt sein, die jeweils Garpfadphasen aufweisen kdnnen, die

sogar vollautomatisch ablaufen kénnen.

Eine Idee der vorliegenden Erfindung besteht darin, dass in Abhangigkeit von
der Betriebssituation das Gargerat-Untergestell automatisch vertikal verfahrt und
damit die vertikale HOhe des Tiegels einstellt. Beispielsweise kann es aus
ergonomischen Griunden sinnvoll sein, den Tiegel beim Braten sehr hoch
einzustellen, beim Kochen jedoch eher niedrig, weil das Wenden des Garguts aus
ergonomischen Griinden besser in einer hoheren Tiegelstellung erfolgt als das
Umrihren wahrend des Kochens. Auch ist die Tiegelstellung beim Frittieren, bei
dem Frittierkdrbe mit einer relativ grof3en Tiefe eingesetzt und herausgenommen

werden, eher niedrig, Ublicherweise niedriger als beim Druckgaren.

Diese Gargerat-Einheit kann eine bauliche Einheit von Untergestell und
Gargerat umfassen oder, optional, zwei bauliche Einheiten, namlich das
Untergestell und das Gargerat umfassen, die optional miteinander

steuerungsmalfig koppelbar, aber auch wieder entkoppelbar sind.

Auch kann wahrend der Garpfadphasen, u. U. zusatzlich in Abhangigkeit von
der Betriebsart, ein vertikales Verstellen des Tiegels vorteilhaft sein. Beim Beladen
beispielsweise ist eine niedrige Tiegelstellung von Vorteil, u. U. abhangig vom
Gargut oder der Betriebsart, wogegen wahrend des Garens eine hodhere
Tiegelstellung vorteilhaft ist. Das Ende des Garprozesses erfordert eventuell
erneut eine andere vertikale Tiegelstellung, die u. U. ebenfalls von der Betriebsart

und dem Gargut abhangig ist. Beispielsweise kann am Ende des Garprozesses
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beim Kochen einer Suppe der Tiegel abgesenkt werden, weil er anschlieliend nach
unten gekippt wird, wahrend bei der Entnahme von Nudeln mdglicherweise eine
hohere Stellung vorteilhaft ist, ebenso wie bei der Entnahme von gebratenem

Gargut.

Der zumindest eine Tiegel kann motorisch und/oder manuell schwenkbar sein,

was ein einfaches und schnelles Entleeren ermdglicht.

Ferner kann zum Offnen des Tiegels, also zum Schwenken eines optional
vorgesehenen Deckels, bereits in der Steuerung hinterlegt sein, dass hierzu die
Tiegelstellung niedriger ist als wahrend des Garvorgangs selbst. Dasselbe gilt fur
das Schlieften des Tiegels und das Herabschwenken des Deckels. Kéche, die
mdaglicherweise Schwierigkeiten haben, den Griff des hochgeschwenkten Deckels

zu erreichen, werden nun optimal unterstiitzt.

Auch kann die Steuerung so ausgebildet sein, dass sie in Abhangigkeit des
Tiegelwinkels die Hohe des Tiegels einstellt. Wird beispielsweise der Tiegel zum
Entladen nach unten geschwenkt, so kann eine Tiegelhdhe hinterlegt sein, die ein
Verschutten oder Verspritzen des Garguts reduziert und eine geringstmdgliche
Fallhdhe des Garguts sicherstellt. Hierbei kann vorgesehen sein, dass vor dem
oder wahrend des Schwenkens des Tiegels das Untergestell nach unten gefahren

wird.

Zumindest fir einige der nachfolgenden Betriebssituationen kdnnen optional
spezifische vertikale Hohen fur den Tiegel in der Steuerung hinterlegt sein:

o Laden des Tiegels mit Gargut,

e Garen des Garguts, darunter Braten (speziell auch Wenden des
Bratgutes) oder Frittieren oder Kochen oder Druckgaren des Garguts
(hierbei optional auch unterschiedlich je nach Betriebsart),

¢ Kippen des Tiegels zum Entleeren,

e Reinigen des Tiegels,

e Garen mittels eines in den Tiegel einbringbaren Zubehorbauteils (z.
B. Frittierkorb),

e Positionieren eines an die Gargerat-Einheit heranfahrbaren
Zubehdrbauteils (z. B. Olwagen oder Transportwagen), sowie

o Offnen und SchlieRen des Deckels.
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Natlrlich kdénnen fir einige dieser Betriebssituationen auch identische
Tiegelhdhen vorgesehen sein, jedoch gibt es auch Betriebssituationen, in denen

andere Tiegelhdhen automatisch angefahren werden.

Generell kann, je nach gewunschtem Automatisierungsgrad, das vertikale
Verstellen automatisch erfolgen (z. B. bei einem hinterlegten Garprozess vom
Beladen bis zum Entladen) oder initiiert durch einen ,Knopfdruck® des Bedieners.
So kdnnen fir die verschiedenen Betriebssituationen eventuell Symbole hinterlegt
sein oder verschiedene Hohenpositionen hinterlegt sein (z. B. abgekurzt durch 1,
2, 3, 4 usw.), die der Bediener nur durch Antippen auswahlen kann, wodurch
anschlieliend die Hohenverstellung erfolgt. Bei einem vorgegebenen Garpfad lasst
sich beispielsweise festlegen, dass der Bediener nach einer der Garpfadphasen
erst einmal einen ,Knopf* driickt, damit der Tiegel wieder auf die voreingestellte

nachste Vertikalposition, die bereits hinterlegt ist, gefahren wird.

Nachdem die jeweilige Bedienungseinheit inzwischen hauptsachlich aus
Touchscreens besteht, gibt es einzelne Tasten oder Kndpfe kaum noch, sodass

der Begriff ,Knopf* als Platzhalter fiir eine Bedienflache steht.

Die Steuerung kann ferner so ausgebildet sein, dass in sie liber eine permanent
vorgesehene Bedienungseinheit flir Betriebssituationen, darunter auch
Garpfadphasen, individuelle Tiegelhdhen eingespeichert werden kdnnen. Damit ist
es dem Bediener moglich, seine individuellen Vorlieben bezlglich der Tiegelhdhe
fur die verschiedenen Betriebssituationen auf ihn selbst einzustellen. Der Bediener
identifiziert sich zu Beginn seiner Tatigkeit an der Gargerat-Einheit, und die
Gargerat-Einheit arbeitet anschlieffend mit den fir ihn geltenden Daten beziglich

der Tiegelhéhe.

Zusatzlich oder stattdessen kann die Steuerung auch so ausgebildet sein, dass
in sie Uber eine permanent vorgesehene Bedienungseinheit individuelle
Tiegelgrundhdhen und/oder wie bereits erwahnt, flr unterschiedliche
Betriebssituationen individuelle Tiegelh6hen eingespeichert werden kénnen. In der
einfachsten Variante ist deshalb flir den jeweiligen Benutzer seine
Tiegelgrundhoéhe, d. h. seine Grundposition in vertikaler Richtung, festgelegt. In
der einfachsten Ausfihrungsform der erfindungsgemalfien Gargerat-Einheit ist nur
die Tiegelgrundhdhe individuell eingestellt, d.h. eine Ausgangshdéhe oder

Grundposition in vertikaler Richtung gemessen vom Boden bis zum Tiegelrand.
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Von dieser Tiegelgrundhéhe aus kann dann der Bediener den Tiegel individuell
verfahren, oder vertikale Verfahrstrecken fiir bestimmte Betriebssituationen sind

festgelegt und kdnnen angefahren werden.

In einer luxuridseren Variante sind verschiedene Benutzerprofile mit
unterschiedlichen  Tiegelhtéhen, insbesondere filir die verschiedenen

Betriebssituationen, in die Steuerung einspeicherbar.

Die Steuerung zur Verstellung der Hohe des Tiegels kann zugleich die

Steuerung fur die Garprozesse sein, die dann diese Aufgabe mit ibernimmt.

Die Aufgabe wird ferner durch ein Gargerat-Untergestell fir ein Gargerat mit
wenigstens einem schwenkbaren und beheizbaren Tiegel geldst, gekennzeichnet
durch ein Hubsystem zumindest einen Antrieb, Uber den das Gargerat-Untergestell
hdéhenverstellbar ist, zum Verandern der Tiegelhdhe lber dem Boden, und eine
Oberseite des Gargerat-Untergestells, auf welche das Gargerat aufgesetzt werden
kann, wobei das Gargerat-Untergestell eine vom Gargerat getrennte bauliche
Einheit ist.

Das erfindungsgemalle Gargerat-Untergestell schafft eine Héhenverstellung
fur den separaten, auf das Untergestell stellbaren Tiegel, damit dieser insgesamt

in seiner Hohe angepasst und damit ergonomischer bedient werden kann.

Eine Kommunikationsschnittstelle am Gargerat, welche optional vorgesehen
ist, erlaubt es, das Gargerat-Untergestell und damit das Hubsystem mit der
Steuerung des Gargeréats elektronisch zZu koppeln. Diese
Kommunikationsschnittstelle kann als Steckverbindung ausgeflihrt sein und
erlaubt es, das Gargerat auszuwechseln oder auch das Gargerat-Untergestell
auszuwechseln und an ein anderes Gargerat anzukoppeln. Bei dieser Option wird
die Steuerung des Gargerats entweder auch die Steuerung des Hubsystems

tbernehmen oder mit der Steuerung des Hubsystems gekoppelt.

Der Antrieb kann einen elektromotorischen Antrieb oder einen hydraulischen
oder pneumatischen Antrieb umfassen. Je nachdem kdnnen ein oder mehrere
Antriebe vorgesehen sein, aber natlrlich auch elektromotorische Antriebe

und/oder hydraulische und/oder pneumatische Antriebe vorgesehen sein.
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Zumindest eine Fihrung im Untergestell sorgt daflir, dass ein oberer Teil des
Gargerat-Untergestells gegentiber einem bodenseitigen Teil vertikal verschiebbar
ist. Eine solche Fihrung kann z.B. eine LinearfiUhrung oder eine Art
Scherengestange oder auch mit dem Antrieb gekoppelt sein, beispielsweise liber

einen Zahnrad- oder Spindelantrieb.

Eine Bedienungseinheit am Gargerat-Untergestell ist zum Aktivieren und
Deaktivieren des Antriebs vorgesehen. Natlrlich kann, optional, Uber die
Kommunikationsschnittstelle (falls vorgesehen) die Bedienung des Gargerat-

Untergestells auch iber die Bedienungseinheit des Gargerats erreicht werden.

Das Gargerat-Untergestell nach der Erfindung oder das Gargerat-Untergestell
fur die erfindungsgemalfe Gargerat-Einheit kann auch mehrere Antriebe haben,
die unsymmetrisch verfahren werden, um z.B. nachfolgende Eigenschaften zu
erreichen. So kann bei hintereinander angeordneten Antrieben der ganze Tiegel
oder das ganze Untergestell leicht nach vorne gekippt werden, indem der oder die
hinteren Antriebe weiter als der oder die vorderen Antriebe nach oben verfahren
werden. Damit wird die sogenannte Auskippbewegung des Tiegels unterstitzt.
Ferner kann bei seitlich versetzten Antrieben eine Seite unterschiedlich zu der
anderen Seite vertikal verfahren werden. Mit den individuell verstellbaren
Antrieben ist auch zusatzlich zur Hohenverstellung ein Bodenausgleich erzielbar.
Wenn ein Boden uneben ist, kann der Tiegel auf dem Untergestell ,ins Wasser*
gebracht werden, d.h. exakt horizontal ausgerichtet werden. Dies kann auch
optional mit einer eingebauten elektronischen Wasserwaage vollautomatisch
erfolgen. SchlieRlich kdnnen auch mehrere Antriebe dafir vorgesehen sein,
mehrere vorhandene, nebeneinander angeordnete Tiegel individuell vertikal

verstellen zu kdnnen.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung werden durch die nachfolgende

Beschreibung der Ausfiihrungsformen erkennbar.
In den Zeichnungen zeigen:

- Figur 1 eine Ausflhrungsform einer erfindungsgemafen Gargerat-Einheit,

und
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- Figur 2 eine Ausfiihrungsform eines erfindungsgemallen Gargerat-
Untergestells mit darauf positionierbarem Gargerat zur Bildung einer

erfindungsgemalen Gargerat-Einheit.

In Figur 1 ist eine Gargerat-Einheit 6 dargestellt, mit einem Gargerat-
Untergestell 8 und einem Gargerat 10, das mit dem Gargerat-Untergestell 8 eine
bauliche Einheit bildet.

Das Gargerat 10 umfasst einen Mittelsteg 14, an dem seitlich je ein
schwenkbarer Tiegel 16 befestigt ist. Der rechte Tiegel 16 ist in einer
Entleerungsstellung nach vorne gekippt dargestellt, wahrend der linke Tiegel 16 in
einer waagrechten Position dargestellt ist, in welcher ein Garbetrieb stattfindet.
Beispielsweise im Bereich des Mittelstegs 14 ist in dessen Innerem eine Steuerung

18 fir die gesamte Gargerat-Einheit 6 untergebracht.

Jeder Tiegel 16 ist durch einen eigenen, schwenkbaren Deckel 20
verschlieRbar, wobei die Offnungs- und SchlieRbewegung manuell und/oder

motorisch erfolgen kann. Das Schwenken der Tiegel 16 erfolgt motorisch.

Das Gargerat-Untergestell 8 ist motorisch héhenverstellbar und umfasst einen
bodenseitigen Teil 22 sowie einen relativ zum bodenseitigen Teil vertikal
verstellbaren oberen Teil 24, der fest mit dem Gargerat 10 verbunden ist oder

einen Teil desselben bildet.

Die Hohenverstellung erfolgt iber ein Hubsystem 26, welches im Inneren des
Untergestells 8 untergebracht ist und beispielsweise mehrere elektromotorische,
hydraulische und/oder pneumatische Antriebe 28 umfasst, welche einerseits am

bodenseitigen Teil 22 und andererseits am oberen Teil 24 befestigt sind.

Zusatzlich zu den Antrieben kénnen eine oder mehrere Fihrungen 30
vorgesehen sein, beispielsweise Linearfihrungen, um den oberen Teil 24 relativ

zum unteren Teil 22 bei der vertikalen Verschiebung seitlich zu halten.

Nur beispielhaft ist in Figur 1 ein Faltenbalg 32 zwischen den Teilen 22, 24
dargestellt, der den bei der Hohenverstellung auftretenden, variablen Spalt
abdeckt.
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Natirlich kann auch ein Gehause des oberen Teils 24 um einen Abschnitt des
unteren Teils 22 kragen, um ein spaltfreies Verstellen zu ermdglichen. In jedem

Fall ist gewahrleistet, dass keine Verletzungsgefahr fiir den Bediener besteht.

Auch muss das Gargerat-Untergestell 8 natlrlich kein kastenférmiges
Untergestell, wie es in Figur 1 dargestellt ist, aufweisen, es kann auch ein Gestell
mit einer schmalen Mittelsdule oder zwei seitlichen FifRen oder dergleichen
vorgesehen sein oder einer rickwartigen Wand, die die Verstellung ermdglicht und

die beiden Teile 22, 24 miteinander mechanisch koppelt.

Die Steuerung 18 ist mit den Antrieben 28 gekoppelt, um diese gesteuert zu
aktivieren oder deaktivieren. Mit der Steuerung 18 ist eine Bedienungseinheit 34

gekoppelt, hier in Form eines Touchscreens.

Mit dem Gargerat 10 kdnnen verschiedene Betriebsarten wie beispielsweise
Braten, Frittieren, Kochen, Druckgaren usw. durchgefiihrt werden, wobei fur diese
Betriebsart verschiedene Garpfadphasen entweder in der Steuerung hinterlegt

sind oder vom Bediener nacheinander initiiert werden kdnnen.

Es sind in der Steuerung 18 auch verschiedene Garprozesse hinterlegt, die das
Gargerat 10 automatisch ausflihrt. Garpfadphasen sind beispielsweise das
Beladen, das Garen u. U. in mehreren Stufen, das Entladen oder Entleeren sowie

das Reinigen der Tiegel 16.

Diese Betriebsarten und Garpfadphasen stellen Betriebssituationen dar.
Abhangig von einer oder mehreren Betriebssituation kann und wird die Hohe der
Tiegel 16 automatisch eingestellt und verstellt. Folgende nicht abschlielende

Beispiele werden hierzu erlautert.

In der Steuerung 18 sind fiir die einzelnen Betriebsarten spezifische und
gegebenenfalls zum Teil oder flir jede Betriebsart individuelle Tiegelhthen
hinterlegt. Dies kann alternativ oder zusatzlich auch fiir einzelne Garpfadphasen
oder alle Garpfadphasen gelten. Wahlt der Bediener beispielsweise Frittieren, so
wird fur das Beladen eine sehr tiefe Stellung der Tiegel 16 mittels der Antriebe 28
angefahren, damit ein Zubehdrbauteil z.B. ein Frittierkorb moglichst einfach in die

Tiegel 16 eingesetzt werden kann, auch fur kleine Benutzer.
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Anschlief3end wird wahrend des Frittierens das Gargerat-Untergestell 8 nach
oben gefahren, damit der Bediener eine bessere Sicht auf das Gargut hat und die
Frittierkdrbe leichter greifen und schitteln kann. Am Ende des Frittiervorgangs wird
dann das Gargerat-Untergestell wieder in eine tiefe Position gefahren, die

entweder die Beladeposition oder darunter oder etwas darliber sein kann.

Die einzelnen Garpfadphasen kann entweder der Bediener einzeln abrufen,
oder sie werden nacheinander abgefahren, durch hinterlegte Garprozesse mit

nacheinander ablaufenden Garpfadphasen.

Die Steuerung ist damit so ausgebildet, dass sie in Abhangigkeit von der

Betriebssituation die Hohe der Tiegel 16 automatisch verstellt.

Zumindest flr einige der folgenden Betriebssituationen sind spezifische
vertikale Hohen fir die Tiegel 16 (die sogenannten Tiegelh6hen) in der Steuerung

18 hinterlegt:
e Laden der Tiegel 16 mit Gargut,
e Garen des Garguts,
¢ Kippen der Tiegel 16 zum Entleeren,
¢ Reinigen der Tiegel,

e Garen mittels eines in zumindest einen Tiegel 16 einbringbaren

Zubehorteils wie den erwahnten Frittierkorb,

e Positionieren eines an die Gargerat-Einheit 6 heranfahrbaren

Zubehorbauteils, sowie
o Offnen und SchlieRen des Deckels.

Das Heranfahren des Zubeho6rbauteils kann beispielsweise detektiert werden,
indem das Zubehorteil einen RFID-Chip enthalt, der von der Gargerat-Einheit 6
detektiert werden kann, sodass ab dessen Erfassen das Gargerat auf die
entsprechende Hohe verfahren wird. Damit kann beispielsweise ein Olwagen
herangefahren werden, und die Tiegel 16 werden dann automatisch oder nach
entsprechendem Beriihren der Bedienungseinheit 34 in die vorprogrammierte

Hohe gebracht.
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Die Tiegelh6éhe wird vom Oberrand 36 des Tiegels 16 bis zum Boden 38

gemessen.

Die Steuerung 18 ist so ausgebildet, dass der Bediener Uber die
Bedienungseinheit 34 fir Betriebssituationen, z. B. fur die Betriebsarten und/oder
die Garpfadphasen, individuelle Tiegelhdéhen einspeichern kann. Diese
Tiegelhdhen kénnen auch individuell fiir jeden Bediener einzeln eingestellt werden,
angepasst auf seine Korpergrdlie oder auf seine Vorlieben, bestimmte Téatigkeiten

in bestimmten Tiegelhdhen zu erledigen.

Es kénnen auch individuelle, sogenannte Tiegelgrundhdhen flr verschiedene
Benutzer eingespeichert werden, von denen aus beispielsweise die Tiegelhdhe

individuell angepasst werden kann.

Die Tiegelhohen kdnnen flr verschiedene Benutzer individuell eingespeichert
werden, darunter flr Betriebsarten und/oder Garpfadphasen. So kann jeder
Benutzer sein Profil fiir die Tiegelhéhen abhangig von Betriebsarten und/oder

Garpfadphasen erstellen und abspeichern.

Je nach Benutzer kann es beispielsweise Vorlieben geben, in welcher Hohe
welcher Garprozess erfolgen soll oder wie die Tiegelhéhen in einem Garprozess

verandert werden sollen.

Die Ausfihrungsform nach Figur 2 zeigt ein Gargerat-Untergestell 8' fir ein
Gargerat 10, welches auf eine Oberseite 40 des oberen Teils 24 aufgesetzt werden
kann und von diesem wieder geldst werden kann. Das Gargerat 10 und das

Gargerat-Untergestell 8' sind hier baulich getrennte Einheiten.

Die gesamte Funktionsweise kann der der Gargerat-Einheit nach Figur 1

entsprechen, die zuvor erlautert wurde.

Das Gargerat-Untergestell 8' hat eine elektronische
Kommunikationsschnittstelle 42, Uber die beispielsweise (iber Kabel eine
steuerungsmafige Kommunikation mit dem Gargerat 10 stattfinden kann. Das

Gargeréat 10 hat eine entsprechende Kommunikationsschnittstelle 44.

Uber diese Kommunikationsschnittstellen 42, 44 ist es theoretisch mdglich, das

Hubsystem 26 (ber die Steuerung 18 zu betatigen, wie zuvor beschrieben.
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Alternativ hierzu hat das Gargerat-Untergestell 8' eine eigene Steuerung 46,
sowie eine eigene Bedienungseinheit 48, Uber welche allein die Verstellung der
Hohe der Oberseite 40 zur Verstellung des Gargerats 10 erfolgen konnte. In

diesem Fall sind zwei Bedienungseinheiten 34, 48 vorgesehen.

Bei der Ausfuhrungsform nach Figur 2 kdnnen, dies ist in Figur 2 angedeutet,
eventuell die Fihrungen 30 in die Antriebe 28 integriert sein, sodass separate

Flhrungen 30 nicht mehr zwingend notwendig sind.

Daruber hinaus kann bei der Gargerate-Einheit 6 nach Figur 1 und dem
Gargerat-Untergestell 8 nach Figur 2 in der Steuerung 18 programmiert sein, dass
die Tiegelh6he in Abhangigkeit des Tiegelwinkels eingestellt wird. Zum Entleeren
eines Tiegels 16 fahrt dann das Gargerat-Untergestell 8 automatisch nach unten,

beispielsweise hier in eine vorgegebene Position.

Falls die Tiegel 16 individuell héhenverstellbar sein sollen, sind sie nicht an
einem Mittelsteg 14 schwenkbar angebracht, sondern an einem eigenen Steg, der
dann einen oder mehrere eigene Antriebe 28 hat, die unabhangig von dem oder

den des anderen Stegs verfahrbar sind.
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Anspriiche

1. Gargerat-Einheit mit einem Gargerat-Untergestell (8) mit einem
Hubsystem (26), das zumindest einen Antrieb (28), Uber den das Gargerat-
Untergestell (8) hdhenverstellbar ist, zum Verandern der Tiegelhdhe (ber dem
Boden hat und einem vom Gargerat-Untergestell (8) getragenen Gargerat (10) mit
wenigstens einem beheizbaren Tiegel (16), sowie mit einer Steuerung (18) zum
vertikalen Verstellen des Gargerat-Untergestells (8), wobei die Steuerung (18) so
ausgebildet ist, dass sie in Abhangigkeit von der Betriebssituation die Hohe des

Tiegels (16) automatisch verstellt.

2. Gargerat-Einheit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das

Untergestell und das Gargerat (10) eine bauliche Einheit bilden.

3. Gargerat-Einheit nach Anspruch 1 oder 2, wobei die Steuerung (18) so
ausgebildet ist, dass sie in Abhangigkeit der Betriebssituation in Form der

Betriebsart des Gargerates das Gargerat-Untergestell (8) vertikal einstellt.

4. Gargerat-Einheit nach einem der Anspriiche 1-3, wobei die Steuerung (18)
s0 ausgebildet ist, dass sie in Abhangigkeit der Betriebssituationen in Form von

Garpfadphasen die Hohe des Gargerat-Untergestells (8) vertikal einstellt.

5. Gargerat-Einheit nach einem der Anspriche 1-4, wobei der zumindest

eine Tiegel (16) schwenkbar ist.

6. Gargerat-Einheit nach Anspruch 5, wobei die Steuerung (18) so
ausgebildet ist, dass sie in Abhangigkeit des Tiegelwinkels die Hohe des Tiegels
(16) einstellt.

7. Gargerat-Einheit nach Anspruch 5 oder 6, wobei die Steuerung (18) so
programmiert ist, dass zum Entleeren des Tiegels (16) durch Kippen nach unten

der Tiegel (16) nach unten verfahren wird.

8. Gargerat-Einheit einem der Anspriche 1-7, dadurch gekennzeichnet,
dass zumindest fiir einige der folgenden Betriebssituationen spezifische vertikale

Hohen fir den Tiegel (16) in der Steuerung (18) hinterlegt sind:

e Laden des Tiegels (16) mit Gargut,
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e  Garen des Garguts,

e Kippen des Tiegels zum Entleeren,

¢ Reinigen des Tiegels (16),

e  Garen mittels eines in den Tiegel einbringbaren Zubehdrbauteils,

e Positionieren eines an die Gargerat-Einheit (6) heranfahrbaren

Zubehdrbauteils, sowie
o Offnen und SchlieRen des Deckels (20)

9. Gargerat-Einheit nach einem der vorhergehenden Anspriiche, soweit auf
Anspruch 4 riickbezogen, dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerung (18) so
ausgebildet ist, dass in sie Uber eine permanent vorgesehene Bedienungseinheit
fur Betriebssituationen, insbesondere dabei fir Betriebsarten und/oder

Garpfadphasen, individuelle Tiegelhdhen eingespeichert werden kdénnen.

10. Gargerat-Einheit nach einem der Anspriiche 9, dadurch gekennzeichnet,
dass die Steuerung (18) so ausgebildet ist, dass in sie (ber eine permanent
vorgesehene Bedienungseinheit individuelle Tiegelgrundhdhen und/oder fur

verschiedene Benutzer eingespeichert werden kdnnen.

11. Gargerat-Einheit nach einem der Anspriche 1-10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuerung (18) so ausgebildet ist, dass in sie
verschiedene Benutzerprofile mit unterschiedlichen Tiegelhéhen, insbesondere flr

verschiedene Betriebssituationen, eingespeichert werden konnen.

12. Gargerat-Einheit nach einem der Anspriche 1-11, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuerung (18) zur Verstellung der Héhe des Tiegels

(16) die Steuerung (18) fur die Garprozesse ist.

13. Gargerat-Untergestell flir ein Gargerat (10) mit wenigstens einem
beheizbaren Tiegel, gekennzeichnet durch ein Hubsystem (26) zumindest einen
Antrieb (28), Uber den das Gargerat-Untergestell (8) hdhenverstellbar ist, zum
Verandern der Tiegelhdhe (ber dem Boden, und eine Oberseite (40) des
Untergestells (8), auf welche das Gargerat (10) aufgesetzt werden kann, wobei
das Gargerat-Untergestell (8) eine vom Gargerat (10) getrennte bauliche Einheit

ist.
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14. Gargerat-Untergestell nach Anspruch 13, gekennzeichnet durch eine
Kommunikationsschnittstelle mit dem Gargerat (10), liber welche das Hubsystem

(26) mit der Steuerung (18) des Gargerates (10) elektronisch koppelbar ist.

15. Gargerat-Untergestell nach Anspruch 13 oder 14, dadurch
gekennzeichnet, dass der zumindest ein Antrieb (28) ein elektromotorischer

Antrieb (28) oder ein hydraulischer oder pneumatischer Antrieb (28) ist.

16. Gargerat-Untergestell nach einem der Anspriiche 13-15, dadurch
gekennzeichnet, dass zumindest eine Fihrung (30) vorgesehen ist, mittels der ein
oberer Teil (24) des Untergestells (8) gegenliber einem bodenseitigen Teil (22)

vertikal verschiebbar ist.

17. Gargerat-Untergestell nach Anspruch 16, gekennzeichnet durch eine
Bedienungseinheit (48), mittels der der Antrieb (28) aktiviert und deaktiviert werden

kann.
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