GZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATEN TOWY

('59951
€

Patent dodatkowy

do patentu
Zgloszoho:
Pierwszenstwo:
URZAD
PATENTOWY
P H I_ Opublikowano:

07.IV.1967 (P 119 888)

30.V.1970

Kl. 21 al, 35/42

H Oy
MKP ¥n_

UKD

Wspéltworcy wynalazku: mgr inz. Andrzej Jarantowski, inz. Ryszard

Jankowski v
Wilasciciel patentu: Wielkopolskie Zaklady Teletechniczne ,,Teletra”
Przedsiebiorstwo Panstwowe, Poznan (Polska) .

Sposéb automatycznego fazowania wspolpracujacych przez lacza
elementow obrotowych, zwlaszcza bebnow aparatow telekopiowych
i urzadzenie do stosowania tego sposobu
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Przedmiotem 'wynalazku jest spos6b automa-
tycznego fazowania wspélpracujacych przez acza,
elementé6w obrotowych zwlaszcza bebnéw apara-
tow telekopiowych i urzgdzenie do stosowania tego
sposobu.

W dotychczas znanym urzgdzeniu telekopiowym,
silniki synchroniczne napedzajace bebny aparatéw
telekopiowych — nadawczego i odbiorczego, byly
po zdalnym zalaczeniu do pracy wprowadzone wW
synchronizm napieciem o réwnej czestotliwosci. Po
czasie koniecznym do osiggniecia obrotéw synchro-
nicznych silnik odbiornika byl zasilany napieciem
o czestotliwo$ci wyzszej o 4,2°/0 od czestotliwo$ci
zasilajgcej silnik nadajnika. W tym czasie aparat
nadawczy wysylal odbierane przez aparat odbior-
czy modulowane impulsy w okresie przechodzenia
okre§lonej czeSci bebna przed ukladem optycznym
stanowigcym punkt odniesienia. Impulsy te w apa-
racie odbiorczym byly demodulowane i ksztalto-
wane w impulsy pradu stalego sterujace lampa
‘wzmacniacza.

Lampa ta byla zatykana przez obniZenie napiecia
siatki przy pomocy stykéw sprezyn krzywkowych
na okres odpowiadajgcy obrotowi bebna odbiorni-
ka o kat 55°. ObcigZenie lampy stanowit uklad RC,
ktory sterowal przekaZnikiem czasowym.

Na kondensatorze napiecie utrzymywalo sie tak
diugo, jak dlugo ze wzmacniacza lampowego do-
chodzily impulsy fazujace z nadajnika, a kat prze-
" suniecia fazowego bebnéw byl wiekszy od 55°.
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W chwili, gdy przesuniecie fazowe zmniejszylo
sie do warto§ci mniejszej od 55°, lampa na skutek
zatykajacych impuls6w pochodzacych od sprezyn
krzywkowych nie przenosita dalej impulséw fazu-
jacych nadajnika, kondensator znajdujacy sie¢ w
obcigzeniu tej lampy rozladowywatl sie i zalaczat
przekaznik czasowy z taka zwloka, aby pojawilo
sie dodatnie przesuniecie fazy. Styki tego przekaz-
nika przelgczaly napiecie zasilajgce silnik odbiorni-
ka z czestotliwo$cia mniejsza od czestotliwo$ei na-
piecia zasilajgcego silnik nadajnika o 1,8%.

W chwili, w ktérej zakonczyl sie impuls zatyka-
jacy lampe i pojawil sie jednocze$nie impuls fazu-
jacy z nadajnika przekaznik zalgczat na silnik na-
pedowy odbiornika napiecia o czestotliwo$ci réw-
nej czestotliwoéci napiecia zasilajacego silnik na-
dajnika. .

Ten sposéb fazowania byl nieskuteczny woéwczas
gdy poczatkowe przesuniecie fazowe bylo mniejsze
od 55°, lub brak bylo tego przesuniecia miedzy ele-
mentami obrotowymi nadajnika i odbiornika. Bylo
to wynikiem braku okreflenia przez uklad fazu-
jacy poczatkowego przesuniecia fazowego i zalez-
nej od tego przesuniecia reakeji uktadu. Na sku-
tek stosowania w wukladzie fazowania ukladu RC,
przekaznika czasowego i wzmacniaczy lampowych
nieuniknione byly bledy fazowania, ktére ma .sku-
tek okreSlonego czasu przeznaczonego na ten cel
byly nie do usuniecia.

Celem wynalazku jest taki spos6b fazowania,
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ktéry zapewnilby niezawodng prace ukladu fazo-
wania przy osiggnieciu krétkiego czasu niezbedne-
go do jego realizacji. Zadanie techniczne prowa-

dzace do tego celu polegalo na opracowaniu spo-

sobu fazowania, w ktérym nastegpowaloby auto-
matyczhe okre§lenie kgta przesuniecia fazowego
miedzy wsp6lpracujacymi elementami obrotowymi
i wybér czestotliwoSci napiecia zasilajacego silnik
napedowy.

-Spos6b automatycznego fazowania wedlug wy-
nalazku, wspblpracujgcych przez lacza przewodo-
we lub radiowe elementé6w obrotowych polega na
okre§leniu kata przesuniecia fazowego miedzy ty-
mj elementami i automatycznym wyborze czgsto-
tliwoSci napiecia zasilajgcego silnik napedowy ele-
mentu obrotowego odbiornika, w zaleznofci od te-
go przesuniecia. Istota sposobu wedilug wynalazku
polega na tym, ze impuls okreSlajacy - potozenie
elementu obrotowego nadajnika i impulsy okre§la-
jace kolejne katy przesuniecia fazowego elementu
obrotowego odbiornika wzgledem punktu odniesie-
sienia stanowig funkcje wejéciowe dla réwnolegle
polaczonych ukladéw realizujgcych iloczyny lo-
giczne, ktérych funkcje wyjéciowe sterujg elemen-
tami wykonawczymi zmieniajgcymi czestotliwoéé
napiecia zasilajacego silnik napedowy elementu
obrotowego odbiornika a tym samym zmieniajgcy-
mi jego obroty synchroniczne, w ten sposéb, ze
- gdy przesuniecie fazowe jest duze réznica czesto-

tliwosci jest Tébwniez duza zmniejszajac sie ze

zmniejszeniem kata przesunigcia- az do momentu
zréwnania sie predko$ci obrotowych przy: braku
przesuniecia fazowego.

Istotg urzadzenia do stosowania sposobu wedlug
wynalazku jest to, ze uklady realizujace funkcje
wejsciowe zbudowane sg z impulsatoré6w sprzezo-
nych z elementami obrotowymi nadajnika i od-
biornika. polaczonych szeregowo z jednej strony ze
frédlem sygnalu ciaglego i eprzeZone z drugiej
strony z ukladami realizujgeymi iloczyny logiczne
zbudowanymi z péiprzewodnikowych przerzutni-
k6w bistabilnych o sprzezeniu diodowym.

PrzekaZniki znajdujgce sie w obwodach tych
przerzutnikéw steruja zmianami czestotliwo$ci na-
piecia zasilajacego silnik napedowy elementu obro-
towego odbiornika przez przelaczanie czestotliwo-
Sci generatora badZ przez podlgczanie generatoréw
o réznej czestotliwosci. Powr6t do stanu poczgtko-
wego zapewniajg te same przerzutniki z diodowym
sprzezenjem ze Zrédlem sygnatu kasujgcego.

Spos6b fazowania wedlug wynalazku i urzadze-
nie do stosowania tego sposobu zapewniajq pelna
niezawodno§é dziatania oraz duzg dokladno$é
i kr6tki czas fazowania przy pelnej automatyzaciji
procesu dzieki uzyskaniu ukladu nadaznego reagu-
jacego na aktualne przesuniecie fazowe elementéw
obrotowym i Samoczynnemu wyborowi odpowied-
nich do tego przesuniecia czestotliwoSei napigcia
zasilajacego silnik napedowy odbiornika.-

Spos6b fazowania wedtug wynalazku i przyklad
realizacji tego sposobu jest przedstawiony na ry-
sunku na ktérym fig. 1 przedstawia-schemat blo-
kowy obrazujacy spos6b fazowanla, fig. 2 schemat
urzadzenia do realizacji tego sposobu, a fig. 3 wy-
‘-kres obrazujacy zmiane kata fazowego i zmiane
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predkosci obrotowej odbiornika w okresie fazowa--
nia tréjstopniowego. _

Impulsy X, okreslajace polozenie elementu obro-
towego nadajnika wzgledem stalego punktu odnie--
sienia oraz impulsy ¥, ¥;, Y, .. Yn okre§lajgce
katy przesuniecia fazowego elementu obrotowego.
odbiornika s3 podawane na uklady I I, I,.. I
realizujgce iloczyny logiczne. ’

Elementy wykonawcze A, B, C..K sterowane
przez te uklady, przelgczaja generatory Gg, Gy,
G; .. Gn zmieniajgc tym samym czestotliwosci na-
piecia zasilajgcego silnik S napedzajacy element.
obrotowy odbiornika. .

Przy braku przesunigcia fazowego elementéw
obrotowych impuls X, nadajnika i ¥, odbiornika
dzialaja na uklad I, realizujgcy iloczyn logiczny,
ktéry przez element wykonawczy A podaje na sil-

‘nik 8 czestotliwo$é z generatora G, réwng czesto-

tliwo$ci napiecia zasilajacego silnik mnadajnika.
i oba elementy obrotowe beda obracaly sie z t3
samg predkoSciqg bez przesuniecia fazowego.

W trakcie fazowania tréjstopniowego impulsator
1 sprzezony z elementem obrotowym 4 nadajnika.

napedzanego silnikiem 6 oraz impulsatory 2, 3.

sprzgzone z elementem obrotowym 5 odbiornika
napedzanego silnikiem 7 przekazujg impulsy do
przerzutnikéw bistabilnych 8, 9, 10. Kazdy z tych
przerzutnikéw zadziala tylko wtedy je$§li jedno-
czeSnie zostang na niego podane oba sygnaly..
Wéwezas elementy wykonawcze 11, 12, 13, zmienia
czestotliwo§é generatora 14 mna odpowiednig do-
wielkoéci kgqta przesuniecia fazowego.

JeSli przesuniecie fazowe ¢ bedzie wicksze od.
/3 n wowczas zadziala przerzutnik 10 i element wy-
konawczy 13 zmieni czestotliwo§é generatora 14
tak, Ze predkofé obrotowa elementu wyniesie w;.
Przy przesunieciu fazowym ¢ mniejszym od Y3
zadziala przerzutnik 9 i element wykonawczy 12
zmieni czestotliwos§é generatora tak, ze mpredkos§é
obrotowa elementu wyniesie w,. Przy braku prze-
suniecia fazowego przerzutnik 8 pobudzi elemert.
wykonawczy 11 zmieniajgcy czestotliwo$é genera-
tora a tym samym silnika na w zréwnujgc tym

samym predkosci obrotowe elementu obrotowego

nadajnika 1 odbiornika.

Zastr‘zezenia patentowe

1. Spos6b automatycznego fazowania wspblpra-
cujacych przez lacza elementéw obrotowych, zwia-
szcza bebn6éw aparatéw telekopiowych polegajacy
na okrefleniu kata przesuniecia fazowego miedzy
tymi elementami i automatycznym wyborze cze-
stotliwo§ci mapiecia zasilajgcego silnik napedowy
elementu obrotowego odbiornika w zalezno$ci od
tego przesunigcia zmamienny tym, ze impuls (Xy)
okre§lajacy poloZenie elementu obrotowego nadaj-
nika i impulsy (¥y), (¥j), (¥g) .. (¥)) okreslajyce

"lkolejne katy przesuniecia fazowego elementu obro-

towego odbiornika stanowig funkcje wejSciowe dla.
réwnolegle polaczonych ukladéw (@), (I;), (X)) ... a.)
realizujgcych iloczyny logiczne, ktb;ych’ funkcje
wyjsciowe sterujq elementami wykonawczymi (A),
(B), (C)...(K) zmieniajacymi czestotliwo§é napiecia.
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zasilajgcego silnik (S) elementu obrotowego od-
biornika.

2. Urzgdzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 1 znamienne tym, e uklady realizujgce
funkcje wejSciowe zbudowane sg z impulsatoréw
@), (@), (3) sprzezonych z elementami obrotowymi
(4), (5) nadajnika i odbiornika, polaczonych z jed-
nej strony ze Zr6dlem sygnalu cigglego i sprzezone
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z drugiej strony z ukladami realizujgcymi iloczyny
logiczne (8), (9), (10) zbudowanymi z péiprzewodni-
kowych przerzutnik6w bistabilnych o sprzezeniu
diodowym.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
Ze do automatycznego powrotu do stanu wyjscio-
wego stuzg te same przerzutniki z diodowym sprze-
Zeniem ze Zrédiem sygnatu kasujgcego.
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