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(54) Halte- und Antriebsvorrichtung fiir ein Tlrblatt, oder ein dhnliches Verschlusselement, mit Dreh- und

o
-

Schiebebewegung

In einer Halte- und Antriebsvorrichtung fur ein Tarblatt
(1) mit Dreh- und Schiebebewegung steht das
Turblatt (1) in drehbarem Eingriff, um eine erste durch
das Turblatt (1) verlaufende vertikale Drehachse (40),
mit Schiebemitteln (5), die gleitbar in einer Fiihrung
(2) gelagert sind, und es ist um eine dritte Drehachse
(80) drehbar an dem zweiten Ende (9b, 11 b) von
zwei Armen (9, 11) festgelegt, deren erstes Ende
(9a,11a) in drehbarem Eingriff um eine zweite
Drehachse (60) mit der Zarge der Tir steht, zu
welcher das Turblatt (1) gehért. Eine Vorrichtung (12)
zur Steuerung der Bewegung des Tirblattes (1) in die
SchlieBstellung und in die Offnungsstellung wirkt
zwischen den  Schiebemitteln  (5) und der
Flhrungsschiene (2) mittels einer Vorrichtung (13) zur
Speicherung mechanischer Energie, einer
Aktivierungsvorrichtung (14) und einer
Dampfungsvorrichtung ( 15).
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SUSAMMENFASSUNG

In ewer Halte- und Auntvicbsvorrichtung flir ein Tarblatt {1) mit Drch- und Schiebebewegong steln
das Tarblatt (1) in drehbarer Eilngriff, um sine erste durch das Tirblait { ) verlaufende vertikale
Drehachse (40}, mit Schicbemitteln (5), die gleithar in einer Fithrung {2) geiagert sind, und es st
amt etne dritte Drehachse {S0) drehbar an ders zweiten Bnde (95.11b) von zwei Armen (9,11
fostgelegt, deren erstes Ende (9a,11a) in drehbarem Fingiff um eine zweite Drohachse {60y mit
der Zarge der Tir stebt, zu welcher das Tlirblatt (1) gehdrt. Bine V orrichtung (12} sur Steuerung
der Bewegung des Thrblattes (1) in die Schhiefistellung und in die Offhungsstellung wirkt
zwischen den Schicbemitteln (5) und der Fithrungsschiene (2) niittels einer Yorrichtung {(13) zur
Speichenung  mechanischer  Energie,  siner Aktivierungsvordchiung {14)  und  elner
Démpfungsvorrichamg (15).
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BESCHREIBUNG

Technisches Gebiet
Die vorlizgende Erfindung betrifft eine Halte- und Antriebsvorrichtung fir ein Tarblatt, ader

ein dhmhiches Verschlusselement, mit Dreh- und Schichebewegung.

Stand der Technik

Bekannt sind Tiren, in denen das Titrblatt (der Tirfltigel) sowoh! mit ciner Drch- als auch
einer Schicbebewegung rwischen der Offhungsstetlung und der Schliefistelhung bewegt werden
kann, In den hierau verwendeter Halte- und Antriebsvorrichtongen ist das Tiirblatt um eine ersie,
dureh das Blatt veravfende vertikale Drehachse drehbar an Schicbemiticln (mum Beispiel oinem
Lautwagen) festgelegt, die in ciner Flihrungsschiene laufen Konnen, Das Thrblatt it forner um
eine dritte Drehachse drehbar an dem 2weiten Ende von zwei Armen festgelegt, deren erstes Ende
jeweils wiederum in drehbarern Eingriff, um eine zweite Drehachse, mit der Zarge der Tir steht,
zu welcher das B Tirblatt latt gehért,

Wenn ein Benutzer sum Offnen der Tl gegen das Tihirblatt dritckt oder davan zieht, bewirkt
der oben beschriebene Mechanismes eine Drehung um dic erste Achse, welche unmittelbar cine
gegeniiotige Drehung der Arme am die dritte Drehachse auslist, auf die wiederun: eine, emeut
gegentdufige, Drehung der Arme um die an der Tirzarge (inshesondere an cinem aufrechten
Stitzendetl} festgelegte zweite Drehachse folgt. Gleichzeitig wind die erste Achse die
Fithrungsschiene entlang verschoben, um die Drehungen der Arme wm die zweite und die dritte
Drehachse »u begleiten und zu enméglichen. Disse Bewegong wird umgekehrt ausgefihnt, wenn
der Benutzer die Tr wieder schlieft,

Die dem Tirblatt durch den Mechanismuos der derart  aufpebauten  Halie- wnd
Antricbsvorrichtung garantierte Bewegungsausfihrung ermdghioht die Reduzierung des fir die
Offnungs- und SchlieBbewegnng erforderiichen | Schwenkbereichs” des Tirblatts im Vergleich 2o
dem emer herkOmmlichen DrehfRigeltir, dip divekt am  Tiirpfosten  scharnierbeweglich
angeschiagen ist. Daher kann dieser Tiirtyp in engen Bereichen mit geringem Mandvrierraum
and/oder neben anderen Tiren installiort werden, wo normale Drehfiigeltiren stfrend oder

behindernd wilren., Ferner kénnen Tiren mis einem Mechanismus der oben beschrichbenen Ast
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auch dort installiert werden, wo es nicht méghich witre, starre Schiehetirblitter zu montieren.

Ein weiterer Voriod der Thren mit den oben besohriebenen Tirbifttern mit sowohl Drehe als
auch  Schichehewegung  besteht  darin, dass sie leicht an  sine Offhung in beide
Durchgangsrichtungen angepasst werden kénnen. Auflerdem verringert sich der Abstand zwisches

dem Benutzer und der zur Bet8tipung dey Tir verwendeten Handhabe mit der Bewegung des

Tarblatts, Dadorch kaon diese Axt von Tir guch besonders leicht von Behinderten und von
Personen mit eingeschriinkter Beweglichkelt verwendet werden.

Eine Vorrichtung  dieser Gatinng 18t beispielsweise in der PatentverBifentlichung
WO 2006 120742 Al dargelegt

Die oben beschrichenen Halle- und Antricbsvornichtungen fiir cin Tirblaty, oder ein
dhnliches Verschlusselement, mit Dreh- und Rchiebebowegunyg weisen jedoch einige Nachteile
auf.

fnshesondere kann die Offneng andfoder SchlieBong des Tirblats mit heftiger Wueht
erfolgen und demeufolge wu oiner Geﬁihrdung des Bemutzers filwen, anch angesichts der

besonderen Bewegungshaby, welche die Thr bei threr Betiitigung verfolgt.

Beschretbung dor Erfindung

Ziel der vorliegenden Erfindung st daher dic Beseitigung der oben aufyefithrien Nachtetle
durch Bereitstellung emer Halte- und Antrichsvorrichtung fiir ean Tihrblatt, oder cin dhnliches
Verschlusselement, mit Dreh- und Schichebowepung, das cine Bewegung ausfihet, die sumindest
in der Schiussphase der Offung und in der Schlussphase der Schiicfung, behutsam und sachte
erfolgt, um Gefdhrdungen fir Bediener undfoder Benutzer zu vermeiden.

Diese und noch wetiere Ziele, die aus der pachfolgenden Beschretbung noch deutlicher
hervorgehen, werden erfindungsgemif nit eingr Halte- und Antrigbsvorrichtung fir ein Tiirbiatt,
oder ¢in dhnliches Verschiusselement, mit Dreh- und Schicbebewegung erreicht, welche die in
dern beigefliglen unabhingigen Patentanspruch beschrishensn strukturslien und funktionalen
Merkmale anfweist, wobet weitere Ausfithrangsformen der Erfindung in den heigefiigten and

entsprechenden abhdngigen Patentanspriichen dargelogt sind.
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Kurze Beschreibung der Zefchnungen

Dig Erfindung wird deutlicher in der folgenden detaillierten Beschretbung  eings
Ausfithrungsbeispiels mit keineswegs cinschrinkenders Charakter unter Bezpgnahme anf die
beigefligien Feichmmgen veranschauniicht. Hierbet zeigen:

T

- Fig, I und 2 in perspektivischer Ansicht (in geschlossener und in teilweise gedtfneter
Siellang) ein montiertes Tirblatt mit einer erfindungsgemifen Vorrichtung.
- Fi

Fig.

.3 in dhnlicher Ansicht wie in Fig. 2 oin montieries Tirblatt mit Tirzarge aus Holz

a2

4 und S in perspekiivischer Ansicht, webel cinige Teile zur deutlicheren

rf;

Veranschaulichung  weggelassen sind, cing  Ausfihrongsvariaste der  erfindungsgemifien
Vorrichtung, jewetls im Zostand mit gedfinetem beriehuogaweise geschlossenem Tirblatt, die
besonders fir Tirbldtter goeignet 181, die muit Tivzargen ags Metall montiert werden.

- Fig. 6 und 7 in Zholcher Ansicht wie in den Fig 4 wnd § gine weitere Vanante der
Vorrichtung, die besonders fiir die Verwendung mit Tirbldttern goeignet ist, die mit Tirzargen
aus Holz montiert werden.

- Fig. R in perepektivischer Explosionsansicht einen Laufwagen der YVorrichtung mit ainigen
Zubehirteilen,

~ Fig. ¥ in pesspektivischer Explosionsansicht einen Laufwagen der Vorrichtung mut
weiteren Zubshdrieilen. Insbesondere singd die Speichereinheiten und ain inneres Einezelteil davon

i Detail davgesteilt.

e,

= Fig. 10g, 10%, 10c¢ ein Detall einer Varlange der Schnelihupphingsvorrichmung der

»

Erfindong mit der entsprechenden Kupplungssequens,
b X el "

~ Fig. 1la ein Detall der Fig. 10a in BExplosionsausicht, wihrend Fig. 11b eing Variante
davon zeigl.

- Fig. 1lc ein Detail ciner Variante der Einstethmgsmittel auf dem tn den Fig. 1la und 11b
gezeigten Detal,

~ Fig. 12, 13 Querschnittansichien des Querfutterbereichs der in Flg § dargesteliten

~

Ausfithrungsform der Erfindung, wnd zwar joweils auf Hohe des Fihrungsschienenabschaiittes
zwischen den zwel Eingriffspositionsn beziehungsweise auf Hohe des Laufwagens der

Schichemittel.
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. Fig. 14 ¢inen Lingsschnitt der Yorvichiung und des Tiirblatis entsprechend den Fig. 12 und

13,

- Fig. lda oin Detatl der Fig, 14 mit elner Variante der am Rand des Tirblatts ausgefithrten
P o e}

Binstellungsmittel.

- Fig. 15a, 18b, 13¢, 15d jeweils: ein einheiiliches Querschnittsmodel] der Profile, aus denen
der Rabmen der Vomichtung besteht, cine Abdnderung des einhelilichen Querschaiits zur
Verwendung bet aufrechten Fotletellen zum Ankoppeln von SchiSssermn undioder zugehrigen
SchiieBblechen oder Abnlichen Elementen, eine Ablndenmg des cinheitlichen Querschnitts zur
Verwendung wn Querfutier ond mit integrierter Fithrungsschiene, ein Beispiel des Querschniits
von Fig. 15h mit angekoppeltzm SchiieBblech eines Schlosses,

- Fig. 15¢, 151 eine Anwendung der Vorriehtung vom Typ mit ,wandbiindiger™ Tirzarge
und zwar jewetls in einer Plattenwand, beispicloweise sus Gipskarton, bezichungsweise in einer
Wand aus Mauerwerk.

- Fig. 163 und 16b Querschuitte, dhnlich der Fig. 12 bezichungsweise der Fig. 13, flirden in

Fig. 7 dargesteliten Falll

i

Austithrungsformen der Erfindung
Mit Bezug auf die beigefiigien Figuren beinbaliet die Halie- und Antrichsvorrichtung fiir ein

Tirblatt, oder cin dhaliches Verschlusselomant, mit Dreh- und Rchisbebewegung die folgenden
Elemente, dic mit einem Tlrblatt | zu verbinden sind:
eing Fibrungsschiene 2 zur Verbindung mit einem oberen Quertell (Querfutter) 3 ciner
Zarge einer Tir, zu welcher das Térblait 1 gehdrt;
- grste Drehrmtiel 4, die sine orste ventikale Drehachse 40 des Tirblatts 1 bilden und in einer
wiitleren  Zwischenposition swischen den beiden vertikalen Kanten 10a, 10b des Blatts |
anzuordnen sind;

Schiebemitte] §, die so angeordunet sind, dass sie in der Flihrungsschiene 2 gleiten, wobei
die grsten Drehvuitiel 4 das Blatt | drehbar an den Schicbemitteln 3 festlegen;

aweite Drehmiitel 6, dic eine zwelte Drchachse 60 parallel nur ersten Drehachse 40 bilden
ungd in der Ndhe eines ersten aufrechien Stiiwzenteils (Futierteils) 7, oder Pfostens, der Thrzarg

anaordnen sind;
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- dritte Drehmittel 8, die oine deitie Drehachse 80 parallel zur orsten und zweiten Drehachse

44, 60 bilden end acf dem Blait 1 1o oiner Position arruordnen sind, dis, wenn stch das Blagt 1 in

3

chiieBstellung befindet, zwischen der ersten und der zweiten Drehachse 40, 60 liegt;

i

zwel Gelenkarme 9, 11, e evsier obergr Armmy 9 und oin zwetier unterer Anm 1, die
iewetls drehbar mit einem ersten Ende 92, 11a an den zweiten Drehmitteln 6 und somit an der
Zarge festgelegt sind, und drelibar mit einem zweiten Ende 9b. 11b an den dritten Drehmittein 8
und sonnt an dem Tihiatt 1 fesigelegt sind
Eben digser oben beschrichene Aufbau ermogiicht dem Tiirblag 1 die typische kombinierte
Dreh- und Schiebebowegnng (siehe insbesondere die Figo vor 1 bis 3}
fm Allgemeinen beinhalten die Schichemittel 5 einen Laufwagen S1. Das Blatt | ist drehbar
auf dem Laofwagen 31 gelagort. I Einzelonen beivhaliet dev Wagen 51 eiven Halieschaft 511,
Auf Hohe des Halteschaftes ST sind die ersten Drehmitiel 4 ausge fithrt.
Die erfindungsgemiiBe Halte- und Antricbhsvorrichiung beinhaliet forner cine Vorrichiung 12

zur Steuerung der Bewegung des Tirblatts | in die Schliclstellung und der Bewegung des

Tiirblatts 1 in die Offnungssteliung. Die Steuervorrichtung 12 wirkt zwischen den Schichemitteln
5 und der Flihrangsschizne 2 {oder dem oberen (Juerfutter 3, mit dem die Fihrung 2 verbunden
SEL IUSE ).

Die Vorrichtung 12 zur Stenerung der Bewegung des Tirbatta 1 beinhaliet threrseits eine

Vorrichtung 13 suy Speicherung mechamscher Energie und eine Aktivierungsvorrichiung 14, die
in einem ersten Endabschnitt und in einem zweiten Endabschnitt der Bewegung der Schichemittel
5 entlang der FPihrungsscehiene 2 aufemander wirken. Der erste Endabschnitt dev Bewegung der
Schiebemittel § entlang der Fihrungssehiene 2 iat durch sine erste Endiage definisrt, die der
SchlieBstellung des Tirblatts 1 entspricit (siche Figo 5 uwnd 7y und durch cine evsie
Eingriffaposition, die sich in einem vorbestinunten Abstand von der ersten Endlage befindet. Der
zweite Endabschnitt der Bewegung der Schiebemitiel § entlang der Fihrungsschiene 2 st dorch

eine zweite Endlage definiers, die der Offhungssteliung des Torblatts | entspricht (siche Fig. 4 und

63, und durch eine sweite Eingriffyposition, die sich in cinem vorbestimumton Abstand von der
zweiten Endlage und in einer Position zwischen dieser und der orsten Eingriffsposition befindet,

e Speichervorrichfung 13 end die Aktivienungsvorrichtung 14 sind awischen der ersten und dey

sweiten Bingriffsstellung nicht miteinander in Eingriff. Die Speichervorrichtung 13 gibt withrend
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der Bewegnng in Richtung der ersten Endlage bezichungsaweise in Richtung der zweiten Endlage
oy ersten bezishungsweise i sweiten Abachnitt {der Bewegung der Schichemitie! § entlang der
Fihrungsschiene 23 @ber die Aklivierungsvorrichtang 14 mechanische Energie an  die
Schieherutie]l 3 ab. Die Speichervorrichiung 13 wird dagegen von der Aktivienungsvorrichtung 14
wihrend  der cutgegengesetzien Bowegung i Richtung  der ersten  HingriffSposition
bezichungsweise in Richtung der zweiten Eingriffsposition frn ersten hexichungsweise im zweiten
Abschoitf geladen. Die Speicherverrichtung 13 hilt wihrend der Bewegong der Schichemidttel §
zwischen der ersten und der pweiten Bingriffsposition thren Ladungszustand bei,

Die Vorrichtung 12 zur Stengrang der Bewegung des Tirblatis 1 beinhaltet fermer sine
Vorrichtung 15 wwr Ddwpfung der Bewegung der Schichemitte! 5, die auf dig Schicbemittel 3
wirkt, am deoren Bewegung im ersten Abschoitt in Richiung der ersten Endlage und im zwelten
Abschnift in Richtang der aweiten Endlage su verlangsamen.

Dank der Stenervorrichtung 12 wird, wenn sich die Schichemittel 5 entweder im ersten oder
i zwelten Abschuitt threr Bewegung entlang der Fithrungsschiene 2 befinden, das Tirblatt 1,
wenn o8 vom Benutzer verlassen wird, jeweils in die SchieSstellung oder in die Offnungsstetlong
zuﬂickgehoi* iedoch 1 geddmptier und Rountrollierter Weise, um Gefdhrdungen filr den Benutzer
und/oder gerfiuschivolle Berfthrungen zwischen dem Tirblatt 1 und den Tirpfosten zu vermeiden.
Ferner wird, wenn der Benuizer die Tir 6ffhet und/oder schiieBt, indem or das Térbiatt 1 aus der
geschilossenen in die gediffnete Stellung bewegl und/oder wngekehrt, die Speichervarrichiung 13
it mechanischer Energie aufgeladen, die ste dann bet der umgekehrien Bewegung wisder abgibt,
Beim Ubergang der Schisbemitiel § awischen der ersten und der xweiten Ringriffsposition ist das
Tirblatt 1w Wesentlichen fret von Belastungen {(aulier den vom Benutzer ausgeiibien).

Die Vorrichtang 13 @ Speichern  wechanischer  Energic beinhaliet eine  erste
Speichereinheit 130, die oin entsprechendes eorstes Gleitstiick 131 avfiveist, das mit der
Aktivierungsvorrichitung 14 nor im ersten Endabschniil in Biogeiff e, Das erste Glettstiiek 131
it auf der ersten Speichereinhett 130 paraliel zu der Fithrungsschiene 2 beweglich awischen eingr
Pasition der minimalen Ladung der ersten Speichereinheft 130, die der ersten Endlage der
Schicbemittel 5 entspricht, and einer Position der maximalen Ladung der ersten Speichersinheit
130, die der ersten Eingriffsposition entspricht,

~
N
>

Die Vomchiung 13 wmww Speichern mechanischer Energle beinhaltet eine pweits
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Speichereinheit 1304, die sin entsprechendes zweites Gleitstiick 131 aufweist, das mit dev
Aktivigrungsvordehitung 14 aur im zweiten Endabschuitt in Bingriff tritt. Das zweite Gleitstlick
1317 ist auf der zweiten Speichereinbeit 130" parailel zur Fithrungsschiene 2 beweglich zwischen
ciner Position der minimalen Ladung der zweiten Speichereinhedt 130 die der zweiten Endlage
der Schicbemittel § entspricht, und einer Position der maximalen Ladung der zweiten
Speichercinheit 134, die dor wweiten Eingriffsposition entspricht.

Die \%}z‘ricifmﬁ.ng 13 zum S_peichem mechanischer Ez‘:ergie beinhaltet ferner Mittel 132, 132

Ladung, wenn das erste and das sweite Gleitstick 131, 131 auBer BEingnfl mut der
Aktivierungsvorrichtong 14 gehen
Die Dampfungsvorrichtung 15 beinhalte
- cine orste Dimpfungseinbell 150, die mit dew ersteny Gleitstiick 131 in Eingeift steht, und
wirks, om die Bewegung der Schicbemittel 5 in Richtung der ersien Endlage zu verlangsamen:
- eine zweite Dimplungseinheit 138, dic mit dom zwetten Glettstlick 131 in Eingnit! steht,
und witkt, um dic Bewepnng der Schichemsitiel § du Richtung der zweiten BEadiage su
eriangsamen.
Vorteithaft ist die erste Démpfungseinhet 150 in die erste Speichereinheit 130 inteprient,
und entsprechend die awelte Dimpfangseivheit 130 in die zweite Speichereinheit 1307 indegriert.
Nach sinem nicht elnschriinkenden Beispiel kénnen die erste und die 2weite Speichereinheil
130, 130" wie inshesondere in Fig 9 dergestellt ausgefihrt werden, die sich zwar auf eine
bestimnde  Ausfibrungstorm der Erfindung bezieht, jedoch ein allen Ausfthrungsformen
gemeinsames Belspiel einer Speichersinhelt darstellt. Im Einzelnen wird das Glettstiiek 131, 131
jeder Speichereinheit 130, 130 bei seiner Bewegung in dev Speichereinheit 138, 130 entlang ciner
entaprechenden Fithrungsrille 134, 134° gefiihet. Die Mittel 132, 132 zur Stabilisterung der
Position des Gletistiicks 131, 131° in der Position der maimalen Ladung, wenn das Gleitstlick
131, 131 auBer Eingriff von der Aktivienmgsvorrichiung 14 gebt, beinhalten einen gewondenen
Abschnite 123, 135 der Fihrungsrille 134, 134°, bis zu dem das Gleitstliek 131, 131" von der
Aksivierungsvorrichiung 14 mitgenommen wird, und in dem os cingesperet bleibt, bis eine erneute
Wechselwirkung mit der Altivierongsvorrichiung 14 erfolgt. Das Gleistick 131, 131 stebt in

drehbarem Eingriff mut einems Ende cings Schaftes 151, 151 eines Dimpfers nut Kolben und
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Zylinder, der Bestandtetl der auf das Gleitstiick 131, 1317 wirkenden Dampfungseinheit 150, 18
ist. Der Zyhinder 152, 152" des Démpiers 18t an einem Gehiiuse 136, 136" der Speichereinheit 130,
130° befestigt. Das Gleitstlick 131, 1317 ist mit elastischen Rickholmitieln 137, 137 verbunden
{vury Beispiel ciner Schraubenfeder nut lnearer Ausdehnung, wic schomatisch in Fig, 9 in dem

dort enthalienen Detail eines inferven Elements der Speichercinheiien 130, 1307 gezegh)

UG

Allerdings kinnte jedes beliebige andere pleichwertige Element verwendet werden, das geeignet
ist, die Speicherung der mechanischen Energie der Speichereinheit 130, 130° zu verwirklichen

Bas Gleitstiick 130, 130" weist cine Aufhahme 133, 133 fiir den Elngeil mit einem
Eingriffeclement 140, 140a, 140b der Aktivierungsvorrichtung 14 aufl

ZweckmiBigerweise st der Laufwagen 51 mit einem Kaopplongeende 52 versehen, das

rachfolgend noch detailliert beschricben wird.

In einer Auwsfibnungstorm der Erfindong, die o Binzelnen in den Fig. 4 und § dargestellt
wird, ist die erste Speichercinheit 130 an dor Fithrungsschicue 2 {oder dem entsprechenden oberen
Querfutter 3) an der orsten Endlage befestigl, wihrend die sweite Speichereinhedt 130" an der
Filibrungsschiene 2 oder dem entsprechenden oberen Querfutier 3 an der zweiten BEndlage befostigt
ist. Dae Aktivierongsvornichtung 14 beinhaltet em Eingoffecloment 148, das fest it den
Schuchemittein § verbunden und dazu bestimmt ist, jowetls in Abh8ngigkeit von der Position der
Schiebemittel § auf der Flihrungsschisne 2 mit der Aufnabone 133 des ersten Glejtstiicks 132
bezichungsweise mit der Authahme 133" des zweiten Gleitstitcks 1327 in Hingriff zu freten.

Vorteithafl st das BEingritfselewsent 140 fest mut dero Laufwagen ST overbunden. Der
Laufwagen 51 weist, sufler dem Kupplungsende 52, auch cine erste Halterung 53 auf, dic an dem
Kupplungsende  S2 befestigt st ond  dazy  dient, das  EBingriffecloment 140 der
Aktivierungsvorrichtung 14 zu fragen. In der in Fig. ¥ dargestellten speziellen Ausfithrungsform
beinhaliet das Eiggriffselement 140 cine Mase 141, die von einer Basis 142 hervorragt, die (sum
Beispiel mit Durchgangsschrauben 143 und zugehérigen Muttern 144} an einem Flanschabschmiit
330 der ersten Halterang §3 befesugt werden kann, Vortethaft st die erste Halierung §3
abnehmbar an dem Kupplungsende 52 des Laufwapens 51 befestigt {insbesondere mit
emr;prschan{ien Durchgangsschrauben 331 und Muttern 332}

¢ Avsfithrungsform, die nun beschrichen wird {und mm Einzelnen in den Fig 1, 2,4, 5, 8,

12, 13, 14 dargestellt ist) kommt vorzugsweise {wenn auch nicht ausschiiefflich} bei Thren zam
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Finsatz, deren Zarge ans Metallprofilen {vorzugsweise Stahl oder Aluminiumy hergestellt ist, die
filr die Ankopplung und/oder den Einban in oine Wand aus Mauerwerk oder sus Platten
verschiedensy Werkstoffe, insbesondere Gipskarion vorgesehen sind.

In ciner Ausfibrungsform der Erfindung, dic im Einzelnen in den Fig. 6 und 7 dargestellt
ist, sind die erste Speichereinhett 130 und die zweite Speichereinbait 130 beide, eine neben der
anderen, an den Schicbemitieln § befestigl, Die Laufwege des ersten ond des aweiten Glelistiicks
131, 131 verlaufen jeweils paraliel zn der Flhrungsschiene 2 1o entgegengesetzien Richtungen
und ausgehend von einem selben Bercich 30 der Schicbemittel 3. Die Positionen der minimalen
Ladung des ersten und des zwetten Gleitsticks 131, 1317 Hegen proximal zusinander and die
Positionen der maximalen Ladung des ersten und des zweiten Gleitstiicks 131, 131 Hegen distal
zueinander, Die Aktivierungsvortichtung 14 beinhaliet ein erstes Bugnfiselement 140a, das an
der Fithrungsschiene 2 {oder dem entsprechenden oberen Querfutter 3} in einer Position befestigt
ist, die der Position der minimalen Ladung des erston Gleitstiteks 131 entspricht, wenn sich die
Schishemittel § in der ersten Endlage befinden. Das erste Eingriffselement 140s bleibt in Bingriil
mit der Aufnghume 133 des ereten Gleitstiicks 131 entlang des gesaraten ersten Endabschuitts der
RBewegung der Schichemittel 5 und bleibt anfler Eingriflf mit der Aufhahme 133 des crsten
Gleitstiicks 131 {iber den verbletbenden Teil dicser Bewegung, Die Aktfivierungevorrichtung 14
beinhaltet ein zweites Fingriffselement 1406, das an der Fihrongsschiene 2 {oder dem
entsprechenden cheren Querfaiter 3} in einer Position befestigt ist, die der Position der minimalen
Ladung des wweiten Gleitstiicks 131 entspricht, wenn sich die Schicbemittel § in der zweiten
Endlage befinden. Das zweite Eingriffselement 140b bloibt in Eingriff mit der Aufnabine 133 des
eweiten (leitsticks 131 entlang des pesamien rweiten Endabschnitts der Bewegung der
Schichbemitie!l 3 ungd bletbt auler Bingriff mit der Aufnahme 133 des zweiten Gleitstlicks 131
fher den verbleibenden Teil dieser Bewegung, Wie insbesonders in Fig. @ dargestelit, west der
Lanfwagen 51, auBer dem Kapplungsende 52, auch eing zweite Halterung $3' aut, die an deg
Kupplungsende 52 befestigt ist und dazu dient, anf awel hrer Flavken 534, 53'b dic erste und die
wweite Speichereinheit 130, 130° zu tragen. Vorteilhalt ist die zweite Hallerung 53" abnehmbar an
dem Kupplungsende 52 des Lanfwagens St befestigt {insbesondere mit entsprechenden
Durchgangsschrauben 53317 und Muttern 5332

Die Ausfilrungsform, die nun beschrieben wird {und im Einzelnen m den Fig. 3, 6, 7, 9,
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taa, 160 dargestellt isi), kommi vorsugswelse Owenn auch nicht augsschlieBlich) et Tiren mi

Vorteithaft ist das Kupplungsende 52 des Lavtwagens 51 daftir geeignet, gleichermaBen die

T

erste oder die zweite Halterung 33,

T3

S3° tragen eu kénnen, Auf dicse Weise 18t o5 moéghch, iy
beide Ausfthrungsformen den gleichen Laufwagen 31 zu verwenden.

Zweckmifigerweise  beinhaltet  die Dimpfungsvorrichtung 15 sine zusdizhiche
Dimpiungseinheit 1507, die an der Fithrupngaschione 2 {oder am oberen Querfutter 3, mit dewm die

3
iy

Fihrung 2 verbunden sein muss), in der ersten Endiage der Schichemittel § befestigt ist und die
anf die letzigenannten fber sumindest einen Endteil des ersten Endabschnints der Bewegung der
Schicbemittel 5 wirkt. Im Einzelnen beichaliet die zosdtzlche Ddwmpfungssinheit 150" einen

2

Diérpier mit Kobhen ond Zylinder, dessen Kolben anf ein Anschlagelement 533, 533" wirkt, das
auf den Schichemitteln § ausgebildet ist, Insbesondere ist das Anschlagelement 533, 333 anf dem
Laufwagen 51, vorzugsweise auf der ersten Haltening 53 oder auf der zwetten Halterung 3%
ausgebildet.

Um das Arkoppeln des Tarblatts | an de Halte- und Antrichsvorrichtung zu erleichtern,
beinhaltet dic Vorrichiung selbst eine erste 16 und ecine zweite 16 rastende Kupplungsvornchiung,
die jowetls zwischen den dritten Drehmitteln 8 und dem wweiten Ende 9, 11b des ersten oberen
Arms 9 bezichungsweize des zweiten unteren Armis 11 wirken, und jeweils mit einer Bewegung
des mweiten Endes Bb, 11b des ersten oberen Arms 9 bezichungeweise des 2weiten unteren Arms
11, relativ zu dem Tirblatt 1, in cinor Ebene rechiwinkelig zor dritten Drehachse 80 skiiviert
werde

Auf diess Weise kann, nachdem das Tirblatt 1 in Gblicher Weise an die Flteungsschusne 2
gekoppelt ist (durch Einfithren der Schicbhemittel 5, insbesondere des Laufwagens 51
beispislsweise dber cine verbreiterte Eintrittsdffnung i die Flbrungsschiene 23, das Tirblatt |
endgiiltie mit ciner exnfachen Drehbeweguog des ersten oberen Armas 9 und des zwesten unteren
Aras 11 um die zweite Drehachse 60 eingekuppelt werden, ohne die Notwendigkedt, sovstige
komplexe Arbelien ansaufiiwen.

MNachfolpend werden dic Besonderheiten und Merkmale der ersten und  der zwellen
Kupplungsvorrichtung 16, 16 beschrieben, insbesondere mit Bezugnahme aof die Fig 10z - 18,

ila, 11b {und auch 14, dic sich zwar ant eine andere Variante der erfindungsgemiiflen Vorrichtung
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hewricht, flir die Beschretbhung der Kupplungsvorrchtung jedoch allgemsine Giltighelt hat}, Diese
Figuren sind, wenngleich sie wundchst die erste Kupplungsverrichtung 16 darstellen, aoch divelt
anf die zweite Kupplungsvordchtung anwendbar (wie deuntlich anch aus der Angabe dex
Bezugsnummern fir beide Kupplungsvarrichtungen erkennbar),

Im Einzeluen beinhaliet die erste rastende Kupplungsvornichiung 16 vorteilhaft einen ersten
Fapfen 81, der von einer oberen Kante 10v des Trblatts 1 hervorsteht und eine mur dritten
Direhachse 80 parallele Achse aufweist, und eine erste Aufhahme 90 fiir den ersten Zapfen 81, die
auf dem wweiten Ende 90 des ersten oheren Arms 9 ansgefortigh jst. Die erste Aunfahme 90 weist
sine erste Fintritts&ffhung 91 auf, in die der erste Zapfen 81 mit cingr Bewegung rechtwinkelig
zur dritten Drehachse 80 eingefilt werden kann. In dieser ersten Eintitisdffoung 91 ist
mindestens ein erstes clastisch verformbares Eloment 92 untergebracht, welches das rastende
Finsetzen und Sperren des ersten Zapfens &1 in der ersten Auninahme 90 reslisiort. Ferner
beinhaltet die rweite rastende Kupplungsvorrichtung 18 einen sweiten Zapfen ¥1', der von einer
anteren Kante 10d des Tirblatts 1 hervorsteht und eine zor dritten Drehachse 80 paraliele Achse
anfweist, und eing zweite Aufnatune 80 flir den sweiten Zapfon ST, die ant dem zweiten Eande
11k des zwetien unteran Arms 11 auspefertigt ist. Die zwetie Anfnahme 90 weist eine zwelie
Eintrittadffhung 91' anf, in die der gwelte Zapfen 81 mit einer Beweguny rechiwinkelig aur dritten
Drehachse 80 eingefihrt werden kann, In dieser zwetten EinritisSffnung 91 ist mindestens ein
zweites elastiseh verfornthares Element 92' untergebracht, welches das rastende Einsetzen und
Sperren des zwelten Fapfons 817 in der zweiten Aufnahme 90 realisiert. Die dritten Drehmitte! &
heinhalten den ersten Zapfen 81, die erste Aufnshme 90, den sweiten Zapfen 81" and die aweite
Aufnahme 90"

Wie im Binzelnen in den Figuren (1ia, 1ih) dargestelit, beinhalten das erste und das zweile
elastisch verformbare Blement 92, 92" jeweils eine entsprechende Zunge 93, 937, die jeweils an der

ersten bezichungsweise an der zweiten EintrittsSffoang 91, 91° der ersten bezichangsweise der
sweiten Aufnaline 90, 90° befestigt st Diese entsprochende Zunge 93, 83" kann fred o ciner xur
Fintritterichtung des enisprechenden ersten oder xweiten Zapfens 81, 81" guerverlaufenden
Richtung drehen, entgegen der Wirkung eines entsprechenden elastischen Mittels 94, 94" {wobei
dicses elastische Mitiel beispielsweise durch dep Stiel mur Verbindungs der Zunge 93, 93 naut der

ersten oder zweiten Bintrittséfnung 91, 917 gebildet sein kann). Der erste nder zweite Zapfen 81,
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81 wird in der entsprechenden ersten oder zwetien Aufnghme 90, 9O durch ein fretes Ende 95, 88
der Zunge ¥3, 93 gespert, da diese nach dem Durchgang des Zapfens elastisch in ibre
urspringliche Position zurlickkehrt,

Vorzugoweise:

- sind die erste Aufnalvoe 90 und das erste clastisch verformbare Rlement %2 an einem

ersten Binsatz 96 ansgeluldet, der in einer entsprechenden ersten Aufnahime 97 tn sweiten Ends
9% des ersten oberen Arms 9 untergebracht ist;

- sind die zweite Aufoabme 90 und das 2weite elastisch verformbare Element 82" an einem
rweiten Biusate 96" ausgebildet, dor in ciner entsprechenden zweiten Acthahme #7' im zweiten
Ende 11b des zwetten unteren Arvms 11 untergebracht ist;

Der erste und dor zweite Ensatz 96, 96" kdnnen auch aus Plastik-Werkstoff durch Formen
hergestells werden.

&8

Vorteithaft ist es méglich, durch Einwirken mit einern Werkveug ant das erste und das

4

zweite verformbare Hlement 92, 92° (die einfach durch Schwenken des Tirblatts 1, wie
beispielsweise i den Fig. 2 und 3 dargesteilt, offengelegt und zuginglich gemacht werden
kénnen) den ersten und den zwelien Zapfen 81, 81 freizusetzen und das Tiwbiatt 1 wieder ass
devy ersten oberen Arm 9 und dem zweiten unteren Arm 1 zu Bsen, Auf dicse Weise werden dic
Instandhaltungs- ond Binsteltongsarbeiten erleichtert.

Wie in den Figuren dargestellt, weisen die erste und die wweite Aufnghme 90, 8¢ die Form

von durchgehenden Langlochem auf, die auf der Seite zum Finsetzen des entsprechenden Zaplens

81, 81° offen sind. Der Japfen 81, &1 kano als zvlindrisches Element mit einem verbreiterien

Ende 811, 811 als Abreilschatz fiir dic Bewegungen entlang der dritten Drehachse 80
sein,

Die erste BintrittsOttnung 91 der ersten Aufnahme 90 fir den ersten Zaplen 81 und die
zweile Eintrittséffnong 91 der zweiten Aufhahme 90 fitr den wweiten Zapfen 817 sind jeweils anf
elner Seitenkants 9% des ersten oberen Arms 9 bezichungsweise auf einer Seitevkante 110 des
aweiten unteren Arms 1 angeordnet.

fn emer inshesonders i den Fle, 10a-10c und 1a darvestellten ersten Ausfib ungsform ist
o &

die Hinflilhrongstichtung des ersten Zapfens 81 bevichungsweise des zweiten Zapfens 81" in die
erste bexichungsweise die zwette Aufhahme 90, 90 quer, vorzagsweise rechtwinkelig, =u einer
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Lingsachse 99, 111 der Hrsireckung des ersten pberen Armes § bezichungsweise des rweiten

underen Armes L

in eimer insbesondere in Fig. 1ib dargestellien zwetten Awsfithrungsform st die

Binfithrasgsrichiung des orsten Zaplens 81 bezichungsweise des zweiten Zapfens ST in dic orste
berichunsswetse die pwelie Aufnahune 90, 80 parallel sy und vorsugsweise Ubereinstimmend mu
£ g

v Lingsachse #9, 111 der Erstreckung des ersten oberen Armes @ beziehungsweise des zweiten

unteren Armes 1

Wie in den Figuren dargestelll, sind der erste obere Arm 9 und der pwelte untere Arm 11
vorzagsweise einfache planare oder geformte Elomente; dic Lageebene dos zweiten Endes 6b, 11k
15t rechiwinkelig  »ur dritten Dhvehachse 80, wenn das zwetle Ende 9b, 11b an den dritien
Dretanitieln § fosigelegt ist.

Zweckmiligerweise betnhaltet die erfindungsgemilie Halte- und Antrichsvorrichinng Mitfel
zur Einstelung des relativen Abstandes rwischen der zweiten 6 und der dritten 8 Divehachse,

Auf diese Welse kann dic Anordnung des Tieblatis 1 in der Zarge auch bel Vorliegen
geringfligiger Ungenavigkeiien bet der Montage der Zarge reguliert werden.

In der in den Figo 11b und e dargesteliten Ausfithrungsfory ist zom Bewspiel der erste
Einsatz 96 bezichungsweise der zweite Einsatz 96" in der entsprechenden ersten bezichungsweise
zweiten Aufnabme 87, 97" zumindest entlang eiver entsprechenden Richinng D, DY parallel wu
einer Lingsausdehnungsachse des entsprechenden ersten oberen Arms 9 bezichungsweise des
Fweiten unteren Arms 11 beweglich. Die Halte- und Antrichsvorrichiung beinhaltet Mittel 17, 17
zur Regulterang der Position des ersten Einsatzes 96 bezichungsweise des rweiten Einsatzes 96
relativ zu der enteprechenden ersien bezichungsweise zwetlen Aufabine 97, 97 entlang der
Richtung D, D', Wie beispielbaft in Fig, 11b mit geswrichelter Linte dargestellt, beinhalten die
Mittel 17, 17" 2w Regulierung der Posttion des ersten Einsatzes 96 beziehungsweise des zweiten
Einsatzes 9¢' relativ zu der entsprechenden erston bozichungsweise zwetten Aufnalune 97, 97
entlang der Richtung I3 D' Lapgidcher 170, 170°, dic sich ontlang dieser Richtung Dy, DY
erstrecken und zur Durchithrung von Schrasben 171, 171 sur Befestigung des ersten
bezichungsweise des zweiten Einsatzes 96, 96" an dem enisprechenden sweiten Ende 96, 115 des
ersten bezichungsweise des zwetion Arms 9, 11 dicnen. Die Langidcher 170, 170 sind in dem

Einsatz 96, 96° dargestellt, kdnnten aber gleichermallen auch an dem zwellen Ende 9%, 1ib des
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entsprechenden Arms 9, 11 ansgebiidet sem.

Vorteithatt beinhalten die Mitted 17, 17 zur Einstellung der Position des ersten Einsatzes 96
berichungsweise des ewelten Binsatzes 98 relativ zu dor extsprechenden ersten beriehungsweise
aweiten Aufnahme 97, 97" entlang der Richtong Db, I¥ zumindest cinen Stellantrieb 172, 172 zwr
Steverung dicser Emstellung, der jewells zwischen dem ersten bezichungsweise pwelten Ensatz
96, 96 und der entsprechenden ersten bezichungsweise swelten Authahme 97, 97° wirkt. Diese
Losung istin Fig. 1o dargestellt, die, lediglich als Beispigl, einen Stellantrieb 172, 172" in Form
cines Exzenters zeigh der in einer auf deve zwetien Eode 96, 11b des entsprechenden Arms 9, 11
ausgebifdeten Anfhahme wntergebracht ist, auf den Einsatz 96, 96" wirkt und von der Obersette des
entsprechenden Arms 9, 11 her rugdnglich ist (eum Beispiel, indern das Tleblatt l mdiemn bag. 2
oder 3 dargestellte Steltung gebracht wird},

In ciner alternativen, in den Figuren nicht abgebildeten Lisung, ist der Einsatz 96, 96" in ein
separates Halteeloment eingesetet, das am aweiten Ende 9b, 11 des entsprechenden Arms 8, 1H
untergebracht ist und Jdort mittels entsprechenden Befestignngsnuitieln fost mit dem Ama 9, 1
verbunden ist. In dem Halicelement i3t eine Aufnabme 97, 97 ausgebildet, Darin sind die
Flihrungen ausgebildet, i denen der Ewsatz 96, 96" in der Einstellungsrichtung D, Y
verschichbar st Die Langldcher 170, 170 kdnnen wahlweise entweder am Einsatz 96, 967 oder
an dem Haliceloment ausgefithrt sein. Der Stenerungsstellantrieh 172, 1727 wirkt zwischen dem
Fiusatz 26, 96" und dem Halleslement auf analoge Weise, wie bereits fiir die Wirtkung zwischen
dem Einsatz 96, 96" und der Anfhahme 97, 977 dargelegt wurde.

In der in den Fig. 14 und 14a dargesiellien Ausfiihrangsform st beispielswaise, kombiniert
wit oder alternativ zu der obigen Darstellong, der erste Zapfon 81 oder der zwetie Zapfen §1
relativ s Ticblalt | entlang der sotsprechenden oberen Kante 10¢ bezichungaweise der unteren
Kante 10d des Tiirblasts | beweglich, Die Halte- und Antrichsvorrichtung beinhaltet Mitte] 18, I®
zur Regolicrung der Position des ersten Zapfens 81 oder des zweiten Zapfens 817 relativ zum
Thrblatt 1 cntlang der entsprechenden oberen Kante 10c bezichungsweise unteren Kante 10d des
Tirblatts 1. Wie beisptelhaft in Fig. 14, 14a dargestellt, ist zweckmdfigerwetse:

- der erste Zapfen 81 cintetlig mat einer eigenen ersten Grundplatte 810 ausgefibnt, die an
der oberen Kante 10¢ des Tlrblatts 1 befestigt ist;

?

-~ allernativ oder zusiitzlich daxy, der aweite Zapfen 317 eintetlig mit einar sigenen zweiten
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Urundplatte 818 ausgefithet, die an der umteren Kante 104 des Tirblatts 1 befestigt ist,

Die Mattel 18, 18 zur Regulierung der Position des exsten Zapfens ¥ oder sweiten Zaplens
R1' relatly zum Thrblait 1 beiphalien Schrauben 181, 181" zur Befestigung der ersten
bezichungsweise zweiten Grundpiatte S0, 81O an der oberen Kante 10¢ bezichungsweiss an der
unteren Kante 10d des Tirblatts 1, die in entsprechende, sich in Einstellungsrichtung erstreckende
LangiScher 188, 180" eingesetzt werden,

YVorteithalt beinhalien die Mittel 18, 18 zur Reguliernng der relativen Position der ersten
Grundplatte 810 beriehungywsise der wweiten OGrundplatte R1€° entlang der oberen Kante 10¢
bezichungsweise entlang der unterers Kante 10d des Tirblatts 1 rumindest einen Stellantrich 182,
182" zwr Stevernung disser Regullerung, der jeweils zwischen der ersten oder der sweiten
Grondplatte 810, 810 und der entsprechenden oberen Kante 180c¢ oder unteren Kante 10d des
Tlirblatts T wirkt

Digse Losung ist in Fig. 1da dargestellt, die, lediglich als Beispiel, einen Stellantrieh 182,
182" in Form eines Exzendars zejgt, der awischen siner in der oberen bezichungsweise unteren
Kante 10c, 10d des Tirblatts 1 untergebrachten Halterung 812, 8127 und der Grundplatie 818,
8187 warksany ist. Die Grundplatie 310, B10° ist threrseits, in dor Filvung beweghch, m einer in
der Halterung 812, 8127 ausgebildeten Aufhahme untergebracht. Der Exzenter wirkt auf die
Grundplatte 810, 818 und st wugdoglich, wemn das Tirblatt 1 sumindest teilweise in die
Offnangssteitung gebracht wird,

e erfindungsgemilie Halte- und Antrichsvorrichtung beinhaltet eln erstes 19, gin mweites

} und ein drittes 21 Rolwprofilclomeant, welche jeweils das erste aufrechte Futtertedl 7, das obere
Quertutier 3 und das zwetie aufrechie Fotertedl 7' der Zarge der TOr bilden, zu der das Tirblatt §
gehdrt. Dic genannten ersten, zweiten uvnd dritten Roluprofilelemente 19, 20, 21 weisen
entsprechende Querschnitte rechtwinkelig su threr Lingsavsdehnungsachse auf, die alle gleich

sind ond einem Modell 22 embeitlichen Querschmitts entsprechen {(Im Binwelnen in Fig. 13a
dargesieili}.

Das Modell 22 cinbeithichen Querschnitis sieht vor: eine grste Seite 22, die dary bestinmt
ist, dern Raums zugewandt wu werden, 1y dem das Tirbiatt | aufgenommen wird, wenn es sich in
der SchiieBstellung befindet, eine sweite Seite 220b, die der ersten gegeniiber lisgt, eing dritte und

3

gine vierte Seite 220¢, 2204, die quergerichtet zu den ersien beiden vedapfen. Das Modelt 22
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cipheitlichen Querschnitts sieht forner cinen ersten Hohlraum 221 vor, der aufgebaut i8t, wn den
Durchgang des Wagens 31 der Schiebemittel 5 mit eigenen Aunflagerddern $10 auf cinem ersten

1

und einem zweiten Abschaiit 2218, 221h der ersten Seite 220z zu ermdglichen, die voneinander
darch cinen swischenlicgenden dritfers Abschanitt 221 der ersten Seite 220a getreant sind. Der
dritte Abschniit 221¢ kann entfernt werden, wu die Durchftthning des Schafies 511 des Wagens
51 zom Tragen des Tirblatts | zu ermdglichen

Dras Maodell 22 einheitlichen Querschniits steht ferner Aufnahmen 223 zum Einsetzen von
Verbindungaschravben  zwischen  den  Profilelementen  vor.  Vorsugsweise  sind  dwe
Einsetzaufnahmen 223 in einem sweiten Hobidrawm 222 des Modells 22 cinheitlichen Querschuitis
ausgebildet,

An dem zwelten Rohrprofilelement 20 ist der awischenlicgende dritte Absehnif 221c der
ersten Seite 220a beseitipt, wm den Durchgang des Wagens 51 zu enmdglichen und die
Fihrungsschione 2 zu bilden,

Aut dicse Weise kamn dic gesamte Tlrzarge mit cinem cinzigen Profiltyp hergestellt und
semmit die Prodoktion der Komponenten vereintacht werdan.

FweckmiBigerweise sind auf rwei Seiten des ersten Hohlraums 221, die guergerichiet zu
der ersten Seite 2204 sind und einander gegentiberliegen, Anschifige 224 fiir Elemente 312 nwy
Stabilisierung des Wagens 51 ausgebildet. Die Elomente 512 zor Stabilisierung des Wagens 3
beinhalten ein quergerichtetes Stabilisierungsrad 513, Diese Elemente werden mm zweitsn
Rohrprofilelement 20 genutzt, in dem der Wagen 51 8uft.

An Wandabschnitten des erston Holdraurns 221, die distal vou der ersten Sgite 220a hegen,
sind  Aufnahmen 225 zom Aunkoppeln von  funktionalen  Elementen der Halte- ond
Antriebsvorrichiung susgebilde, die insbesondere direkt oder mndirekt aufl die Sclnebenuttel 5
wirken. In eiper in den Figuren dargesteliten Ausfibrungsform werden die Kopplungs- Aufnghmen
225 fir die erste und die zweite Speichereinhets 130, 130° der Vomrichtung 12 zur Steuerung der
Bewegung des Tirblatts 1 genutzt {wig zum Beisptel wn Fig. 13 dargestellt).

Vorteithatt ist aut dem abnehmbaren dritten mittleren Abschrutt 221c des Meaodells
sinheitlichen Querschoitts ein Uberstand 226 ausgebildet, der sich zum Inneren des ersten
Hohlraums 221 hin erstreckt und der, ausgehend vou einem stielartigen ersten Teit 2262 und mit

ginem verbrelferten sweiten Teil 226b cinen im Wesentlichen |, T™-frmigen Vorsprang
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{Uberstand) bildet, der filr das Ankoppeln von Schliefiblechen und/oder Schiosskdrpern undioder
dhnlichen funktionalen Blewenten ausgelegt ist, wenn das Modell 22 einheitlichen Quoerschnits in
die aufrechten Stiitzen 7, 7' der Zarge integriert st

Im zweiten Rohrprofilelement 20 ist dieser Uberstand 226 druch Beseitigung des dritten
Abschnitts 22 1¢ entfermnt.

Fig. 154 zeigt ein Beispiel dor Anwendung des Uberstandes 226, um in die zweite aufrechie
Stiitze 77 en Schlieliblech emes Schiosses vinzuseizen.

Priosex Ergebmis wird mit einem Querschniit wie in Fig. 15b dargestellt erhalten. Sie zeigt
den Querschmtt des dnitten Rohwprotileloments 21, der dem Modell 22 des Querschnints entspricht,
bei dem ein Teiabschmit des diitten Abschnitts 221¢ entlang der Lingsachse des
Rolrprofilelements 21 volikommen abgenommen wurde und, an den Enden dieses Teilabschnitts,
pur e Ted der &uBeren Wand des Querschniils abgetragen wurde, wn, entlang der Lingsachse
des Rohrprofilelements 21 vorkragend, einen Abschnitt des Uberstandes 226 Seizulegen. In der
Produktion kann dieses Ergebnis leicht durch zine erste Frishearbeitung erhalten werden, bei der
ein Lingsabschnitt des dritten Abschaiits 221¢ vellkomimen entfernt wird, gefolgt von einer
zweiten, mehr oberflichlichen Frisbearbettung, bei der nur die AuBenwand 229 des Muodells
cinheithichen Querschritis 22 abgetragen wird,

Die erste Sette 220a des Modells 22 einheitlichen Querschniits beinhaliet zowver seitliche
Verliingerungen 227a, 227b, dig aut cmander pegeniiberliegenden Sciten des Haupthbrpers dos
Meodelis 22 ewbeuthchen Querschuitis vorragen, om jeweils einen entsprechenden Rand 228a,

228b zu bilden.

Vorterthaft bilden die 2wel seithchen Verlingenngen 2273, 227b zwel Besugss
bezichungaweise Anschlagelemente filr gine duBere Verkleidung undioder Ausfachungsplatie,
wobel die enisprechenden Rinder 2283, 228b so gestaliet und verdeckt in dem Aufnabmeraom des
Tirbiatts 1 in geschlossener Stellung angeordnst sind, dass dic aufrechien Futtertedle 7, 7' und das
Querfoiter 3 nur in der Stirke ciner Wand sichtbar sind, in der die Tir instatliert ist und deren

Oberflichenendbehandlung mit Putz oder sonstiger Art sich soweit ausdehnt, dass sie digsen
Hohlraum vimrahimt und begrenzt.
Auf diese Weise wird ¢ine besonders ansprechende Asthetische Wirkung im Hinblick aut die

moderne  minimalistische  Ionenraumarchitektur  erhalten:  Der  Effekt  der  cogenannien
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~wandbiindigen® Zarge, bet dem die Tiir ru emem in der Raumwand integrierien Element wird
und jegliche Unterbrechung der Kontinuitdt verdeckt wird, Fig. 15¢ rergt ein Anwendungsbeispiel
in eingr Wand aus  Baoplatten, zum  Beispiel {iipska;"mnpiaﬁﬂn. Fig. 15§ zeigt oin
Anwendungsbeispiel in ciner Wand aus Mauerwerk,

Vorteithaft beinhaltet die Halie- und Antriehsvorrichtung ein erstes Winkeleloment 232 zur
Verbindung swischen dem ersten Rohrprofilelement 19 und dem zweiten Rotuprofilelement 20,
das cine erste Anschlagflache 230a Rir ein erstes Ende 20a des wweiten Rolrprofilelements 20 und
sine rweite, orthogonal sur ersten ausgerichtete Anschlagfliche 231s fiir ein erstes Ende 19a des
ersten Rohrprofileioments 19 anfweist, Dicse zwetie Fliche 231a des ersten Winkelelements 23a
ist einem Lingsabschnitt des zwetten Rolwprofiielements 20 zugewandt, in einom vorbestimunten
Abstand zu diesem, um die Aufnahme und dic Bewegoug des crsten oberen Arms 9 zu
crmiglichen,

e

o

falte- und Antrichsvorrichtung beinhalter ferner ein rweites Winkelelement 23b awr
Verbindung swischen dem zweiten Rolwprofilelemant 20 und dem dritten Roluprofilelement 21,
das eine ersic Anschlagfidche 230b flir oin zweites Ende 20h des sweiten Rohrprofiletements 20
undd eine zwelte, orthogonal zur ersien ausgerichtete Anschiagfiiche 2315 filr cin orstes Ende 2la
des dritten Rolwprofilelements 21 aufweist,

Vorteithaft weisen die srste und dis zweite Fldche 23Da, 231a des ersten Winkelelemenis
23a an thren Seitenkanten cine Form auf, die den Ubergang 2wischen den Rindern 228, 228 des
ersten Rohrprofilelermnents 19 und den entsprechenden Rindern 228a, 228b des zwelien
Rohrprofilelements 20 um dic Aufhahme des ersten oberen Arms 2 henurn bilden, Mit diese
Lasung {die inshesondere im Detail in Figo 1 dargestellt isf), st die Verdeckung der
Fargenelements noch deutlicher, mit einer noch bemerkenswerteren dsthetischen Wirkung

Vorteithafl beinhaltet die Halte- and Anirisbavorrichtung ein Auflagecioment 23¢, das mis
ginem zweiten Ende 196 des grsten Roluprofilelements 19, das dem ersten Ende gegentberlisgt,
verbunden werden kann wnd einen vorbestimmien Abstand swischen der anteren Kante 10d des
Tarblatte | und der Fullbedenhbhe definiert, un dic Aufnahme und die {reic Bewegung des
aweiten unteren Arms 1 zo ermdglichen.

ZweckmiRigerweise beinhalton dic zwetten Dreluuitie] 6 oine réhrenfBrmige Mange 61, die

in den ersien Hohlraum 221 des Querschaitts des ersten Roluprofilelements 18 eingefithet ist, wn
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die zweite Drehachse 80 zu bilden, Der erste obere Amm 9 and der aweite unters Arm 11 sind
Jewelils an einers ersten Brde 61a und an einem sweiten Bnde §1b der rébhrenfOrmigen Stange 61
festgelegt, Die zweiten Drehmittel 60 beinhalien cine erste Abdeckung 62a, die fest mut dem
ersten Ende 9z des ersten oberen Arms 9 verbunden ist. Die genannte erste Abdeckunyg 62a st in
das erste Ende 81a der réhrenftrmigen Stange 61 singefihet und fest mit dicser verbunden. Dhe
zweiten Drelmittel 60 beinhalten eine zwette Abdeckung a2b, die integral mit dem ersten Ende
tla des pwelten witeren Arms 11 verbunden st Diese awette Abdeckung 623b ist in das 2weite
Fude 61a der réhrenformigen Stange 61 cingefithet und integral mil dieser verbunden.

Die von den Armen 9, 11, den Abdeckungen 62a, 62b und der r8hwenfBrmigen Stange 61
gebildete starve Binhelt wird entlang der Lingsansdehnungsachse des ersten Rohrprofilelements
19 von zwei Endhiilsen 63a, 63b in Position gehalten. Die beiden Endhiiisen 63a, 63b umgeber
jeweils etn entsprechendes Ende 61a, 61b der rélwenfirmigen Stange 61 oder elue entsprechende
Abdeckung 62a, 62b oder beide. Die beiden Endhilsen 632, 63b bilden jeweils eine drehbare
Verbindung eines entsprechenden Endes 61a, 61b der réhrenfOruigen Sange 61 oder einer

entsprechenden Abdeckung 62a, 62b oder von beiden 2o dem ersten Roluprofilclement 19, Die
heiden Endbillsen 633, 63b sind jewsils in cines der Enden 193, 19b des ersten Roluprofilelements
19 gmngefihr

Die so erhaltene Struktur st recht kompakt und g sich selbst fm Innern des ersien
Rohrprofilelements 18,

Die Erfiudung erzielt bedewtende Vortetle, Die Vorrichiung zur Stenerung des Antriebs
errudgheht ein sicheres System mit miodrigem Geffhrdangs- und Schadensrisiko Ry den Benutzer,
Die Strukiur des Schnelikupphmngssystems erméglicht die leivhie Montage des Tieblails, das bet
Bedarf (zur Instandhaltung oder Einstellung) auch schoell ans den Armen geldst werden kann,
ohne es vollstindig avs der Thrdnung herausnehmen zu milssen. Dank der einbetthichen Struktur
des Querschanitts der Frofile, sus denen die Zarge besteht, i3t o3 miglich, sowohl aufrechte
Pfostenteile, als auwch Querteile und Fibrungsschicnen aus einem  emzigen, anl Mall
zugeschnitienen Strangpressprofil zu erhalten. Wenige spezielie Bearbeltungen ermbglichen dann
die Herstellung der spezifischen Bestandteile der Zarge. Femer wird eine  verdeckie
{,wandbiindige™) Konfiguration der Tiwzarge und threr Komponenten im minimalistischen 8l

arreichi.
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e so komaipierte Briindung kann zahlreiche Anderongen wnd Varlanten rulassen, die alle

3

i1 den Bereich des erfinderischen Gedankens fallen. Ferner kOnnen alle Einzethetten dev

Erfindung dorch fechnisch gleichwertige Elemente ersetzt werden. Bel der praktischen Umsetzung

o

der Erfindung kéunnen die verwendeten Materialien sowie deren GréSe beliebig nach den

jewetligen Erfordermussen varhiert werden.
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PATENTANSPRUCHE

i. Halte- und  Aniiebsvorrichtung  fiir ein Tirblatt  oder ein  Shnliches

Versehlusselement, mit Dreh- und Schicbebewegung, von der Art, die ©lgende Eleomente zur
Yerbindung mit einem Tirbiatt (1) avfweist:

~eine Fithrangsschiene (2} zur Verbindung mit einem oberen Quenteil (3) einer Zarge einer
Thr, zu welcher das Tlrblat (1) gehdirt;

~erste Drehmutte] (4), die vine orste vertikale Drehachse (403 des Tlrblatts (1) bilden und in
ciner mittieren Position zwischen den beiden vertikalen Hanten (10g,100) des Blans (1)
anzuordnen singd;

~Schisbemittel (5), die so angoordnet sind, dass sie in der Fithrangsschione (23 gleiten,
wobet die ersten Drehmittel (43 das Blatt (1) drehbar an den Schichemitteln (5} festlegen;

—zweite Drebmittel (6}, die cine zweite Drchachse (80) parallel zur evsten Drehachse (403
bilden und in der Nihe elnes ersten aufrechten Stitziells (7}, nder Thrpfostens, der Tiiezarge
anzuordnen sind;

~dritte Drehunittel {8}, die oine dritte Drehachse (80} parsliel zar ersten und zweiten
Drehgchse (40,60) tilden und auf dew Tieblatt {1) in ciner Position ansuordoen sind, die, wenn
sich das Tiirblatt (1) o SchiicBstellung befindet, awischen der ersten und der zweiten Drehachse
{40,600 Lregt

—xwei Gelenkarme (0,11}, ein erster, oberer Arm (9) und sin zwelier, anterer Arm {(11), die
jeweils drehbar mit einem ersten Ende (94,112} an den zweiten Drehmitteln (6 53 und sort an dey
Zargs festgelegt sind, und drehbar mit cinem zweiten Eode (9h, 11h) ant den dritten Drehmitteln {8}
und somit an dem Tirblat (1) festgelegt sind;
dadurch gekennzeichnet, dass sie eine Vorrichtung (12) zur Stenerung der Bewegung des
Tirblatts (1} in die Schiielstellung und der Bewegnng des Tiirblatts (1} in die Offensiellung
aubweist, die wwischen den Schiebemitteln (5} und der Fihrungsschiene (2} oder dem oberen
Querteil (3}, mit dem die Fibrung (2) ze verbunden ist, wirksam ist und die threrseits Folgeudes
avfweist:

~eine  Vomichtang {13} zur  Speicherung  mwechanischer  Energie  und  aine
Aktivierungsvorrichtung (14}, dic in oinem ersten Endabschnitt und in cinem  zwelien

Endabschnitt der Bewegung der Schicbemittel (3) entlang der Fiihrungsschiene (2) aufeinander
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wirken, wobset der erste Endabscluutt zwischen einer ersten Endlage, die der SchlieBstellong des
Tirblatts (1) entepricht, und einer ersten Fingriffsposition, die sich in einem vorbestimmien
Abstand von der ersten Fadlage befimdet, definfert ist, wnd wobei der zweite Endabschnint
zwischen einer zweitent Endlage, die der (ffenstellung des Tirblatts (1) cutspricht, und eingr
sweiten Bingriffeposition, die sich in einem vorbestimmien Abstand von der zweite Endlage und
in einer Position zwischen dieser und der crsten Eingriffeposition befindet, definiert ist, woebet die
Speichervorrichtung {13} und die Aktivierungsvorrichtung (14) zwischen der ersten und der
zwetien Eingr&‘fﬁ;}asﬁieﬁ gepenseitie auler Eingriff sind, wobet die Speichervorrichiung (13
withrend der Bewegung in Richiung der ersten Endlage beziehungsweise fn Richiung der aweiten
Endlage i ersten bezichungswelse im pweiten Abschniit diber die Aksivierungsvorrichiung {14}
mechanische  EBnergle  an  die Schichbemittel  (5)  abgiht,  und  dagegen  wvon  der
Aktivierungsvorrichtung {14y wihrend der entgegengeseteten Bewegong m Richtung der orsien
Bingriffeposition  bezichungsweise in Richtung der zweiten EingriffSposition im ersten
bexichungsweise iny zweiten Abschnitt geladen wird, und die Speichervorrichtung {13} wihrend
der Bewegung der Schiebemitiel (§) awischen der ersten und der zwelten Eingritfsposition thren
Ladungazustand beibehaly;

~eine Veorrichtung (18) zur Dimpfung der Bewepung der Schicbemittel (5), die aut die
Rehiebemitiel {8) wirkt, um deren Bewegung i evsters Abschnitt in Richnmg der ersten Endlage
und fim zweiten Abschmtt tn Richtung der sweiten Endlage su verlangsamen.

2. Haltevorrichtung  nach  Anspruch 1, daderch  gelennseichanet, dass die
YVorrichtung {13} zum Speichern mechanischer Energle Folgendes aufweist

—gine erste Speichersinheit {130}, die eln entsprechendes erstes Gleitstiick (131} anfwerst,
das mit der Aktivierungsvorrichtung (14) nur im ersten Endabschnitt in Elngeid? @itt und anf dex
grstens Speichereinheit (120} parallel zur Fihrungsschiene {2) beweglich ist zwischen einer
Position der nuindmalen Ladung der ersten Speichereinheit (130), die der ersten Endlage der
Schiebemistel (S) entspricht, und einer Postiion der maximalen Ladeng der ersten Speichereinheit
{130), dic der ersten Bingriffsposition entspricht;

~gine zweite Speichereivheit (130%, die ein sntsprechendes zweites Gleitstiick {1317
aufweist, das mit der Aktivieruagsvorrdchiung (14) nur im zweiten Endabschuitt in Eingriff trig

and anf der zweiten Speichercinheit {1307 parallet zpr Flihrungsschiene (2} beweglich

z
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zwischen einer Position der mininalen Ladung der zweiten Speichereinhett (1307, die der 2weiien
Endlage der Schichemittel (3) entspricht, und einer Position der maximalen Ladung der pweiten
Speichercinheit (1307, die der zweiten Eingriffsposition entsprichy;

P

~Mittel (132,1327 zur Stabilisicrung des ersten und des zweiten Gletistéicks (134131 in

Lid

der Position der maximalen Ladong, wenn das erste ond das zweite Gleitstiick (131,131 auller

Eingriff mit der Aktivierungsvorrichtung (14) sind,

3. Haltevorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass:

~die erste Speichereinheit (130} an der Fithrongsschione {2} oder dem entsprechenden
gheren OQuertell (33 in der ersten Endlage befestigt ist;

~die zweite Speichereinhelt (1307 an der Fihrungsschiene (2) oder demn entsprechenden

I&e,

oberen Quertril (3} in der pwetton Endiage befestigh sy
~die Aktivierungsvorrichtung (14) ein Eingriffsclement (140) aufweist, das fest mit den
Schichemiiteln {3} verbunden und dazu bestimot ist, Joweils in Abhiingigkeit von der Position der
Sehichemittel {5} auf der Fiibrungssechiene {2) mit einer Aufnalme (133} des ersten Gleitstiicks
(132} berighungsweise mit einer Aufnalwoe (133%) des pweiten Gleitstilcks (132 in Bingrl? wu
freten.

4, Haltevorrichtung nach Anspruch 2, dedurch gekennzeichnet, dass:

—dic erste Speichersinbeit (130) und die zweite Speichereinheit (130') beide, aine neben der
anderen, an den Schichemittein (3} hefestigt sind, wobsi die Laufivepe des ersten und des zweiten
Gleitstiicks (131,1310 jeweils parallel zu der Fiihnmgsschiex'ze (I} i entgegengesetzien
Richtungen und ausgehend von einem seiben Bereich (50} der Schicbemittel (3} verlanfen, wnd

19

wobel die Positionen der minimalen Ladung des ersten und des zweiten Glettsticks (131,1317
provimal zuginander Hegen und die Positionen der maximalen Ladung des ersten und des wweiten
Gleitstlicks (131, 1317 dista] zneinander Hege

~die Altivierungsvorrichinng {14} eln erstes Eingriffseloment (140a) aufweist, das an der
Fihrungsschiene (2 oder an dem entsprechenden oberen Querteil (3} in einer Position befestigh

3

ist, die der Position der minimalen Ladung des ersten Glaitstiicks (131) entspricht, wenn sich die

Schicbemittel () in der ersten Endlage befinden, wobel das erste Hingriffselement (140a) in

Fineriff mit cingr Aufnshure (133) des ersten Gleitstlicks {131 omlang des gesamten ersten
;:; i X : & fos)

Endgbschnitts der Bewegung der Schiebemiitel {5} bleibt und anfler Bingriff mit dieser Aufnahme
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{133} des ersten Gleitstiicks (131} iiber den verbletbenden Teil dicser Bowegung bletbt;

—die Aktiviernpgsvorrichtung (14} ein sweites Bingniffaelement (140bY aofiveist, das an der
Fihrongsschigne {2} oder an dem cnisprechenden oberen Quertet! (3} in ciner Position hefestigt
ist, che der Position der nunimalen Ladong des aweiten Gleitstiioks (1317 entspricht, wenn sich die
Schicbemittel {3) o der zweiten Endiage befinden, wobet dags zweite Elngriffseloment {140b) in
Etngriff mit einer Aufalune (133" des pwetten Glettstiicks {1317 entlang deos gesamten zwelten

FR3

Endabschnitts der Bewegung der Schiebermittel {5 bleibt und aoBer Eingriff wt dieser Aufnahme
133" des zweiten Glelstlicks (1317} ber den verbleibenden Teil dieser Bewegung bleit;
5. Haltevarrichtung  nach  Awspruch 3, dadurch  gekenneeichnet, dass  die

Schicbemitie] (5} sinen Laufwagen (31} aufiveist, der ein Ende {82} fir die Ankopphing sowie

N

eine erste Halterung (S3) anbveist, die an dem Kupplungsende (52} befestigt und dafile ausgelegt
ist, das Element (1443 flir den Etngriftmit der Aktivienumgsvorrichtung (14) 20 tragen.
&, Hallevorrichtung  nach  Awvsproch 4, dadurch gekennzeichnet, dass die

o o

Schicbemittel (5) einer Laufwagen {51} aufweist, der oin Ende (52 fiir die Ankopplung sowie
cine zweite Halterung (837 aufweist, die an dero Rupplongsende (52) befestigt st und dazu dient
auf zwet threr Flanken (§3'3,33'D) die orste und die zweile Speichereinheit (130,130°) 7u tragen.

7. Haltevorrichtung einen der Anspriiche 2 bis 6, dadureh gekennzeichnet, dass die
Bémpfungsverrichtung (13} anfweist:

~aine erste Ddroplungseinhett (150}, die in die erste Sperchereinhet (130} integriert ist, mit
dem ersten Gleitatiick (131} in Eingriff steht und wirkt, um die Bewegung der Schiebemittel (5} in
Richinng der ersten Endlage zo verlangsarmen;

—¢ine zweite Dampfungseigheit (150%, die in die zweite Speichereinheit {1307 integriert ist,

~

mit dem wweiten Gleitetiick {1317 1u Elngrifl steht vnd wirky, um dic Bewegong der Schicherniitel

{53 Richtung der zweiten Endlage zu verlangsamen.
8. Halievorvichtupne  nach  Anspruch 7, dadurch  gekennreichnet, dass die
R X v Qy

Dampfungsvorrichtung {15 cine zusdtzliche Dimpfungsemmbeit (1507} aufweist, die an der
Fihrongsschiene (2 oder am oberen Querteil (3}, mit dern die Fithrung (23 2o verbinden i, o der
grsten Endlage der Schichemitiel (5) befestigt ist und die auf die letzigenannten Gber zumindest

einen Endtedl des ersten Endabschnitts der Bewegung der Schiebemittel (3} wirkt,

3. Haltevarrichtung  nach  einem  der  vorhergehenden  Anspriiche, dadurch
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gekennzeichnet, dass sie eine erste (16} und eine zweite {167 Schuapp-Kupplungsvornchiung
aufveist, die jeweils zwischen den dritten Drebmiiteln (8) wnd dem zwetten Ende (9b,11b) des
ersten oberen Arms (9} bezishungsweise des swelten umteren Amms (11} wirken, und jewetls mut
ciner Bewegung des zweiten Bandes {9b.11h) des ersten oberen Anus (9) bezichungsweise des
zweiten unteren Arms {11}, relativ za dem Tirblatt (1), in einer Ebene rechiwinkelig zur dritten
Divehachse {8O) aktiviert werden,

10, Haltevorrichtung  nach  einem  der  vorbergehenden  Anspriiche,  dadurch
sekenuzeichnet, dass sie Fiostellmittel zur Regulierung des relativen Abstandes zwischen der

aweiten (60} und der dritten {88 Direhachse aufweist,
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