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Gtowica do zwijania.s;preiyn srubowych z prostymi ramionami

Przedmiotem wynalazku jest gtowica do zwijania sprezyn srubowych z prostymi ramionami.

Znane s3 urzadzenia do wytwarzania spreZyn Srubowych, ktore sa zaopatrzone w rolkowy uktad do poda-
wania drutu, w zwijaki i w zesp6 odcinajacy, ktére to zespoly s3 sterowane zespotem krzywek osadzonych na
watku napedowym.

Urzadzenia te maja skomplikowana konstrukcje, bowiem wszystkie zespoty i elementy s3 osadzone w geo-
metrycznie zamknigtej obudowie, jak to ma na przyktad miejsce w rozwiazaniu wedtug polskiego opisu patento-
wego nr 93338. Utrudniony dostgp do tych zespotéw komplikuje zaréwno montaz takich urzadzes, jak réwniez
ich eksploatacje.

Istotng jednak wada tych znanych urzadzeri do automatycznego wytwarzania spreZyn jest to, Ze sq one
zaopatrzone w sprzegla stuzace do odtaczania napedu w trakcie odcinania drutu nawinigtej sprezyny, co dodat-
kowo komplikuje budowe tych urzadzer i zmniejsza ich niezawodno$é. '

Ponadto znane s3 tego typu urzadzenia do zwijania spreZyn na trzpieniu wrzeciona pionowego, ktory jest

- zwrécony do dotu.

W urzadzeniu tym drut jest podawany przez stala prowadnice, natomiast wrzeciono ma ruch obrotowy
oraz much posuwisty. Po nawinigciu, sprezyna jest odcinana noZzem na prowadnicy, a nastgpnie spada z trzpienia
pod wlasnym cigzarem.

Poza wymienionymi uprzedmio wadami, to ostatnio wymienione rozwigzanie wykazuje dodatkowo te
niedogodnos¢, ze w przypadku zanieczyszczenia trzpienia wizeciona, powstaja zatarcia ispr¢Zyna nie spada
z niego pod wlasnym cigzarem, co powoduje czgste uszkodzenia urzgdzenia lub co najmniej nastgpuje przerwa
w cyklu produkcyjnym sprezyn. '

Zgodnie z niniejszym wynalazkiem gtowica do automatycznego zwijania spreZyn srubowych, zwlaszcza
z prostymi ramionami, ma prosta konstrukcje , utatwiajaca jej montaz i eksploatacje, ktéra gwarantuje jednoczes-
ni¢ wykonywanie spreZyn o matym stosunku Srednicy spreZyny do srednicy drutu nawijanego. W rozwigzaniu
tym wyeliminowano sprzegto wrzeciona nawijajacego, a wrzeciono jest wprawiane w ruch obrotowy za posred-
nictwem dZwigni dwuramiennej z wy cinkiem kota z¢batego, z pomini¢ciem jej ruchu posuwistego.
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Istota niniejszego wynalazku polega na tym, ze wszystkie zespbty i elementy gtowicy do zwijania sprezyn
érubowych sa osadzone na jednej ptycie wsporczej, usytuowanej w ptaszczyZznie pionowe;j.

W sktad tych zespotéw wchodzi prostopadle usytuowane do tej ptyty wrzeciono nawijajace z zabierakiem
i trzpieniem, dZwignia dwuramienna z wy cinkiem kota zgbatego, sprz¢Zonym za pomoca k6t posredniczacych ze
wspomnianym wrzecionem, ruchoma prowadnica drutu, umieszczona w odpowiedniej dZwigni, ktdra jest odchy-
lana wzdfuz tripienia wrzeciona za pomoca krzywki pionowej, oraz dZwignia napedzajaca jednoczesnie suwak
skoku oraz suwak odcinania, przy czym wspomniana krzywka pionowa jest utoZzyskowana w tym suwaku skoku.

Ponadto w srodkowej czesci ptyty wsporczej jest przymocowany wspornik do ktérego jest wkrecona sruba
oporowa, stuzaca do regulacji skoku suwaka podajnika drutu, a po przeciwnej stronie tej plyty jest osadzona
éruba oporowa shuzgca do regulacji od dotu ruchu dzwigni dwuramiennej z wycinkiem kota zgbatego, a tym-
samym do regulacji ilosci obrotéw wrzeciona nawqa;acego od ktdrej jest uzalezniona liczba zwojow wy twarzane;j
sprezyny srubowe;.

Jak wynika z powyzszego opisu konstrukcja gtowicy jest bardzo prosta technologicznie i tatwa w montazu,
a w wyniku wspétdziatania jej mechanizméw w cyklu wytwarzania sprezyn srubowych, zdejmowanie nawinig tej
sprezyny z trzpienia wrzeciona nastgpuje przed jej odcigciem z podawanego drutu.

Wynalazek jest objasniony szczegétowo na podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schematycznie
glowice w widoku bocznym, a fig. 2 — cz¢$¢ przekroju poprzecznego glowicy w osi wrzeciona.

Jak to przedstawiono na rysunku, w plycie wsporczej 1, usytuowanej pionowo, jest utozyskowany obroto-
wo walek napedowy 2, na ktérym s3 osadzone krzywka 3 napedu podajnika oraz krzywka 4 napedzajaca za
posrednictwem dzZwigni S5 i sprezyny 6 suwak skoku 7 isuwak odcinania 8, przy czym na suwaku skoku jest
ulozyskowana krzywka pionowa 9, za$ na suwaku odcinania 8 jest zamocowany néz-10.

W czesc srodkowej plyty 1 jest przymocowany wspornik, do ktdrego jest wkrecona §uba oporowa 11,
stuzaca do ustalania skoku suwaka 12 podajnika drutu, natomiast w dolnej jej czesci jest osadzona dZzwignia 13
z prowadnicg 14 drutu. Z drugiej strony ptyty wsporczej 1 jest utoZyskowana uchylnie dZzwignia dwuramienna

15, zakoriczona z jednej strony wycinkiem kota zgbatego, sprz¢Zonego z zespotem k6t posredniczacych 17, przy
czym obrét tej dZzwigni 15 o okreslony kat jest regulowany za pomoca Sruby oporowej 16. W wyniku obrotu
wycinka kota zebatego dZwigni dwuramiennej 15 i kot posredniczacych 17 nastepuje ruch obrotowy wrzeciona
- 18, zawierajacego szpilke 19 z zabierakiem 20 i trzpieniem 21 (fig. 2), przy czym wspomniana dZwignia dwura-
mienna 15 jest napedzana krzywka 22 osadzona na watku 2 po tej samej stronie plyty wsporczej 1.

Dzialanie przedmiotowe) gtowicy polega na tym, ze po wprowadzeniu drutu zwijanego do suwaka podajni-
ka 12 anastepnie do prowadnicy 14, w wyniku obrotu wrzeciona nawijajacego 18 zabierak 20 nawija go na
trzpieni 21, przy czym dtugosc podawanego drutu, a wiec skok suwaka podajnika 12, jest regulowana na wymaga-
n3 dtugosé za pomocy sruby oporowej 11. W tym samym czasie krzywka 4 za posrednictwem dzwigni 5 powodu-
je ruch ku dotowi suwaka skoku 7 z utozyskowang na nim krzywka pionowa 9 w wyniku czego zostaje odpycha-
na od plyty wsporczej 1 dZzwignia 13 wraz z prowadnica 14 drutu,'nadajqc nawijanej sprezynie odpowiedni skok.
Po zwinigciu wymaganej liczby zwojéw wytwarzanej spreZyny nastgpuje odwrotny ruch obrotowy wrzeciona 18,
skutkiem czego nastgpuje odwijanie si¢ z trzpienia 21 sprezZyny i zwolnienie zacisku drutu sprezyny. W dalszym
etapie krzywka pionowa 9 zdejmuje zwinigta spreZyne z trzpienia 21, a jednocze énie dZwignia 5 nape dza suwak
8 z zamocowanym na nim nozem 10, ktéry w ostatniej fazie odcina gotowa sprezyne. Cykl ten powtarza sig
i nastgpuje kolejne wykonanie poszczegélnych sprezyn.

Zastrzezenia patentowe

1. Glowica do zwijania sprezyn srubowych z prostymi ramionami, zawierajaca zesp6t do podawania drutu,
zesp6t zwijaka i zesp6t odcinajacy, ktére to zespoly sa sterowane krzywkami osadzonymi na watku napedo-
wym, znamienna tym, e wszystkie jej zespoly i elementy sa osadzone na jednej plycie wsporczej (1),
usytuowanej w ptaszczyznie pionowej, w tym: prostopadle do tej plyty (1) poziomo utoZzyskowane wrzeciono
nawijajace (18) z zabierakiem (20) i z trzpieniem (21), dZwignia dwuramienna (15) z wycinkiem kota zgbatego,
sprz¢zonym za pomocj két posredniczgcych (17), z tym wrzecionem (18), ruchoma prowadnica (14) drutu,
umieszczona w dZwigni (13), odchylanej wzdtuz trzpienia (21) za pomoca krzywki pionowej (9), oraz dZwignia
(5) napedzajaca suwak skoku (7) i suwak odcinania (8), przy czym klzywka pionowa (9) jest utozyskowana -
w suwaku skoku (7). :
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2. Glowica wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze do wspornika, znajdujacego si¢ w srodkowej

czesci plyty wsporczej (1) jest wkrgcona sruba oporowa (11), do regulacji skoku suwaka podajnika (12) drutu,

a po przeciwnej stronie tej ptyty (1) jest osadzona sruba oporowa (16) do regulacji od dotu ruchu dZwigni

dwuramiennej (15) z wycinkiem kota zgbatego, a tym samym do regulagji ilosci obrotéw wrzeciona nawijajace-
go (18).
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