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Sirokosozsahové chédpadlo s vykyvaym
pohybom &elusti je urdené pre osadenie
najma dvojtydovych posuvnych jednotiek
priemyselnjch robotov a manipulétorov.
Pozostdvu z operainej uchopovacej sekcie,
pripojenej na vjystupe posuvnej jednotky
a pohonovej dvojvalcovej sekcie, umiestne-
nej na opac¢nom konci Jednotky, pridom
navzédjom su prepojené dvomi spojovacimi
tiahlami, zabezpedujucimi prenos pohybu
od valcov k dvom torznym tyéiam, z kto-
rych kaZdé zabezpecuje vykyvny pohyb jed-
guey » dvoch dvogic navzajom spoluzabe-
rajucich &elusti.
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Vyndlez sa tyka Sirokorozsahového chdpadla s vykyvnym
pohybom delusti, urdeného najmé pre osadenie posuvnych dvoj=-
tydovych jednotiek priemyselnych robotov a manipuldtorov k ma=-
nipuldecii s hriadelovymi predmetmi rdzneho tvaru a rozmerov,

Zndme prevedenia chdpadiel pre hriadelové predmety vy-
uzivané u priemyselnych robotov a manipuldtorov si prevaZne
rieSené jednoudelovo s uchopovanim za nemenné priemery a v ne-
mennidh polohdch, %o je ddsledok prioritného nasadzovania do
oblasti s vys$Sim stupiom produkénej sériovosti., V oblastiach
malosériovych a kusovych vyrob sa vplyvom prudkého néstupu
automatizdcie zalinaji uplatifiovat chdpadld, vyuZivajice ak=-
tivny tvar vybrati Selusti s moZnostou uchopovania a cenizo-
vania Sirokého rozsahu priemerov a zdrovenl umozZiujice mecha-
nicky prispdsobovat polohu felusti voli osi hriadelovych pred-
metov pri zmene ich tvaru. Chdpadld sd vSak rieSené agko kom=-
paktné celky so vstavanymi pohonovymi uzlami., U priemyselnych
manipuldtorov a robotov, u ktorych vystupné rameno pre pri-
chytenie chédpadla tvori posuvnd dvojtySovd jednotka to zname-
néd, %e celkovéd hmotnost chdpadla v&itane pohonu je sistrede-
néd na vystupe, ¢o nepriaznivo zvySuje zotrvadné dlinky pri
nédhlych zmendch rychlosti, rozbehu a najmé pri brzdeni pred
koncovou polohou, nepriaznivo ovplyviuje velkosti amplitud
kmitania, zvysuje dobu dtlmu, zniZuje presnost polohovania,
kladie zvySené ndroky na tuhost celej sistavy, na jej hmot-
nost a v konedénom ddsledku nepriaznivo ovplyviuje celkovy &as
manipulaéného cyklu. Kompaktné prevedenie chdpadiel mé zdro-~
veil za nasledok, Ze ich rozmery si taktieZ sistredené na vys-
tupnej dasti, do v mnohfch pripadoch nepriaznivo obmedzuje
priestor pracovnej z5hy v spolukomunikujucich zariadeniach,
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i celkovy manipuladny priestor, a naviac zvySuje aj samotné
rozmery konfigurdcie celkove] zostavy.

Vy8Sie uvedené nedostatky v podstatnej miereée odstraiuje
sirokorozsahové chdpadlo s vykyvnym pohybom Selusti pre osa=
denie posuvnych dvojtydovjch jednotiek priemyselnych robotov
a manipulédtorov podla vyndlezu, ktorého podstates spodiva v
tom, Ze pozostava z uciopovace]j sekcie, pripojenej na vystup
vodiacich ty8i posuvnej jednotky a pohonovej sekcie, pripoje=-
nej na opadny koniec vodiacich ty&i posuvnej jednotky, pridom
ich vzdjomné prepojenie je prostrednictvom dvojice spojova=
cich tiahiel, umiestnenych vo vnitri vodiacich tydi. Pohonovd
sekcia pozostdva z dvoch samostatnych nepohyblivych valcov,

v ktorych si posuvne uloZené piestnice s priebeZnymi osovymi
otvormi, opatrené kaidd z vonkejSej strany sférickym pizdrom,
do ktorého zasahuje sféricky maticovy kiv s poistovacou ma=-
ticou, v ktorého osovom otvore je prostrednictvom zdvitové-

ho spoja uchytené spojovacie tiahlo. Uchopovacia sekcia po-
zostdva z telesa, v ktorom si otodne uloZené dve prenosové
tyde, z ktorych ka%dd je napojend prostrednictvom otodného
k{bu na jedno spojovacie tiahlo, a dalej sdi ulo¥ené dve hna-
né torzné tyde, pripojené prostrednictvom otodnych kIvov a spo-
Jovacieho ramena na prislu$ni prenosovi ty8: Na telese si v
smere torznych ty&i prestavitelne uloZené dva noside s poloho-
vymi poistovacimi skrutkemi, z ktorych ka#dj nosid je vybave~-
ny dvojicou delusti vol&i nosidu otodne uloZenych a vzéjomne
spoluzaberajicich prostrednictvom ozubenych segmentov, pridom
‘sl osovo nasedené na hnané torzné tyde ja¥e vidy jedna z Se-
Tusti je na prislufnej hnanej torznej ty3i upevnend posuvae

s priamym prenosovym stykom a druhd spoluzaberajica delust

je voli druhej hnanej torznej tydi, prislichajicej pohonovo
druhému péru Selusti, uloZend otodne a posuvne.

Pohonovi sekciu B, mechanicky od&leneni od uchopovacej
sekcie A a umiestnend na opaénom konei vodimcich tydi 5 po-
suvnej dvojtylovej jednotky 5, tvori dvojica valcov 2, ktoré
si vybavené pohybovimi piestnicami 4 s priebeZnymi osovymi
otvormi, prilon piestnice 4 si z vonkajSej strany opatrené sfé-
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rickymi pizdrami 17, do ktorych zasahujd sféricke maticové
kfoy 7 s poistovacimi maticami 8. V osovych otvoroch sfé-
rickych maticovych kibov 7 sd prostrednictvem zévitového
spojenia uchytené spojovacie tishla 3 prepdjajice pohonovi
sekciu B s uchopovacou sekciou A, Uckopovacia sekecia 4
umiestnend na vystupe vodiacich tydi 5 pozostava z telesa 1,
v ktorom si dve samostatné mechanické hnané okruhy na dve
dvojice vystupnych gelusti O vytvorené z dvoch prenosovych
tyéi 16 otodne uloZenych v telese 1l a prostrednictvom otod-
nych kfbov_li napojenich na spojovacie tiahla 3, a dalej

z dvoch torznych tydi 13 taktieZ otoéne uloZenych v telése_;
a prepojenych na prenosové tyle 16 spojovacimi ramenami 14

a otodnymi kibami 15. Kazdd dvojica Celusti 9 je otoéne ulo-
%enéd v samostetnom prezoraditelnom nosici 11 s poistovacou
skrutkou 12, ktory je rovnobezne s torznymi tyfami 13 pre-
stavitelne uloZeny vodi telesu l. Dvojice Celusti sd dovy-
bavené spoluzaberajicimi ozubenymi segmentami 10 a si zé-
roveii nasunuté na obidve torzné tyde 13 vidy tak, Ze hnand
gelust 9 je s prisludnou torznou tylou 13 spojend posuvne

s priamym prenosovym stykom a druhd spoluzaberajica Zelust 9
je vodi torznej tydi 13, pohonovo prislichejicej druhej dvo-
jici delusti 9, uloZend otodne a posuvne. Kazdy valec 2 poho-
novej sekcie B zabezpecuje samostatne a nezévisle pohon jed-
nej z dvojicse gelusti 9 umiestnenych v uchopovacej sekcii A
prostrednictvom pohyblivej piestnice 4, sférického matico-
vého kfbu_z_cez spojovacie tiahlo 3 na prislusny hnany me-
chanicky okruh uchopovacej sekcie Ao
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Sirokorozsahové ckdpadlo s vykyvaym pohybonm éeIusti,l
najmé pre oszdenie posuvnfch dvojtySovych jednotiek priemysel-
nych robotov a manipulétorov urdenych k manipuldecii s hria-
delovymi predmetmi, vyznadené tym, %e pozostdva z uchopova-
cej sekcie (A), pripojenej na vystup vodiacich ty3{i (5)
posuvnej dvojtycoveJ jednotky (5) a pohonovej sekcie (3) pri-
pojenej k opadnému koncu vodiacich ty3i (5) posuvnej dvojty-
Govej jednotky (5), ktord je s uchopovacou sekciou (A) pre-
pojenéd dvomi spojovacimi tishlami (3), umiestnenymi vo viit-
ri vodiacich ty¢i (5) posuvnej dvojtydovej jednotky (5), pri-
Com pohunovd sekcia (B) pozostéva z dvoch samostetnych nepo-
hyblivyeh valcov (2), v ktorych si posuvne ulo¥ené piestnice
(4) s priebeinyri osovymi otvormi opatrené ku’dd z von! tajdcj
strany sferlcxym pizdrom (17), do ktorého zasghuje sféricky
maticovy kin (7) s poisvovacou maticou (&), v ktorého osovom
otvore je prostrednictvom zdvitoviho spoja uchytené spojova-
cie tiahlo (3), prifom uchopovacia sekcie (A) pozogtiva z te-
lesa (1), v ktorom si otodne ulo¥ené dve prenosové tyle (15),
ka#dé napojend prostrednictvom oto&ného kibu (15) na jedno
spojovacie tiahlo (3) a dve hnané torzné tyde (13), pripoje-
né prostrednictvom otodnych x{bov (15) a spojovacielo ramena
(14) na prisludni prenosovi tyé (16) a v smere torznjyech tydd
(13) prestavitelne uloZené dva noside (11) s polohovymi po-
istovacimi skrutkari (12), 2z ktorych kaZdy nosid (11) je vVy-
baveny dvojicou Selusti (9)s vodi nosidu (11) otodne ulole=-
nych, vzdjomne spoluzabera3u01ch prostrednictvom ozubenych
segmentov (10) a osovo nasedenych na hnané torzné tyce (13)
tak, Ze vidy Jedna z Celusti (9) je ns prislusnej hnanej
torznej tyéi (13), upevnend posuvne s priamym prenosovym
stykom a druhd spoluzaberajica delust (9) Jje voci druhej
hnanej torznej tycl (13), prislichajicej pohonovo druhému
péru Selusti (9), uloZend otodne a posuvne,

3 vykresy



231 088

%15 16 9

0BR. 1



231 o088

OBR. 2



231 088

— 17

9 W N




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

