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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest uktad zasilania stojakéw hydraulicznych, stanowigcych element
indywidualnej obudowy chodnikéw ratowniczych prowadzonych podczas akcji ratowniczych.

Znany jest z polskiego opisu zgtoszonego do opatentowania wynalazku nr P - 368969 stojak
hydrauliczny z przedtuzaczem mechanicznym, ktéry sktada sie z cylindra i z umieszczonego w jego
wnetrzu ttoka, ktére stanowig podstawowy roboczy hydrauliczny stopien operacyjny. Przestrzen pod-
ttokowa zasilana jest medium hydraulicznym przez kréciec dolny usytuowany w spodniej czesci cylin-
dra, a przestrzen nadtlokowa przez kréciec gérny. Przedtuzenie pierscienia ttoka stanowi rdzennik
z cylindrycznym otworem. Rdzennik wyposazony jest w gorny wewnetrzny szeroki kotnierz z nagwin-
towang wewnetrzng powierzchnig cylindryczng. We wnetrzu ttoka przytwierdzone jest roztgcznie dno,
w ktérego osi symetrii usytuowany jest zawor przelewowy. W otworze rdzennika osadzony jest obro-
towo w wewnetrznym gwincie kotnierza przedtuzacz mechaniczny w ksztatcie rury cylindrycznej, ktorej
zewnetrzna powierzchnia w $rodkowym odcinku ma zewnetrzny gwint. Przediuzacz mechaniczny
zakonczony jest dolnym kotnierzem stabilizacyjnym, natomiast jego gérna czes¢ goérnym kotnierzem,
na ktérym osadzona jest obrotowo na pierscieniu slizgowym gtowica z uchem. Gorny kotnierz ma na
swym obwodzie usytuowane symetrycznie ukosne otwory stuzace jako gniazda dla koncéwek trzpie-
nia umozliwiajacego reczne wprowadzenie przedtuzacza mechanicznego w ruch obrotowy powoduja-
cy podnoszenie tub obnizanie przedtuzacza mechanicznego. W gornej czesci rdzennika zamocowany
jest sztywno boczny uchwyt fajkowy, ktérym blokuje sie rdzennik przed jego obrotem wzgledem kor-
pusu cylindra w trakcie wykonywania operacji zmiany wysokosci stojaka poprzez wprowadzenie prze-
dtuzacza mechanicznego w ruch obrotowy. Natomiast w gérnej czesci korpusu cylindra usytuowany
jest poziomy uchwyt w ksztatcie litery ,U”. Z kolei, w dolnej zewnetrznej ptaszczyznie korpusu cylindra
zamocowane jest trwale stropnicowe ucho tub stopa podporowa w przypadku wykorzystywania stoja-
ka jako elementu indywidualnej obudowy gérniczej. Stojak hydrauliczny moze by¢ wykorzystywany
zar6éwno jako podpora obudowy ramowej lub jako stojak indywidualny wéwczas w miejsce gtowicy
osadza sie odpowiednig korone, a dolna ptaszczyzna cylindra nie ma ucha.

Znane i stosowane stojaki hydrauliczne przeznaczone sa do wyrobisk niskich i zasilane sg
z centralnego systemu zasilania hydraulicznej obudowy gérniczej. W trakcie prowadzenia akcji ratow-
niczej w przypadku wystgpienia awarii lub uszkodzenia centralnego systemu zasilania na skutek za-
walu lub innego zagrozenia gérniczego uzycie stojakOw centralnie zasilanych jest utrudnione, a cza-
sami niemozliwe. Brak medium zasilania stwarza sytuacje, w ktérej przedmiotowe stojaki hydrauliczne
sg bezuzyteczne i uniemozliwiajg prowadzenie akcji ratowniczej. W sytuacjach wykorzystywania sto-
jakéw hydraulicznych jako elementu indywidualnej obudowy gdrniczej, ich zasadniczg wadg jest usy-
tuowanie kréc¢ca dolnego, zasilajgcego przestrzen podttokowg, w spodniej zewnetrznej czesci ttoka.
W warunkach prowadzenia akcji w gruzowiskach zawatowych tub w wyrobiskach o miekkim lub zamu-
lonym podsadzkag spagu, taka lokalizacja kré¢ca dolnego stwarza duze trudnosci, gdzie stopy podpo-
rowe stojakéw hydraulicznych wraz z kré¢écem dolnym i wezem zasilajacym zapadajg sie w miekkim
podtozu, utrudniajgc wykonywanie czynnosci podpinania lub wypinania wezy zasilajgcych.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tych niedogodnosci dla usprawnienia prowadzenia akcji
ratowniczej, szczegoélnie przy prowadzeniu chodnikéw ratunkowych z wykorzystaniem przedmioto-
wych stojakéw hydraulicznych jako elementu indywidualnej obudowy gérnicze;j.

Ukfad zasilania stojaka hydraulicznego wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze kréciec
posredni wraz zaworem kulowym usytuowany jest na poziomie réwnym 2/3 wysokosci cylindra stojaka
i potgczony jest z kr6¢cem dolnym pionowym przewodem zasilajagcym.

Z kolei, krdciec posredni oraz kréciec goérny potaczony jest przewodami cisnieniowymi z indywi-
dualng pompa poprzez tréjdrozny zawor sterujacy.

Przyktad wykonania wynalazku pokazany jest na rysunkach, w ktérych Fig. 1 - przedstawia
uproszczony schemat hydraulicznego uktadu zasilajgcego stojak hydrauliczny, Fig. 2 - stojak hydrau-
liczny w widoku z boku wraz z uktadem zasilania poprzez kréciec gorny i kréciec posredni w potprze-
kroju wzdtuznym.

Uklad zasilania stojakéw hydraulicznych stanowigcych element obudowy chodnikéw ratowni-
czych polega na usytuowaniu kré¢ca posredniego 1 wraz zaworem kulowym 1a, na poziomie rownym
2/3 wysokosci cylindra stojaka. Krociec posredni 1 potaczony jest pionowym przewodem zasilajagcym 1b
prowadzonym wzdtuz zewnetrznej powierzchni cylindra stojaka z kr6¢cem dolnym 1c zasilajgcym
przestrzen podttokowg stojaka hydraulicznego. Stojak zasilany jest medium hydraulicznym poprzez
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kréciec posredni 1 oraz krociec gérny 2 przewodami cisnieniowymi 3 z indywidualnej pompy 4 dwu-
stopniowej 0 napedzie recznym lub noznym poprzez tréjdrozny zawor sterujgcy 5 o podwéjnym dzia-
taniu. Indywidualna pompa 4 wyposazona jest w przenosny zbiornik 4a medium hydraulicznego, do
ktérego jest poditaczona. Ponadto do przenosnego zbiornika 4a medium hydraulicznego podtaczony
jest przewdd sptywowy 6 tréjdroznego zaworu sterujgcego 5. Ponadto dolna podstawa cylindra wypo-
sazona jest w stope podporowa 7.

Zastrzezenie patentowe

Ukiad zasilania stojakéw hydraulicznych stanowigcych element obudowy chodnikéw ratowni-
czych sktadajacych sie z cylindra, gdzie przedtuzenie pierscienia ttoka stanowi rdzennik z cylindrycz-
nym otworem wyposazonym w kotnierz z wewnetrznym gwintem, z kolei we wnetrzu ttoka osadzone
jest roztgcznie dno, do ktérego przytwierdzony jest zawoér zwrotny, natomiast w otworze rdzennika
osadzony jest obrotowo w wewnetrznym gwincie kotnierza mechaniczny przedtuzacz, ktéry ma ksztatt
cylindrycznej rury wyposazonej w zewnetrzny gwint, znamienny tym, ze kréciec posredni (1) wraz
zaworem kulowym (1a) usytuowany jest na poziomie rownym 2/3 wysokosci cylindra stojaka i pota-
czony jest z kr6¢cem dolnym (1c) pionowym przewodem zasilajagcym (1b), z kolei kréciec posredni (1)
oraz kréciec gorny (2) potaczony jest przewodami cisnieniowymi (3) z indywidualng pompg (4) po-
przez tréjdrozny zawoér sterujacy (5).

Rysunki
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