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Opis wynalazku 
Przedmiotem wynalazku jest układ zasilania stojaków hydraulicznych, stanowiących element 

indywidualnej obudowy chodników ratowniczych prowadzonych podczas akcji ratowniczych. 
Znany jest z polskiego opisu zgłoszonego do opatentowania wynalazku nr P - 368969 stojak 

hydrauliczny z przedłużaczem mechanicznym, który składa się z cylindra i z umieszczonego w jego 
wnętrzu tłoka, które stanowią podstawowy roboczy hydrauliczny stopień operacyjny. Przestrzeń pod-
tłokowa zasilana jest medium hydraulicznym przez króciec dolny usytuowany w spodniej części cylin-
dra, a przestrzeń nadtłokowa przez króciec górny. Przedłużenie pierścienia tłoka stanowi rdzennik  
z cylindrycznym otworem. Rdzennik wyposażony jest w górny wewnętrzny szeroki kołnierz z nagwin-
towaną wewnętrzną powierzchnią cylindryczną. We wnętrzu tłoka przytwierdzone jest rozłącznie dno, 
w którego osi symetrii usytuowany jest zawór przelewowy. W otworze rdzennika osadzony jest obro-
towo w wewnętrznym gwincie kołnierza przedłużacz mechaniczny w kształcie rury cylindrycznej, której 
zewnętrzna powierzchnia w środkowym odcinku ma zewnętrzny gwint. Przedłużacz mechaniczny 
zakończony jest dolnym kołnierzem stabilizacyjnym, natomiast jego górna część górnym kołnierzem, 
na którym osadzona jest obrotowo na pierścieniu ślizgowym głowica z uchem. Górny kołnierz ma na 
swym obwodzie usytuowane symetrycznie ukośne otwory służące jako gniazda dla końcówek trzpie-
nia umożliwiającego ręczne wprowadzenie przedłużacza mechanicznego w ruch obrotowy powodują-
cy podnoszenie tub obniżanie przedłużacza mechanicznego. W górnej części rdzennika zamocowany 
jest sztywno boczny uchwyt fajkowy, którym blokuje się rdzennik przed jego obrotem względem kor-
pusu cylindra w trakcie wykonywania operacji zmiany wysokości stojaka poprzez wprowadzenie prze-
dłużacza mechanicznego w ruch obrotowy. Natomiast w górnej części korpusu cylindra usytuowany 
jest poziomy uchwyt w kształcie litery „U”. Z kolei, w dolnej zewnętrznej płaszczyźnie korpusu cylindra 
zamocowane jest trwale stropnicowe ucho tub stopa podporowa w przypadku wykorzystywania stoja-
ka jako elementu indywidualnej obudowy górniczej. Stojak hydrauliczny może być wykorzystywany 
zarówno jako podpora obudowy ramowej lub jako stojak indywidualny wówczas w miejsce głowicy 
osadza się odpowiednią koronę, a dolna płaszczyzna cylindra nie ma ucha. 

Znane i stosowane stojaki hydrauliczne przeznaczone są do wyrobisk niskich i zasilane są  
z centralnego systemu zasilania hydraulicznej obudowy górniczej. W trakcie prowadzenia akcji ratow-
niczej w przypadku wystąpienia awarii lub uszkodzenia centralnego systemu zasilania na skutek za-
wału lub innego zagrożenia górniczego użycie stojaków centralnie zasilanych jest utrudnione, a cza-
sami niemożliwe. Brak medium zasilania stwarza sytuację, w której przedmiotowe stojaki hydrauliczne 
są bezużyteczne i uniemożliwiają prowadzenie akcji ratowniczej. W sytuacjach wykorzystywania sto-
jaków hydraulicznych jako elementu indywidualnej obudowy górniczej, ich zasadniczą wadą jest usy-
tuowanie króćca dolnego, zasilającego przestrzeń podtłokową, w spodniej zewnętrznej części tłoka.  
W warunkach prowadzenia akcji w gruzowiskach zawałowych tub w wyrobiskach o miękkim lub zamu-
lonym podsadzką spągu, taka lokalizacja króćca dolnego stwarza duże trudności, gdzie stopy podpo-
rowe stojaków hydraulicznych wraz z króćcem dolnym i wężem zasilającym zapadają się w miękkim 
podłożu, utrudniając wykonywanie czynności podpinania lub wypinania węży zasilających. 

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tych niedogodności dla usprawnienia prowadzenia akcji 
ratowniczej, szczególnie przy prowadzeniu chodników ratunkowych z wykorzystaniem przedmioto-
wych stojaków hydraulicznych jako elementu indywidualnej obudowy górniczej. 

Układ zasilania stojaka hydraulicznego według wynalazku charakteryzuje się tym, że króciec 
pośredni wraz zaworem kulowym usytuowany jest na poziomie równym 2/3 wysokości cylindra stojaka 
i połączony jest z króćcem dolnym pionowym przewodem zasilającym. 

Z kolei, króciec pośredni oraz króciec górny połączony jest przewodami ciśnieniowymi z indywi-
dualną pompą poprzez trójdrożny zawór sterujący. 

Przykład wykonania wynalazku pokazany jest na rysunkach, w których Fig. 1 - przedstawia 
uproszczony schemat hydraulicznego układu zasilającego stojak hydrauliczny, Fig. 2 - stojak hydrau-
liczny w widoku z boku wraz z układem zasilania poprzez króciec górny i króciec pośredni w półprze-
kroju wzdłużnym. 

Układ zasilania stojaków hydraulicznych stanowiących element obudowy chodników ratowni-
czych polega na usytuowaniu króćca pośredniego 1 wraz zaworem kulowym 1a, na poziomie równym 
2/3 wysokości cylindra stojaka. Króciec pośredni 1 połączony jest pionowym przewodem zasilającym 1b 
prowadzonym wzdłuż zewnętrznej powierzchni cylindra stojaka z króćcem dolnym 1c zasilającym 
przestrzeń podtłokową stojaka hydraulicznego. Stojak zasilany jest medium hydraulicznym poprzez 
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króciec pośredni 1 oraz króciec górny 2 przewodami ciśnieniowymi 3 z indywidualnej pompy 4 dwu-
stopniowej o napędzie ręcznym lub nożnym poprzez trójdrożny zawór sterujący 5 o podwójnym dzia-
łaniu. Indywidualna pompa 4 wyposażona jest w przenośny zbiornik 4a medium hydraulicznego, do 
którego jest podłączona. Ponadto do przenośnego zbiornika 4a medium hydraulicznego podłączony 
jest przewód spływowy 6 trójdrożnego zaworu sterującego 5. Ponadto dolna podstawa cylindra wypo-
sażona jest w stopę podporową 7. 

 
 

Zastrzeżenie patentowe 

Układ zasilania stojaków hydraulicznych stanowiących element obudowy chodników ratowni-
czych składających się z cylindra, gdzie przedłużenie pierścienia tłoka stanowi rdzennik z cylindrycz-
nym otworem wyposażonym w kołnierz z wewnętrznym gwintem, z kolei we wnętrzu tłoka osadzone 
jest rozłącznie dno, do którego przytwierdzony jest zawór zwrotny, natomiast w otworze rdzennika 
osadzony jest obrotowo w wewnętrznym gwincie kołnierza mechaniczny przedłużacz, który ma kształt 
cylindrycznej rury wyposażonej w zewnętrzny gwint, znamienny tym, że króciec pośredni (1) wraz 
zaworem kulowym (1a) usytuowany jest na poziomie równym 2/3 wysokości cylindra stojaka i połą-
czony jest z króćcem dolnym (1c) pionowym przewodem zasilającym (1b), z kolei króciec pośredni (1) 
oraz króciec górny (2) połączony jest przewodami ciśnieniowymi (3) z indywidualną pompą (4) po-
przez trójdrożny zawór sterujący (5). 

 
 

Rysunki 
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