CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

URAD PRO VYNALEZY

A OBJEVY

POPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(22) P¥inléZeno 23 12 85
(21) PV 9804-85

(40) zve¥ejn&no 14 05 87

(45)vydsno 15 09 88

(75)

Autor vynalezu

254562

an ®1)

1) Int. C1}

B 62 D 5/06

POLACEK BOHUMIL ing., BRNO

(54). Hydraulické servofizeni vozidel ovladateiné z vice stanovist

Hydraulické servo¥izenf vozidel mé& 7+ 8 @l‘
kromé& mechanického ovldddni volantem
jesté pri{davné hydraulické ovléddaci zafizeni
spojené s vystupnimi otvory t¥ipolohového 1

magnetickym, pneumatickym, mechanickym

tidiciho rozvadé&le, opat¥endho elektro- 4

nebo kombinovanym ptestavnym dstrojim.
r¥idavné ovlddaci za¥izeni je vhodné |

k ovl&déni z dal8iho stanovisté, na § e -
vozidle nebo mimo né. [
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Vyndlez se tykd hydraulického servofizeni vozidel a stroju, ovladatelného z vice stanovit.

Nékterd vozdila a zejména mobilni pracovni stroje nap¥. zemni a stavebni, rypadla,
jerdby je tfeba ovlddat nejen z kabiny na podvozku, ale jeZt& z jednoho nebo vice stanovi&E

na vozidle nebo i mimo né&.

Je zndmo zafizeni pro ovladdni hydraulického servo¥fzeni dovolujici ¥{dit vozidlo &i
stroj z kabiny na podvozku a z kabiny na pracovni nadstavb& stroje, které mid hydraulické
servofizeni doplnéno za¥izenim pro povelové ovldddn{ servofizeni, sestdvajici ze t¥{ rozvadddft.
Toto za¥izenf vyuZivd mimo hydrogeneneratora na podvozku dal$ich dvou hydrogenerdtorl na
pracovni nadstavbé& stroje. Uvedené za¥izenf je nadm®rn& komplikované, rozm&rné a n&kladné.

Uvedenéd nedostatky odstranuje hydraulické servorizenf{ vozidel, jehoZ rozvad&& m& kromé&
mechanického ovladéni volantem je&té hydraulické ovlddaci za¥fzeni se dv&ma ovlddacfmi prostory
spojenymi s vystupnimi otvory t¥ipolohového ¥fdiciho rozvadéle, opatfeného elektromagnetickym,
pneumatickym, mechanickym nebo kombinovanym p¥estavnym Gstrojim.

Pfedmét vyndlezu je schematicky zndzornén na p¥ilo%eném vykresu obr. 1, ktery schematicky

zndzornuje hydraulické servo¥izeni, vytvo¥ené podle vyndlezu.

Hydraulické servoffzeni vozidel dle vyndlezu, v provedeni sestdvd z b&Zného hydraulického

servofizeni 1 obsahujiciho serovator 2 a rozvadéd 3 ovlddany pdkovym mechanismem 5 od
volantu 6. P¥itowm rozvad&& 3 jo opat Fen hydraulickym ovlddacim zafizenim 4 s dvojici ovlddacich
prostord 7, 8 spojenych Fidicimi wétvemi 20, 21 s vystupnimi otvory 22, 23 t¥ipolohového

tidiciho rozvad®de 14, ktery jo spojen odbolkou 12°s generdtorovou vétvi 12 pFfes jednorozmérny

ventil 18.

Paralelnd k odboéce 127 je pFipojen maly hydraulicky akumuldtor 19, ktery slouZi jako
zdroj kapaliny t¥ipolohového ¥fdicfho rozvadéde 14, kdyZz je hydrogenerdtor 9 tlakové odlehen.
T¥ipolohovy fidici rozvddd¢ 14 jo opatfen elektromagnetickym p¥estavnym Ustrojim s elektro-
magnety 16, 17, ale mi¥e byt tdéZ opatfen mechanickym nebo pneumatickym nebo kombinovanym
pfestavnym dstrojim. Spinade elektromagnetl jsou umistény na pracovnim stanovi$ti, kterych

miZe byt libovolny podet.

Pokud je treba ovlddat Fizeni ze stanovidté& mimo vozidlo, je moZnc na krat$i vzdédlenost
pouZft spojovaciho kabelu, na v&t§i vzddlenost radiového spojeni. P¥i transportu vozidla
je rozvaddéé¢ 3 hydraulického servo¥izeni 1 ovlddén z kabiny pdovozku volantem 6 a pdkovym
mechanismem 5. PFitom oba elektromagnety 16, 17 jsou odpojeny od elektrického zdroje a t¥i-
polohovy ¥fdici{ rozvadé® 14 se nachdzi ve své stfedni poloze 0, v ni¥ spojuje oba ovlddaci
prostory 7, 8 hydraulického ovléddaciho za¥fzeni 4 rozvadéle 3 s odpadni vétvi 24. V disledku
toho oba ovlddaci prostory 7, 8 jsou tlakové olehCeny a rozvadé& 3 neni hydraulickym ovlddacim

za¥izenim 4 nijak ovlivihovén.

Pri ovl4ddni ¥izenf ze stanovidté mimo kabinu ¥idile se ¥izeni ovlddad dvojici elektrickych
spinadd nebo t¥fpolohovym pfepinadem. Zapojenim pravého elekromagnetu 17 se t¥ipolohovy
Fidic{ rozvadé¢ 14 p¥estavi do polohy R, tim se propoji pravy ovliddaci prostor 8 rozvaddle
3 s generdtorovou vétvi 12 a rozvadé&¢ 3 se prestavi doleva do polohy R, ve které kapalina
z hydrogenerdtoru 9 proudi na stranu pistnice servomotoru 2 a posouvd ho doprava. Z4roven

s pistnici servomotoru 2 se natdéeji nezakreslend ¥izend kola doprava.

Rizeni doleva probihé& analogicky po sepnuti levého elektromagnetu 16. Rychlost ¥izent
je pfitom urc¢ena okamZitym pritokem z hydrogenerdtoru 9. Pokud je Zadoucf rychlost #{zeni
regulovat, pouZijf se proporciondlni elektromagnety napdjené z elektrického zdroje pfes

regulovatelné Skrtice.
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PREDMET VYNALEGZU

1. Hydraulické servofizeni vozidel ovladatelné z vice stanovi3f obsahujic{ servomotor
a rozvadé& ovlddany mechanicky od volantu, vyznalujici se tim, Ze je opat¥en hydraulickym
ovlddacim za¥{izenim (4) se dvdma ovlddacimi prostory (7, 8) spojenymi s vystupnimi otvory
(22, 23) t¥ipolohového ¥idiciho rozvédéce (14).

2. Hydraulické servo¥izeni vozidel ovladatelné z vice stanovi¥f podle bodu 1, vyznadujici
se tim Ze t¥{polohovy ¥fdici rozvad&& (14) ve své poloze (0) spojuje oba ovlddaci prostory
(7, 8) hydraulického ovladaciho za¥fzeni (4) s odpadni vétvi (24), v levé poloze (L) spojuje
levy ovlddac{ prostor (7) s generdtorovou vétvi (12) a v pravé poloze (R) spojuje pravy
ovlddaci prostor (8) s generé&torovou vétvi (12).

3. Hydraulické servo¥izeni vozidel ovladatelné z vice stanovi%f podle bodd 1 a 2, vyznadu-
jici se tim, Ze t¥ipolohovy ¥fdici rozvad&& (14) je opat¥en elektromagnetickym pfestavnym

tdstrojim s elektromagnety (16, 17).

4. Hydraulické servo¥fzenf vozidel ovladatelné z vice stanovi$t podle bodd 1 a 2, vyznalu-

jici se tim, Ze t¥ipolohovy ¥fdici rozvaddd (14) je opat¥en p¥estavnym dstrojim.

1 vykres
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