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HobYovaci n62 s pdrnym poétom reznych klinov a jeho

uloZeni v suporte

Riesenie je urtenéd pre obojsmerové hoblova-
nie rovinnych pléch. K tomu je poufity ndZ
s pérnym po&tom symetrickych reznych gasti :

zakontenych rezaymi klinmi, ktorého drziak

- 4D

je ototne uloZeny v suporte stroja. “‘*—“r'“"“ .
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Vyndlez sa tyka noZa nsa obojsmerové hoblovanie rovinnych pléch.

V si&asnosti sa hoblovanie rovinfych pléch prevddza len jednosmerovym hoblovanim, a
to tak, e n6% pri hoblovani je v pracovnej polohe len v jednom smere pohybu stola, po
skonéen{ posuvu stola hobYovatky (&mykadla u obrdZadky) sa ndZ odklop{ z pracovnej plochy,
spatny pohyb stola (3mykadla u obrdZatky) je nevyuZity, a takto dochddza k Casovym sira-
tdm, ako aj k nitfiemu vyuZitiu energie. V3etky zndme hoblovacie noZe v sifasnosti majd
len jeden rezny klin, odklépanie no%a pri spatnom pohybe staola je nevyhnutné, aby nedo3lc
k odlomeniu rezného klinu. V snahe vyu?it spatny pohyb stola ako pracovny, sa robili réz-
ne pokusy, ktoré sa vo vyrobe neosved&ili, boli nepraktické a v kone&nych ddsledkoch ani
ekonomicky vyhodné. Napriklad: né% bol vyrobeny tak, %e mal aj pre spatny pohyb rezny
klin, uchyteny bal pevne, &i¥e nebol odklopny a tak do3lo po niekolkych pohyboch stola k
vylomeniu toho rezného klina, ktory nebol v pracovnej polohe, ale chrbtom klina trel o ob-
robent plochu. Dalsf pokus o vyuZitie spatného pohybu spogival v tom, Ze boli pouZité dva
noZové driZiaky, nasmerované pre obidva smery, do ktorych boli upnuté beZné hoblovacie no-
%e. Kalidy n6% bol v3ak nastaveny na obrdbanie dvoch réznych obrobkov, upnutych na stole
hoblYovalky. Takyto spBsob je v praxi poufitelny, av3ak pre zdIhavé nastavovanie sa tieZ
nepoufiva. Preto sa na zvysenie produktivity préce skor vyuZiva kaskddovité, viacnoZové
hoblovanie, pri ktorom su noZe upnuté za sebou s odstupfiovanym zdberom, avSak toto je len
jednosmerové, a tieZ pre zloZitost nastavaovania velmi mdlo pouzivané.

Uvedené nedostatky riedi konstrukcis hobYovacieho noZa podla vyndlezu. Podstata vynd-
lezu noza spotiva v tom, Ze ndZ je tvoreny telesom, ktoré je na jednom konci prispbsobené
na upnutie, toto méZe byt podobné ako u fréz, a na druhom konci z telesa noZa vy&nieva pér -
ny pofet reznych tastil.

PriloZeny vykres zndzorfuje predmet vyndlezu. NO6Z je tvoreny telesom (1) noZa, ktoré je
prisp6sobené na jednom konci pre upnutie, ktoré méZe byt podobné ako u fréz a na druhaom
konci z neho vidlicovite vy&nieva pérny pocet symetrickych reznych tast{ (2), ktoré su za-
kon&ené reznymi klinmi. Predpoklédddme, Ze najvyhodnej$i pocet reznych klinov su dva, a to
z dévodu &o najlepiiehoc odvodu triesky. N6Z je upevneny v drZiaku (3), ktory je otodne ulo -
zeny v suporte (5) stroja. N6Z s drZziakom (3) je proti poototeniu zaisteny zaistovacim me-
chanizmom, tvorenym kolikmi (4). DrZiak (3) je otofne uloZeny v suporte (S) stroja, spoje-
nym s ototnym mechanizmom. Uhol oto&enia je zdvisly od poétu reznych klinov nofa, pri po-
u2itf{ dvoch reznych klinov je to 180° okolo osi symetrie. Drziak (3) je v pracovnej polohe
naklopeny o uhol ? preto, sby ten rezny klin,uktory nie je v zébere, netrel ¢ obrobend
plochu (6).

Po upnut{ obrobku na st8l hobXovadky a po upnuti noZa do-drZiaka (3) tak, aby jedna
reznd &ast (2) bola pripravend k obrédbaniu, nasleduje nastavenie, ako pri doterajSom ho-
bXovant. OrZiak (3) je nakloneny o uhol T preto, sby td reznd tast (2) (rezné Easti u no-
%3 s vat&im pdrnym pottom reznych klinov), ktord nie 3je v z24bere, zbytoéne netrela o obro-
bend plochu (6). Po dokondenf nastavenia nofa uvedieme do &innosti st61 hoblova&ky, a tak~
to sa zane-obrdbanie obrobku, ktory je upnuty na stole hobYova&ky. Na konci posuvu stolsa
zaistovac{ mechanizmus uvoln{ oto&ne ulcZeny drZiak (3) v suporte (5) stroja, otd&aci me-
chanizmus pooto&f drZiak (3) s upnutym noZom okolo osi symetrie o prislusny uhol ototenia,
ktory je zdvisly od po€tiu reznych klinov noza (180° u no¥a s dvoma reznymi klinmi). Za-
:stovac! mechanizmus zaist{ drZisk 3 proti pootoCeniu, a takto je pripraveny néZ druhou
reznou &asfou 2 k obrébaniu, a spatny posuv stola je tie? pracovny. Opatovné nastavenie no -
Xz nie jJe potrebné, nakolko ndZ je symetricky.
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PREDMET VY- NALEZU

. HobYovaci nb% s pérnym po&tom reznych klinov a jeho uloZeni v suporte tvoreny telesom,

z ktorého vidlicovite vy&nieva pérny pofet symetrickych reznych Zasif, vyznaBujici sa
tym, %e.teleso (1) noZ%a je upevnend v driiaku (3), ktory je oto&ne uloZeny v suporte
(5), prigom suport (5) je opatreny zaistovacim mechanizmom, zasahujdcim do drziaku (3).

. Hoblovaci n6Z podla bodu 1 vyznadujdci sa tym, Ze zaistujici mechanizmus je tvoreny naj -

menej jednym odpruZenym kolikom (4).

HoblYovac{ né% podla bodu 1, vyznmefujlci sa tym, 2e teleso (1) noZs je upevnend v drZia-
ku (3), pod uhlom ( V ).

1 vykres
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