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Urządzenie do utrzymywania kierunku przesuwu obudowy
górniczej

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie do
utrzymywania kierunku przesuwu obudowy górni¬
czej.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie niebez¬
pieczeństwa istniejącego podczas przesuwu takiej
obudowy dzięki temu, że odciążona jednostka obu¬
dowy nachyla się podczas jej posuwu od żądanego
kierunku przesuwu i ustawia się w większym lub
mniejszym stopniu ukośnie do ustalonego prosto¬
linijnego kierunku jej ruchu do przodu i/lub
ślizga się na dół po upadzie.

W celu osiągnięcia tego opracowano już wiele
projektów, które swoje zadanie wypełniają nie¬
dostatecznie i to przede wszystkim dlatego, że
w przypadku istnienia przechylnego spągu nie za¬
pobiegają one stopniowemu obsuwaniu się jedno¬
stek obudowy w kierunku upadu.

Nie rozwiązuje to jednak zagadnienia ciągłego
naprostowywania jednostek obudowy we właści¬
wym kierunku przesuwu całej obudowy w możli¬
wie niezależnie od różnych wymagań pojedynczych
przypadków stosowania albo też tylko możliwości
skierowania na kierunek przesuwu. To zadanie ma
szczególne znaczenie w przypadku stosowania je¬
dnostek obudowy, których stateczność co najm¬
niej na płaskim spągu zabezpieczają określone
wymiary ich podstaw, ponieważ ze względu na
swój ciężar są one narażone w bardzo dużym stop¬
niu w czasie ich przesuwu na niebezpieczeństwo
wzajemnego odchylania się z ich kierunku mar¬
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szu i potęgowanego w wyniku następujących po
sobie posuwów, aż do utworzenia niedopuszczal¬
nie dużych odstępów między następującymi po
sobie jednostkami obudowy i z tego powodu trze¬
ba stosować duże siły naprostowujące do zapobie¬
żenia takim odchyleniom.

Stwierdzeniu, że zapewnienie kierunku marszu
jednostek obudowy wymaga uprzedniego nakre¬
ślenia na jeden kierunkowy punkt drogi dokładnie
zachowywanej w czasie przesuwu przez wymuszo¬
ne prowadz_enie jednostek obudowy.

Zgodnie z istotą wynalazku to prowadzenie na¬
stępuje przez co najmniej jedną szynę kierującą
o długości odpowiadającej co najmniej wielkości
posuwu, tworzącą część konstrukcyjną samoistną,
przestawną niezależnie od obudowy i powiązaną
ze stałym punktem tworzącym punkt kierunkowy
oraz która korzystnie tylko za pomocą jednego po¬
przecznie ustawionego elementu pośredniego opie¬
ra się o każdorazowo ustalony przez dwie sąsiednie
jednostki obudowy stały punkt, w sposób przechyl¬
ny dokoła ich punktu połączenia.

Ten stały punkt jest utworzony korzystnie przy
przenośniku, to znaczy koniec szyny prowadniczej
jest przyłączony do przenośnika. Zgodnie z inną
postacią wykonania, punkt stały może byc również
utworzony przy jednej z dwóch jednostek obudo¬
wy, między którymi działa układ szyny prowadni¬
czej.

Przegubowe połączenie szyny prowadniczej w
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punkcie stałym następuje w podatnie sprężysty
sposób w kierunku co najmniej poprzecznym do
kierunku marszu.

Element podpierający poprzecznie szynę prowad¬
niczą przy podciągniętej jednostce obudowy jest
organem uruchamianym ręcznie lub mechanicznie,
przechylającym szynę prowadniczą wokół jej punk¬
tu zaczepienia, korzystnie przestawnym wzdłużnie,
zabezpieczonym przed przewróceniem przez swe
zastrzały dopuszczające ruchy robocze i wyposa¬
żonym w płozę ślizgającą się na powierzchni je¬
dnostki obudowy i połączoną przegubowo z szyną
prowadniczą, korzystnie przy jej swobodnym
końcu.

Zgodnie z inną postacią wykonania wynalazku,
zamiast tylko jednej szyny prowadniczej można
połączyć w jedną parę dwie szyny z których każda
może ślizgać się po sąsiadującej z nią jednostce
obudowy, przy czym wówczas jej oparcie w kie¬
runku poprzecznym stanowi organ rozpierający
obydwie szyny prowadnicze.

Zabezpieczenie tych oporowych lub przechylnych
organów przed przesuwem poprzecznym następuje
celowo przez połączenie ich końca przytrzymujące¬
go płozę lub też płozy z przednią lub tylną częścią
szyny prowadniczej albo też z przenośnikiem lub
wyżej wspomnianą liną poprzez przekątny zastrzał
lub tym podobne w danym przypadku również
łańcuch.

W przypadku postaci wykonania nowego urzą¬
dzenia prowadniczego i prostującego z dwiema
równymi lub nierównymi szynami prowadniczymi,
osadzonymi między dwiema sąsiednimi jednostka¬
mi obudowy i które są połączone ze sobą w jedno¬
stkę przez przestawne wzdłużnie organy odległo¬
ściowe i łączące lub przez pary takich organów,
każdy z tych organów jest przywiązany do punktu
stałego poprzez wspólny drążek pośredni albo od¬
dzielnie, każda szyna prowadniczą jest połączona
z tym punktem.

Jeżeli w ostatnim przypadku elementy odległo¬
ściowe lub łączące ł-ączą obydwie szyny ze sobą
sztywno — w sposób przestawny lub też nieprze-
stawny, wówczas zostaje celowo utworzony z nich
nie prostokątny, korzystnie trapezowy lub trój¬
kątny układ ogólny, którego kąt ostry jest zwró¬
cony do •posadzki. Za pomocą takich urządzeń za¬
bezpieczających i prowadniczych połączonych sprę¬
żyście z przenośnikiem w odstępie wynoszącym
prawie szerokość jednostki obudowy i ułożonych
z tym przenośnikiem z przodu, zostaje zachowany
założony uprzednio kierunek marszu samokro-
czących członów obudowy, zwłaszcza przy stosun¬
kowo płaskim spągu zaś obsuwanie się jednostek
obudowy zaczepionych do przenośnika, występuje
już przy średnim upadzie, zostaje ograniczone do
znośnych wymiarów.

W zależności od potrzeby jako urządzenie opo¬
rowe korzystnie tworzące również urządzenie
przechylne i rozprężne przewiduje się wrzeciona,
zębatki, mimośrody, dźwignie kolankowe lub tym
podobne siłowniki pojedynczego lub podwójnego
działania albo dowolne zestawy takich elementów
lub układów. O ile te organy nie pracują samo-
hamownie, celowe jest zastosowanie układu spe¬

cjalnych urządzeń (układ drążków wtykowych,,
łańcuchy przestawne lub tym podobne) umożliwia¬
jących dowolne ograniczenie skoku.

Przy bardziej stromym upadzie, szyny prowad-
5 nicze oprócz funkcji elementu prowadniczego ■

przejmują na siebie funkcję elementu zabezpie¬
czającego jednostki obudowy przystosowane do
obsuwania się na nachylonym spągu i działają w
końcu również jako element prostujący w przy¬
padku samokrocząicych lub mechanicznie przesuw¬
nych jednostek obudowy, których częściowe obsu¬
nięcia się na ukośnej powierzchni nie mogą być:
zupełnie wykluczone również przy istnieniu włas¬
nego układu prowadniczego.

Zastosowanie układów prowadniczych, zabezpie¬
czających lub prostujących według wynalazku nie-
tylko w jednostkach obudowy niezależnych od
przenośnika i składających się z kierowanych od¬
dzielnie członów obudowy lecz także w nie kie¬
rowanych samoczynnie jednostkach obudowy do¬
wolnej konstrukcji i niezależnie od tego, czy są
one zależne od przenośnika czy też nie, ma ko¬
rzystne a przy większym upadzie decydujące zna¬
czenie.

W dalszym rozwiązaniu wynalazku w przypad¬
ku jednostek obudowy wyposażonych w przesuw-
niki składające się z siłowników przyłączonych
przede wszystkim do przenośnika, układ szyn pro¬
wadniczych, tworzący najistotniejszą cechą wyna¬
lazku może być uzupełniony dodatkowym urządze¬
niem prowadniczym w postaci szyny lub drąga
prowadzonego w kanale podstawy jednostki obu¬
dowy, zabezpieczając jednostkę obudowy przed mo¬
żliwością zbyt dużego przechylenia się na bok
i osadzonego w danym przypadku w tulei ślizgo¬
wej z korzystnie celowo obliczonym luzem oraz po¬
łączonego bezpośrednio lub pośrednio z przenośni¬
kiem.

Gdy przesuwnik stanowi siłownik, jego trzon
tłokowy zamiast istniejącego dotychczas bezpo¬
średniego połączenia z przenośnikiem jest w prze¬
ciwieństwie do tego przyłączony do niego w ko¬
rzystny sposób poprzez wspomniany drąg prowad-
niczy lub poprzez jego małe boczne ramię lub*
tym podobnie zamocowane do jego przedniego*
końca-

Zgodnie ze szczególną postacią wykonania wyna¬
lazku, nowe układy prowadnicze i/lub zabezpie¬
czające albo prostujące, zamiast do przenośnika
mogą być również przyłączone do nie sztywnego
i znanego w istocie swej elementu, korzystnie liny
rozłożonej wzdłuż ściany przebiegającej równolegle
do przenośnika i w zależności od potrzeby prze¬
stawianej niezależnie lub zależnie od przenośnika.

W przypadku użycia urządzeń według wynalazku
do prostowania lub prowadzenia jednostek obudo¬
wy składających się z przesuwanych członów, mo¬
że każdemu członowi obudowy być podporządko¬
wany własny układ szyny prowadniczej, przy czym
jednak jego szyna może stanowić odcinek długiej
szyny, rozciągającej się przez całą jednostkę obu¬
dowy i zestawionej z tych odcinkowych członów,
połączonych ze sobą przegubowo. Również, możli¬
we jest zastosowanie jednoczęściowej, odpowiednio
długiej szyny pojedynczej (lub pary takich szyn).
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Przestawne umieszczenie punktu zaczepienia
szyn przy przenośniku (lut? linie ścianowej) albo
jednostce obudowy i człona oporowego, który
przechyla szynę i przylegająca do niej odciążona,
opuszczona i przesuwana do przodu jednostka obu¬
dowy, w wyniku ich współdziałania umożliwiają
Tównież uzyskanie dowolnie pożądanych zmian
odstępu między jednostkami obudowy w kierunku
upadu w celu zagęszczenia lub rozluźnienia całej
obudowy ścianowej użytej do robót eksploatacyj¬
nych. ;

Przestawianie do przodu urządzenia prostującego
i przesuwającego według wynalazku następuje
dzięki temu, że podczas posuwu obudowy ściano¬
wej są one wzajemnie pociągane za pomocą prze¬
nośnika lub liny ścianowej. Przy połączeniu urzą¬
dzeń prowadniczych z sąsiednią jednostką obudo¬
wy, zostają one przesunięte do przodu wspólnie
razem z nią. Istnieje również możliwość ręcznego
lub za pomocą własnych przesuwników przesuwa¬
nie szyn prowadniczych lub układów szyn prowad¬
niczych.

Nowe urządzenia prostujące i prowadnicze mogą
być umieszczone nie tylko między dolnymi częścia¬
mi jednostek obudowy lecz również dodatkowo
między częściami przystropowymi sąsiednich agre¬
gatów obudowy, przy czym w tym przypadku gór¬
ne urządzenia mogą być przyłączone i podtrzymy¬
wane przez jedną z tych jednostek obudowy. Z re¬
guły jednak jest pożądane lub korzystne przy tym
podparcie górnych urządzeń za pomocą specjal¬
nych, korzystnie przestawnych w górę podpór. Te
podpory są osadzone celowo w garnkowych urzą¬
dzeniach osadczych utworzonych w dolnym urzą¬
dzeniu prowadniczym. W przypadku zastosowania
stojaków, korzystnie stojaków hydraulicznych jako
podpór górnych urządzeń prowadniczych, mogą one
być w danym przypadku również osadzone na
spągu i przyczyniać się do podparcia stropu.

W szczególnie korzystny sposób z punktu wi¬
dzenia opanowania stropu podczas przesuwu obu¬
dowy, takie podpory mogą być wykonane jako
stojaki wyposażone we własną podstawę i własną
stropnicę lub głowicę, pociągane razem z dolnym
urządzeniem prostującym; taki stojak jest ozna¬
czony krótko jako „stojak ciągniony". Nadaje się
on do stasowania zarówno oprócz w danym przy¬
padku specjalnie osadzonego i odejmowalnego
urządzenia podporowego dla górnego urządzenia
prostującego, jak również bez istnienia takiego
urządzenia podporowego.

Zgodnie z dalszą cechą wynalazku, o ile urzą¬
dzenia prowadnicze i prostujące są wyposażone
korzystnie w urządzenia podporowe w postaci si¬
łowników cylinder tego korzystnie hydraulicznego
stojaka może być połączony hydraulicznie z komo^
rą ciśnieniową siłownika dolnego urządzenia pro¬
stującego w ten sposób, że po zakończeniu po¬
suwu do przodu siłownik holujący stojaka urzą¬
dzenia prostującego, który w tej chwili jest zwol¬
niony, podobnie jak i zwolniony stojak hydraulicz¬
ny są zasilane czynnikiem roboczym równocześnie
(to znaczy przez uruchomienie wspólnego zaworu
dopływowego).

W przypadku istnienia górnego urządzenia pro¬

stującego celowe jest przy tym również połącze¬
nie jego siłownika z siłownikiem dolnego urządze¬
nia prostującego.

W większości przypadków opisany wyżej „stojak
5 ciągniony" jest umieszczony w przedniej części

szyny prowadniczej jako uzupełnienie takiego
przedniego stojaka, w danym przypadku również
zamiast jego, może być również celowe zastoso¬
wanie stojaka ciągnionego w tylnej części urzą¬
dzenia prowadniczego i prostującego,

Szczególnie proste zamocowanie górnych urzą¬
dzeń prowadniczych i/lub prostujących, składa się
zgodnie z dalszą w danym przypadku samoistną
cechą wynalazku z „górnej liny ścianowej" prze¬
biegającej równolegle do przenośnika lub do już
opisanej równoległej do niego dolnej liny ściano¬
wej i podtrzymującej na przykład na przenośniku
albo na podporach istniejącej ewentualnie dolnej
liny ścianowej.

Przekładanie do przodu górnej liny ścianowej
następuje równocześnie z dolną liną lub przeno¬
śnikiem może następować w różny jednak zgodny
z istniejącymi warunkami sposób.

W przypadku zastosowania według wynalazku
szynowych układów prowadniczych albo ich orga¬
nów podporowych lub przechylnych przy mało na¬
chylonym lub zupełnie płaskim spągu, urządzenie
przechylające do szyn prowadniczych może (po¬
nieważ w tych przypadkach nie może być użyty
inny działający w dwóch kierunkach element na
przykład układ śrubowy) być wykonane celowo
jako siłownik dwustronnego działania, aby w razie
potrzeby, przy przeciwnym kierunku działania
urządzenia prostującego, mógł on być użyty do
przybliżenia sąsiadujących ze sobą jednostek obu¬
dowy do siebie. Do przeprowadzenia tej ostatniej
operacji wymagane jest przede wszystkim uzupeł¬
nienie zarówno urządzenia jak i jednostek obudo¬
wy organami łączącymi (przesuwnie osadzonymi
hakami, łańcuchami itp.) zamocowanymi do nich
i współdziałającymi ze sobą.

W przypadku użycia siłownika jako organu
przechylającego i podporowego dla szyny pro-
wadniczej -istnieje możliwość szczególnie prostego
wykonania i obsługi całego urządzenia według wy¬
nalazku, jeżeli — zgodnie ze szczególną cechą wy¬
nalazku — czynna komora robocza hydraulicznego
organu przechylającego jest połączona przewodami
ciśnieniowymi z czynną komorą roboczą przesuw-
nika obudowy. W wyniku tego zapewnia się za¬
działanie hydraulicznego urządzenia prostującego
następujące samoczynnie z przesuwem opuszczonej
jednostki obudowy, zabezpieczonej i prowadzonej
za pomocą urządzenia prostującego.

Górne części jednostek obudowy i dodatkowe
urządzenia są wykonane celowo z możliwie lek¬
kich materiałów zaś części dolne z ciężkich lub
możliwie ciężkich materiałów, aby można było
dzięki temu uzyskać niższe położenie środka cięż¬
kości jednostki obudowy.

Szczegóły i dalsze cechy wynalazku wynikają
z dalszego opisu przykładowych jego postaci wy¬
konania uwidocznionych na rysunku na którym
fig. 1 przedstawia w widoku z góry kilka usta¬
wionych kolejno jednostek obudowy z osadzonymi
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między nimi urządzeniami prowadniczymi i pro¬
stującymi o różnych postaciach wykonania według
wynalazku, fig. la obudowę ścianową w widoku
z boku; fig. 2 — w widoku z góry, urządzenia
prowadzącego; fig. 3 i 4 przedstawiają podobnie w
widoku z góry inne odmiany urządzenia; fig. 5
przedstawia w widoku z góry dalszą odmianę urzą¬
dzenia prowadniczego i prostującego; fig. 5a —
urządzenie w widoku z boku i w przekroju we¬
dług linii x—x na fig. 5, fig. 5b — urządzenie w
widoku od tyłu w kierunku strzałki „y" na fig. 5,
fig. 5c i 5d przedstawiają w widoku z góry i z bo¬
ku dalsze odmiany urządzenia do podtrzymywania
górnych elementów prowadniczych i prostujących,
fig. 6 — przedstawia w widoku z góry jednostkę
obudowy, składającą się z dwóch członów i wypo¬
sażoną w nową postać wykonania urządzenia pro¬
wadniczego i prostującego a fig. 7 — również w
widoku z góry urządzenie prowadnicze i prostują¬
ce, nie połączone z obudową, lecz (przymocowane
tylko do przenośnika i stosowane z dwuczłonową
jednostką obudowy.

Wszystkie jednostki obudowy jak również człony
wieloczęściowych agregatów obudowy są oznaczone
liczbami rzymskimi, ich przesuwniki — dużymi
literami, ich punkty łączenia w krawędzi łączącej
100 do przenośnika lub dolnej liny |cianowej —
liczbą 101, a wszystkie punkty przylegania do tej
krawędzi 100 szyn prowadniczych lub zabezpiecza¬
jących i prostujących — liczbą 102. Strzałki skie¬
rowane z góry na dół pokazują kierunek upadu
spągu,

Z jednostek obudowy I do IV według fig. 1 po¬
łączonych z przenośnikiem i z których jednostka
I—IV jest tylko zaznaczona, do krawędzi 100 są
przyciągnięte ja kwidać tylko dolne jednostki III
i IV zaś górne jednostki I i II — jeszcze nie. Za¬
stosowane w tym przykładzie wykonania trzy
urządzenia prostujące z cechami wynalazku mają
w istocie swej taką samą konstrukcję i składają
się z szyn 10 połączonych przechylnie w miejscu
102 krawędzi 100 i tworzących w tym przypadku
urządzenie prowadnicze i prostujące oraz podpo¬
rządkowanych im organów podporowych przechy¬
lających lub rozporowych 30 wykonanych w po¬
staci siłowników.

Każdy organ przechylający się połączony prze¬
gubowo w miejscu 31 ze swoją szyną 10 a w miej¬
scu 32 — z przegubową płozą lub tym podobnie 2
za pomocą której organ przechylający opiera się
o każdorazowo dolną jednostkę obudowy. Drążek
50 przystający również do punktu przegubowego 32
i połączony w miejscu 33 z szyną 10 tworzy, zgo¬
dnie z przykładem wykonania, zabezpieczenie or¬
ganu przechylającego 30 w jego położeniu robo¬
czym. Jak oznaczono linią przerywaną zamiast te- '
go, taki sam drążek 50a może być przyłączony z
jednej strony do płozy 2 a z drugiej — do kra¬
wędzi 100 w miejscu 33a.

Na fig. 1 są przedstawione trzy urządzenia pro¬
stujące w różnych położeniach roboczych. Urządze¬
nie osadzone między jeszcze nie przesuniętymi je¬
dnostkami I — II jest przedstawione linią ciągłą
jeszcze w fazie zluzowania w stosunku do prowa¬
dzonej przez nie lub prostowanej jednostki, zaś

8

urządzenie osadzone między jednostkami II i III
i przylegające do odciążonej, zgodnie z fig. la
jednostki II, znajduje się w swym położeniu ro¬
boczym a urządzenie osadzone między juz przesu-

5 niętymi jednostkami III i IV jest znowu zluzowa¬
ne w stosunku do jednostki III po uprzednim,
przyczynieniu się do prowadzenia lub zabezpiecze¬
nia albo naprostowania ostatniej jednostki obudo¬
wy podczas jej posuwu do przodu.

10 Jako organiczniki skoku, zgodnie z przykładem
wykonania są zastosowane łańcuchy 68 (środek
fig. 1) z obydwu stron organu rozporowego 30.

W miejscu 85 na fig. la jest zaznaczone linią
przerywaną w jakim w przybliżeniu odstępie od

15 spągu byłoby zamocowane opisane urządzenie pro¬
stujące, aby przy danym upadzie, jednak przy
większej miąższości pokładu i potrzebnej do tego
większej wysokości jednostki obudowy możną było
przybliżyć płaszczyznę jej środka ciężkości, która

20 powinna leżeć możliwie nisko.
W przypadku przykładu wykonania według fig.

2 siłownik 34 z urządzeniem rozporowym, osadzo¬
ny w kierunku marszu jednostki obudowy, połą¬
czony przegubowo w miejscu 36 do wspornika szy-

25 ny prowadniczej 10 i tworzący dla niej organ
przechylający jest w tym przypadku jednostronnie
działającą dźwignią kolanową, która tworzy po¬
łączenie między szyną prowadniczą 10 a płozą
ślizgową 2 i jest zabezpieczona w położeniu robo-

30 czym drążkiem 51.
Linią przerywaną jest oznaczone zluzowane po¬

łożenie urządzenia zaś linią ciągłą — urządzenie w
położeniu roboczym. Przez uruchomienie siłownika
34 zostaje wyprostowana dźwignia kolanowa 35

35 i przez to — przy dopuszczalnym drobnym przesu¬
wie płozy 2 przylegającej do przesuniętej już i
znowu rozpartej jednostki VI — szyna prowadni¬
czą 10 zostaje przechylona wokół swego punktu za¬
mocowania 102 przy jednoczesnym odchyleniu zlu-

40 zowanej jednostki obudowy V. Ta konstrukcja
urządzenia prostującego wymaga jak widać stosun¬
kowo małej przestrzeni do jej osadzenia między
jednostkami obudowy.

Również przedstawiony na fig. 3 przykład wy-
45 konania nowego prowadniczego i prostującego

urządzenia nadaje się do zastosowania w jednost¬
kach obudowy działających w stosunkowo małym
odstępie od siebie. W tej postaci wykonania, organ
przechylający 37 nie jest połączony z szyną pro¬

so wadniczą 10 sięgającą aż do punktu przyłożenia
102 lecz obydwa organy działają razem w układzie
rozdzielonym. Jak widać, siłownik przechylający
37, który powoduje naprostowywanie zluzowanej
do przesunięcia jednostki VII jest umieszczony

55 wewnątrz przesuniętej już i znowu rozpartej je¬
dnostki obudowy VIII.

W następstwie tego, przegubowa płoza 2 organu
przechylającego 37 nie współdziała z wspomnianą
ostatnio jednostką lecz z szyną prowadniczą na¬

go prostowującą i prowadzącą przesuwaną jednostkę-
VIII. Drążek 52 połączony przegubowo z przestaw¬
nym występem 53 jednostki VIII zabezpiecza, jak
widać, organ przechylający 37 w jego położeniu ro¬
boczym. W tym tego rodzaju rozdzielonym ukła-

65 dzie szyny prowadniczej i organu przechylającego,.
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przesuwanie do przodu szyny prowadniczej 10 po¬
łączonej z przenośnikiem następuje w rytmie prze¬
nośnika zaś organu przechylającego 37 — w rytmie
jednostki VIII.

Liniami przerywanymi 11 na fig. 3 jest również
zaznaczone połączenie szyny 10 (przy braku jej
■części 12) z elementem łączącym 53 jednostki obu¬
dowy VIII, które umożliwia doprowadzenie całego
urządzenia przechylającego' do przenośnika za po¬
mocą wspomnianej jednostki obudowy. Łańcuch
4>8 o zmiennej długości łączący drążek 52 z jedno¬
stką VII służy tu również do ograniczenia skoku
urządzenia.

Przykład wykonania według fig. 4 jest podobny
-do przykładu według fig. 3. Jak widać tutaj, urzą¬
dzenie prostujące zamocowane w całości do usta¬
lonej jednostki sąsiedniej prostujące i zabezpie¬
czające przesuw jednostki IX za pomocą szyny
prowadniczej 13, zawiera teleskopowy i zaczepia¬
jący o kadłub przyspągowy jednostki X organ
mocujący 54 lub (jak pokazano linią przerywaną)
drążek przytrzymujący 55. Te elementy zabezpie¬
czają przed bocznym przesuwem szynę prowadni-
czą 13, jak również siłowniki 38a, 38b przewidziane
jako organy przechylające w określonych odstę¬
pach, z obydwu stron zamocowania.

Nowa podstawowa postać wykonania urządzenia
prowadniiczego i prostującego według wynalazku
pokazana na fig. 5 w widoku z góry, na fig. 5a
w widoku z boku według linii X — X na fig. 5,
a na fig. 5b znowu w widoku od tyłu (strzałka Y
na fig. 5) przedstawia zestaw składający się z
dolnego urządzenia (fig. 5a i 5b) działającego mię¬
dzy podstawami 4 jednostek XVI i XVII i z dru¬
giego takiego urządzenia (wszystkie fig. 5) działają¬
cego nad pierwszym między częściami przystrópo-
wymi 81, 82 wspomnianych jednostek i które stwa¬
rza równocześnie w sposób podany dalej korzystną
możliwość ustawiania pionowego lub ukośnego sto¬
jaków obudowy.

Jak widać na fig. 5 i 5b dolna XVII z połączo¬
nych ze sobą w ten sposób jednostek jest już prze¬
sunięta i znowu rozparta zaś górna XVI jest od¬
sunięta od stropu.

Zespolone urządzenie prostujące osadzone mię¬
dzy wspomnianymi jednostkami obudowy i składa¬
jące się z jednego dolnego i jednego górnego, ta¬
kiego urządzenia, znajduje się teraz w położeniu
roboczym. -Dolne urządzenie prostujące zawiera
dwie szyny prowadnicze 15a, 15b połączone prze¬
gubowo organami przechylającymi (siłownikami
48a, 48b, fig. 5a), zaś górne ma dwie szyny pro¬
wadnicze 16a, 16b, również połączone siłownikami
49a, 49b jednak nieco inaczej ukształtowane.

Dolne szyny prowadnicze są zabezpieczone za
pomocą łączącego je trzyczęściowego drążka mocu¬
jącego 17, 18 i są przed wzajemnym ich względ¬
nym przesuwem pod wpływem sił pociągowych
wywodzących się z poruszanej jednostki obudowy
(fig. 5). Przy górnych szynach prowadniczych to
zabezpieczenie następuje za pomocą teleskopowo
nakładanych elementów płaskich 20i, 20a i 21i,
21a lub tym podobnie osadzonych pod siłownikami
49a, 49h.

Nad tylnym z tych elementów płaskich 20a,'20i

10

leżą również tylne części górnych szyn prowadni¬
czych na wsporniku 22, który zgodnie z przedsta¬
wioną korzystną postacią wykonania jest podtrzy¬
mywany przez podporę 23 górnego urządzenia pro-

5 stującego, wykonaną w postaci stojaka hydraulicz¬
nego podpierającego również strop, zaś celowo zu-
kosowano przednie części górnych szyn prowad¬
niczych sięgają aż do w danym przypadku nasa¬
dzonej górnej liny ścianowej lOOa i są o nią bez¬
pośrednio zaczepione, przy czym lina ta jest przy¬
trzymywana przez stojaki 25 o zmiennej długości
nasadzone na przenośnik i z nim razem przesu¬
wane do przodu.

W przypadku istnienia takiej liny, do podparcia
15 przednich końców szyn prowadniczych 16 może

również być zamocowana lina lub drąg 24 (ozna¬
czony linią przerywaną) przebiegający od liny lOOa
do wspornika 22 podpory 23. Oczywiście podparcie
przednich końców górnych szyn prowadniczych,

20 jak już wspomniano, może nastąpić zamiast przez
linę lOOa również przez nie uwidocznioną na ry¬
sunku drugą podporę podtrzymującą wspornik i
ustawioną od czoła dolnego organu przechylające¬
go 48b. W ogólności nie jest celowe i również nie

25 jest wymagane prowadzenie górnych szyn pro¬
wadniczych bezpośrednio przy stropie (fig. 5a, 5b).

Jeżeli widoczna na fig. 5b jednostka XVII jest
wyposażona w kadłub przystropowy prawie taki
sam jak górny człon 81 jednostki XVI i który jest

30 nałożony na samoistnie stojącym stojaku poprzez
ruchomą poprzeczkę na przykład 92 lub zamoco¬
waną trwale poprzeczkę rozgałęźną na zwykłym
stojaku 89, istnieje możliwość do tak przekształco¬
nej jednostki przyłączenia z przodu człona obudo-

35 wy zaopatrzonego w zwykłe stojaki z kadłubem
przystropowym wykonanym jako podłużna strop¬
nica i z połączeniem ślizgowym według jednostki
obudowy XVIIIa, XVIIIb, XIXa i XIXb i tym sa¬
mym stworzenie nowego dwuczęściowego, zespolo-

40 nego agregatu obudowy, który składa się z opisa¬
nego w dalszej części tego opisu trzystojakowego
człona z prostokątną podstawą i/lub prostokątną
i wygiętą częścią przystropową jako jednego czło¬
na obudowy i z jednego jednostojakowego drugie-

45 go człona obudowy, którego część przystropowa się¬
gająca aż do tylnej części obszaru odkrytego wsku¬
tek wygięcia części przystropowej tylnego człona
obudowy, może być wprowadzona do tego ostat¬
niego tak, że nie potrzebuje zabezpieczenia za po-

50 mocą specjalnego zewnętrznego urządzenia pro-
wadniczego i/lub zabezpieczającego albo prostu¬
jącego.

Jak również widać na fig. 5 i 5a, stojak 2| jest
połączony nad osadzonym na nim wspornikiem 22

55 podtrzymującym górne urządzenie prostujące z
szyną prowadniczą 15b za pomocą uchwytu 22
obejmującego z pewnym luzem jej dolną część i
wysięgającego aż prawie do środka odstępu mię¬
dzy jednostkami XVI i XVII, przy czym uchwyt

^ ten zezwala na ruchy względne równoległe do
kierunku osi stojaka, między stojakiem i szyną
prowadniczą 15b lub wspomnianym uchwytem.

Taki układ, umożliwiający wspólny ruch do
przodu stojaka i urządzenia prostującego, jest

C5 czynny niezależnie ód tego, czy przesuwany sto-
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jak jest użyty do podparcia stropu lub podparcia
górnego urządzenia prostującego albo do obydwu
funkcji. Umożliwia on zatem, również przy zało¬
żeniu braku potrzeby istnienia górnego urządzenia
prostującego, użycie stojaka przesuwanego w ope¬
racji posuwu jednostki obudowy.

Z drugiej strony jak wspomniano, aby niezale¬
żnie od tego możliwego w tylnej lub przedniej
części jednostki obudowy albo w obydwu jej czę¬
ściach użycie stojaka przesuwanego można było za¬
stosować w każdym dowolnym czasie górne urzą¬
dzenie prostujące, jest przewidziana korzystna po¬
stać wykonania potrzebnego teraz specjalnego sto¬
jaka do podpierania górnego urządzenia prostują¬
cego, opisana poniżej i pokazana na fig. 5c id.

Podobnie jak widocznie na fig. 5 i 5b ramię mo¬
cujące do stojaka, wspornik 22a jest zamocowany
korzystnie rozłącznie (np. za pomocą śrub) do jed¬
nej z dwóch długich lub do dłuższej z dwóch dol¬
nych szyn prowadniczych o różne długości i wy¬
sięgu z nich do przestrzeni zawartej między jedno¬
stkami XXII i XXIII. Na tym wsporniku jest usta¬
wiony i -połączony z nim stojak teleskopowy 23a,
którego rdzennik podtrzymuje górne urządzenie
prostujące, które w istocie swej może być równe
lub podobne górnemu urządzeniu prostującemu
pokazanemu na fig. 5 i 5b zawierającemu ślizgo¬
wo zachodzące na siebie płyty mocujące 20i i 20a
szyn prowadniczych 16a, 16b, przy czym dolna pły¬
ta mocująca 20i jest połączona teraz sztywno ze
stojakiem teleskopowym 23a.

Długość stojaka teleskopowego 23a można dopa¬
sować do różnej miąższości pokładu przez użycie
określonych środków na przykład sworzni przety-
kowych 23b, które są nasadzane w otwory lub
wręby wykonane w obydwu częściach teleskopo¬
wych i zabezpieczają te części przed wzajemnym
obrotem w przypadku cylindrycznej postaci sto¬
jaka. Zastosowanie takiego stojaka zabezpieczo¬
nego przed obrotem dokoła swej osi podłużnej i
zakotwionego sztywno w dolnej podłużnej szynie
ślizgowej zezwala na użycie stosunkowo krótszych
szyn ślizgowych dla górnego urządzenia, zabezpie¬
czonych ze swej strony przed przekręceniem
względem stojaka i w wielu przypadkach czyni
zbytecznym zastosowanie drugiego takiego stojaka.

W danym przypadku, odbiegając od układu po¬
kazanego na fig. 5c i 5d istnieje również możli¬
wość wyrzeczenia się łącznika 67a, który zgodnie
z ostatnimi przykładami wykonania łączy wyko¬
nanie w postaci siłownika urządzenie podporowe
z nasadką szyny prowadniczej.

Jeżeli jest to pożądane, wydłużamy stojak tele¬
skopowy jest zabezpieczony przed niezamierzonym
działaniem naciskami górotworu, które mają wy¬
stąpić na przykład przy dużych wahaniach miąż¬
szości pokładu. W tym celu (bez użycia sworzni
przetykowych) stojak zostaje wykonany jako bez-
stopniowo podatny w znany sposób na przykład
przez zastosowanie znanych podatnych urządzeń
zaciskowych 23d lub tym podobnie przy jedno¬
czesnym zastosowaniu nieokrągłych lub wielobocz-
nych profilów stojaka wykluczających ich wza¬
jemne przekręcanie się.

Na fig. 5c i 5d widać szczególnie wyraźnie układ

i działanie organów ogranicznikowych 48 w postaci'
łańcuchów za pomocą których rozciąga się zakres
działania organów (rozpychających lub przechylają¬
cych górnych urządzeń prowadniczych i prostują-

5 cych poprzez zakres działania dolnego urządzenia
prowadniczego w ten sposób, że stojaki prowadzo¬
nej przez nich obudowy mogą być ustawione do
położenia prostopadłego do spągu.

Na fig. 6 i 7 jest przedstawiony przykład, jak
może być wykonane zgodnie z wynalazkiem urzą¬
dzenie prowadnicze, zabezpieczające lub prostują¬
ce, aby spełnić również wymagania stawiane jemu
w przypadku przesuwania w dwóch suwach dwu¬
członowej jednostki obudowy.

W przypadku przykładu na fig. 6 urządzenie
prostujące może mieć dla każdego przesuwanego
człona obudowy XVIIIa i XVIIIb specjalną i nie¬
zależną od innej szyny prowadniczej. Zgodnie z
przykładem wykonania układ szyn prowadniczych
składa się z dwu odcinków szyn 26a, 26b połączo¬
nych ze sobą przegubowo w miejscu 104. Ponadto
jest przewidziany każdorazowo specjalny organ
przechylający 26a, 26b. Obydwa te organy prze¬
chylające opierają się na długiej płozie 27, która
jest przyłączona poprzez łącznik 67 do tego same¬
go miejsca przyłączenia 102 przy przenośniku co
szyna 26b ustalonego człona obudowy XIX. Jak
widać, szyna 26b w danym przypadku dla prze¬
dniego człona obudowy XVIIIb znajduje się w po¬
łożeniu roboczym zaś szyny prowadnicze dla po¬
zostałych członów obudowy (XVIIIa, XIX, XIXb)
znajdują się w stanie zluzowanym, zezwalającym
na przesuw.

W przypadku jednostki obudowy przedstawionej
na fig. 6 uwidoczniony tam cały układ tworzy
urządzenie używane z reguły tylko dodatkowo po¬
nieważ te dwuczęściowe jednostki obudowy są wy¬
posażone już we własne urządzenie prostujące lub
prowadnicze, które jest wystarczająco skuteczne
przy małych upadach. Jak zaznaczono schematycz¬
nie linią przerywaną na fig. 6 składa się ono,
zgodnie z przykładem wykonania, z jednego dwu-
drągowego członu prowadniczego 71a, 71b z po¬
przeczką 70 łączącą ze sobą obydwa drągi, który
jest osadzony przesuwnie w tulejach 72 zamocowa¬
nych w podstawie 4, bez specjalnego punktu obrotu
i z wielostronnym luzem (ograniczonym lub zupeł¬
nie wykluczonym za pomocą nie przedstawionych
na rysunku środków na przykład klinów lub tym
podobnych).

Układ tworzący ślizgowe połączenie między czło¬
nami obudowy XVIIIa i XVIIIb lub XIXa i XIXb
należy w świetle współdziałania urządzenia pro¬
stującego i jednostki obudowy, połączyć z przed¬
nim członem XVIIIb lub XIXb w ten sposób, aby
w zależności od potrzeby mógł on działać sztywno
na boki lub przechylnie poziomo. W tym przypad¬
ku przesuwniki Q i R jednostki obudowy są przy¬
łączone każdorazowo do poprzeczki łączącej 70
drągi prowadnicze 71a, 71b.

Dlatego też i z powodu bocznego luzu w tule¬
jach ślizgowych 72, przez pojedyncze uruohomienie
przesuwnika Q i H, przy nieruchomym tylnym
o^łorie obudowy, może- dla naprostowania prze¬
dniego człona przechylić go według wyboru na
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jedną lub drugą stronę. Następnie, po zluzowaniu
tylnego człona i po rozparciu przesuniętego do
przodu człona przedniego i ustaleniu tym samym
drągów prowadniczych, można w podobny sposób
ustawić tylny ezłon we właściwe położenie.

Wspomniana możliwość przestawienia sztywnego
na boki połączenia drągów prowadniczych 71a, 71b
z przednim członem obudowy XVIIIb (lub XIXb)
na połączenie przechylne na boki (na przykład
przez zluzowanie śruby 98 w tulei 99 otaczającej
zgodnie z przykładem wykonania jedyny stojak
człona przedniego) jest przewidziana w celu uru¬
chomienia prostowanego każdorazowo człona obu¬
dowy względem urządzenia prostującego.

Na fig. 7 jest przedstawiona szczególnie upro¬
szczona postać wykonania urządzenia prowadni-
czego i zabezpieczającego według wynalazku przy¬
stosowana do płaskiego spągu. To urządzenie skła¬
da się z dwóch odstających od siebie szyn prowad¬
niczych 73a, 73b lub 74a, 74b zaczepionych swymi
zagiętymi hakowo końcami razem ze sprężynami
zderzakowymi do krawędzi 100 (przenośnik lub
linia ścianowa) w miejscu 102 które mogą być
ze sobą zespolone w jeden człon ukształtowany
według potrzeby trapezowe, jednostronnie prosto¬
kątnie lub tym podobnie za pomocą elementów
odległościowych 76, 77 o zmiennej długości.

W oparciu o rysunek i na podstawie uprzednio
podanych rozwiązań jest zupełnie zrozumiałe, że
po przesunięciu do przodu tego rodzaju członów
prowadniczych z przenośnikiem, zespolone człony
obudowy XXIa, XXIb przesuwające się krokowo
w przestrzeni leżącej między sąsiadującymi ze sobą
członami prowadniczymi i niezależnie od nich, są
przez nie zabezpieczane przed zbyt wielkim odchy¬
leniem od przepisanego kierunku marszu. Na fig. 7
w miejscu 78a i 79a jest'zaznaczony linią przery¬
waną zrozumiały bez bliższego wyjaśnienia przy¬
kład jeszcze bardziej uproszczonej i zmniejszonej
postaci wykonania.

Jak już wspomniano, układy szyn prowadniczych
według wynalazku wymagają do swej funkcji
istnienia określonych powierzchni oporowych przy
przesuwanych jednostkach. Jednostki obudowy za¬
wierające parzystą liczbę stojaków na przykład
czterostojakowe jednostki III, VI, VII, VIII o ile
są wyposażone w skrzynkowe podstawy, mają w
ogólności te odpowiednie powierzchnie oporowe.

Aby jednak można było wyposażyć w urządze¬
nia prostujące według wynalazku również jedno¬
stki obudowy o nieparzystej liczbie stojaków na
przykład tylko trzy lub jednostojakowe jednostki
lub człony obudowy, zgodnie z figurami na rysun¬
ku, jak to było już wspomniane uprzednio, jedno¬
stki lub agregaty trzystojakowe II, V, IX, X,
XVI, XVII, XVIIIa, XIXa, XXIa są wyposażone
w prostokątne podstawy, które zgodnie z przykła¬
dami wykonania są tak rozsunięte, że między sto¬
jakami mogą one utworzyć również drogę przeja¬
zdową. Jednostki XVI, XVII na fig. 5, 5b, oprócz
prostokątnej i skrzynkowej podstawy są wyposa¬
żone dodatkowo również w prostokątne części
przystropowe, które od strony podsadki są osa¬
dzone na parze stojaków 90 lub 91. W jednostce
XVI, element stropnicowy 81 wygięty do dołu spo¬

czywa na samoistnym stojaku 88 poprzez jarzmo¬
wą poprzeczkę 99 podtrzymującą na obydwóch
końcach głowicowe nasadki stojakowe 93.

Oczywiście wynalazek nie jest ograniczony tyl-
5 ko do opisanych szczegółowo i/lub przedstawionych

na rysunku przykładów wykonania lub ich kombi¬
nacji lub do stosowania razem wszystkich jego
cech, lecz obejmuje również stosowanie oddzielne
pojedynczych cech i zmiany opisanych układów

10 o ile nie odbiegają one od podstawowej myśli wy¬
nalazku.

Zgodnie z nie przedstawioną na rysunku postacią
wykonania wynalazku, organ lub organy przechy¬
lające lub rozpierające układ szyn prowadniczych

15 mogą być w danym przypadku w korzystny sposób
całkowicie lub częściowo osłonięte i osadzone nie
sztywno w podstawie jednej z współdziałających
z nimi jednostek obudowy.

20 Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do utrzymywania kierunku przesu¬
wu obudowy górniczej z jednostkami, których
podstawy mają wymiary zapewniające im sta-

25 teczność co najmniej na płaskim spągu i które
w swym kierunku marszu są prowadzone za
pomocą urządzenia prowadniczego w zależności
od w danym przypadku przestawnego punktu
kierunkowego znamienne tym, że ma co naj-

30 mniej jedną szynę prowadniczą, połączoną z
elementem konstrukcyjnym, przestawny nieza¬
leżnie od obudowy i przyłączoną do stałego

, punktu tworzącego punkt kierunkowy albo je¬
dną lub kilka par takich szyn, która lub które

35 opierają się odchylnie dokoła swego punktu
położenia poprzez korzystnie jeden tylko ele¬
ment pośredni o każdorazowo nieruchomą z
dwóch sąsiednich jednostek.

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
40 że szyna prowadniczą jest przyłączona podat¬

nie sprężyście do korzystnie przestawnego
punktu stałego w kierunku co najmniej po¬
przecznym do kierunku marszu obudowy.

3. Urządzenie według zastrz. '1 i 2 znamienne tym,
że ma punkt stały utworzony przy przenoś¬
niku.

4. Urządzenie według zastrz. 1 i 2 znamienne tym,
że punkt stały do którego jest przyłączony
samoistny element konstrukcyjny tworzący

50 szynę prowadniczą znajduje się w jednej z
dwóch jednostek obudowy.

5. Urządzenie według zastrz. 1—4 znamienne
tym, że element pośredni przewidziany między
szyną prowadniczą i jednostką obudowy lub

55 między parą szyn prowadniczych i je podpie¬
rający jest wykonany jako ręcznie lub mecha¬
nicznie uruchomiony organ o przestawnej dłu¬
gości odchylający co najmniej jedną szynę pro¬
wadniczą dokoła jej punktu połączenia lub roz-

60 pierający dwie szyny prowadnicze, połączony
przegubowo do swoich uchwytów i zabezpie¬
czony przed przewróceniem przez rozpory do¬
puszczające jego ruchy robocze, który to organ
w przypadku zastosowania tylko jednej szyny

65 prowadniczej zawiera płozę połączoną do nie-

45
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go przegubowo w obszarze jego swobodnego
końca.

6. Urządzenie według zastrz. 5 znamienne tym,
że ' odwrócona od szyny prowadnicze] płoza
podpierającego elementu pośredniego z przed¬
nim końcem szyny prowadniczej jest podparta
przekątną rozporą łączącą ze sobą przegubowo
obydwie części.

7. Urządzenie Według zastrz. 5 i/lub 6 znamienne
tym, że organ rozpierający i przechylny sta¬
nowi siłownik pojedynczego działania.

8. Urządzenie według zastrz. 5—7 znamienne
tym, że organ rozpierający i przechylny jest
wykonany jako działające w jednym kierunku
urządzenie naciskowe, a działające w przeciw¬
nym kierunku jako urządzenie pociągowe na
przykład śruba, zębatka z dwustronnie dzia¬
łającym napędem, miińośród, dźwignia kola¬
nowa, przesterowywany siłownik.

9. Urządzenie według zastrz. 5—8 znamienne
tym, że w przypadku nie samohamowanej
konstrukcji organu rozpierającego i przechy¬
lającego są przewidziane osadzone korzystnie

, dwustronnie i ograniczające dowolnie jego
skok urządzenia na przykład łańcuchy o prze¬
stawne j; długości ,przestawne drągki lub tym
podobne.

10. Urządzenie według zastrz. 1—9 stosowane
przy jednostkach obudowy składających się
z dwóch lub kilku następujących po sobie li¬
niowo członów ,znamienne tym, że jego szyny
rozciągają się na kilku członach.

11. Urządzenie według zastrz. 10 znamienne tym,
że każdemu członowi jednostki obudowy zło¬
żonej z takich członów jest podporządkowana
każdorazowo jedna samoistna szyna lub samo¬
istna para szyn prowadniczych o wymaganej
długości.

12. Urządzenie według zastrz. 11 znamienne tym,
że każdemu członowi obudowy jest podporząd¬
kowany odcinek elementu szynowego lub par
szyn zestawionego z części połączonych ze
sobą.

13. Urządzenie według zastrz. 1—12 znamienne
tym, że w przypadku zastosowania siłownika
jako przesuwnika lub jego części przy każdo-

, razowo posuwanej jednostki obudowy i rów¬
nież siłownika jako organu przechylającego do
podporządkowanego tej jednostce obudowy
urządzenia prowadniczego lub prostującego;
obydwa te siłowniki są ze sobą sprzężone' hy¬
draulicznie tak, że przez otwarcie tego samego

. zaworu w przewodzie, doprowadzającym czyn¬
nik roboczy, tłoki. obydwóch siłowników są
obciążone w tym samym czasie w żądanym
kierunku roboczym.

.14. Urządzenie według zastrz. 1—13 znamienne
tym, że układ szyn prowadniczych jest prze¬
widziany zarówno w dolnych jak i górnych
częściach sąsiednich jednostek obudowy i mię¬
dzy nimi, przy czym w przypadku ich uru¬
chamiania za pomocą siłownika te układy
szyn prowadniczych są czynne korzystnie w
zależności od siebie przez odpowiednie sprzę¬
żenie komór ciśnieniowych tych siłowników.

15. Urządzenia według zastrz. 14, znamienne tym,
że górny układ szyn prowadniczych jest pod¬
trzymywany przez jedną z jednostek obu-

. dowy.

5 16. Urządzenie według zastrz. 14 znamienne tym,
że górny układ szyn prowadniczych jest pod¬
trzymywany za pomocą elementów podporo¬
wych spoczywających na dolnym układzie szyn
prowadniczych.

17. Urządzenie według zastrz. 16 znamienne tym,
że spoczywający na dolnym układzie szyn pro¬
wadniczych; podatny i przestawny w swej
długości element podporowy górnego układu
szyn prowadniczych jest zabezpieczony przed
przewróceniem oraz przed przekręceniem,
a szyna prowadnicza podtrzymywana przez
niego jest zabezpieczona przed przechylaniem.

18. Urządzenie według zastrz. 1—18 znamienne
tym, że górny układ szyn prowadniczych jest
podtrzymywany Wyposażonymi we wsporniki
lub podobnymi elementami podporowymi w
postaci jednego lub wielu, korzystnie hydra¬
ulicznych' stojaków spoczywających na spągu
i holowanych przez układ szyn prowadniczych
przy jego posuwie do przodu, przy czyni sto¬
jaki poprzez własne płyty głowicowe tworzą
równocześnie podparcie stropu.

19. Urządzenie według zastrz. 1—18 znamienne
tym, że w przednim i/lub tylnym obszarze dol¬
nego układu szyn prowadniczych są zamoco¬
wane środki mocujące dla stojaka holującego
przyłączonego do niego w razie potrzeby lub
osadzonego w nim i który podczas przesuwa¬
nia do przodu jednostki obudowy, prowadzonej
wzdłuż szyny prowadniczej zabezpiecza pole
nie podparte przy tym przez tą jednostkę.

20. Urządzenie według zastrz. 19, znamienne tym,
że ma sprężyste nastawiki zamocowane na dol¬
nym układzie szyn prowadniczych do osadzenia
stojaków przesuwnych.

21. Urządzenie według zastrz. 18—20, znamienne
tym, że gdy stojak przesuwny ma postać sto¬
jaka hydraulicznego, jego układ hydrauliczny
jest sprzężony z organem rozporowym układu
szyn prowadniczych.

22. Odmiana urządzenia według zastrz. 1 z ukła¬
dem szyn prowadniczych według zastrz. 2—21,
znamienna tym, że cylinder lub cylindry hy¬
drauliczne stojaka lub stojaków przesuwnych
jest połączony hydraulicznie z komorą roboczą
siłownika dolnego urządzenia podporowego i
prostującego szyny prowadnicze w ten spo¬
sób, że po przesuwie do przodu dolnego urzą¬
dzenia podporowego i prostującego razem z
nasadzonym na.nim stojakiem, zluzowany pod¬
czas przesuwu cylinder tego' urządzenia, jak
również zluzowany też hydrauliczny stojak
holowany są zasilane równocześnie czynnikiem
roboczym i wysuwane,

23. Urządzenie z układem szyn prowadniczych we¬
dług zastrz. 1—22, znamienne tym, że ma na
wysokości górnych części jednostek obudowy
linę rozciągniętą na stojakach ustawionych na
przenośniku lub dolnej linie ścianowej prze-
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chylnie lub z ograniczoną przechylnością, przy
czym lina ta tworzy oparcie dla przednich
części górnych szyn prowadniczych.

24. Urządzenie według zastrz. 1—23, znamienne
tym, że obszar działania organów rozporowych 5
lub przechylających górnych urządzeń prowad¬
niczych i prostujących jest rozszerzony przez
obszar organów przechylających dolnego urzą¬
dzenia prowadniczego w ten sposób, że sto¬
jaki prowadzonej przy nim jednostki mogą 10
być przez nie ustawione w położenie prosto¬
padłe do spągu.

-25. Urządzenie według zastrz. 1—24, znamienne
tym, że jako dodatkowe urządzenie prowadni¬
cze do zabezpieczenia jednostki obudowy lub 15
jej części przed wywróceniem się na szczegól¬
nie mocno pochylonym spągu, zawiera co naj¬
mniej jedną szynę lub drąg albo parę takich
szyn lub drągów, prowadzonych w kanałach
jednostek obudowy, z boku przesuwnika wy- 20
konanego zwłaszcza w postaci siłownika i po¬
łączonych przegubowo i/lub sprężyście z prze¬
nośnikiem lub liną ścianową.

26. Urządzenie według zastrz. 1—24, znamienne
tym, że dodatkowa szyna prowadnicza obudo¬
wy osadzona według zastrz. 25 ma boczne ra¬
mię o które zahacza przesuwnik.

27. Urządzenie według zastrz. 1—26, znamienne
tym, że pociągane przy ruchu obudowy do
przodu urządzenie prowadnicze zabezpieczające
i prostujące są przestawne również ręcznie lub
za pomocą własnych przesuwników.

28. Urządzenie według zastrz. 1—28, znamienne
tym, że organy rozporowe i przechylające
układ szyn prowadniczych są osłonięte całko¬
wicie lub częściowo i osadzone elastycznie w
podstawie jednej z dwóch z nimi współdziała¬
jącymi jednostkami obudowy.

29. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że zawiera skierowaną poprzecznie i przechy-

/ laną za pomocą sprężyn nawrotnych parę szyn
prowadniczych tworzących między sobą zwę-

*żony kanał prowadniczy i zamocowanych do
przenośnika we wzajemnie przestawnych od¬
stępach określających odstęp jednostki obu¬
dowy.
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