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{57) Die pneumatische StoBanlage ist dadurch
gekennzeichnet, daR das Werkzeug einen Flansch besitzt,
der das Ausfallen des Werkzeuges verhindert und sich
beim Driicken der Anlage auf den Boden auf dem im Boden
des Laufsitzes befestigten Stitzring stitzt. AuBerdem ist
eine Kammer des Gerauschdampfers, die durch die auf
dem Gestellgehduse angepref3te und um die Achse
drehbare Hulse gebildet ist, mit der zweiten, durch den
Raum zwischen dem Gestellgehause und dem Gestell des
pneumatischen Motors gebildeten Kammer mittels der
unter einem spitzen Winkel zur Hauptachse der
Anlagensymmetrie und zur Tangente zur Flache des
Gehauses des pneumatischen Motors gebohrten
Offnungen verbunden. Das Gehause des pneumatischen
Motors wird mit dem Schwingungsdampfer mit konstanter
Wirkungskraft mittels der schwingungsdampfenden
Zwischenlagen und der I6sbaren Verbindung verbunden,
wobei die sich zwischen dem Speisungsrohr und dem
Laufkopf befindliche indirekte Hiilse als auch die elastische
Schicht eine zusétzliche Schwingungsdampfung zwischen
dem Gestellgehduse und dem Halter bilden. AuRerdem ist
in der indirekten Hilse der Raum vor dem Speisungsrohr
mit der ersten Kammer der Luftentspannung mittels
Kanalen verbunden. Figur
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Patentanspriiche:

1. Pneumatische StoRanlage mit dem vom Gestellgehduse mit dem Schwingungsddmpfungssystem
getrennten Gehiuse des pneumatischen Motors, einem Speisungssystem, einem Zweikammer-
Geréduschfilter und einem Werkzeug, das mit einer Anlagenhilse auf verschiebbare Weise
verbunden ist, dadurch gekennzeichnet, dal} das Arbeitswerkzeug (1) einen Flansch besitzt, der das
Ausfallen des Werkzeugs wahrend der Arbeit verhindert und beim Pressen der Anlage gegen den
Boden auf einen Stltzring (2) stiitzt, daB der Stiitzring (2) sich am Boden des Laufsitzes befindet, dafy
die zweite Kammer des Gerduschdampfers, die durch auf das Gestellgehause (4) gepref3te und um
ihre Achse drehbare Hlse (34) gebildet ist, mit der ersten, durch den Raum zwischen dem
Gestellgehduse (4) und dem Geh3use des pneumatischen Motors gebildeten Kammer mittels der
unter einem spitzen Winkel zur Hauptachse der StoRanlagensymmetrie und zur Tangente der Fldche
des pneumatischen Motors gebohrten Offnungen (35) verbunden ist, daR das Gehiuse des
pneumatischen Motors mit dem Schwingungsddampfer mit konstanter Wirkungskraft mittels der
schwingungsdampfenden Zwischenlagen (14) und der I6sbaren Verbindung (16) verbunden ist,
daB eine zusatzliche Schwingungsdampfung zwischen dem Gestellgeh&use (4) und dem Handgriff
(23) die indirekte, sich zwischen dem Speiser und dem Laufkopf (31) befindliche Hiilse (25) bildet
und daR der Raum vor dem Speiser in der indirekten Hiilse (25) mit der ersten Kammer (33) der
Luftentspannung mittels der Kanale (32) verbunden ist.

2. Anlage nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da® im Gestellgehause (4) eine Formnut (13)
ausgefihrtist, in dem die Nocken (12) des Schwingungsdéampfers von konstanter Wirkungskraft
befestigt und mittels der elastischen Platte (14) stillgesetzt sind.

3. Anlage nach Anspruch 1,dadurch gekennzeichnet, dal3 auf dem Gestellgehduse {4) die elastische
Gummihllse (37) angedreht ist, die einen schwingungsdampfenden Handgriff fir die linke Hand
des Operators bildet.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine pneumatische StoRanlage, die vor allem zum Putzen der GieBstlicke in GieRereien verwendet werden
kann.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Aus der Patentbeschreibung Nr. 128491 ist ein Drucklufthammer bekannt, in dessen Gehause ein mit dem Schlagkolbenin Form
eines Rohres beendeter und in einer Hiilse ldngs der Anlagenachse geflihrte Arbeitszylinder eingesetzt wird. Der Hammer hat
auch eine Dichtungshililse, die im Hammergehé&use auf der Hohe der im Arbeitszylinder ausgefiihrten Lufteintrittséffnungen
unbeweglich angeordnet ist. Diese Hilse schlieBt die Lufteintrittséffnungen bei der Ruhelage des Arbeitszylinders. Eine solche
Konstruktion gewéhrleistet doch nicht die Schwingungsddmpfung, die die geltenden Schwingungsnormen erfillt.

Ahnliche Nachteile hat auch ein Drucklufthammer wie nach der Patentbeschreibung Nr.122477. Dieser hat mindestens zwei
Schrauben und eine entsprechende Feder, ein auf dem Ringsrohrriegel auf verschiebbare Weise montiertes Mantelrohr, einen
mit seinem duBeren Maf} im Hammergehduse und mit einem inneren MaR auf dem Lauf unbeweglich befestigten elastischen
Ring, eine Hilse mit dem Flansch, in der der Lauf auf verschiebbare Weise befestigt ist. Die durch einen elastischen Ring
durchdringenden Schrauben verbinden einerseits das Mantelrohr und andererseits die Hiilse durch eine Mutter, eine Feder und
einen Hilsenflansch.

Eine andere Konstruktion des Drucklufthammers wurde in der Patentbeschreibung Nr. 122381 dargestellt. In dieser wurde ein
Schwingungsdampfer von negativer Kompensation verwandt, dessen Wirksamkeit der Schwingungsdampfung sehrkleinist, so
daB sich dieser nicht fir die in den Handwerkszeugen notwendige Miniaturisierung eignet. Ein Nachteil dieser Konstruktion ist
auch ein mit einem diinnen Schalter unterstiitzter Stiitzhandgriff

Aus den polnischen Patentbeschreibungen Nr. 115085 und Nr. 118242 sind auch pneumatische StoRBanlagen mit einer
Rickstodampfung bekannt, die mit einem Krafttransformator ausgestattet sind. Die Gehdusemasse der Anlage dient als
Transformationsmasse, die die Rolle des Krafttransformators erfillt. Das Gehause wurde in die Arbeitskammer des Schlégers
und der Kolbenstange geteilt. Die Kolbenstange wird mit dem Anlagenhandgriff verbunden und in einer dichten, sich im
Anlagengehduse befindenden Fiihrung befestigt. Die Kolbenstangenkammer ist unter stdndigem Luftdruck. Zu den
Schlagerarbeitskammern wird die Luft durch zwei Kanéle zugefiihrt: durch einen der Kanéle —zwischen den Schldger und die
Kolbenstangenkammer, durch den anderen —zwischen den Schldger und das Arbeitswerkzeug.

Eine solche Luftsteuerung und die Speisung der verschiedenen Kammern sind in der Produktion schwer zu verwirklichen. Das
Erreichen der entsprechend synchronisierten Bewegungen der Massen wird durch unregelmaflige Einwirkungen des
Spitzeisens und der Unterlage auf dem Hammergehduse gestort. AuRerdem setzen die zusétzlichen Transformatormasse und
die zusatzliche Kammer die Verkirzung der Hammerlange auBer Kraft.



283 576

Durch die pneumatische StoRanlage nach der Erfindung ist das Gehduse des pneumatischen Motors von dem Gestellgehduse
durch ein Schwingungsdampfungssystem getrennt. AuBerdem ist diese mit einem Speisungssystem, einem Zweikammer-
Gerauschfilter und Arbeitswerkzeug ausgestattet. Das Arbeitswerkzeug ist mit der Anlagenhiilse auf verschiebbare Weise
verbunden.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, die vorgenannten Nachteile weitgehend zu vermeiden.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine neuartige pneumatische StoRanlage zur Verfligung zu stellen.
Erfindungsgemai wird die Aufgabe dadurch gelést, daR das Arbeitswerkzeug einen Flansch aufweist, um das Ausfallen des
Werkzeuges zu verhindern und sich auf einem im Boden des Laufsitzes befestigten Stltzring wahrend der Pressung der Anlage
anden Untergrund stiitzt. AuBerdem ist eine der Gerduschfilterkammer, die eine kegelfrmige, auf das Gestellgehause gepref3te
undum die Eigenachse drehbare Hilse bildet, mit der zweiten, durch den Raum zwischen dem Gestellgeh3use und dem Gehause
des pneumatischen Motors gebildeten Raum mittels der unter spitzem Winkel zur Hauptachse der StoBanlagensymmetrie und
zur Tangente der Fliche des pneumatischen Motorgehauses gebohrten Lécher verbunden. Das Gehéuse ist mit dem
Schwingungsisolator von konstanter Wirkungskraft mittels der schwingungsdampfenden Zwischenlagen und einer [6sbaren
Verbindung verbunden. Eine zusétzliche Schwingungsisolation zwischen dem Gestellgehduse und dem Handgriff bildet eine
indirekte Hilse, die zwischen dem Speiser und dem Laufkopf angeordnet ist, als auch eine elastische Schicht. In der indirekten
Hiilse befindet sich vor dem Speiser ein Raum, der mittels Kanalen mit der ersten Kammer der Luftentspannung verbundenist.
Esist glinstig, wenn im Gestellgehduse eine Formnut vorgesehen wird, in der die Schwingungsisolatornocken von konstanter
Wirkungskraft montiert und mittels einer elastischen Platte stillgesetzt werden. AuBerdem wird eine Gummifilterhllse auf dem
Gestellgehduse angebracht, die einen Halter fiir die linke Hand des Operators darstellt.

Eine solche Konstruktion der pneumatischen Anlage iberlastet den Operator nicht mit zu groBer Pressungskraft; sie
gewidhrleistet so eine sichere und hygienische Arbeit von groBerer Leistung. AuBerdem besitzt die Anlage einen
Schwingungsschutz fiir beide Hande des Operators in allen Schwingungsrichtungen. Der Halter fiir die linke Hand, der in der
Anlage verwendet wird, macht den direkten Kontakt der Operatorhand mit dem Arbeitswerkzeug unmdéglich und schitzt ihn
gegen schadliche Wirkungen der Schwingungen.

Das beschriebene System der Speisung mit Druckluft beseitigt die in den bisherigen Anlagen auftretenden Auftriebskréfte auf
der Speiseendung, die infoge der Luftdruckpulsation variabel wire und Schwingungen des Handgriffs hervorruft.

Die Querschnitte der Speisedffnungen in der Hilse und im Speiserohr sind so gewahit, daf’ die Anlage einen bestimmten
Biegungsbereich fiir die volle Einstellung und Speisung hat und die Arbeit des Hammers flir volle Amplituden der Schwingungen
gegeniliber dem Gehéduse des pneumatischen Motors und Gestellgehause stabil ist, auf dem sich die Halter fur beide Hande des
Operators befinden.

Die Anlage ist auch mit einer automatischen Absperrung der Speisung ausgestattet; dadurch ist ein Schutz gegen Schlige des
Gehd&uses des pneumatischen Motors im Bewegungsbegrenzer und gegen zusétzliche Schwingungen der Halter flir beide
Hande des Operators gegeben.

Auflerdem ist das in der Anlage verwandte Zweikammer-Gerauschfilter so konstruiert, da der Operator eine Mdglichkeit hat,
die Richtung des Lufteinflusses einzustellen.

Ausfiihrungsbeispiele

Die Erfindung wird nachfolgend in einem Ausfiihrungsbeispiel anhand der beigefligten Zeichnung néher erlautert.

Der Gegenstand der Erfindung ist in der Figur in einer Musterausflihrung dargestellt. Darin ist eine pneumatische StoBanlage als
Durchschnitt langsseits der Symmetrieachse dargestellt.

Die pneumatische StoRanlage aus einem pneumatischen Motor, der vom Gestellgehduse mittels eines
Schwingungsisolationssystems getrennt wird, einem Speisesystem, einem Zweikammer-Gerauschfilter und verschiebbar mit
der Anlagenhilse verbundenem Arbeitswerkzeug.

Den pneumatischen Motor bilden: ein Schldger, der sich im Lauf hin und her bewegt. Der Lauf wird an einem Ende mit einem
Gestell des Steuerungsschiebers beendet, in dem sich der Schieber der Luftsteuerung verschiebt. Das Gestell des
Steuerungsschiebers wird durch den Laufkopf an die Frontoberflache des Laufes gepref3t. Der Laufkopf wird auf dem Lauf
gedreht und mittels eines Stiftes und eines Befestigungsringes gesichert. Das zweite Laufende bildet eine Anlagenhiilse, die in
das Laufnetz gepreflt wird. Am Boden des Laufnetzes befindet sich ein Stutzring. In der Anlagenhilse wird das Arbeitswerkzeug
1 gefiihrt, das sich auf dem Stlitzring 2 stltzt, wenn die Anlage auf den Boden gepref3t wird. Die Anlagenhiilse 3, der Lauf, das
Gehause des Steuerungsschiebers, der Schieber der Luftsteuerung und der Laufkopf bilden das Gestell des pneumatischen
Motors. Das Gestell des pneumatischen Motors wird vom Gestellgeh&use 4 mittels des Schwingungsdiampfungssystems mit
konstanter Wirkungskraft und mittels des Gelenks getrennt. Das Schwingungsdampfungssystem wird von einem bekannten
Schwingungsisolator gebildet. Der Schwingungsisolator mit konstanter Wirkungskraft istin Reihenschaltung mit der elastischen
Platte 5 verbunden, die schwingungsdampfende Eigenschaften hat, und mit Hiilsen 6. Die Hilsen 6 mit den Schrauben 7 und
Platten 8 befestigen die Fiihrung 9 des Schwingungsisoiators an den Laufkopf. Wahrend der Arbeit rollen auf der Fihrung 9 die
Fiihrungsrollen 10 des Wagens 11 des Schwingungsisolators, der gleichzeitig die Flihrung des Federsystems des
Schwingungsisolators bildet. Die Mittelroilen 41 des Wagens rollen auf den Krimmungen der Nocken 12, die in Formnuten 13im
Gestellgehduse 4 befestigt werden. Die Nocken 12 werden gegen Verschieben aus den Formnuten 13 mittels der
schwingungsdampfenden Zwischenlage 14 gesichert, die an den Nocken mittels schwingungsddampfenden Hiilsen 15 und
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Schrauben 16 mit den Unterlegscheiben 17 gepreRt wird. Das Gestell des pneumatischen Motors wird im Gestellgehduse 4
durch untere und obere Fiihrungen gefiihrt, die auch die erste Stufe der Schwingungsddmpfung zwischen dem Gestell des
pneumatischen Motors und den Haltern fiir beide Hinde des Operators bilden. Die obere Fihrung besteht aus einem Gleitlager
in Form einer Hiilse 18, die aus einem Stoff mit einem geringen Reibungskoeffizienten hergestellt ist und in einer
schwingungsdidmpfenden Hulse 19 befestigt wird. Die Hiilse 19 wird fest mit dem Gestellgehduse 4 verbunden. Die untere
Fihrung besteht aus einer Hiilse 20 mit einer mehrnutigen Offnung, die durch eine Schicht 21 des schwingungsddmpfenden
Stoffes mit einer Ovalhiilse 22 verbunden ist. Die Ovalhiilse 22 wird in das Gestellgehiuse 4 gepreRt. Die Hiilse 20 arbeitet mit der
Anlagenhlse 3. Das Speisesystem besitzt ein Absperrventil, das mit dem in dem Halter fur die rechte Hand des Operators
befestigten Hebel verbunden ist. Der Hebel hat eine direkte Einwirkung auf den Ventilteller, der im Ventilsitz befestigt ist. Der
Ventilsitz wird in einem Handgriff 23 gepref3t, der den Halter fUr die rechte Hand des Operators bildet. Die den Teller an den Sitz
pressende Feder schlieRt das Ventil. Eine zusétzliche Dichtung ist aus elastischem Stoff gebildet und dichtet die Anlage ab. Im
Halter 23 wird auch das mit der Speiserhtilse verbundene Speisungsrohr 24 befestigt, das mit der direkten, in den Laufkopf
eingepreBten Hilse 25 arbeitet. Die direkte Hiilse 25 besteht aus einem Stoff mit geringerem Reibungskoeffizienten und 'guten
schwingungsddmpfenden Eigenschaften. In der Ausgangslage hat das am Ende verschlossene Speiserohr 24 zwei kleine
Offnungen 26, die senkrecht zur Achse der Anlagensymmetrie sind und die sich mit zwei in der direkten Hiilse 25 gebohrten
Offnungen 29 decken. Die indirekte Speisung ist erst nach dem Driicken auf den Handgriff 23 méglich; das fihrt zum Decken der
in dem Speisungsrohr 24 senkrecht zu den Offnungen 26 ausgefiihrten Offnungen 27 mit gréReren Durchschnitten mit den zu
den Offnungen 26 senkrechten Offnungen 29. Die Offnungen 28 werden im Speisungsrohr 24 parallel zu den Offnungen 26
ausgefiihrt. Eine Speisung wird dann erreicht, wenn sich das Schwingungsisolatorsystem derart biegt, daf sich die

Offnungen 28 mit den Offnungen 29 decken. Das weitere Biegen des Schwingungsisolators fithrt zum Drosseln des
Lufteinflusses, da die Offnu ngen 28 und 29 stufenweise gedeckt werden, bis die pneumatische Verbindung véllig abgesperrt
wird. Der Stillstand der StoRanlage ist ein Signal flir den Operator, den Druck zu verringern, das fithrt im Speisungssystem zum
freien Durchlauf der Speiseluft.

Die Speiseluft stromt nach dem Durchfluf durch die Offnungen 28 und 29, in die Kammer 30, die zwischen der indirekten Hiilse
25 und dem Sitz des Laufkopfs 31 gebildet ist. Die Luft flieBt in paralleler Richtung zur Symmetrieachse der Anlage und dann
durch Kanile 32 im Laufkopf 31 zum Gestell des Steuerungsschiebers. Der Schieber der Luftsteuerung steuert die Luft und fihrt
sie Uber und unter dem Schlager, der sich demzufolge hin und her bewegt. Die Lage des Schiebers der Luftsteuerung héngt von
der Lage des Schlédgers ab, wodurch der pneumatische Motor nach dem Einschalten der Luft automatisch zu arbeiten beginnt.
Nach Beendigung der Arbeit fliet die Luft aus dem pneumatischen Motor zum Raum zwischen dem Gestellgehause 4 und dem
Gestell des pneumatischen Motors. Das ist die Kammer 33 der ersten Luftentspannung. Der weitere Weg der Luft fihrt durch den
Auslaufddmpfer auf dem Gestellgehause 4, zu dem die Luft durch die Offnungen 35 in der Wand einflie8t. Die AuBendwand des
Auslaufdampfers bildet eine kegelférmige Hiilse 34 aus leichtem Kunststoff, in der mehrere Auslauféffnungen 36 angebohrt
werden. Die Offnungen sind zum Boden und vom Operator weg gerichtet, so daR die Luft nicht auf den Operator stromt. Die
kegelférmige Hilse ermdglicht es, den Auslaufstrom der Luft in der fir den Operator beliebigen Richtung zu leiten. Im
Speisungssystem im Laufkopf 31 befinden sich zuséatzliche Kanédle der Kammerentspannung in der indirekten Hiilse 25 vor der
Speisehlse. Das soll die Kraft des Gestellgehduses 4 mit dem Gestell des pneumatischen Motors entspannen, das kdnnte im Fall
des SchlieBens der Kammer auftreten,

Eine komplexe, rdumige Schwingungsdampfung der Anlage wurde durch Einsetzen der zuséatzlichen Schwingungsisolation der
Halter fur beide Hande des Operators erreicht. Die zweite Stufe der Schwingungsddmpfung fur die linke Hand des Operators
bildet die Hiilse 37 aus einem Stoff mit einem groBen Schwingungsddmpfungskoeffizienten, die auf dem Gestellgehduse 4
mittels einer in diese Hilse gesunkenen Feder angeschraubt ist. Die zweite Stufe der Schwingungsdampfung flir den rechten
Halter 23 bildet eine elastische Unterlegscheibe und eine elastische Hllse. AuRerdem wurde die zweistufige
Schwingungsdampfung fir das Speisesystem gesichert. Die erste Stufe der Schwingungsdampfung bildet die indirekte Hiilse 25
aus dem Stoff mit einem grofRen Schwingungsdampfungskoeffizienten, die im Gestellgehiduse 4 des pneumatischen Motors
befestigt ist. Die zweite Stufe der Schwingungsddmpfung bildet die elastische Hiilse 38, mittels der das Speisungsrohr 24 im
Haiter 24 fir die rechte Hand des Operators elastisch befestigt ist.

Die gesamte StoRanlage ist stromlinienférmig, wobei eine dsthetische Form des Anlagenkdrpers gesichert und die Arbeit
erleichtert wird.
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