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amplificator mecanic utilizat pentru trans-

miterea cuplului motor de la un arbore de

intrare cdtre un arbore de iesire. Ampli- 3
ficatorul mecanic, conform inventiei, este TR
alcatuit dintr-un cadru principal (1], pe care T
este fixat un ax principal (2), care sustine o
roatd dintatd fixd {20) si o roatd dintatad de
intrare (12), solidard cu o roatd dintatd
principala (9), care primeste miscarea de la
un pinion de intrare {8), al arborelui de intrare
(3), niste roti dintate, conduse, {31), fixate pe
niste arbori condusi (34), fiind in angrenare
cu roata dintata fixa (20), precum si cu doud
roti dintate periferice [{29), fixate pe niste
arbori periferici (28), iar niste roti dintate
conducatoare (30), fixate pe niste arbori
conducatori (33), sunt in angrenare cu roata
dintatd de intrare (12], precum si cu alte
doud roti dintate periferice (29], fixate, de B A ..
asemenea, pe arbaorii periferici (28). 3 P T )
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Inventia se refera la un amplificator
mecanic, utilizat pentru transmiterea
cuplului mator de la un arbore de intrare
catre un arbore de iesire.

Sunt cunoscute transformatoare
de viteza si de cuplu, asa cum se prezinta
s in brevetul FR 2.356.061, alcatuite
dintr-un pinion de intrare care antreneaza
0 coroana danturatd precum si niste roti
danturate, laterale si niste pinioane
intermediare care transmit miscarea catre
niste pinicane de iesire si catre arborele
de iesire.

Problema tehnica, pe care o rezolva
inventia, este de a asigura transmiterea
cuplului motor de la un arbore de intrare,
catre un arbore de iesire cu dispunerea
simetrica a angrenajelor fatd de un ax
principal fix, solidar cu un cadru principal.

Amplificatorul conform inventiei
prezinta o constructie simpla si o fiabilitate
ridicata si este alcatuit dintr-un cadru
principal pe care este fixat un ax principal
care sustine o roata dintata, fixa, si o roata
dintata, de intrare, solidard cu o roatd
dintata, principald, care primeste miscarea
de la un pinion de intrare al arborelui de
intrare,niste roti dintate, conduse, fixate
pe niste arbori condusi, fiind in angrenare
cu roata dintata, fixa,precum si cu doud
roti dintate, periferice, fixate pe niste
arbori periferici iar niste roti dintate,
conducatoare, fixate pe niste arbori
conducatori, sunt in angrenare cu roata
dintata, de intrare, precum si cu alte doua
rott dintate, periferice, fixate, de asemenea
pe arborii periferici.

Se da, in continuare, un exemplu
de realizare a inventiei in legatura si cu fig.
1 si 2 care reprezinta:

- fig.1, vedere generald a ampli-
ficatorului mecanic;

- fig.2, vedere lateralda a ampli-
ficatorului mecanic.

Amplificatorul conform inventiei este
alcatuit dintr-un cadru principal 1 care
sustine un ax principal 2 precum si un
arbore de intrare 3 si un arbore de iesire
4, axul principal 2 fiind fixat, cétre capete,
cu cadrui principal 1, prin intermediul unor
piese laterale 5 precum si al unor suruburi
de fixare 6 si al unor suruburi de asam-
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blare 7.

Pe arborele 3 este fixat un pinion
de intrare 8 care angreneaza cu o roata
dintata, principald. 8 montata liber pe axul
principal 2, roata dintata 9 fiind cuplata
prin niste prezoane de fixare 10, cu niste
rondele de distantare 11 si cu o roata
dintata, de intrare, 12 de asemenea
montate liber pe axul principal 2.

Pe arbarele 4, este fixat un pinion,
de iesire, 13 care angreneaza cu o roata
dintata, secundara, 14, montata liber pe
axul principal 2, roata dintatd 14 fiind
cuplata prin niste prezoane de asamblare
15, cu o piesa de distantare 16 si cu o
roata cu brate 17, de asemenea montate
liber pe axul principal 2.

Intre ratile 9 si 14, pe de o parte
si piesele laterale 5 pe de alta parte, sunt
montate niste rondele intermediare 18
precum si niste saibe de distantare 19.

Pe axul principal 2 este montata
si 0 roata dintata fixa 20 despartitd de
roata 17 de catre o rondela plata 21.

intre rotile 12 si 20 sunt montate,
liber, pe axul 2, niste traverse rotitoare
22 distantate de catre o rondeld centrala
23 precum si de catre niste saibe de reglaj
24. Capetele traverselor 22 sunt cuplate
cu cate o bara periferica 25 care sustin
niste brate laterale, drepte 26 si niste
brate laterale, curbate 27.

Bratele laterale 26 si 27 si
traversele rotitoare 22 sustin niste arbori
periferici 28 montati liberi in aceste brate
si traverse 26, 27 si 22.

Pe arborii 28 sunt fixate patru roti
dintate, periferice, 29 care angreneaza,
doud céate doua, cu roata dintata, de
intrare 12, prin intermediul unor rati
dintate conducatoare 30 si respectiv cu
roata dintata fixa 20, prin intermediul unor
roti dintate, conduse 31. Traversele 22,
sunt de asemenea, distantate prin niste
bucse de distantare 32 montate pe arborii
28.

Roatile conducatoare 30 sunt fixate
pe niste arbori conducatori 33, montati
liber intr-una din traversele 22 si in bratele
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3

laterale, drepte, 26 iar rotile conduse 31
sunt fixate pe niste arbori, condus:, 34,
montat liber in cealalta traversa 22
precum si in bratele laterale, curbate 27
sl in roata cu brate 17.

Miscarea de la arborele 3 ajunge
la arborn periferici 28 si la rotile conduse
31 care se rostogolesc in jurul rotii fixe
20, determinand antrenarea rotii cu brate
17 si a rotii secundare 14 care transmite
miscarea catre pinionul 13 si catre
arborele de iesire 4.

Revendicari

1. Amplificator mecanic, utilizat
pentru transmiterea cuplului motor de la
un arbore de intrare catre un arbore de
iesire, caracterizat prin aceea ca este
alcatuit dintr-un cadru principal (1) pe care
este fixat un ax principal (2) care sustine
0 roata dintata, fixa, (20) si o roatd
dintata, de intrare (12), solidara cu o roata
dintatd, principald (9), care primeste
miscarea de la un pinion de intrare (8) al
arborelui de intrare (3), niste roti dintate,
conduse (31), fixate pe niste arbori condusi
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(34) fiind in angrenare cu roata dintata,
fixa (20}, precum si cu doua roti dintate,
periferice(29), fixate pe niste arbori
periferici (28], iar niste roti dintate,
conducatoare {30), fixate pe niste arbori
conducatori (33), sunt in angrenare cu
roata dintata, de intrare (12), precum si
cu alte doua roti dintate, periferice.(29),
fixate, de asemenea, pe arborii periferici
(28).

2. Amplificator mecanic, conform
revendicarii 1, caracterizat prin aceea
ca niste traverse ratitoare (22), sustinute
de axul principal (2), sunt salidare cu niste
bare periferice (25) precum si cu niste
brate laterale, drepte (26), si cu niste
brate, laterale, curbate (27), care sustin,
la réndul lor, arborii periferici (28) precum
st arborii conducatori (33) si arborii
condusi (34).

3. Ampilificator mecanic, conform
revendicarii 1 si 2, caracterizat prin
aceea ca arborii condusi {34) sunt cuplati
cu o roata cu brate (17) solidara cu o
roatd dintata, secundara (14) care
transmite miscarea la un pinion de iesire
(13) al arborelui de iesire (4).

Presedintele comisiei de inventii: ing. Zamfir Nicolae

Examinator: ing. Carstea Constantin
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