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Oppfinnelsen vedrgrer en innretning i en
returautomat (RVM) for & motta, handtere,
sortere og lagre returnerbare gjenstander. Nevnte
RVM innbefatter en gjenstandsunderstgttende,
roterende, sorterende og transporterende enhet,
et oppstdende lagerkammer for slike enheter, en
sikkerhetsanordning for & unnga operative risiki,
en kameraassistert deteksjonsordning for &
detektere minst én av en strekkode pd og andre
karakteristika, for eksempel kontur, av en
gjenstand, et forenklet symbolsystem, og et :
drivsystem med lgsgjgrbar kraftoverfgringskobling NN
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Den foreliggende oppfinnelse er generelt relatert til anordning for handtering av varer
eller gjenstander, for eksempel for 4 motta, sortere og lagre returnerbare gjenstander
eller objekter, slik som tomme drikkevarebeholdere, slik som flasker, bokser eller lign-
ende. Oppfinnelsen er serlig anvendbar 1 forbindelse med returautomater, selv om visse

aspekter ved den foreliggende oppfinnelse ogsd kan finne andre anvendelsesomrader.

Den foreliggende oppfinnelse fremkom som folge av erkjennelsen av behovet for 4 til-
veiebringe en mer kostnadseffektiv returautomat, dog enkel, pélitelig og plassbespar-
ende. I s&rdeleshet ble behovet for 4 redusere total kostnad ved fremstilling av slike nye
maskiner erkjent ved & rette oppmerksomheten mot slike viktige temaer som 4 minima-
lisere antallet av kostbare komponenter, slik som for eksempel kamera, strekkodeleser,
gjenstandsorterer, gjenstandtransporter, gjenstandroterer og symbolskriver, samt & mini-

malisere nedvendig plass, s@rlig med hensyn til gulvareal.

Ved en slik erkjennelse ble det imidlertid avdekket at oppfinnelsen ville bli relatert til et
flertall av aspekter som alle pa sin egen respektive mate ville bidra til et enskelig slutt-
resultat. I et tidr eller sd har miljemessige og ekonomiske bekymringer ansporet til bety-
delige utviklinger innenfor omradet av anlegg for & innsamle bokser, flasker, krukker og
andre beholdere, fortrinnsvis for gjenvinning av materialet for resirkuleringsformal. I
dag er helautomatiske systemer tilgjengelige som er 1 stand til 8 motta og lagre mange

forskjellige typer av brukte beholdere, eller endog deler av brukte beholdere.

Anordninger for & handtere resirkulerbare gjenstander, slik som returnerbare, tomme
drikkevarebeholdere er blant annet kjent fra de europeiske publikasjoner EP 0 384 885
(SIG (SIG Schweizerische Industrie-Gesellschaft), EP 1311448 og den internasjonale
patentseknadspublikasjon W002/12096 (EP 1313656) (Tomra Systems ASA) og EP
14677328 (Tomra Systems ASA).

Inntil nylig har tilgjengelige, fullautomatiserte systemer, sékalte returautomater
(RVM’s) og bakromssystemer, som er i stand til & motta og lagre brukte beholdere vert
ganske kompliserte og kostbare. De har derfor vert stort sett & finne i storre butikker,
handlesentra eller supermarkeder, eller 1 spesielle anlegg som er satt opp for & innsamle

resirkulerbare varer eller gjenstander.

Folgelig, for kunden som har resirkulerbare gjenstander eller objekter i mindre meng-

der, og som ikke har tilgjengelig et passende kjoretoy for & muliggjere lett transporte-
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ring av resirkulerbart materiale til en sterre butikk, handlesenter eller supermarked som
kan veere plassert i en avstand fra personens hjem, er det ofte lettere 4 kaste de resirku-

lerbare varer ut med seppelet.

De i ayeblikket tilgjengelige returautomater leverer normalt de mottatte gjenstander til
et bakromsmottaksanlegg eller et nedenunder beliggende anlegg. Den totale installasjon
er kostbar, krever vesentlig plass, er ofte komplisert & installere og gjore vedlikehold pa,
og har operative ulemper, s@rlig fra et rengjoringssynspunkt. Hyppig rengjoring av til-
solte operative deler, hensiktsmessig med vann eller spesielt rengjoringsmiddel, er me-
get viktig for 4 sikre feilfri drift. Returnerbare drikkevarebeholdere inneholder ofte drik-
kevarerester, hvilket ofte kan komme i kontakt med driftsdeler, hvorved disse deler gjo-
res klebrige og bevirker driftssvikt dersom ikke riktig rengjoring skjer. Rengjoring er
mer enn ellers en grisete operasjon, og det mi tas hensyn til ikke & skade elektriske

komponenter.

De fleste RVM’er trenger & ha evnen til 4 inspisere identifiserende trekk pa gjenstanden,
slik som for eksempel en strekkode. Dersom slike trekk ikke umiddelbart sees av en
tilegnet detektor, vil gjenstanden behove & bli rotert for & finne ut om slike trekk faktisk
er tilstede. En gjenstandroterende mekanisme er kostbar og krever vesentlig plass i
nevnte RVM’s langsgaende eller dybderetning. Dersom slike RVM’er videre ogsé skal
tilveiebringe gjenstandsortering, trengs det 4 bli tilveiebragt en ytterligere sorterer,
hvilket bidrar ytterligere til installasjonskostnaden, og dimensjonen av nevinte RVM
med hensyn til dybdedimensjon er i visse tilfeller prohibitiv ndr bade en roterer og en
sorterer skal inngd. Dessuten er de fleste innehavere av butikker, handlesentere eller
supermarkeder opptatt av at RVM’er krever vesentlig og kostbar plass for innsamling
av beholdere mottatt av nevnte RVM, idet slik plass ofte opptas av be-
holderoppsamlingsbord.

Den foreliggende oppfinnelse har derfor som et hovedformal & innfri et lenge folt behov
for & tilveiebringe et forbedret, automatisert anlegg for innsamling av returnerbare gjen-
stander eller varer, slik som resirkulerbare barrer av plast, metall eller glass, og for &
overvinne de velkjente nevnte ulemper, hvorved det gis et lavkostnadsanlegg som opp-
viser optimal bruk av begrenset plass, s&rlig gulvplass, som kan vare tilgjengelig prak-
tisk talt hvor som helst, hvilket muliggjor deres plassering endog i mindre butikker,
degnbutikker, lokale drivstoffstasjoner og offentlige omréder. Derved kan slike anlegg
bli mer hensiktsmessig tilgjengelig for kunder. Disse trekk og andre trekk som vil frem-

tre ved lesning av beskrivelsen er noen av formalene med den foreliggende oppfinnelse.
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Et forste aspekt ved oppfinnelsen vedrorer s@rlig et anlegg som tillater lagring av et
stort antall av returnerbare gjenstander 1 et stort sett vertikalt orientert lagerrom uten &
anvende en vertikal transporter for & fylle lagerrommet.

I det forste aspektet ved den foreliggende oppfinnelse tilveiebringer oppfinnelsen et ver-
tikalt orientert lager som har et innvendig rom for lagring heydevis av returnerbare

gjenstander, slik som angitt i ingressen av vedlagte krav 1.

I henhold til det forste aspektet muliggjor oppfinnelsen ogsa et i alt vesentlig vertikalt
orientert lager for lagring i en 1 alt vesentlig oppad fyllende retning av returnerbare gjen-
stander, s@rlig returnerbare beholdere slik som flasker, bokser og lignende, fortrinnsvis
slike som er laget av plast, glass eller metallisk materiale, og de kjennetegnende trekk

ved det forste aspektet ved oppfinnelsen fremgér av den kjennetegnende del av vedlagte
krav 1.

Ytterligere fordelaktige utforelsesformer av lagerromdelen av lagringsanlegget ifolge
den foreliggende oppfinnelse er angitt i de vedlagte underordnede patentkrav 2 — 47.

Transporterinnretningene som definert er serlig egnet for mating av returnerbare gjen-
stander, s@rlig returnerbare beholdere slik som flasker, bokser og lignende, fortrinnsvis
laget av plast, glass eller metallisk materiale til et vertikalt orientert lager for lagring av

returnerbare gjenstander 1 en 1 alt vesentlig oppad fyllende retning.

Nermere bestemt er transporterinnretningen tilpasset til & handtere, sortere og transpor-
tere returnerbare gjenstander, og for & mate slike gjenstander inn i det 1 alt vesentlig ver-
tikalt orienterte lagerrom, uten & anvende en vertikal transporter for fylling av lagerrom-

met.

Fra tidligere teknikk er det vanlig & betrakte et objekt eller en gjenstand, for eksempel
tom drikkevarepakning, slik som en boks eller flaske, mot en lysreflekterende bakgrunn,
idet betraktningen foretas via en linse for at lysstraler som sendes mot objektet er paral-
lell strile. DE 19512133 A1 omhandler slik teknikk. P4 basis av slik betraktning foretas
analyse med hensyn til gjenstandkontur.
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Samtidig med betraktning av formen av en flaske eller boks, som omtalt i nevnte DE
19512133 Al, har der imidlertid ogsé vert behov for a betrakte og gjenkjenne eller lese

andre karakteristiske trekk, slik som en strekkode pd boksen eller flasken.

I en returautomat (RVM) er det vanlig a betrakte og gjenkjenne form av gjenstanden
ved ett sted i nevate RVM og 4 gjenkjenne andre identifiserbare, karakteristiske trekk
slik som tegn, strekkode etc. ved et annet sted. Dersom for eksempel en strekkode ikke
er direkte synlig for en strekkodeleser, mé gjenstanden roteres inntil strekkoden blir

synlig og kan leses av leseren.

Det er et velkjent faktum at for & veere i stand til & detektere bdde konturen av gjenstan-
den og a lese tegn eller identifisere trekk anbragt pa gjenstanden, innbefattende gjen-
standrotasjon for 4 finne og lese identifiserende trekk, trengs det & tilveiebringes flere og
separerende driftsenheter, hvorved det kreves ekstra plass inne i nevinte RVM for &
utfore operasjonene. Dersom det i tillegg er krav til en sorteringsfunksjon, oppstar det
ytterligere utfordringer med hensyn til tilgjengelig plass. Nevnte EP-publikasjoner EP
1311448 og 1313656 omhandler, under henvisning til en RVM for drikkevarebeholder
slik som flasker og bokser, tilveiebringelse av konturdeteksjon, strekkodelesning og
drikkevarebeholdersortering. Konturdeteksjon og sortering foretas av én driftsenhet (se
EP 1313656), og en ytterligere driftsenhet (EP 1311448) muliggjer drikkevarebeholder-

rotasjon for 4 finne en strekkode og strekkodeavlesning.

US 5 934 440 omhandler en anordning med en detaksjonsstasjon for & lese strekkode,
rotasjon av gjenstanden, slik som en flaske, for 4 lokalisere en strekkode som ikke er
umiddelbart synlig, samt en sorteringsfunksjon. Imidlertid er muligheten for 4 detektere
en gjenstands kontur ved en slik stasjon ikke tilgjengelig og trenger & bli utfort av en se-

parat stasjon hensiktsmessig plassert oppstrems, slik som omtalt i nevnte patent.

Det har derfor veert et lenge folt behov for 4 tilveiebringe en teknisk lesning som gir en
mer kompakt, dog enkel og kostandseffektiv oppstilling og med muligheten for bide de-
teksjon av kontur og identifisering av trekk som befinner seg pé gjenstanden, samt en

sorteringsfunksjon og andre valgfrie funksjoner.

Det er en velkjent teknikk i en returautomat (RVM) 4 tilveiebringe bevegelsesdetektorer
eller lysgardiner i form av sender/mottagerpar for 4 detektere ndr en gjenstand har nddd
en bestemt posisjon i nevnte RVM, for & alarmere dersom noen forseker a bevege en

hand inn 1 nevnte RVM, eller 4 betrakte et videobilde for 4 detektere innforing inn 1 eller
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bevegelsesretning inn i et deteksjonsomrade slik at det sees av et kamera. Ved slik de-
teksjon kan handling foretas for 4 hindre videre drift av bevegelige deler og/eller utlase
en alarm. Dessuten, i tilfellet av sender/mottagerpar, ma kostbar maskinvare installeres,

innrettes og utferes vedlikehold pa.

Europeisk patent EP 0910485 (Tomra Systems ASA) omhandler en kamerafunksjonali-
tet for & styre bevegelser 1 et kamerasynsfelt 1 forbindelse med en returautomat. Slik be-

vegelsesstyring er programvarerelatert.

Dersom en bestemt del av et kameratilveiebragt bilde av for eksempel et inngangsomra-
det av en anordning slik som en returautomat for tomme drikkevarebeholdere skal an-
vendes for overvdkning av sikkerhetsrisiko, méa eventuell programvareoppdatering rela-
tert til kamerafunksjon ogsa bli dokumentert og sertifisert for 4 sikre at nevnte overvak-
ningsevne fortsatt er operativ. En slik prosess er tidskrevende og kostbar. I tilfellet av
for eksempel kamerasvikt, kan bildet fremtre blankt som om ingen aktivitet eller hen-
delser 1 kamerasynsfeltet vil vere tilstede. I en slik situasjon kan naturlig sikkerhetsri-
siko vere tilstede. Sikkerhetsrisiki innbefatter for eksempel risikoen for at en person fér
en hdnd skadet dersom den puttes inn i nevnte RVM, eller driftssvikt pd grunn av feilak-

tig handtering av nevnte RVM av en person.

Returautomater utsteder vanligvis et sarlig skrevet eller trykt symbol som er relatert til
retur- eller panteverdien av tomme drikkevarebeholdere som er mottatt av returautoma-
ten (RVM), og symbolet tas sa til en belonningsenhet eller sdkalt utsjekkings- eller beta-
lingsstasjon for & motta en kontantbelonning eller et kontantfratrekk fra en regning som
skal betales for andre salgsgjenstander eller varer, for eksempel matvarer. Imidlertid har
det ogsa vert et lenge folt onske 4 forenkle utgivelse av symboler i en RVM for 4 unngé
av og til opptredende og naturlige skriverfeil som er velkjente for fagmannen ndr sym-

boler skal trykkes med individuell returverdirelaterte data.

Sikkerhetstiltak har i lapet av de senere r blitt implementert for & unngd gjentatte svin-
delforsgk ved presentering av hjemmelagede symboler ved belonningsenheten med en
panteverdi trykket pa dette. Sdledes har de nye symboler som utstedes ogsd innbefattet
et serlig serienummer, og bade panteverdien og serienummeret er blitt kommunisert fra
nevnte RVM til en sentral datamaskin, hensiktsmessig plassert 1 butikken eller super-
markedet, for 4 validere symbolet, og nir symbolet er blitt presentert ved belonningsen-
heten, foretas betaling til kunden og den sentrale datamaskin gjer symbolet da ugyldig

ved 4 fjerne data fra tilgjengelighet 1 belenningsenheten.
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Symbolene er vanligvis laget av tynt papir fra en rull av papir som passerer gjennom en
skriver, hensiktsmessig en termisk skriver, for det utstedes til kunden. Erfaring har
imidlertid vist at bruken av slike trykte papirsymboler har den ulempe at skriveren av og
til svikter, skriveren er kostbar og trenger vedlikehold med regelmessige intervaller, og
papiret fra papirrullen er kostbart og trenger & vare av en bestemt kvalitet for & gi sa lav

svikthyppighet som mulig.

Det er velkjent innenfor teknikken at utstyr anvendt for hindtering av tomme drikke-
varebeholdere 1 en returautomat (RVM) blir hyppig tilgriset av drikkevarerester som
kommer fra det innvendige i slike beholdere, og som bevirker feilfunksjonering av ut-
styret eller drivmotoroverbelastning dersom ikke passende vasking og rengjoring skjer
ved regelmessige intervaller, i mange tilfeller med en nedvendighet av rengjering én

gang hver dag.

Slikt utstyr er konvensjonelt laget med drivmotorer som er fast festet til utstyret enten
pé utsiden eller innvendig, og med sofistikert eller kostbar plugg/sokkelforbindelse til
krafttilforsel i returautomaten. Under rengjering av slikt utstyr, ofte med varmt vann
og/eller trykkvann eller annet rengjoringsmiddel, kan motorer og koblinger bli skadet
eller fa fuktighet ved inntrengning av vann, med den iboende risiko for feilfunksjone-
ring pa grunn av lekkasjestremmer eller endog kortslutning. Derfor ma kostbare og so-
fistikerte tekniske losninger konstrueres for & unnga slike skader eller andre driftspro-
blemer eller —risiki. Slike lgsninger har derfor innbefattet spesialbygde motorer, plugg-

og sokkelenheter, oppkoblinger etc.

Den foreliggende oppfinnelse har derfor til hensikt & overvinne det tilstedevarende
hverdagsproblem knyttet til driften av returautomater som har behov for hyppig ren-
gjoring for 4 fjerne spill av drikkevarerester som mer enn ofte har et meget hoyt suk-
kerinnhold, hvilket resulterer i klebrige funksjonskomponenter og klebing mellom kom-
ponenter, hvilket bevirker unedvendig slitasje pa funksjonskomponenter og drivenheter,
og bevirker redusert levetid for mange komponenter, samt en vesentlig risiko for feil-
funksjon.

I det etterfolgende vil forskjellige ved den foreliggende oppfinnelse bli forklart i deres
respektive rekkefolge ved hjelp av eksempler og under henvisning til vedlagte

tegninger, der de samme henvisningstall angir de samme elementer, selv om med
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hensyn til visse elementer, forskjellige henvisningstall er blitt anvendt for elementer

som har samme egenskaper med hensyn til funksjonering og av praktiske arsaker.

Pé tegningene:

Figur la viser i et perspektivriss en eksempelvis modus av en returautomat med gjen-
standslagringskammer, gjenstandsunderstettende, roterende, sorterende og transporter-
middel, kameraassistert detektoranordninger, supplerende gjenstandsinnsamlerinnret-

ning, symbolutgiver, symbolleser, sikkerhetsanordning og drivinnretning,

figurene 1b og lc viser gjenstandsrotering, sortering og transportgrinnretning med dens
langsgdende akse vippet i forhold til horisontalen,

figur 2a viser en eksempelvis utforelsesform av et i alt vesentlig oppad orientert lager

eller lagerkammer i1 henhold til oppfinnelsen,

figurene 2b og 2c viser utferelsesformer av figur 2a i tilknytning til en komprimator,

figur 3 er en ytterligere prinsipptegning av et lagerrom eller —-kammer for et lageranlegg
1 henhold til den foreliggende oppfinnelse,

figur 4 er en prinsipptegning som viser en forste utforelsesform av et utvidbart lager-
kammer for et lageranlegg ifolge den foreliggende oppfinnelse,

figur 5 er en prinsipptegning som viser en andre utforelsesform av et utvidbart lager-
kammer for et lageranlegg i henhold til den foreliggende oppfinnelse,

figur 6 er en prinsipptegning som viser en eksempelvis oppstilling av et lageranlegg i
henhold til den foreliggende oppfinnelse med flere lagerkamre,

figur 7 er en prinsipptegning som viser en eksempelvis mulig oppstilling av et lageran-
legg 1 henhold til den foreliggende oppfinnelse som har flere lagerkamre og en tran-

sporterenhet av trommeltype,

figur 8 er en prinsipptegning som viser en mulig oppstilling av et lageranlegg i henhold

til den foreliggende oppfinnelse med flere lagerkamre, en transporterende og sorterende
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innretning, og innretning for 4 lese informasjon fra, eller detektering av typen av retur-

nerbar gjenstand som plasseres i1 et innmatningsmottaksomréde,

figur 9 er et delvis snittriss av en trommeltypetransporter for et lageranlegg i1 henhold til

den foreliggende oppfinnelse, plassert i en forste rotasjonsmessig posisjon,

figur 10 er et perspektivriss over trommeltypetransporteren vist pa figur 9,

figur 11 er et delvis snittriss av en utferelsesform av en trommeltypetransportor for
innbefatning i1 den foreliggende oppfinnelse, idet trommelen er i en andre rotasjonsmes-

sig posisjon med et stempellignende stempelelement 1 en tilbaketrukket posisjon,

figur 12 er et perspektivriss over transporteren i figur 11,

figur 13 er et delvis snittriss av en utferelsesform av en trommeltypetransporter for inn-
befatning i lageranlegget ifolge den foreliggende oppfinnelse, idet trommelen roteres 1
en forste retning fra den andre posisjonen for 4 innta en tredje rotasjonsmessig posisjon

1 hvilken det stempellignende stempelelementet er i en fremfort posisjon,

figur 14 er et perspektivriss over den posisjonsmessige tilstand for trommeltypetran-

sporteren i figur 13,

figur 15 er et delvis snittriss av en utferelsesform av trommeltypetransporteren for inn-
befatning i et lageranlegg i henhold til oppfinnelsen, med trommelen rotert i en retning
motsatt til den som starter ved figurene 11, 12 og slutter ved figurene 13, 14, dvs. en ro-
tasjon 1 urviserretningen, som sett pa figur 15, fra den andre posisjonen til den forste po-
sisjon for & innta en ytterligere rotasjonsmessig posisjon med det stempellignende stem-

pelet i en fremfort, nedad vendende stilling,

figur 16 er et perspektivriss over en posisjonsmessig tilstand for trommeltypetransporte-

ren ifelge figur 15, sett delvis fra undersiden,

figur 17 er et perspektivriss av en utforelsesform av en trommeltypetransporter for inn-
befatning i et lageranlegg ifolge den foreliggende oppfinnelse, som har en valse og en

belastningscelle anvendt pé valsen,
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figur 18 er en illustrasjon av en trommeltypetransporterutforelsesform plassert i et kabi-

nett med et lager for valsen og belastningscellen pa en bevegelig arm,

figur 19 viser lager og belastningscelleoppstillingen pé figur 18 med den bevegelige

arm plassert for lager og belastningscelleinngrep med en valse,

figur 20 er en prinsipptegning over en forste utforelsesform av en transporter som har et
bevegelig stempel 1 et stasjonart hus og som er nyttig for et lageranlegg 1 henhold til

oppfinnelsen,

figur 21 er en prinsipptegning over transporteren 1 figur 20 i en forskjellig driftstilstand,

figur 22 er en prinsipptegning over en andre og modifisert utferelsesform av transporte-

ren i figur 20 og 21,

figur 23 er et skjematisk sideriss av transporteren pé figur 22,

figur 24 er en prinsipptegning av transporteren i figurene 20 — 23 for & illustrere rota-
sjon av en returnerbar gjenstand som er mottatt i innmatningsmottaksomradet for tran-

sporteren,

figur 25 er en prinsippskisse over en forste utforelsesform av en kameraassistert betrakt-
ningsanordning for & betrakte en gjenstand med hensyn til kontur av gjenstanden og

identifiserende trekk eller tegn pd gjenstanden,

figur 26 er en prinsippmessig, dog noe mer detaljert skisse av den forste utforelsesfor-
men av den kameraassisterte betraktningsanordningen og viser 1 nermere detalj en

forste gjenstandsunderstottende, roterende, sorterende og transporterende innretning,

figur 27 er en prinsippskisse over en andre utforelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 28 er en prinsippskisse over en tredje utferelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 29 er en prinsippskisse over en fjerde utforelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,
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figur 30 er en prinsippskisse over en femte utforelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 31 er en prinsippskisse over en sjette utforelsesform av en kameraassistert betrakt-

ningsanordning,

figur 32 er en prinsippskisse over en andre gjenstandsunderstottende, roterende, sorter-

ende og transporterende innretning,

figur 33 er en prinsippskisse over en syvende utferelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 34 er en prinsippskisse over en dttende utforelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 35 er en prinsippskisse over en niende utforelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 36 er en prinsippskisse over en tiende utforelsesform av den kameraassisterte be-

traktningsanordning,

figur 37a viser et kamerabilde med to bildedeler, og figur 37b viser et kameraovervak-

ningsbilde med et sett av tilegnede kamerabildesensormatrisebildeelementer angitt,

figur 37c viser et forenklet kretsskjema som danner del av blokkskjemaet pa figur 46,

figur 38 er en prinsippskisse for & vise kameralesning av strekkode pa et symbol pa en

symbollagringsanordning,

figur 39 er et eksemplifiserende symbol,

figur 40a er et delvis riss av en stetteanordning og et bakgrunnsomrade eller panel,

figur 40D er en variant av bakgrunnsomradet eller panelet vist pa figur 40a,

figur 41a er en skisse over en forste utfarelsesform av et symbollesningsmiddel,
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figur 41b er en skisse over en andre utforelsesform av et symbollesningsmiddel,

figur 42 er et perspektivriss over en del av risset 1 figur 38,

figur 43 — 45 er et perspektivriss over en symbolutgiver sett henholdsvis fra undersiden,

fra siden og ovenfra, og i alt vesentlig ovenfra,

figur 46 er et blokkskjema over elektrisk eller elektronisk operative elementer i et sy-

stem som innbefatter oppfinnelsen,

figur 47 er en prinsippskisse for 4 vise drivinnretninger for roterbart & drive en trommel

1 nevnte gjenstandsunderstottende, roterende, sorterende og transporterende innretning,

figurene 48a og 48b er prinsippskisser for & vise en mekanisk drivkobling mellom driv-
innretninger (figur 48a) og en handteringsanordning, for eksempel en “mykt-fall” lager-
beholder (figur 48b),

figur 49a viser 1 prinsipp en alternativ mekanisk drivkobling, og figur 49b er en modifi-

kasjon derav,

figur 50a viser skissen 1 figur 47 med en forste type av trommelrotasjonsposisjonssen-

sorer angitt,

figur 50b viser skissen pd figur 47 med en andre type av trommelrotasjonsposisjons-

sensorer angitt, og
figur 51 viser i et perspektivriss en returautomat med gjenstandslagringskammer, gjen-
standsunderstettende, roterende, sorterende og transporterende innretning, gjenstands-

oppsamlerinnretning, symbolutgiver, symbolleser og drivinnretninger.

RVM-oversikt

Figur 1a viser i en eksempelvis utferelsesform en returautomat (RVM) 1 som innehar
det hovedoppfinneriske aspekt ved den foreliggende oppfinnelse, dvs.
gjenstandslagringskammer 2, gjenstandsunderstattende, roterende, sorterende og

transporterende enhet 3, kameraassistert detektoranordning 4, supplerende
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gjenstandsoppsamlerinnretning 5, symbolutgiver 6, symbolleser 7, sikkerhetsanordning
8, og drivinnretninger 9; 9°. Enheten 3 (senere betegnet som 200) kunne ha hatt sin
langsgiende akse 3’ horisontal eller dannende en vinkel o med horisontalen, hvilket gir
vinkel B i omrédet + 0° - 30°, som angitt pd figur 1b og lc. I den mer detaljerte
beskrivelse som folger vil de operative innretninger 2 — 9 som nettopp er nevnt av
praktiske arsaker bli betegnet med andre henvisningstall. Oppmerksomheten rettes ogsa
mot figur 51 som viser figuren i figur 1a, dog med flere henvisningstall innfert for &
identifisere plassering av visse av de forskjellige driftsinnretninger som er omfattende

beskrevet i beskrivelsen som felger i forbindelse med figurene 2 - 50.

Oppad orientert lager

Under henvisning til figur 2a som viser en prinsipptegning for et lagerkammer 1 henhold
til den foreliggende oppfinnelse, vil visse trekk som er relatert til lagerkammeret og
prinsippene for den foreliggende oppfinnelse nd bli forklart. I en fordelaktig utforelses-
form av oppfinnelsen har lagerkammeret en langstrakt og vertikalt orientert form, med
bunn- og sidevegger, der sideveggene er adskilte, fortrinnsvis tilstrekkelig til 4 tillate en
side-ved-sidelagring av et flertall av returnerbare gjenstander. Lagerkammeret har en
innmatningsapning i den nedre del av kammeret, fortrinnsvis anordnet i én av sideveg-
gene, og mating av lageret oppnds ved 4 drive returnerbare gjenstander som skal lagres 1
kammeret inn i lagerkammeret gjennom innmatningsapningen. Ved pa riktig méte &4
velge kraften med hvilken gjenstandene drives inn i lagerkammeret, og fortrinnsvis an-
vende en tvunget skyvning eller skyvekraftmodusdrift, vil gjenstanden som allerede er
plassert i lagerkammeret bli drevet bort fra innmatningsdpningen og inn i det indre eller
det bakre av kammeret inntil kammeret er blitt fylt til nivdet der innmatningsépningen
befinner seg, og deretter bli drevet oppad ved ytterligere gjenstander som drives inn 1

kammeret.

I illustrasjonen pé figur 2a er lagerkammeret 100 som illustrerer oppfinnelsen forsynt
med henholdsvis en bunndel 120 og en sidevegg 130, 131 eller 132, og en ovre del 150.
En innmatningsapning 140 er plassert i den nedre delen av én av sideveggene. For 4 til-
late lagerrommet 110 & bli tomt pa sikker méte inn i den fjernbare transportbeholder
(ikke vist), for eksempel en stor eske, for fjerning av returnerbare gjenstander 10 opp-
samlet 1 lagerrommet eller kammeret 110, kan bunnen 120 lages bevegelig eller fjern-
bar, eller én av sideveggene 130 kan lages bevegelig, slik at gjenstander lagret i kamme-
ret eller rommet 110 kan fjernes derfra. Nar kammeret fylles med returnerbare gjenstan-

der 10 kan det forventes at kraften som anvendes for a drive ytterligere gjenstander 10
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inn i lagerrommet gjennom innmatningsdpningen 140 kan gi opphav til en viss spenning
1 gjenstandene som allerede er i lageret, pd grunn av andre krefter slik som fra friksjon
eller vekten av lagrede gjenstander 10. Spenning eller friksjon kan typisk resultere i pro-
blemer ndr man forseker & temme et fylt lagerrom, av hvilken grunn en bevegelig inn-
vendig vegg 132 er foreslatt, slik at i tilfellet der bunndelen 120 er tilpasset til 4 bli ap-
net for 4 temme lagerrommet, kan den innvendige veggen 132 beveges i en retning vekk
fra gjenstandene 10 som allerede befinner seg i lagerrommet. Sdledes vil spenningen bli
avhjulpet og friksjonen redusert. Dette vil muliggjere lett tamming av lageret. Nér la-
gerrommet blir fylt over innmatningsdpningen, er der en risiko for at gjenstander som
allerede er plassert i lagerrommet kan stromme tilbake gjennom innmatnings- eller inn-
lopsdpningen. For & stoppe slik mulig tilbakestramning, er en tilbakestremningsblokker-

ende anordning 170 fortrinnsvis tilveiebragt i omradet for innmatningsépningen.

Lagerrommet oppviser en breddedimensjon 111 som er et multiplum av breddedimen-
sjonen 11 av en returnerbar gjenstand for lagring 1 nevnte oppad orienterte lager, hvor-
ved et flertall av returnerbare gjenstander kan opptas 1 alt vesentlig eller i det minste

delvis side-ved-side i det indre rom.

P4 figur 2a er det vist en transporter 200 for mating av gjenstander inn i lageret 100. Ek-
sempelvise utforelsesformer av en slik transporter vil bli beskrevet under sarlig henvis-

ning til figurene 8 — 24.

Selv om figur 2a viser en teoretisk side-ved-sidestabling av returnerte gjenstander 10
nederst, inne i lageret, har praktiske utprovninger vist at gjenstandene i realiteten kan bli
liggende i det minste delvis pa en pa kryss og tvers” mate, som angitt heyere i lager-
kammeret. Séledes vil generelt 1 det minste en delvis ’pa kryss og tvers” stabling vere

tilstede overalt i stablingen 1 kammeret.

Figur 2b viser bruken av en gjenstandskomprimatoranordning 290 mellom transporteren
200 og lageret 100. Komprimatoranordningen 290 kunne vare av en hvilken som helst
passende type. I en s@rlig eksempelvis utforelsesform kunne den vare i form av et sett
av piggforsynte kjeder 1 en kilelignende oppstilling for a tilveiebringe gradvis flatgjorte
og punkterte returnerbare gjenstander. Bruken av et sett av flatgjerende valser som
virker som en komprimatoranordning kunne ogsé forestilles, samt andre typer av vel-

kjente komprimatorer.
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Selv om transporteren 200 inngar oppstrems 1 forhold til komprimatoren 290 pé figur
2b, vil det forstds at i en s@rlig utforelsesform kunne lageret 100 og komprimatoren 290
veare 1 stand til & virke uten bruk av transporteren 200. I et alternativ, som generelt er
angitt pa figur 2c, kunne en transporter innbefattes, som angitt pd figur 2b, eller tran-
sporteren trenger ikke & vaere tilveiebragt, eller den kunne vaere operativt integrert med

komprimatorenheten, idet den integrerte enhet er merket som 291.

Komprimatoranordningen 290 pé figur 2b angir at den mottar returnerbare gjenstander
med en langsgdende akse for den aktuelle gjenstand 10 pé tvers innmatningsinnretnin-
gen. Komprimatoranordningen 291 vist pa figur 2¢ er hensiktsmessig av en type som er
i stand til & motta den returnerbare gjenstand 10 med dens langsgaende akse i innmat-
ningsinnretningen. Dette betyr imidlertid at tverrdimensjonen 111 av lageret fortrinnsvis
bor vare en dimensjon 11° relatert til den komprimerte gjenstand 10° som overskrider
minst én maksimal langsgdende utstrekning 11’ for en gjenstand 10 som skal kompri-

merces.

Det vil bemerkes at ndr gjenstander mates inn i lageret 100, etter komprimering, vil ori-
enteringen av de komprimerte gjenstander bli heller vilkarlig eller i hoy grad pa en ”pa
kryss og tvers” madte, uansett hvorvidt gjenstandene ble matet inn i komprimatoren i en

tvers- eller langsgéende retning.

Under henvisning til figur 3 vil né en alternativ innmatningsoppstilling for lagrings-
kammer bli forklart. I prinsippet som er vist pa figur 3, sammenlignet med prinsippet
vist pa figur 2a — 2¢, er innmatningsdpningen 140 ikke lenger plassert i en sidevegg,
men i stedet i en bunndel 122 av lagerkammeret 100. Ved denne oppstilling vil gjen-
stander 10 som skal lagres bli gitt en oppadrettet bevegelse eller drivkraftkomponent
som et resultat av den delvis oppadrettede drivkomponent som tilfores for 4 drive gjen-
stander inn i lagerrommet. Tilsvarende til det som er vist pd figurene 2a — 2¢, kan der
tilveiebringes flere muligheter for & fjerne gjenstander lagret 1 lagerrommet, slik som
ved hjelp av en bevegelig eller fjernbar bunndel 121, eller ved en sideveggoppstilling
som vist ved 130, 131 eller 132 pé figurene 2a — 2¢. Det viste lagerkammer er tilpass-
bart til 4 handtere en overflyt av lagrede gjenstander 10 ved & vaere forsynt med en over-
stromningsdpning 160 gjennom hvilken for mange gjenstander pa grunn av en overfyl-
ling av lagerrommet kan slippe ut fra lagerkammeret 110 og derved lette lagerkammeret
110 fra eventuell ytterligere pdkjenning som kan bli resultatet av ytterligere fylling av
kammeret med ytterligere gjenstander 10 nir kammeret har nddd et punkt for maksimal

fylling.
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Figur 4 viser i prinsipp et utvidbart lagerkammer for et lageranlegg i henhold til oppfin-
nelsen. Lagerkammeret kan ha en hvilken som helst type av innmatningsapning i sin
nedre del som vist ved figurene 2a — 2c eller 3 og gjores utvidbart ved hjelp av en beve-
gelig toppseksjon 151. Ved & lage den bevegelige toppseksjon 151 av et lettvektsmateri-
ale vil drivkraften som tilferes en returnerbar gjenstand som gér inn i lagerrommet gjen-
nom innmatningsapningen med fordel vare tilstrekkelig til 4 bevege toppseksjonen i en
oppadretning for 4 tillate en utvidelse av lagerkammeret. Oppadbevegelsen av toppsek-
sjonen 151 kan ogsd muliggjeres ved hjelp av mekaniske, elektriske, hydrauliske eller
pneumatiske innretninger for & nevne noen {4, slik at drivkraften som tilfores en gjen-
stand 10 som gér inn i lagerrommet kan holdes pd et niva som er uavhengig av utform-

ningen av eller materialer valgt for toppseksjonen.

Figur 5 viser prinsippet for et annet alternativ for 4 tilveiebringe et utvidbart lagerkam-
mer, der den ovre delen 150 omfatter fleksible elementer som ved en oppad bevegelse
av den gvre delen og de tilkoblede fleksible elementer 152 vil tilveiebringe en okning av
lagerrommet néar lageret fylles med returnerte gjenstander. Med fordel, som forklart
under henvisning til figur 4, er toppseksjonen og de fleksible elementer fortrinnsvis
laget av et lettvektsmateriale, slik at oppadbevegelsen som er nedvendig for & utvide la-
gerkammeret kan muliggjeres ved den kraft som tilfores nér det drives et element inn i
lagerrommet gjennom innmatningsépningen. En vertikal bevegelse av den gvre seksjo-
nen og de fleksible elementer 152 kan tilveiebringes ved hjelp av andre midler, slik som

elektriske, mekaniske, hydrauliske eller pneumatiske, for & nevne noen fa.

Det skal nd vises til figur 6 som tilveiebringer en illustrasjon av prinsippene for den fo-
religgende oppfinnelse i en mulig oppstilling som har flere lagerkamre. Det eksempel-
vise lageranlegg som er vist pa figur 6 omfatter s mange som tre lagerkamre, henholds-
vis 110, 112 og 114, der hvert har en respektiv innmatningsapning plassert for 4 vaere i
forbindelse med en transporter 200 som er i stand til & motta en gjenstand i et innmat-
ningsmottagende omrdde 110, og transportere den mottatte gjenstand 10 til en valgt av
innmatningsapningene 141, 142 og 143 (se ogsd henvisningstallene 263, 264 og 265
med hensyn til utforelsesformene ifolge figurene 20 — 24 g 32) i1 de respektiver lager-
kamre 110, 112 og 114. Lagerkammeret 110 er forsynt med et samvirkende supplerende
lagerrom 161 som stér i forbindelse med det forste lagerkammeret 110 ved hjelp av
overstremningsapninger 160 1 den ovre del av tilliggende sidevegger. Lagerkamrene
110 og 112 har respektive innmatningsapninger 141 og 142 plassert i respektive side-

vegger i deres nederste deler, og er dimensjonert for pa passende méte & tilveiebring en
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fylling av det respektive kammer i en oppadretning nér den passende gjenstand drives
inn 1 kammeret gjennom den respektive innmatningsdpning. I eksemplet i figur 6 er la-
gerkammeret 110 blitt forsynt med en avbeyer 180 plassert inne i kammeret og ved en
passende avstand fra innmatningsdpningen 141 for & tilveiebringe en oppadrettet kraft-
komponent til gjenstander som drives eller tvinges inn i lagerrommet i en bestemt ret-
ning, selv om drivkraften allerede kan ha en oppadrettet drivkomponent. Saledes vil de
oppadrettede drivkrefter som uteves pa gjenstanden 10 ndr den gér inn i kammeret bli
mer konsistente, og ogsd mindre avhengige av formen og naturen av andre gjenstander
10 som allerede befinner seg i lageret. Med fordel kan avbayeren vere bevegelig, slik
som ved & vere vippbar eller endog fjernbar, for 4 tillate lett og fullstendig fjerning av

alle gjenstander som holdes i lagerkammeret nar lagerkammeret skal tommes.

Figur 7 viser en forenklet variant av oppstillingen vist pd figur 6, og med en transporter
av en trommeltype som tilveiebringer et meget kompakt anlegg for mottagelse, transpot,
sortering og lagring av returnerbare gjenstander. Anordningen som er vist pd figur 7 er i
stand til & sortere, transportere og lagre store mengder av returnerbare gjenstander,
samtidig som det kreves en meget liten gulvplass, ved 4 anvende den kompakte
transporteren og sortereren 200 og det vertikalt orienterte lagersystem ifolge den fore-
liggende oppfinnelse. Séledes er behovet for & bruke en separat lofteanordning til &
fylle fra et lavt niva et hoyt lagerrom blitt eliminert, slik at ved en praktisk implemente-
ring og utforelsesform kan lagerkammeret strekke seg fra et hvilket som helst nivé og
opp til et tak over som ensket, hvilket er meget gunstig i et lite forretningsmilje, slik
som i en degnbutikk eller en brennstoffstasjon, der tilgjengelig gulvplass typisk er
ganske begrenset. Utforelsesformen ifelge figur 7 muliggjer den ytterligere lager- eller
gjenstandsoppsamler 114 under transporteren og sortereren 200. I tilfellet av mottagelse
av returnerbare gjenstander slik som flasker og bokser, kunne glassflasker for eksempel
slippes ved hjelp av tyngdekraft inn i oppsamleren 114 nér transporteren og sortereren
200 har bragt en slik gjenstandstype til 4 vaere akkurat over en mottaksépning for opp-

samleren 114.

Figur 8 viser en ytterligere eksempelvis utferelsesformoppstilling ifolge den foreligg-
ende oppfinnelse der det anvendes en meget kompakt trommelbasert transporter med s
mange som tre forskjellige lagerkamre, betegnet med 110, 112 og 114, for lagring av
forskjellige typer av returnerbare gjenstander 10. Transporteren 200 er tilpasset for &
motta gjenstander i et inngangsmottaksomride 210, og 4 bevege og utmate gjenstanden,
basert pé visse kriterier og en beslutning foretatt av en styreenhet som betjener trommel-

drivenheten, ved enten en forste utgang 224 for & drive gjenstanden inn i et lagerrom
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110, eller til en andre utgang, som er enten den andre utgangen 226 for & drive en mot-
tatt gjenstand 10 inn i det relaterte lagerkammer 112, eller den utgang 226’ for, i den
bestemte utforelsesform, 4 tillate ogsa tyngdekraft 4 hjelpe til med 4 bevege gjenstanden
10 fra transporteren til det relaterte lagerrom 114. Lagerrommet 114 er serlig nyttig for
gjenstander overfor hvilke en relativt hoy drivkraft ikke ber anvendes, slik som for ek-
sempel gjenstander av skjort glass eller tunge gjenstander, slik som flasker som innehol-
der vesentlige mengder av vaeskeinnhold, eller av andre &rsaker som finnes uegnet for &
bli drevet inn i ett av de oppstdende lagerrom 110 eller 112 for hoydelagring over niviet

for inngangsmottaksomradet.

Selv om tre lagerkamre 110, 112 og 114 er vist pé figur 8, vil i en praktisk utforelses-
form med en roterende transporter og sorterer som vist, kun to lagerkamre bli anvendt,
for eksempel 110, 112; 110, 114; eller 112, 114 med de relaterte utganger 224, 226;
224, 226°; eller 226; 226°.

I oppstillingen ifolge figur 8 er lagerkammeret 110 forsynt med en overstromningsap-
ning som tilveiebringer kommunikasjon til et supplerende lagerkammer 161. Anleggets
oppstilling som vist tilveiebringer en meget kompakt utforming, forbedret ved bruken
av transportermiddelet av den kompakte trommeltype. For en person som skal deponere
en returnerbar gjenstand ved anlegget, er der hensiktsmessig et inngangsmottagende
omrdde 210 plassert som vist 1 den nedre halvdel av anlegget. Anlegget innbefatter en
gjenkjennelsesenhet 20 for returnerbar gjenstand, hvilken enhet kan innbefatte eller
vaere forbundet med en styreenhet for & styre driften av transporteren 200. Gjenkjennel-
sesenheten 20 kan vere av en optisk eller akustisk type, eller anvende annen eller sup-
plerende teknologi, slik som magnetisk, mekanisk eller elektrisk avfoling for & be-
stemme typen av returnerbar gjenstand 10 som er blitt anbragt i inngangsmottaksomra-
det 210, eller 4 lese informasjon eller identifiserende trekk (for eksempel strekkode)
som bares av eller er plassert pd gjenstanden 10. En foretrukket utforelsesform av en
gjenkjennelsesenhet er ytterligere beskrevet i forbindelse med figurene 25 — 42 og 46. 1
serdeleshet, under henvisning til lagerkamrene 110; 112, ved anvendelse av en bevege-
lig sidevegg 130; 132 eller et bevegelig lagerkammer 114, kan lagerkammeret 114 ut-
vides til 4 fylle det ubrukte rom som er vist til 4 fremkomme under det forste lagerkam-
meret 110. For 8 muliggjere lettere fylling av de oppstdende orienterte lagerkamre 110

og 112, kan en avbayer 180, slik som vist pa figur 6 ogsd innbefattes.

Transporterinnretningen av roterende trommeltype
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Det skal nd henvises til figur 9 for 4 forklare trommeltypetransporteren ifelge den fore-
liggende oppfinnelse. Trommeltypetransporteren innbefatter et trommelformet element
som er roterende om en sentral, langsgéende rotasjonsakse 221. Et i alt vesentlig rektan-
gulart og langstrakt fordypningslignende rom eller hulrom, som er dpent ved omkrets-
omrddet av trommelen, er tilveiebragt i trommelen, for & holde et langstrakt, bevegelig
element som kan trekkes tilbake og fores frem, idet bevegelige elementet har en ytre
overflate som i den fremforte posisjon fortrinnsvis i alt vesentlig blir innrettet med en
ytre overflate av trommelen. Pa de vedlagte tegninger er det bevegelige elementet an-
gitt med henvisningstallet 223, og rommet eller hulrommet i trommelen er betegnet med
henvisningstallet 222. Rotasjonsevnen for trommelen 220 oppnds ved bruk av lagere
som er plassert ved et omride ved hver ende av trommelen, og plassert pa rotasjonsak-
sen og 221. En del av konstruksjonen er vist i prinsippet for eksempel pd figur 8, slik
som et kabinett kan tilpasses til & holde lagrene pa plass, for derved 4 tillate trommelen
a rotere med sin ytre overflate 228 1 nerheten av inngangsmottaksomradet 210 som er
bevirket til 8 sammenfalle med en innlepsdpning 425 (se figur 51) i kabinettet 250 (se
figur 18), 428 (se figur 51). Som et alternativ, som vist pa figur 10 og i andre tegningsfi-
gurer kan trommelen 220 plasseres 1 en ramme 240 for 4 danne en transporterenhet for
lett transporterenhetfjerning for hensiktsmessig transporterrengjoring, testing, vedlike-
hold og utskiftning.

For a sikre riktig innretting og god fiksering av transporterenheten nar den er plassert i
et lageranlegg i henhold til oppfinnelsen, er rammen 240 hensiktsmessig tilpasset til &
passe til en mottaksramme 251 (figur 18) som fortrinnsvis er en del av et kabinett (figur
18), 428 (figur 51), og som muliggjer en hvilken som helst av de mulige oppstillinger
av et lageranlegg, slik som eksemplifisert ved hjelp av flere av de foregiende tegnings-
figurer.

Fortrinnsvis, som vist pé figurene 10, 14 eller 16, drives det bevegelige elementet 223
ved hjelp av en bevegelig elementdrivinnretning som omfatter en medbringer eller rulle
232, som er festet til det bevegelige elementet 223, som foler et spor 231 som er plassert
n&r en ende av trommelen og som er stasjonar med hensyn til trommelen. Ved 4 til-
veiebringe en medbringer eller rulle 232 pé hver side av det bevegelige elementet, be-
virket til & danne inngrep med respektive stasjonare spor 231 plassert nar respektive
ender av trommelen, kan en balansert drivkraft anvendes pa det bevegelige elementet
ved rotasjon av trommelen. Siledes vil kun trommelen kreve en drift for sammenstil-
lingen for & operere som beskrevet her, idet det bevegelige elementet vil bli drevet ved

hjelp av bevegelsen av trommelen i forhold til det stasjonare sporet. Formen av sporet,
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dvs. avstanden av sporet, dvs. avstanden av sporet fra trommelens rotasjonsakse, styrer
posisjonen av medbringeren eller rullen 232, og dermed posisjonen av det bevegelige
elementet, i en radiell retning med hensyn til trommelens senterakse. Sporet er et enkelt,

kontinuerlig spor 231 som folges av medbringeren eller rulleinnretningen 232.

P& figur 9 er trommelen 220 vist i en forste rotasjonsmessig posisjon med det bevege-
lige elementet i en fremfort stilling og pekende nedad, og med en returnerbar gjenstand
10 innfort 1 innmatningsmottaksrommet eller omrddet 210 for & bli anbrakt pa et oppad-
vendende omréde av den ytre omkretsmessige overflate 228 av trommelen 220. [ en
foretrukket utferelsesform innbefatter transporteren av trommeltypen en langstrakt valse
243, eller annet middel for 4 tillate rotasjon av gjenstanden samtidig som gjenstanden
holdes i innmatningsmottaksomradet, for & muliggjere en rotasjon av en returnerbar
gjenstand 10 som hviler pd trommeloverflaten 228 ndr trommelen 220 settes i rotasjon
om sin rotasjonsakse 221. I serdeleshet, nar den returnerbare gjenstand er forsynt med
en lesbar kode for identifikasjon av gjenstanden eller for & tilveiebringe en bestemt in-
formasjon om gjenstanden, vil rotasjon av gjenstanden 10 ofte bli nedvendig for 4 posi-
sjonere delen av gjenstanden 10 som berer koden slik at den blir lesbar, for eksempel
ved bruk av en leser eller gjenkjennelsesanordning 20 som er plassert for & observere
inngangsmottaksomrddet, som vist pa figur 8. Trommeltypetransporteren har ogsé en
foring 241, for eksempel et bueformet plateelement, som strekker seg fra omradet 210
til utgangen 224, slik det vil bli ytterligere forklart i forbindelse med figur 15. Ytter-
ligere foringer 241. for eksempel som ogsé vist pa figur 15, kunne strekke seg fra om-
radet 210 ned til utgangen 226°.

Figur 10 viser 1 et perspektivriss med trommelen 220 i den forste rotasjonsmessige posi-
sjon som vist pd figur 9 og med den returnerbare gjenstand 10 hvilende pa en oppad-
vendende del av trommelens omkrets. [ utferelsesformen pa figur 10 er transporteren
forsynt med et valsedrivmiddel 244 for & drive valsen 243 i forbindelse med & drive
trommelen, slik som overflatehastigheten av valsen 243 i et omrdde av en hastighet for
en rullende overflate 228 av trommelen nr denne roteres. Fortrinnsvis omfatter rulle-
drivmiddelet 244 en tannhjuldrivoppstilling som mekanisk tilveiebringer en rotasjon av
valsen 243 ved rotasjon av trommelen 220. Bevegelse i en aksiell retning av returnerbar
gjenstand 10 som plasseres 1 inngangsmottaksomradet og hviler pd trommelen 220 og
valsen 243 er delvis begrenset av endevegger 229 tilherende og plassert ved hver ende
av trommelen 220, og delvis av elementer 242 som danner rammen 240. Avhengig av
utformingen av innretningene for & drive det bevegelige stempellignende element 221

mellom dets tilbaketrukne posisjon og dets fremferte posisjon, kan transporteren som er
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vist pa figur 10 forsynes med en enkeltutgang 224, tilsvarende kun én bestemt vinkel-
messig trommelrotasjonsposisjon, eller med en andre utgang ved en forskjellig vinkel-

messig rotasjonsposisjon for trommelen.

Pé figur 11 er trommelen vist 1 en andre rotasjonsposisjon med nevnte rom eller hul-
romsapning 1 trommelen vendende mot inngangsmottaksomradet, og med det bevege-
lige elementet 223 beveget til den tilbaketrukne posisjon. Dette har derved tillatt den re-
turnerbare gjenstand 10, vist pd figur 5 hvilende pa den omkretsmessige trommelover-
flate 228, til 4 falle inn 1 det fordypningslignende rom eller hulrom 222, nar trommelen
roteres for 4 ankomme ved den andre posisjon etter rotasjon fra den forste posisjon, og
vaere beholdt av trommelen 220. Den samme situasjon er ogsa vist i perspektivrisset pa
figur 12, som viser deler av de innvendige sidevegger av rommet 222 og trommelende-
veggene 229 som bidrar til 4 begrense bevegelse av den returnerbare gjenstand 10 slik at
den ikke kan ga forbi rommet som tilveiebringes av hulrommet 222.

Pé figur 13 viser et delvis snittriss av trommeltypetransporteren trommelen i en tredje
vinkelmessig posisjon, der det bevegelige elementet er beveget i en forste retning mot
urviserretningen fra den tilbaketrukne posisjon vist pa figurene 11 og 12 til en fremfort
posisjon for & drive den returnerbare gjenstand til den forste utgangen 224, fortrinnsvis i
den hensikt & drive gjenstanden 10 mot innmatningsdpningen 1 et lagerkammer 110.
Dersom drift skjer i en andre retning med urviserretningen til en andre utgang, som er
enten utgang 226 eller utgang 226°, men ikke begge, kunne innmatning til et respektivt
lagerkammer 112 eller 114 forestilles. Trommeltypetransporteren er forsynt med nevnte
foring 241 for 4 begrense gjenstanden til dens plassering i hulrommet 222 mens trom-
melen roteres fra den andre posisjonen med rommet 222 vendende mot inngangsmot-
taksomréadet 210 til den tredje vinkelmessige posisjon der dpningen av hulrommet ven-
der mot den forste utgang 224. Den samme situasjon er ogsa vist i perspektivriss pa fi-
gur 14, med dpningen av hulrommet 222 innrettet med den ferste utgangen 224 og med

det bevegelige elementet 223 i1 en fremfort posisjon.

Pa figur 15 viser et delvis tverrsnittriss av trommeltypetransporteren den situasjon som
er basert pé situasjonen vist pa figur 11, nd med trommelen rotert i en andre og motsatt
rotasjonsretning (i urviserretningen i eksemplet), hvorved den returnerbare gjenstand 10
som ble mottatt i rommet eller hulrommet 222 nar trommelen var i sin andre rotasjons-
messige posisjon er blitt fort av trommelen gjennom en rotasjon av trommelen gjennom
ca. 180°, slik at trommelen inntar sin forste posisjon som vist pd figurene 9 og 10. Gjen-

standen drives ut fra rommet 222 ved hjelp av det bevegelige element 223 som beveger
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seg fra en tilbaketrukket posisjon til en fremfert posisjon, men ogsd ved virkning av
tyngdekraft. En foring 241 er tilveiebragt for & begrense bevegelsen av gjenstanden 10
nar den holdes i rommet 222 mens trommelen roteres fra den andre rotasjonsposisjon
med rommet vendende mot inngangsmottaksomradet 210 til den forste rotasjonsposisjo-
nen med apningen av rommet 222 og den buede flaten 223’ av elementet 223 tilpasset
utgangen 226°. Situasjonen pé figur 15 er ogsa vist i perspektivrisset nedenfra pé figur
16, med gjenstanden 10 som kommer ut fra transporteren ved den alternative utgang
226’.

For transpot av en gjenstand 10 som har kommet inn 1 det fordypningslignende rom
eller hulrom til én av to mulige utganger i en bestemt utferelsesform av den kombinerte
trommeltransporter og sorterer, kan forskjellige rotasjonsretninger anvendes. I ut-
forelsesformene vist pa figurene 9 — 16 pa de vedlagte tegninger kunne eksempelvis
trommelen bli rotert i en forste retning (for eksempel mot urviserretningen, som vist) for
a levere en gjenstand ved den forste utgangen 224, mens en rotasjon i en andre retning
(for eksempel med urviserretningen, som vist) ville bli anvendt pd trommelen for leve-

ring av gjenstanden 10 ved den andre utgang 226 eller 226°.

Saledes i den foreliggende sammenheng, er der i realiteten fire hovedrotasjonsposisjo-

ner for trommelen 220,

a) den forste rotasjonsposisjon med fordypningen 222 og elementet 223 vend-
ende nedad,
b) den andre rotasjonsposisjon med fordypningen 222 og elementet 223 vend-

ende oppad, hvorved vendende mot inngangsmottaksomradet,

c) den tredje rotasjonsposisjon med fordypningen 222 og elementet 223 vend-
ende mot den forste utgangen 224, og

d) den fjerde rotasjonsposisjon med fordypningen 222 og 223 vendende mot
den andre utgangen 226 eller vendende mot den alternative andre utgang
226’. Dersom vendende mot utgangen 226°, vil den fjerde rotasjonsposisjon i

realiteten vaere den samme som den forste rotasjonsposisjon.

N4, under henvisning til figurene 17, 18 og 19, vil en belastningscelleoppstilling for be-
stemmelse av en masse av en returnerbar gjenstand plassert pd trommeltypetransporto-
ren ifolge oppfinnelsen bli forklart. Nér posisjonert til & hvile pd trommelen 220 eller
nar trommelen 220 roteres til 4 rotere gjenstanden 10, vil gjenstanden 10 ogsé delvis

hvile pé eller rotere med valsen 243, dersom slik valse 243 er tilveiebragt. Henvisning
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gjores ogsd nd til figur 9 for 4 se hvorledes gjenstanden 10 vil hvile mot valsen 243. For
a foreta en beslutning med hensyn til hvorvidt gjenstanden 10 skal godtas eller ikke for
lagring 1 anlegget i henhold til oppfinnelsen, eller for &4 bestemme lagringskammeret 1 en
utforelsesform som har flere lagerkamre, bor massen av gjenstanden 10 bestemmes. For
4 muliggjore en massebestemmelse er valsen 243 forsynt med minst ett lager 245 som
understotter valseakselen 243 ved én ende av valsen, hvilket lager 243 er koblet til og
understottet av en belastningscelle 246. I den eksempelvise utferelsesform som er vist
pa figur 17 er belastningscellen 246 festet til en ramme 240 for transporteren, mens et

ytterligere lager 248 er tilveiebragt ved en motsatt ende av valsen.

En andre og alternativ utforelsesform av en belastningscelleoppstilling ifelge figur 17
for bestemmelse av en masse for en returnerbar gjenstand 10 som hviler pé valsen 243
er vist pa figur 18. Oppstillingen innbefatter et lager 252 som skal anvendes pé én ende
av valseakselen 247 nér transporteren er plassert i et kabinett 250. I denne serlige utfo-
relsesform er akselen 247 delvis fri til & bevege seg omkring i et plan perpendikulert,
henholdsvis vertikalt i forhold til valsens 243 rotasjonsakse, og med lageret 252 anvendt
pd endedelen av valsens 243 aksel 247 etter plassering av trommeltypetransporteren i
kabinettet 250. 251 betegner en elektrisk forbindelse til belastningscellen 253. Saledes, i
figur 18 er det fjernbare lager 252 og dets tilherende belastningscelle 252 vist i en los-
gjort stilling, mens, i figur 19, er kabinettarmen 250 som holder lageret 252 blitt om-
plassert til en posisjon der lageret 252 danner inngrep med lagermottagningsenden av
valseakselen 247 for 4 tilveiebringe et lager med en belastningscelle 253 som er referert
til kabinettet 250 eller til rammen 240. Utforelsesformene ifolge figurene 17 — 19 er
serlig fordelaktige for 4 unngd, sa langt som mulig risikoen for at resterende vaskeinn-
hold i returnerbare gjenstander 10 plasseres pa toppen av transporteren og typisk kan
soles, idet slikt spill eller sol sannsynligvis vil kreve hyppigere fjerning av transportor-
enheten fra kabinettet enn normalt for 4 rense bort spill av slik uensket vaske. Dessuten
hindrer bruken av belastningscellen en RVM-bruker fra 4 vaere heldig med et svindel-
forsgk ved & innfere en full, udpnet drikkevarebeholder inn i mottaksomradet og plas-
sere denne pé toppen av trommelen. Deteksjonssystemet 20 (se figur 8) vil — som det
skal forklares senere — 1 henhold til forutbestemte data bestemme at en bestemt obser-
vert og gjenkjent gjenstand ber ha en bestemt vekt eller et bestemt vektomride. Dersom
gjenstanden er en full drikkevareboks eller flaske, vil nevnte RVM bestemme at der er
en potensiell svindelsituasjon og utlese en alarm. Dessuten, i den utforelsesform som er
vist, er drivinnretningen for 4 drive transporteren adskillbar fra selve trommeltypetrans-
porteren (slik det vil bli forklart senere), slik at ved & fjerne transporteren fra lageran-

leggenheten, vil belastningscellen forbli pd anlegget (dvs. plassert pa kabinettarmen
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250’) og saledes veere beskyttet fra 4 bli gjenstand for eventuelle skadelige rengjorings-
midler og vann som typisk vil bli anvendt for & rengjere transporteren. Dersom belast-
ningscellen plasseres pd rammen 240 for transporteren, slik som vist pa figur 17, ma
serlige tiltak iverksettes for a sikre at belastningscellen ikke skades ved eventuell vas-
king og rengjeringsoperasjon pa transporteren 200. Sdledes anses utforelsesformene pa

figurene 18 og 19 & vare den foretrukne utforelsesform.

Transportgrinnretning av stempeltvpe

I det etterfolgende vil et stempellignende stempel i en stasjonar hustype av transporter-
delen av den foreliggende oppfinnelse bli forklart.

Det skal forst vises til figur 20 som 1 prinsippet viser en forste utferelsesform av et i alt
vesentlig lineart bevegelig plungerstempel i en transporter av typen med stasjonart hus,
slik som omfattende et langstrakt hus 260 med en inngangsapning 262 pa én side tilpas-
set til & vende mot inngangsmottaksomradet 210 i lageranlegget, et innvendig rom 261,
et i alt vesentlig linaert plungerstempel eller glideelement 270, en forst utgang 263 og en
andre utgang 264. Selv om eksemplifisert her med et hus basert pé en likefrem kon-
struksjon for en rettlinjet bevegelse av plungerstempelet, kan huset utformes til & vere
bueformet i en hvilken som helst retning for & tillate en utmatning i en vilkarlig valgt
vinkel. Med et hus som har en buet form vil plungerstempelet naturlig folge en buet
bane tilsvarende formen av huset. Dessuten, som vist pa figur 20, er det en langstrakt
spalte 272 1 én side av huset, hvilken er tilveiebragt som et tilgangsmiddel for & tillate et
stempeldrivmiddel (ikke vist) & bli festet til stempelet 270 for posisjonering av stempe-
let i forskjellige deler av det innvendige rom 261. En slik spalte kan tilveiebringes ved
en hvilken som helst langsgdende forlopende side av huset, og ogsa ved mer enn én side
for & tilveiebringe en balansert drivkraft til stempelet. Pa figur 20 er det ogsa vist en re-
turnerbar gjenstand 10 som er blitt plassert 1 inngangsmottaksomradet, og som ved hjelp
av tyngdekraft og tilveiebringelse av inngangsdpningen 262 vil falle inn i det innven-
dige rom 261 1 huset, og derved bli plassert tilliggende stempelet 270 nar stempelet

initielt er blitt plassert i en forste posisjon som er under dpningen 262.

I en foretrukket utforelsesform av transporteren og sortereren ifolge den foreliggende
oppfinnelse, slik som vist pd figurene 20 og 21, som innbefatter det bevegelige stempel
1 en transporter av typen med stasjonert hus, innbefatter transporteren hensiktsmessig
en gjenstanddreiende anordning, fortrinnsvis ved & anvende minst én valse 273 eller for-

trinnsvis to valser 273, 273’ dersom to utganger 263, 264 skal anvendes. Anordningen
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er plassert tilliggende inngangsapningen 262. Den gvre sideflaten 271 pé stempelet, dvs.
siden av stempelet som vil bli vendende mot inngangsapningen 262, av en overflate-
struktur som er sarlig forberedst til & gi god friksjon mot en returnerbar gjenstand 10
som er blitt avsatt 1 inngangsmottaksomridet og brakt til & hvile pd den ovre sideflaten
271 av stempelet. En rotasjon av gjenstanden 10 som hviler pd den ovre sideflaten 271
av stempelet 270 er derved oppnaelig ved bevegelse av stempelet 270 mens gjenstanden
hviler pa toppen av stempelet 270, hvilken rotasjon ytterligere forbedres ved hjelp av
valsene 273, 273’. Valsene 273, 273’ kan ogsi bevirke gjenstanden 10 til ikke 4 bevege
seg vekk fra dpningen 262 under rotasjon eller dersom den langsgaende aksen 260’ (se
figurene 21 og 23) av huset danner en vinkel med horisontalen. Den gvre sideflaten 271
av stempelet 270 kan utvides i en hvilken som helst bevegelsesretning av stempelet 270
for & oppna et onsket dreieomride for gjenstanden 10 som hviler pa den ovre sideflaten
271 av stempelet 270. Selv om kun én valse 273 kan vere tilstrekkelig, har en foretruk-
ket utforelsesform av stempeltypetransportoren og sortereren to valser 273, 273’, én ved
hver side av inngangsdpningen 262, for 4 muliggjore rotasjon av gjenstanden 10 i en
hvilken som helst retning 1 forbindelse med en bevegelse av stempelet 270 i den langs-
géende retning av huset 260. Valsene er roterbart understottet ved hver ende ved hjelp
av beslag 275. Valsene 273; 273’ kan veere fritt roterbare, eller de kan drives av en driv-
anordning 274 ved hjelp av et separat drivmiddel eller ved en forbindelse til stempelet
270 eller drivinnretningen for stempelet. Fortrinnsvis, men ikke nedvendigvis, er driv-
innretningene 274; 274°, for eksempel en motor inne 1 valsen, anordnet slik at en over-
flatehastighet av valsen 273 under dens rotasjon er omtrentlig den samme som over-
flatehastigheten av den ovre overflaten 271 pa stempelet 270 1 forhold til huset 260 nar
stempelet 270 beveges 1 huset 260. For & oppnd et mal for massen av en returnerbar
gjenstand 10 som hviler pd stempelet 270, kan en hvilken som helst valseanordning 273
innbefatte en belastningscelle 276 som pa passende méate understotter valsen ved én
ende derav for & male en reaksjonskraft som uteves pa valsen som en funksjon av akse-
lerasjon eller dreining av gjenstanden 10 pd grunn av bevegelse av stempelet 270, eller
en reaksjonskraft pa grunn av vekten av gjenstanden 10, i seerdeleshet dersom langsgé-
ende akse av huset 260 er laget til & vippe for eksempel 1 omridet + 0° - 30° 1 forhold til

horisontalen.

I et neste operasjonstrinn for transporteren av typen med line@r bevegelse, nar den ovre
flate 271 av stempelet har beveget seg vekk fra apningen 262 enten mot utgang 263

eller 264, vil den returnerbare gjenstand 10 gé inn i det indre rom 261, og stempelet 270
vil sd ved bevegelse i1 en motsatt retning anvende en drivkraft pd gjenstanden for & drive

den mot og gjennom for eksempel den forste utgang 263 dersom stempelet forst hadde
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beveget seg vekk fra dpningen 262 mot utgang 264, eller mot og gjennom for eksempel
den andre utgangen 264 dersom stempelet forst hadde beveget seg vekk fra dpningen
262 mot utgangen 263. I hvert tilfelle ville stempelet 270 fortrinnsvis tvinge gjenstan-
den mot en innmatningsapning 140 (se figur 2a) eller en innmatningsapning 141 eller

142 (se figur 6) i et lagerkammer i et lageranlegg som her beskrevet.

N4, under henvisning til figur 22, vil det bli forklart en ytterligere variant av transpor-
toren og sortereren av den type som har det bevegelige stempel i et stasjonert hus, idet
denne utforelsesform oppviser tre utganger. I denne variant blir minst tre posisjoner for
stempelelementet 1 huset definert, nemlig stempelet plassert umiddelbart under inn-
gangsdpningen 262, med stempelet plassert mot en forste utgang 263 1 den forste be-
vegelsesretningen av stempelet 270, og en ytterligere posisjon der stempelet er blitt be-
veget n&r en andre utgang 264. For tydelighetsskyld er valsene 273, 273’ ikke blitt vist
pa figur 22, men valsene vil fortrinnsvis vare tilstede 1 en praktisk utforelsesform. Vari-
anten vist pé figur 22 innbefatter en tredje utgang 265 av huset, idet den tredje utgangen
er plassert motsatt og under inngangsipningen 262 i bunnen av huset 260. Fortrinnsvis
innbefatter den tredje utgang 265 et lukkemiddel 265 som er vist pé figur 23, men ikke
pa figur 22. Lukkemiddelet 265 er i stand til styrbart & blokkere utgangen 265, slik at en
gjenstand 10 som er blitt innfort i det indre rom 261 av huset 260 selektivt kan holdes
fra 4 ga ut av huset gjennom utgangen 265 dersom gjenstanden 10 i stedet skal dirigeres
mot en forskjellig utgang, for eksempel utgang 263 eller 264. Innretningen 265’ for se-
lektivt & lukke den tredje utgangen 265 kan bli laget operativ ved hjelp av en separat
drivinnretning eller aktuator 265, for eksempel en solenoid, eller ved en forbindelse til
stempelet 270, for eksempel ved 4 anbringe utgangen 1 en apen tilstand nér stempelet
anbringes i en ytterstilling innenfor huset, slik som for eksempel i forbindelse med en
bevegelse av stempelet forbi posisjonen for stempelet 270, som vist for eksempel pa fi-
gur 22. Ved plasseringen av en gjenstand 10 i1 inngangsmottaksomradet 210 umiddelbart
over inngangsdpningen 262 og med den tredje utgangen 265 i en dpen tilstand, og ved &
plassere stempelet 270 i en posisjon der det ikke blokkerer en passasje tilveiebragt mel-
lom inngangen 262 og den tredje utgangen 265 ved det indre rom 261 av huset, tillates
gjenstanden 10 4 passere gjennom dpningen 262, det indre av huset 261 og sé gé ut
gjennom dpningen 265. Utpasseringen av gjenstanden 10 etter & ha vandret rett gjennom

huset fra utgangen 262 til utgangen 265 er vist pé figur 22.

Figur 24 viser hvorledes stempelet 270 kan anvendes til & rotere gjenstanden 10, for ek-
sempel en flaske, ved & bevege stemplet den eller andre vei, idet valsene 273, 273" hjel-

per til med en sikker og effektiv rotasjon av gjenstanden 10. Forstdelsen av figur 24
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med hensyn til rotasjon av gjenstanden 10 for den gar inn i det indre 261 av huset 260
vil vaere den samme, uansett nervaret av utgangen 265. I realiteten kunne tre-utgangs-
utforelsesformen lages i stedet for en to-utgangsutferelsesform, med 4 ha for eksempel

utganger 263 og 264, utganger 263 og 265 eller utganger 264 og 265.

Enkeltkamera betraktningsanordning

Figur 25 viser en forste lyskilde 300 og en andre lyskilde 301, idet lyskilden 301 hen-
siktsmessig bestdr av et flertall av lysdelkilder 302, 303, 304, 305. Lyskildene 300 og
301 er separat konfigurerte til & belyse et forste omrdde 306 og andre omrade 307 av et
objekt, for eksempel en returnerbar gjenstand 10; 10°; 10°°; 10°”°. Et enkeltkamera 308
er tilveiebragt for & betrakte minst del av omradene 306 og 307. Den forste lyskilden
300 er konfigurert for & hjelpe kameraet 308 med 4 betrakte kontur av objekter, gjen-
stander eller artikler 10, 10°, 10°°, 10”*” som har forskjellig tverrsnitt, for eksempel tom
drikkevarepakning, slik som bokser og flasker mot et lysreflekterende omrade eller bak-
grunn 313 som danner en lys, lysemitterende bakgrunn. Lyset fra den forste lyskilden
300 rettes mot gjenstanden (for eksempel én av de som er merket 10 til og med 10°”’)
som parallelt lys ved & anvende en linse 314. Den andre lyskilden 301 er konfigurert til
a hjelpe kamerabetraktning ved hjelp av kamera 308 for deteksjon og gjenkjennelse av
eventuelle identitetstrekk som er plassert pd gjenstanden i betraktningssektoren som er

angitt med 315.

Slike identitetstrekk er hensiktsmessig minst ett av: strekkode, grafisk symbol og alfa-

numeriske tegn.

Selv om det ville veere mulig 4 anvende to kameraer i stedet for ett enkelt kamera, gir
bruken av ett enkelt kamera mindre teknisk kompleksitet, en enklere og mer vedlike-
holdsvennlig konstruksjon, 1 tillegg til & kreve mindre plass for & utfere de onskede
funksjoner. Dessuten, fra et komponentkostnadsaspekt og installasjonskostnad, gir opp-

finnelsen ogséa en vesentlig fordel 1 forhold til en to-kameralosning.

Naér et kamera betrakter for eksempel en gjenstandkontur eller identifiserende trekk pa
denne, tilveiebringer kamerasensormatrisen en streng av matrisebildeelementsignaler
som skal behandles for & identifisere eller gjenkjenne slik kontur eller trekk, innbefatt-
ende muligheten for & la kameraet lese og bevirke identifikasjon av for eksempel en
strekkode.
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Slik det sees fra figurene 25 — 28 belyser den farste lyskilden 300 det forste omradet

306 via en lysbane som innbefatter en optisk strélesplitter (eller betraktningssplitter)
316 (figurene 25 og 26), 318 (figur 27) eller 319 (figur 28), minst ett skristilt speil 320
og linsen 314. Imidlertid bemerkes det at i de fleste foretrukne versjoner anvendes det

hensiktsmessig to speil 320 og 321, som vist pa figurene 25 — 27, i lysbanen.

Figurene 25, 26 og 28 viser en lysstrilesplitter 316; 319 som er plassert i en skrastilt
stilling 1 kamerasynsfeltet 322 og dekker minst del av nevnte synsfelt, hensiktsmessig
ca. halvparten av kameraets synsfelt. Figur 27 viser en optisk strdlesplitter 318 som dek-

ker hele kamerasynsfeltet.

Det vil sees fra figurene 25 — 28 at kamerabetraktning av det forste omrddet 306 via et
speil 320 eller to speil 320, 321 hensiktsmessig foretas med siktelinjen mot objektet for-
skjovet med en vinkel o = 90° + 30° i forhold til kamerasiktelinje mot objektet nar det
andre omradet 307 betraktes. Pé tegningene er pa figurene 25 — 28 vinkelen o vist til &
vaere 90°. Ved imidlertid 4 anordne speilene 320, 321 annerledes, er det dpenbart at vin-
kelomradet 90° + 30° er mulig.

I tilfellet at der anvendes en optisk strilesplitter 316 eller 319 som er innenfor kun halv-
parten eller mindre av kamerasynsfeltet, er der muligheten for at, nir kameraet settes til
a betrakte det andre omradet eller del derav, splitteren hensiktsmessig hjelpes av en
synsblokkerer 323; 324 for 4 hindre kameraet fra 4 betrakte bade direkte i sektoren 315
og gjennom splitteren, idet splitteren tilveiebringer en mindre klar betraktning. Dersom
synsblokkereren 323; 324 utelates, vil kameraet da vare 1 stand til 4 betrakte hele omra-
det 307.

Figur 27 viser kameraet i en konfigurasjon satt til & betrakte omrddet 307 fullstendig via
strilesplitteren 318. Dette betyr at kameraet 308 betrakter enten det forste omrddet 306
via splitteren, speilene 321, 320 og linsen 314, eller sekundaert det andre omradet 307
via splitteren. I sistnevnte situasjon er lyskilden 301 fullstendig eller delvis aktivert og
lyskilden 300 er deaktivert.

Lyskilden 301, hensiktsmessig omfattende et flertall av lysdelkilder 302 — 305 er merk-
bart plassert i et omrade mellom strilesplitteren 316; 318; 319 og en gjenstandunder-
stottende innretning i form av nevnte kompakte transporter og sorterer 200. I utforel-
sene vist pa figurene 25, 26 og 28 — 30 er den gjenstandunderstottende innretning 200

vist kun skjematisk, men i n&rmere detalj pd figur 26. En mer detaljert operasjon av det
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gjenstandunderstottende middel 200 og et mulig, skjematisk vist alternativ pé figur 32,

er omtalt i den foregdende beskrivelse av figurene 1 — 24.

Det vil né kort bli fremhevet noen av de tidligere omtalte trekk ved gjenstandsunderstot-
tende innretning 200 i en bestemt sammenheng ved kameraassistert betraktning av en
gjenstand, for eksempel gjenstanden 10, plassert pd den gjenstandsunderstattende inn-
retning 200, idet nevnte understottende innretning er 1 form av den roterende trommel
220 (se figur 26) med hjelpevalsen 243. Trommelen 220 og valsen 243 vil styrbart, men
tvangsmessig rotere gjenstanden 10 pd en del 220’ eller 220°° av trommelens omkrets.
Trommelen 220 har minst ett radielt innadrettet, justerbart rom eller hulrom 222 for &
motta gjenstanden 10 etter dens rotasjon pd nevnte omkretsdel og for & transportere
gjenstanden 10 ved rotasjon av trommelen til et utgangssted, for eksempel som generelt
angitt med piler 224, 226 og 226°. Kameraet 308 vil vare 1 stand til & betrakte og be-
virke deteksjon av n@rvaret av gjenstanden 10 nar den har falt inn i det justerbare rom
222. Dette har et trygghetsfunksjonsaspekt og ogsa et sikkerhetsfunksjonsaspekt, det vil
si 4 hindre et eventuelt svindelforsek. Dette betyr at trommelen 220 ikke vil begynne &
dreie for kameraet 308 faktisk observerer og bevirker deteksjon av objektet til & vare
tilstede i rommet 222 og med det bevegelige elementet 223 virkende som en bevegelig
bunn i sin fullstendig tilbaketrukne tilstand. Retningen som trommelen sa vil dreie be-
stemmes av satte kriterier som sammenlignes for & gjenkjenne karakteristiske trekk ved
objektet. Dette vil bli neermere forklart og vurdert i forbindelse med beskrivelsen av
figur 38. Dessuten, i tilfellet av at konturen av gjenstanden skal vare betraktbar ovenfra,
1 stedet for sideveis, vil det vaere fordelaktig 4 la minst en del av den roterbare tromme-
len 220 vare forsynbar med et belegg som er retro-reflektivt med hensyn til lys, 1 saer-
deleshet ved delene angitt med 220’ og 220’ pé trommelen 220. En slik situasjon er i
serdeleshet egnet i forbindelse med utferelsesformen vist pd figur 29 og vil bli ytterli-

gere forklart senere.

En kort, gjentatt beskrivelse vil na bli gitt av den alternative understottende innretning
som er vist pa figurene 20 — 24 i forbindelse med kameraassistert betraktning av et ob-
jekt 10. Enkeltkameraet er generelt betegnet med 308, 308’, idet henvisningstallet 308’
symboliserer betraktning ved hjelp av kameraet 308 via for eksempel en strilesplitter
318 og speil 321, 320 (se figur 27). Nevnte understattende innretning er hensiktsmessig
i form av huset 260 som danner en foring med en gjenstandsmottagende inngangsap-
ning 262 og et frem-og-tilbake bevelige stempel 270 deri. Der finnes hensiktsmessig to
langsgdende sider av dpningen 262 og en hjelpevalse 273; 273’ for valseunderstottelse

ved rotasjon av gjenstanden 10; 10°; 10°°; 10°”” pé stempelet 270 nar det settes til & be-
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vege seg med sin @vre overflate 271 forbi nevnte dpning, hvorved muliggjores at kame-
raet 308 kan lese et identifiserende trekk pé gjenstanden 10 dersom det ikke er umiddel-
bart synlig for kameraet. Stempelet 270 er styrbart til 4 bevege seg forbi nevnte dpning
262, for eksempel til den posisjon som er vist med de stiplede linjer 270’ for a tillate
gjenstanden 4 falle inn i det indre av huset 260 gjennom nevnte dpning 262 og ved
returbevegelse av stempelet 270 (mot venstre som vist pd figur 32) og bevirke gjenstan-
den til & bli skjovet ut av huset til et utgangssted 263. Fra forstaelsen og begrepet som er
vist 1 forbindelse med understottelsesinnretningen 200 pa figur 26, er det lett forstaelig
at gjenstanden 10 er kameraobserverbar mens den befinner seg pé et sted innenfor
nevnte hus 260 under nevnte dpning 262, forutsatt at et slikt sted er i i det minste del av
et synsfelt for kameraet 380. I en sarlig utforelsesform kan i det minste pd den ovre del
271 av stempelet 270 anbringes et belegg som er retro-reflektivt overfor lys, hvorved

det muliggjeres at konturen av gjenstanden, for eksempel 10, kan betraktes ovenfra.

Figur 29 viser bruken av et enkeltkamera 340 og med en optisk stralesplitter 341 skra-
stilt 1 forhold til en linse 343. En lyskilde 342 muliggjor belysning av gjenstanden, for
eksempel 10, gjennom linse 343 for 4 tilveiebringe parallelle lysstraler mot understet-
telsesinnretningen 200, hvilken har sine trommeldeler 220° og 220’ (se figur 26) for-
synt med retro-reflekterende materiale eller egenskap som muliggjer at lys som ikke
treffes av gjenstanden kan retro-reflekteres tilbake til kameraet 340 via linsen 343 og
splitteren 341 for 4 tilveiebringe et bilde av gjenstandens kontur. Nar det er onskelig &
betrakte og lese identifiserende trekk pd gjenstanden, slik som for eksempel strekkode,
blir en lyskilde 344 aktivert, idet lyskilden hensiktsmessig er av den samme type som
lyskilden 301. Samtidig kan lyskilden 340 deaktiveres, dersom dette er nedvendig.

Figur 30 viser en utforelsesform som under drift er tilsvarende den for figur 29. Et en-
keltkamera 345 anvendes med den optiske stralesplitter 346 som er skréstilt i forhold til
en linse 347. En lyskilde 348 muliggjor belysning av gjenstanden, for eksempel 10, via
linsen 347 for & tilveiebringe parallelle lysstriler mot en lysreflekterende bakgrunn eller
omrade 313 som muliggjor at lys som ikke treffes av gjenstanden kan retro-reflekteres
tilbake til kameraet 345 via linsen 347 og splitteren 346 for 4 tilveiebringe et bilde av
gjenstandens kontur. Nar det er onskelig & betrakte og lese (eller detektere) identifiser-
ende trekk ved gjenstanden, slik som for eksempel strekkode, blir en lyskilde 349 akti-
vert, idet lyskilden hensiktsmessig er av den samme type som lyskilden 344, det vil si
omfattende et flertall av lys-delkilder. Samtidig som lyskilden 349 aktiveres, kan lyskil-

den 348 bli deaktivert, dersom dette er onskelig. Figur 31 er en modifikasjon av utforel-
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sesformen pa figur 30, idet hovedforskjellen er ikke-eksistensen av linsen 347, hvilket

dermed gir at objektets kontur ikke betraktes ved hjelp av parallelle lysstraler.

Figurene 25 — 28 viser tydelig at nevnte forste og andre omrader 306, 307 er delvis

overlappende, og figurene 29 — 31 indikerer fullstendig overlapning.

Figur 33 er identisk med utferelsesformen vist pd figur 25, bortsett fra lyskilden 300 og
den retro-reflektive bakgrunn 313 som er blitt utelatt og erstattet av et lysemitterende,
belyst eller bakfra belyst panel 350, idet panelet 350 sdledes danner en lys bakgrunn.
Omgivende lys kan 1 visse applikasjoner vere tilstrekkelig for at kameraet betrakter en

lys bakgrunn.

Panelet 350 vil gi den lyse bakgrunn mot hvilken for eksempel gjenstanden 10 skal be-

traktes av enkeltkameraet 308.

En lignende situasjon er tilstede med utforelsesformen ifelge figur 34, som er identisk
med utforelsesformen vist pé figur 27, bortsett fra at lyskilden 300 og det retro-reflek-
tive bakgrunnsomrédet 313 er blitt utelatt og erstattet av et lysemitterende omride, hen-
siktsmessig 1 form av panelet 315 for & danne en lys bakgrunn mot hvilken for eksempel
gjenstanden 10 skal betraktes av enkeltkameraet 308 for & muliggjore eksempelvis de-

teksjon av gjenstandskontur.

De ytterligere utferelsesformer vist pa figurene 35 og 36 er ogsa relatert til bruken av et
lysemitterende panel 350 for & danne en lys bakgrunn og mot hvilken kamerabetrakt-

ning av en gjenstand kan foretas, slik det vil bli ytterligere forklart.

Figur 35 er en modifikasjon av utferelsesformen vist pé figur 30. Det bemerkes at linsen
353, som hensiktsmessig er av samme type som linsen 347 pa figur 30 eller linsen 314
pé andre tegningsfigurer, er tilstede for & la et enkeltkamera 356 betrakte og detektere
gjenstandskontur, for eksempel kontur av gjenstanden 309 mot panelet 350 som 1 denne
utforelsesform danner den forste lyskilden. Den andre lyskilden er den som er angitt
med 349, hvilket kunne vere dannet av to eller flere lys-delkilder. Kameraet 356 anven-
der linsen 347 for & muliggjere betraktning gjennom bruken av parallelle stréler, for 4 fa
s neyaktig konturbilde av gjenstanden som mulig. Lyskilden 349 aktiveres nér kame-
raet skal betrakte og lese identitetstrekk, slik som for eksempel strekkode 309°, plassert
pé gjenstanden. Hensiktsmessig er panelet 350 da ikke oppvisende en lysemitterende

overflate eller bakgrunnsomrade, eller dets lysemitterende intensitet kunne hensiktsmes-
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sig vaere redusert. Andre konstruksjonsmessige detaljer vist pd figur 35 vil bli ytterligere

forklart med henvisning til figur 39.

Figur 36 er en utforelsesform med et enkeltkamera 358 som er i stand til & betrakte en
gjenstand, for eksempel en tom drikkevarebeholder eller boks 10; 10’; 10’ eller 10°”’
mot et lysemitterende bakgrunnsomréde, slik som panelet 350 som beskrevet tidligere.
For kameraet 358 til 4 betrakte og lese identifiserende trekk plassert pd gjenstanden, for
eksempel en strekkode 10°””° pa gjenstanden 10, foretrekkes det & anvende en andre lys-
kilde 359. Nér lyskilden 359 er aktivert, ville det vare foretrukket, dog ikke vesentlig, &
redusere lysintensiteten fra panelet 350 eller endog sld av avgivelse av lys fra panelet
350. Lyskilden 359, som er tilsvarende eller identisk med lyskilden 349, kunne dannes
av to eller flere delkilder.

Fra en betraktning av figurene 33 — 36 vil det forstds at dreining av gjenstanden som
skal inspiseres, for eksempel for hensiktsmessig & finne et identifiserende trekk som
skal detekteres, foretas ved hjelp av den gjenstandsunderstottende innretning 200, 220,
243 eller 260, 262, 270, 271, 273, 273’ som vist i sterre detalj pd henholdsvis figurene
26 og 32.

Dessuten kunne det vaere fordelaktig & la nevnte forste og andre lyskilder, for eksempel
300, 301; 3007, 301; 342, 344; 348, 349; 350, 301; 350, 354; 350, 349; 350, 359 ha for-
skjellig spektralomrdde eller sammensetning. Det vil ogsa vaere mulig 4 la nevnte andre
lyskilder 301; 344; 349; 359 vere bestaende av to eller flere delkilder. Dessuten kunne
delkildene ha forskjellig spektralomrade eller sammensetning, enten alle forskjellig, for-
skjellige par eller grupper. Slike trekk ved lyskildene og eventuelle delkilder er av be-
tydning for & vaere i stand til 4 detektere for eksempel identifiserende trekk pé gjenstan-
dene som fremtrer for eksempel med forskjellige farger, forskjellige reflekterende

egenskaper etc.

Ytterligere aspekter ved oppfinnelsen skal nd forklares under henvisning til figur 37. I
det serlige tilfellet med utforelsesformene ifolge figurene 25, 26 og 28, samt figur 33,
vil det vaere passende 4 splitte kameravideobildet i to med en del 360 relatert til det
forste omradet 306 og en annen del 361 relatert til det andre omradet 307. I utforelses-
formene vist pa figurene 27 og 34 kan det forestilles muligheten om & tilegne halvparten
av kameravideobildet til omrédet 306 og den andre halvparten til omradet 307, eller al-
ternativt 4 ha vekslende fulle videobilder av omradene 306 og 307. Utferelsesformene

ifolge figurene 29, 30 og 36 er valget kun vekslende fullstendige videobilder.
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Kamerabetraktning av det forste omrédet av gjenstanden 362 relatert til dens kontur 363
kan 1 tillegg innbefatte observasjon eller heller gjenkjenning av kun nerver eller fravaer

av nevnte identifiserende trekk 364, for eksempel strekkode plassert pa gjenstanden.

Kameraets fokus vil ikke vaere noyaktig pd trekkene 364, men kameraet vil i det minste
avfole eller detektere med hensyn til det delvise bildet 360 hvorvidt trekkene 364, her
angitt med 364, faktisk er tilstede eller ikke, selv om delbildet 360 fremtrer som
uskarpt eller noe ute av fokus. Dersom trekkene 364 ikke er synlige pé bildedelen 361,
men synlig pd delen 360, vil dette indikere nedvendigheten av & rotere gjenstanden den
ene veien eller den andre gjennom en maksimal vinkel lik 180°. Sammenligningen mel-
lom de to bildene 360 og 361 i dette henseende har en viss betydning for den nedven-
dige grad av rotasjon av gjenstanden for & vaere i stand til 4 betrakte og lese trekket 364
pa passende mate i omrddet 307, og har felgelig ogséd betydning med hensyn til behand-
lingstiden for & finne trekket 364, lese dette og registrere det.

Naér det pa denne mate anvendes et enkeltkamera for kamerabetraktning av bade nevnte
forste og andre omrdder, har kameraet fortrinnsvis, men ikke nedvendigvis sitt bildefelt
oppdelt 1 minst to delbilder 360, 361, idet det forste delbildet 360 er tilegnet gjenstands-
konturdeteksjon og/eller deteksjon av nerver eller fraver av nevnte identifiserende
trekk, og det andre delbildet 361 er tilegnet observasjon og lesning av nevnte identifi-

serende trekk.
Det forstés lett at prinsippet for & detektere nerver eller fravaer av identifiserende trekk
1 omrédet 306 og behovet for rotasjon av gjenstanden er like godt brukbart nar kameraet

svitsjer mellom betraktning av omradene 306 og 307.

Operativ trvgghets/sikkerhetsinnretning

Som angitt i den innledende del av beskrivelsen er det viktig ogsa & fokusere pa trygg-
hets/sikkerhetsaspekter nir det anvendes en anordning slik som omfattende beskrevet i
den foreliggende beskrivelse og angitt pa tegningene, i s&rdeleshet for 4 unnga skade pa
personer som betjener anordningen eller for 4 unngé funksjonelt sammenbrudd eller

blokkering i anordningen.

Oppfinnelsen har derfor i dette aspekt fokusert pd implementering av trygghets/sikker-

hetstiltak som tilveiebringes fra handlinger oppnadd ved & betjene en maskinvarekrets
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som er tilpasset til & lese forutdefinerte eller tilegnede bildeelementer pa kameraets sen-
sormatrise, for eksempel lesning av maskinvare tildelt fysiske bildeelementer i kamera-
sensormatrisen nér et kamerabilde lages. Et pilitelig trygghets/sikkerhetstiltak relatert til
mulige operative risiki, sdledes for eksempel & hindre en motor fra & operere ved a

stoppe dens rotasjon eller & fjerne stromtilforsel til denne for 4 fjerne dens dreiemoment.

Dette aspekt ved oppfinnelsen er derfor gjennom bruk av kamerafunksjonalitet i stand
til & tilveiebringe en effektiv maskinvareimplementert lysgardinfunksjonalitet, slik det
vil bli nermere forklart i den etterfolgende beskrivelse under henvisning til figurene
37a, 37b, 37¢c, 40a, 40b og 46.

I den foreliggende utforelsesform er det anvendt et kamerabilde, slik som for eksempel
bildet 360 eller 385 for deteksjon av sdkalt ”grensekrysning”, dvs. en hendelse 1 et syns-

felt for kameraet.

Som angitt ovenfor er det viktig & tilveiebringe for personalet eller en operator (for ek-
sempel en supermarkedkunde) driftstrygghet ved anordningen, for eksempel en retur-
automat, og ogsé beskytte i slik anordningsmaskineri, som har bevegelige deler mot
eksternt skapt forstyrrelse som kunne bevirke operative skader eller personskader, eller
operativ eller personmessig risiko. Med en lysgardinfunksjonalitet er det mulig & sette
driften ut av funksjon eller stoppe maskineriet fullstendig umiddelbart og hindre ytter-
ligere drift inntil arsaken til slik driftsavbrytelse er blitt gjort noe med.

Under henvisning til figurene 40a og 40b, samt figurene 37a og 37b er der pa den lyse
eller den lysemitterende bakgrunn 313; 350 plassert minst én oppstilling eller kolonne
385 av gjentatt opptredende morke markeringer 385°, for eksempel sorte firkanter ved et
innmatningsomrdde som mottar gjenstander i retning 388 ved hvilket gjenstander mates
inn i anordningen for betraktning, deteksjon, dreining og sortering, slik som tidligere
beskrevet. Videre kan det pa bakgrunnen 313; 350 vere plassert minst én oppstilling el-
ler rad 385’ av gjentatt opptredende morke markeringer 385”°°. Minst én slik rad kan
vare nyttig dersom innforings- eller innmatningsomradet bevirker gjenstander til 4 bli
matet i en retning 388’. Dersom innfoeringsapningen 425 imidlertid er slik utformet at
det kan vare mulig for en menneskelig hind & bli innfert derigjennom og inn 1 betrakt-
ningskammeret, for derved & bevege seg inn i betraktningskammeret hovedsakelig
ovenfra og derved hindre betraktningen av oppstillingen 385, er oppstillingen 385’ til-
stede for & hjelpe til med 4 tilveiebringe ytterligere lysgardinfunksjonalitet.
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Det er ogsa blitt angitt med stiplede linjer pa figur 40a at for eksempel to kolonner av
markeringer og to rader av markeringer kunne vare mulig, selv om antallet av rader

og/eller kolonner kunne vare mer enn to.

Alternativt eller supplerende til de innbyrdes adskilte markeringer 385°, 385" angitt pd
figur 40a, kunne der ogsé plasseres markeringer 395, 396 og 397 i form av heltrukne

linjer, slik som angitt pa figur 40b.

Det er ogsa mulig 4 ha en kolonne- eller radkonfigurasjon av markeringer eller en felles

kolonne- og radkonfigurasjon.

Figur 37a oppviser to halvbilder 360 og 361, slik som tidligere omtalt, mens figur 37b
oppviser et generalisert fullstendig bilde 386 slik det tilveiebringes av de tilgjengelige
bildeelementer pd en kamerabildesensormatrise 401° (se figur 37¢). Den stiplede linje
387 og/eller 387’ pa figur 37b (ikke vist pa figur 37a for tydelighets skyld) betegner, i
forhold til kamerabildet, en andel eller andeler av matrisebildeelementer som er en valgt
del av de tilgjengelige sensormatrisebildeelementer. Nevnte andel 387 av sensormatrise-
bildeelementene er tilegnet deteksjon av oppstillingen eller kolonnen av markeringer,
samt eventuelle hendelser som er observerbare ved hjelp av andelen av bildeelementer
og som kunne utlese en handling, slik som 4 stoppe driften av en motor, for eksempel
motor 404 eller 422 under henvisning til figurene 46, 47, 48, 49 og 51. Tilsvarende er
nevnte andel 387’ av sensormatrisebildeelementene tilegnet deteksjon av oppstillingen
3857’ eller raden av markeringer, samt eventuelle hendelser som er observerbare ved
hjelp av nevnte andel av bildeelementer og som kunne utlese en handling, slik som &
stoppe drift av en motor, for eksempel motor 404 eller 422 under henvisning til figurene
46, 47, 48, 49 og 51. Som angitt ovenfor kunne oppstillingene 385 og 385’ for marke-
ringene 385’ og 385°"" begge vare tilstede, hvilket gir at begge andeler 387 og 387 vil

vare aktive for deteksjon av markeringer og observerbare hendelser.

Et bakgrunnsomrade 314; 350 er plassert i kameraets synsfelt, og som vist pé for ek-
sempel figur 40a oppviser nevnte bakgrunnsomrade i en del derav oppstillingen 385 av

fremtredende markeringer 385°.

Som angitt pd for eksempel figurene 26 og 40a, og utledbart fra figur 46, er bakgrunns-
omrédet 313; 350 plassert i et kamerabetraktningskammer i en returautomat. Kammeret
eller inngangsmottaksomrddet 210 (figurene 6 — 9) har inngangsépninger (se 425 pa fi-

gur 46) inn 1 hvilken en gjenstand i1 form av en tom drikkevarebeholder som skal betrak-
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tes av kameraet, er innforbar. Fra figur 40a bemerkes at oppstillingen 387 av markerin-
ger er plassert ved en inngangsapning eller omrade 425 av nevnte betraktningskammer
210. Innmatningsretningen for gjenstander er angitt med henvisningstallet 388 pé figur
37b. Som angitt pé figurene 37a, 37b og 40a er oppstillingen av markeringer 1 et forut-
definert monster, hensiktsmessig en kolonne 385 av innbyrdes adskilte markeringer
385’. Imidlertid, slik som omtalt ovenfor, kunne der vaere som et alternativ eller i kom-
binasjon med mensteret 385 et ytterligere forut definert menster 385°” av innbyrdes ad-
skilte markeringer 385" som strekker seg som for eksempel en gvre rad for 4 tilveie-
bringe en ytterligere lysgardin og for & sikre mot eventuelle trygghets/sikkerhetsrisiki
bevirket ved at noen forseker & putte for eksempel en hand inn 1 betraktningskammeret

ovenfra, slik som for eksempel angitt med henvisningstallet 388’.

Som angitt ovenfor vil andelen 387 og/eller andelen 387’ av sensormatrisebildeelemen-
ter 401”1 kameraet 400 vere tilegnet til & gi et bilde av nevnte markeringer 385 og/eller
385" mot nevnte bakgrunnsomréde. Andelen 387 og/eller andelen 387’ av bildeele-
menter vil vaere lesbar ved hjelp av en driftsenhet 408, hvis reaksjon dikteres av dens
maskinvarefunksjoner og innmatninger til enheten 408. Driftsenheten 408 er operativt
knyttet til kameraet 401 for & lese nevnte andel av sensormatrisebildeelementer. Dess-
uten er driftsenheten 408 knyttet til en digital behandlings- og styreenhet 400, idet

nevnte enhet 400 styrer driften av kameraet, for eksempel nar et kamerabilde skal tas.

Driftsenheten har et sett av lagrede referansebildeelementsignalverdier som er respektivt
relatert til bildeelementer 1 nevnte andel av sensormatrisebildeelementer, og som er rela-
tert til nevnte bakgrunnsomride 313; 350 og nevnte oppstilling 387 av fremtredende

markeringer derpa.

Driftsenheten 408 er i stand til & sammenligne en lest bildeelementsignalverdi fra et res-
pektivt bildelement i nevnte andel av bildeelementer med tilsvarende referansesignal-
verdi tilegnet slikt respektivt bildeelement, og & utmate respektive sammenligningssig-
nal, der imidlertid nevnte driftsenhet har en utmatning 408’; 408’ som er i stand til 4
endre signaltilstanden 1 levert signal 393, hensiktsmessig til et nedkoblings- eller deakti-
veringssignal ndr nevnte sammenligningssignal eller for den saks skyld et sett av slike

sammenligningssignaler avviker fra en forut definert tilstand.

Signalet 393, nar 1 nedkoblet eller deaktiverende tilstand, er virksomt til & bevirke ned-
kobling eller stoppet drift av funksjonsutstyr 404; 422 som har bevegelige deler, for ek-

sempel en motor og dens motorstyrte deler. I en foretrukket modus av oppfinnelsen vil



10

15

20

25

30

35

36

driftsenheten 408, nar sammenligningen tilfredsstiller en forhandsdefinert betingelse,
tilveiebringe et signal 393 som setter utstyret 1 stand til & forbli i drift. Slikt utstyr kunne
eksempelvis finnes 1 en returautomat som beskrevet i beskrivelsen og vist pa tegnin-

gene.

Som angitt ovenfor er driftsenheten 408 laget for & utfore maskinvarefunksjoner, og
driftsenheten kan vere av et logisk nettverk av en type som er velkjent for enhver fag-
mann og koblet til 4 utfore de nadvendige funksjoner. Driftsenheten kan lages av et fler-
tall av diskrete funksjonsbyggeblokker eller en enkelt integrert krets (IC) som en appli-
kasjonsspesifisert integrert krets (ASIC) eller en sdkalt Gate Array, eller som en imple-

mentering i en programmerbar krets, sikalt Field Programmable Gate Array (FPGA).

Driftsenheten 408 kan innbefatte en vakthundtidskrets 403 som er utformet til & kontrol-
lere at lesning av bildeelementsignaler fra nevnte andel av bildeelementer og sammen-
ligning med referansebildeelementsignalverdier foretas med en minimumtakt av gjen-
tagelse. Lesning av bildeelementer initieres fra behandlings- og styrekretsen 400. Der-
som nevnte minimumsgjentagelsestakt er under en satt verdi, kan driftsenheten 408 ut-
mate nevnte signal 393 i en tilstand derav som bevirker & sette ut av funksjon eller 4 av-

stenge drift av utstyr som styres av enheten 408.

Signalet 393 i en deaktiverende tilstand vil normalt vere tilstede inntil et slikt tidspunkt
ndr et nytt overvakingsbilde som tas tilfredsstiller alle innstilte kriterier for ikke & avgi

slikt signal av deaktiveringstypen.

For a tilveiebringe riktig operasjon anses det at der ber vere en synkronisering av ka-
meraet og en lyskilde som tilveiebringer et lyst eller belyst bakgrunnsomrade. Fortrinns-
vis anvendes det et lysreflekterende materiale 313 ved kameraets synsfelt pa hvilket
nevnte morke kvadrater 385° er blitt pafort. Ettersom bakgrunnen 350 er et panel som er
opplyst bakfra eller belyst, kunne det forestilles synkronisert drift derav med driften av

kameraet.

For a tilveiebringe en riktig trygghets/sikkerhetsfunksjon vil det forstas at overvak-
ningsbilder av kammeret eller omradet 210 mé genereres hyppig. Ved & anvende kame-
raet 401 vil det ved hjelp av driftsenheten 408 og ved hjelp av enheten 400 bli kontrol-
lert forst om en fullstendig lys linje eksisterer, dvs. alle matriseelementverdier over en
forut definert morknivasterskel. Dersom dette er tilfellet, vil der foretas et sok for veks-

lende morke og lyse omrdder langs en forut definert kolonne, slik som kolonnen 385. 1
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en foretrukket utferelsesform ber det detekterte bildet av morke omrader 385 vaere in-
nenfor minimum og maksimum lengdekrav for a bli godtatt. Dessuten ma de lyse omré-
der ha en minimum lengde for godtagelse. Videre ma bildet avsluttes med et godtatt lyst
omrdde. Til sist mé et akkumulert antall av godtatte, morke omrader vaere lik et forut

bestemt antall.

Figur 37c¢ er et systemblokkskjema som sarlig er relatert til lysgardinfunksjonaliteten,
og ber anses vesentlig som del av blokkskjemaet vist pa figur 46. Kameraet 401 styres
av en digital prosessor 400 som er tilhgrende driftsenheten. Denne prosessor er pé figur
46 betegnet som en behandlings- og styreenhet 40. Linje 389 betegner kamerastyring,
og kameraet leverer bildedatasignaler pa linje 390 til driftsenheten 408. Driftsenheten
408 har en vakthundtidskrets 403 koblet til seg. Enheten 400 vil hensiktsmessig styre
trigging av kamerabildetagning, samt synkronisering av kameraet og eventuell bak-
grunnsbelysning. Bildedata overfores fra driftsenheten 408 til prosessoren 400 via linje
392, og prosessoren 400 forsyner driftsenheten 408 med visse styresignaler via linje
392. Prosessoren 400 er hensiktsmessig hovedprosessoren i hele systemet, selv om dette

ikke nedvendigvis er slik.

Mest viktig, for & unngd ulempene som er kjent fra den kjente teknikk og som nevnt
innledningsvis, blir det tilegnet sett av sensormatrisebildeelementer som danner en frak-
sjonsmessig del av det totale antallet av sensormatrisebildeelementer ikke valgt ved
bruk av programvare, men i stedet relatert til et begrenset antall av fysiske bildelementer
eller elementer pd kameraets bildesensormatrise. Ettersom lysgardinfunksjonen er viktig
fra et operativt sikkerhetssynspunkt, er det derfor absolutt vesentlig at lysgardinfunksjo-

nen ikke i det hele tatt er programvarebasert.

Fra figur 38 er det bemerket at den lyse bakgrunn 313; 350 har en dpning 365 deri for &
la kameraet lese via nevnte apning belyst markering 366 pa et symbol 367 som skal av-
gis pa en styrt mate. Slikt symbol 367 er konfigurert til & vere relatert til observerte

gjenstander, for eksempel 10; 10°; 10°’; 10°”’, som understottes og som skal fjernes ved
hjelp av en gjenstandsunderstettende innretning, for eksempel av en type som vist pa fi-

gur 26 eller figur 32.

Hensiktsmessig er nevnte kamera konfigurert til vekselvis, selektivt eller gjentatt a) &
bevirke deteksjon av gjenstandskontur, idet nevnte lysgardinrelaterte markeringer 385’

og 385’ og hendelser relatert til disse, og nevnte symbolmarkering 366, og ved 4 be-
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virke lesning av identifiserende trekk, for eksempel 10°°” eller 364 plassert pd gjenstan-

den 10, betegnet pa figur 37a med henvisningstall 362.
Alle utforelsesformer i figurene 25 — 36 kan anvendes med lysgardinfunksjon, men lys-
gardinfunksjonaliteten i henhold til oppfinnelsen er ikke begrenset til konfigurasjonen

som er vist pa disse tegningsfigurer.

Et symbolsystem

Som bemerket fra figurene 26, 35, 38, 40a, 40b, 41 og 42 kan bakgrunnsomridet, for
eksempel 313 eller 350 ha en 4pning 365 deri for 4 tillate kameraet som betrakter det
forste omradet 306 a detektere belyst, foruttrykt eller forut tilveiebragt markering 366
pé et symbol 367 som er anordnet til & bli utdelt pé en styrt méte fra en stabel av
symboler. Et slikt symbol kunne relateres til informasjon slik som bade et
symbolserienummer og en retur- eller panteverdi av en gjenstand eller gjenstander som
er blitt betraktet og vurdert av en RVM. P4 bildedel 360 er angitt hvorledes kameraet
kan betrakte slik markering, angitt med 366’ gjennom den betraktningsbare apning
365°.

For a oppna en effektiv lesning av en slik markering 366 uten en ytterligere lyskilde, er
markeringene pd symbolene hensiktsmessig laget av et retro-reflektivt materiale. Alter-
nativt kunne selve symbolet vere laget av et retro-reflektivt materiale og markeringene i

et slikt tilfelle av ikke-retro-reflektivt materiale.

Som vist pd figurene 38, 41a og 42 er nevnte markeringer kameralesbare via et speil 368
plassert hosliggende dpningen 365 1 bakgrunnsomradet 313; 350. Dette kan vere en
praktisk losning dersom symboler, for eksempel 1 form av kort, er utdelbare fra en utde-
lerenhet 369. Dersom kortene bare skal innferes i en foring 370 1 fronten av en RVM (se
figur 26 og 41b) for & bli lest av kameraet og s trukket ut, kan kortleseren plasseres pa
baksiden av det lysreflekterende omréddet 313 eller panelet 350, for derved & plassere
kortet med sin side som har markeringer 366 parallelt med baksiden av omradet 313 el-

ler panelet 350.

I tilfellet av at et lysavgivende bakgrunnspanel 350 anvendes, danner panelet 350 den
forste lyskilden som er primart tilegnet til 4 hjelpe med kamerabetrakining av gjen-
standskontur. Imidlertid vil lys fra den andre lyskilden ikke nedvendigvis treffe pd mar-

keringen 366 av et symbol 367 som kan betraktes gjennom apningen 365, men hvis slikt
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lys 1 realitet treffer markeringen, kan det enten vere ikke-parallelle lysstraler eller util-
strekkelig lys for kameraet til klart & se og bevirke deteksjon av markeringene. I et slikt
tilfelle er det passende 4 anvende en optisk strélesplitter 371, som vist pa figur 35 og en
separat lyskilde 372.

I tilfellet av bruk av en optisk stralesplitter som dekker del av kameraets synsfelt, slik

som vist pd figurene 25, 26, 28 og 33, er kameraet 308 hensiktsmessig konfigurert for &
ta et bilde av bdde nevnte forste og andre omrader samtidig. Imidlertid kan bildetagning
like gjerne baseres pé 4 ta et bilde av nevnte forste og andre omrader vekselvis, eller se-

lektivt 4 ta et delbilde av nevnte forste omrade eller nevnte andre omrade.

I tilfellet der en optisk strdlesplitter fullstendig dekker kameraets synsfelt, slik det sees
av figur 27 og 34, er kameraet 308 konfigurert til & ta et bilde av bade nevnte forste og
andre omrader samtidig, for 4 danne et todelt bilde, for eksempel som vist pa figur 37a.
Det ville imidlertid ogsa vaere mulig & vurdere a ta et fullstendig bilde av nevnte forste
og andre omréder vekselvis, eller selektivt 4 ta et delbilde av nevnte forste omride eller

nevnte andre omrade.

I utforelsesformene pa figurene 29 — 31, samt figurene 35 og 36, kunne kameraet 340;
345; 351; 356; 358 hensiktsmessig ta bilder vekselvis eller selektivt, selv om det kunne
forestilles & ta to delbilder av betraktningsomradet samtidig, et tilegnet konturgjenkjen-
ning og det andre for & identifisere trekk pé gjenstanden. Utforelsesformen i figurene
30, 35 og 36 muliggjer i tillegg lesning av markering pa et symbol som beskrevet for
eksempel i forhold til figur 38 — 42.

Det er omtalt ovenfor at den andre lyskilden 301, eller for den saks skyld ogsa lyskil-
dene 344, 349 og 359 kan dannes et flertall av lysdelkilder, og lyskilden 301 er blitt an-
gitt & ha for eksempel fire slike delkilder 302 — 305, selv om det kunne vaere faerre
delkilder eller flere. For de andre kildene 344, 349 og 359 er tre eller fire delkilder blitt
angitt, uten 4 merke hver. Arsaken til mer enn én lysdelkilde er at lysreflekser fra gjen-
standen eller posisjonen av lysdelkilden i forhold til de identifiserende trekk pa gjen-
standen kan bevirke lesning av trekket til & veere vanskelig eller endog umulig. I be-
traktning derav blir lysdelkildene hensiktsmessig selektivt aktivert, selv om aktivering

ville veere mulig individuelt, i par eller i grupper, eller i en syklus.

Figurene 43 — 45 viser en foretrukket kortutdeler 369 som skal anvendes for & utdele
symboler, for eksempel kort 367. Utdeleren 369 har et utdelingsutlop 373 for 4 utdele
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kort 367 ett-for-ett fra en stabel av kort som befinner seg i en lageravdeling 374. Marke-
ringene 366 pa kortene 367 er synlige gjennom en dpning 375 i bunnen av utdeleren. Et
skyverelement 376 er tilveiebragt for & skyve ut kort ett-for-ett ved hjelp av en frem-og-
tilbakegéende bevegelse av skyverelementet eller glideren 376, idet den frem-og-til-
bakegéende bevegelse tilveiebringes ved hjelp av en styrbar motor 377 som har styre-
ledninger 378 for & styre kraft til motoren. Motoren 377 har hensiktsmessig en pinjong
(ikke vist) i inngrep med en tannstang 379 pa skyveren eller glideren for & muliggjere

den tilbakegdende bevegelse derav.

RVM Driftssystemoversikt

Figur 46 viser et totalt system der de forskjellige aspekter ved den foreliggende oppfin-

nelse er implementert.

Returautomaten (RVM) har nevnte behandlings- og styreenhet 400 som mottar video-
data fra kameraet 401 via en videoanalysator 402. Kameraet 401 er ogsa knyttet til
driftsenheten 408, og driftsenheten innbefatter vakthundtidskretsen 403 og en motorsty-
ring. Motoren #1 og dens styring, betegnet med 404, er relatert til driften av understet-
telsesinnretningen 325, 327, eller enheten 333 som omtalt tidligere. En motoroverbelast-
ningssensor 405 er ogsa tilveiebragt for & hindre drift av motoren #1 1 tilfellet av blok-
kering som ikke detekteres av driftsenheten 408 eller en blokkeringsdetektor 406. Sen-
soren 405 kunne vere i form av en trykkfelsom stang, eller valsen 243 kunne ha sin
vektsensor 253 (i figur 46 betegnet med 419) modifisert for ogsa a indikere trykk mot
valsen bevirket av en blokkering pa grunn av et objekt som ikke er fullstendig plassert 1

fordypningen eller rommet 222.

Driftsenheten 408 er, som omtalt tidligere, forbundet med kameraet 401 og behand-
lings- og styreenheten (prosessor) 400, og i det foreliggende eksempel styrer enheten
408 motorstyringene 404 og 422 direkte, selv om slik styring kunne vere via prosesso-
ren 400.

Som angitt tidligere vil optisk lesbare kort normalt bli lest av for eksempel kamera 401.
Dersom imidlertid et kort er magnetisk lesbart/skrivbart kort eller et r.f.-lesbart/styrbart
kort, vil der vere et behov for en kortleser/kortkoderenhet 411. Kortutdeleren 361 som
omtalt tidligere er pé figur 38 betegnet med 412.
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Hensiktsmessig er symbolene forhdndslagede, forut kodede kort slik som kortene 367
som er utdelbare ett-for-ett fra utdelerinnretningen 369; 412 (figur 46) og som ved ut-
matningen fra utdeleren 412 via utgang 412’ kodeleses av en kodeleser/koder 411, sar-
lig dersom kortet er et magnetstripe- eller r.f.-kort. Alternativt, dersom kortet er et op-
tisk lesbart kort, blir kortet lest av kameraet 401 via dpning 424 og skrastilt speil 424’
som na&rmere omtalt i forbindelse med figurene 38, 41a og 42 (se henvisningene 365 og
368).

Dersom kortet er et magnetstripekort eller et r.f.-kort og med ingen informasjon pé kor-
tet ndr det plasseres i utdeleren, vil kodeleseren/koderen 411 vere i stand til & kode kor-
tet med en kortkode, slik som for eksempel et serienummer eller annen identitet, eller

kombinasjonen av en kortkode eller serienummer eller annen identitet og en panteverdi

som skal belonnes eller betales, nar kortene mates ut fra utdeleren ett-for-ett.

Dersom kortene som skal anvendes for belenning av tomme drikkevarebeholdere som
er levert inn 1 nevnte RVM ikke skal leveres fra en kortutdeler, kunne et slikt symbol
vare et personlig symbol som kunden bringer med seg til nevnte RVM og anvender til 4
overfore kortidentitetsdata fra kortet til nevnte RVM. Dersom kortet er et optisk lesbart
kort, kan det leses av kameraet 401 og som angitt ytterligere med henvisningen 411’ nar
innfert i en spalte (se henvisning 370; figur 26), og synlig gjennom dpning (se henvis-
ning 370’; figur 26) 1 det lysretro-reflektive omradet (se henvisning 313; figur 26). Der-
som kortet er et r.f.-lesbart kort, kunne kortet vaere lesbart ved hjelp av en r.f.-leser
4117, og dersom kortet er et magnetstripelesbart kort, kunne kortet vare lesbart ved

hjelp av en magnetstripeleser 411°”°.

Kortene, uansett om de er optisk lesbare, r.f.-lesbare eller kodbare, eller magnetisk
stripe-lesbare eller kodbare, kunne vaere i form av et gjenbrukbart symbol, i seerdeleshet
fordi kortene uansett blir validert og etter belenning er blitt betalt gjores ugyldige. Sym-
bolet kunne hentes fra en stabel eller et bdnd av kort. Dersom et band av kort eller et
sikk-sakk-anordnet bdnd av kort anvendes, kunne utdeleren 369 (412 pa figur 46) hen-
siktsmessig erstattes av en vanlig type av utdeler for en slik kortlesning. Dessuten kan
forskjellig type av koder 411 vare ngdvendig. Uansett ber kortet ha minst én alfanume-

risk, maskinlesbar kode.

Dersom symbolet er et kort som er optisk lesbart, bor kortet ha en forutlaget kode pa
dette, hensiktsmessig bestadende av strekkode eller annen optisk lesbar kode som er les-

bar ved hjelp av en optisk leser, slik som kameraet 401. Som angitt tidligere er strekko-
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den eller annen optisk lesbar kode fortrinnsvis retro-reflekterende overfor lys. Slik ut-
formning av kortet gjor en ytterligere lyskilde for betraktning av koden pé kortet over-
flodig. Omvendt kunne kortet lages av et retro-reflekterende materiale og strekkoden la-
ges av et ikke-reflekterende materiale.

Prosessoren 400 vil enten direkte, eller via en sentral datamaskininstallasjon 413 over-
fore til en belonnings- eller utsjekkings- og betalingsstasjon 414 informasjon som er re-
latert til en lesbar symbolkode og informasjon relatert til nevnte returverdi. Overforing
av informasjon til og fra prosessoren til datamaskinen 413 og stasjonen 414 skjer hen-
siktsmessig via et lokalnett (LAN) 415. Stasjonen 414 har en kortleser 416 for a lese
kortet for belenning eller panteverdi betales. Kortet blir s& gjort ugyldig gjennom bru-
ken av et symbolugyldiggjeringsmiddel 407 tilhorende stasjonen 414 eller ved intern
operasjon i enheten 400 og/eller datamaskinen 413. [ en alternativ utferelsesform kom-
muniserer prosessoren 400 med en “avkrysnings-" enhet 417, hvilken kunne vare i
form av en minidatamaskin, en sakalt PDA. Dette kunne vare en lgsning nyttig for en
liten butikk, gjennom hvilken der formidles til enheten 417 fra prosessoren fremvisbar
informasjon, slik som synlig kortidentitet og sum skal betales. Ved betaling av de ons-
kede penger, krysser operatoren av den bestemte post som fremvises, hvilken sa gjores
gyldig eller ugyldig, kanselleres i enheten 400 og/eller datamaskinen 413, og passende
fjernes fra fremvisningen pé enheten 417.

Nevnte RVM har hensiktsmessig en fremviser 418 for pa passende mate 4 lede eller in-
formere en RVM-bruker hvorledes man skal operere. Dersom fremviseren er en bero-
ringsskjerm, kan kunden kommunisere med prosessoren 400. Beholdervektsensoren 419
angitt pa figur 46, som er blitt beskrevet tidligere i sammenheng med figur 18 som sen-
sor 253, er tilveiebragt for 4 inngrep med en ende 247 av en aksel 243’ (se figur 26) pé
valsen 243, for derved & oppdage nér en for tung drikkevarebeholder mates inn i nevnte
RVM gjennom en dpning 425 pa nevnte RVM. Uttrykket “’for tung” i denne sammen-
heng er ment 4 innebzaere at enheten 400, ved mottagelse av informasjon relatert til form
og identitetstrekk, vil sammenligne disse data med bibliotekdata i enheten 400 og der-
ved bestemme hvorvidt gjenstanden i realiteten ber veie mindre eller ikke. Dette er blitt
beskrevet i nermere detalj tidligere. Ogsd som indikert kunne vektsensoren hensikts-

messig danne eller supplere blokkeringssensoren 405.

En sperremekanisme 420 er tilbeiebragt av trygghets/sikkerhetsgrunner. Mekanismen er

hensiktsmessig et sett av sensorer og brytere for 4 sikret at nevnte RVM ikke kan betje-
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nes sdfremt ikke samtlige enheter er pa riktig plass og alle kabinettpaneler er 1 riktig

montert stilling og kabinettderer er 14st.

En krafttilforsel 421 er tilveiebragt, hensiktsmessig forbundet med kraftforbrukende en-

heter via enheten 400.

En motor- og styreenhet 422 er tilveiebragt for & bevirke volumet av en oppsamlingsbe-
holder 426 til 4 bli justert ved & vikle opp eller vikle av en beyelig side og bunn 426°.
Selv om figur 21 viser en oppsamlingsbeholder 426, vil det imidlertid forstas av gjen-
nomsnittsfagmannen at annet driftsutstyr kunne installeres og betjenes i stedet for opp-
samlingsbeholderen. Slikt utstyr kunne innbefatte én eller flere fra gruppen av: transpor-
tor; skyverenhete; rotasjonsinnretning; komprimator; desintegrator; sortererinnretning.
Posisjoneringen og dpenbart utformningen av slikt utstyr i samvirke med motoren 422
kunne vere vesentlig forskjellig fra det for oppsamlingsbeholderen 426. Oppsamlings-

beholderen er sarlig egnet for tyngre gjenstander, for eksempel flasker av glass.

Henvisningstallet 423 i figur 46 betegner en posisjonssensor som anvendes til & detek-
tere rotasjonsposisjoner for trommelen 220, eller plungerstempelet 270, og vil bli be-

skrevet 1 noe nermere detalj 1 forbindelse med figurene 50a og 50b.

Henvisningstallet 100 betegner generelt en lageravdeling for mottagelse av gjenstander
som leveres fra den understottende, sorterende, transporterende og utskyvende enhet
200. Lagringskammeret eller —seksjonen 100, vist ogsd pd figur 51 er blitt omfattende
beskrevet tidligere i den foregdende beskrivelse, se beskrivelsen relatert til figurene 1 —

24, og figurene 2 — 8 i s@rdeleshet.

Elektromekanisk drivanordning

Figurene 47, 50a, 50b og 51 viser at enheten 200 drives av en motor 404 via et tannhjul
50 som danner inngrep med et tannhjul 501 pa enheten 200 for & dreie trommelen 220
og ved a gjore dette ogsa beveger elementet 223. Valsen 243 blir tvangsmessig bevege-
lig ved samvirket mellom et lite tannhjul 502 og det vesentlig sterre tannhjulet 501. Mo-
toren 404 er fast festet til rammeverket 503 pd nevnte RVM via braketter 504, mens en-
heten kan trekkes ut fullstendig fra RVM-kabinettet 428 (se henvisning 250 pa figurene
18 og 19) for rengjering, slik som angitt med pilen 505, og bli skjevet inn i kabinettet
igjen etter rengjoring for tannhjulsinngrep mellom tannhjulene 500 og 501. Ingen elek-
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triske deler er tilstede pd enheten 200, kun mekaniske deler som motstar vitrengjoring,

og endog véitrengjoring under hoyt trykk uten noen problemer.

Saledes er det klart forstaelig at fordelene som bys ved den foreliggende oppfinnelse be-
ror i at enheten 200 er forbundet via en mekanisk adskillbar kraftoverferingskobling
dannet ved tannhjulene 500 og 501, idet tannhjulet 500 betjenes av motoren 404 som er
stasjonzert montert i kabinettet 428. Sdledes er den elektriske kraftforsynte drivinnret-
ning 404, 500 plassert adskillbart fra enheten 200 og dens tannhjul 501, 502.

Figurene 48a og 48D viser en oppsamlingsbeholder 426 som drives av en motor 422.
Motoren 422 har i et ikke-begrensende eksempel et vingeforsynt spindellignende, hann-
element 506 som er utformet til & passe inn pd en lesgjorbar mate i et vingeutstyrt hunn-
element 507 pa en drivaksel 508, idet drivakselen 508 i dette ikke-begrensende eksem-
pel skal anvendes for oppvikling eller avvikling av den beyelige siden og bunnen 426°.
Beholderen 426 kan trekkes ut av RVM-kabinettet 428 for tomming og rengjering, og
skyves inn i kabinettet igjen for inngrep mellom elementene 506 og 507. Motoren 422,
likesom motoren 404 er pa passende maéte fast festet til rammeverket 503 av RVM-kabi-
nettet eller til kabinettveggen eller til en hvilken som helst passende avstiver i kabinet-
tet. Nar enheten 200 eller beholderen 426 er i stilling 1 kabinettet og med en kabinett-
frontder lukket, vil der vere fullstendig inngrep mellom krafttannhjulet 500 og tannhju-
let 501 (se element 244 pa figur 10), og tilsvarende mellom elementene 506 og 507.
Vingekonfigurasjonen pa elementene 506 og 507 sikrer at fullstendig rotasjonsmessig,
lasende inngrep tilveiebringes.

I stedet for hann-/hunnkoblingen 506/507 pa figurene 48a og 48b, kunne en hann-/hunn-
kobling som vist pa figurene 49a og 49b anvendes. Hensiktsmessig ville hunndelen av
koblingen vare pa handteringsenhetsiden, og med hanndelen ved drivmotorsiden, selv

om oppstillingen kunne vere omvendt.

I eksemplet pa figur 49a har hanndelen en fjerbelastet plugg 509, belastet ved hjelp av
en fjeer 510 i et hus 511 og drevet av en motor 512 via en drivaksel 513. Hunndelen har
et hus 514 med en drivaksel 515 koblet til en drivmekanisme (ikke vist) plassert pd en
héndteringsenhet, slik som for eksempel en hindteringsenhet lik enheten 200 eller 426.
Huset har en fordypning eller sokkel 516 som er utformet for 4 passe til pluggen 509.
Det vil forstas at nar hindteringsenheten skyves inn i kabinettet, vil endeflaten 514” av
huset 514 mer enn sannsynlig state mot endeflaten 509 av pluggen 509, ettersom i de
fleste tilfeller pluggen 509 ikke er innrettet med sokkelen 516. Nér imidlertid motoren
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512 (fast festet til kabinettet eller til kabinettrammeverket eller avstiverne) starter a ope-
rere, vil huset 511 med pluggen 509 skjovet inn 1 huset 511 starte & rotere inntil pluggen
er innrettet med sokkelen 516, ved hvilket ayeblikk pluggen 509 vil sprette ut fra huset
511 og inn i sokkelen 516, hvorved mekanisk kobling etablere mellom motoren 512 og

héndteringsenheten.

I eksemplet pa figur 49b har hanndelen 524 en fire-vinget plugg 525 med en pigg 526,
drevet av en motor 512 via en drivaksel 513. Hunndelen har et hus 524 med en drivak-
sel 528 forbundet med en drivmekanisme (ikke vist) plassert pd handteringsenheten, slik
som for eksempel en hindteringsenhet som enheten 200 eller 426. Huset har en sokkel
529 som er utformet for 4 passe til pluggen 525. Piggen 526, som er for innretting av
hann- og hunndelene 524; 527 passer inn i en fordypning 530 i hunndelen 527. Nér
héndteringsenheten skyves inn i kabinettet, vil endeflaten 527’ p4 hunndelen 527 mer
enn sannsynlig stote mot endeflaten 525” pd pluggen 525, ettersom i de fleste tilfeller
pluggen 525 ikke er innrettet med sokkelen 529. Hunndelen 527 vil saledes bli skjovet
bakover om og langs akselen 528 mot virkningen fra en fjeer 531. Nar motoren 512 (fast
festet til kabinettet eller kabinettrammeverket eller avstivere) imidlertid begynner 4 ope-
rere, starter delen 524 med pluggen 525 4 rotere inntil pluggen er innrettet med sokkelen
529, ved hvilket oyeblikk hunndelen 527 vil bevege seg ved hjelp av fjerkraft mot
hanndelen 524 og tillate sokkelen 529 & bli mekanisk i1 inngrep med pluggen 525, hvor-

ved mekanisk kobling etableres mellom motoren 512 og handteringsenheten.

Hvis enskelig kunne et lesgjorbart ldsemiddel, som hensiktsmessig kan nés av vedlike-
holdspersonell, tilveiebringes for fullstendig & lese enheten slik som de som er merket
200 og 426 i stilling i forhold til RVM-kabinettet.

Som angitt pd figur 46 kan sorterer eller trommelrotasjonsposisjonsdetektor 423 tilveie-
bringes. Figur 50a viser posisjonsdetektor 517 og 518 som samvirker med markeringer
517°, 518’ péd trommelens tannhjul 519. Detektoren kan vaere av en magnetisk type som
detekterer metallelementer som danner nevnte markeringer. Markeringene kan vare av
en optisk type dersom detektoren er av optisk type. Pé figur 50b samvirker optiske
detektorer 520, 521 med en kodeskive festet til trommelens rotasjonsaksel 523.

Modifikasjon av de forskjellige elementer, innretninger og anordninger relatert til de
tallrike aspekter ved den foreliggende oppfinnelse ville vaere tenkelig innenfor omfanget

av oppfinnelsen som angitt i de vedlagte patentkrav.
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PATENTKTRAV

. Symbolsystem for installasjon i en returmaskin (1) som er konfigurert til

& detektere og identifisere karakteristiske trekk ved tomme
drikkevarebeholdere (10, 10 ', 10" ', 10' ") og enhver returverdi som er
relatert dertil, hvor symbolsystemet omfatter: en symbol-leser (7, 308,
356, 411, 411", 411" ', 411' ") som er i stand til 3 lese et symbol ndr den
presenteres for leseren (7) fra utsiden av returmaskinen av en bruker,
karakterisert vedatsymbolet er et personlig tegn som en
kunde bringer til returmaskin og fra hvilken identitetsdata er overfgrbar

til returmaskinen.

. Symbolsystem ifglge krav 1, omfattende en prosessor for & relatere

returverdien med det personlige symbolet, og for & overfgre direkte eller
via en sentral datamaskininstallasjon til en belgnningsenhet eller en
utsjekkingsenhet informasjon relatert til det personlige symbolet og
nevnte returverdi for & validere det personlige symbolet.

. Symbolsystem ifglge et hvilket som helst av kravene 1-2, hvor symbolet

er et gjenanvendelig sysmbol.

. Symbolsystem ifglge et hvilket som helst av kravene 1-3, hvor symbolet

er et optisk lesbart symbol, et r.f. lesbart symbol eller et magnetisk

stripe-lesbart symbol.

. Symbolsystem ifglge et hvilket som helst av kravene 1-4, hvor symbolet

har en alfanumerisk maskinlesbar kode.

. Symbolsystem ifglge et hvilket som helst av kravene 1-5, hvor symbol-

koden lagres i en rf-chip og er lesbar av en rf-kretsdetektor.

. Symbolsystem ifglge et hvilket som helst av kravene 1-5, for bruk med et

optisk lesbart symbolet, hvor symbolet har en kode bestdende av en
strekkode eller annen optisk lesbar kode lesbart av en optisk leser slik

som et kamera.
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8. Symbolsystem ifglge et hvilket som helst av kravene 1-5, hvor symbol-
koden er lagret i en magnetisk stripe som kan leses av en magnetisk

operativ leser,
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