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(57) Abstract: The invention relates to an elevator having a control unit (10), a bus (9), at least a first microprocessor (4, 5) and a
second microprocessor (4, 5) that are allocated to a bus node (30) and that are connected to the control unit (10) via the bus (9).
The control unit (10) transmits an instruction to the second microprocessor (4, 5) via the bus (9) to interrupt a signal transmission
to the first microprocessor (4, 5) so that the first microprocessor (4, 5) sends a status message to the control unit (10).

(57) Zusammenfassung: Ein Aufzug hat eine Steuereinheit (10), einen

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Veroffentlicht:

—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz

3)

Bus (9), mindestens einen ersten Mikroprozessor (4, 5) und einen zweiten Mikroprozessor (4, 5), die einem Busknoten (30) zuge-
ordnet sind und die iiber den Bus (9) mit der Steuereinheit (10) verbunden sind. Die Steuereinheit (10) iibermittelt eine Anwei-
sung iiber den Bus (9) an den zweiten Mikroprozessor (4, 5), eine Signaliibertragung zum ersten Mikroprozessor (4, 5) zu unter-
brechen, so dass der erste Mikroprozessor (4, 5) eine Zustandsmitteilung an die Steuereinheit (10) sendet.
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Aufzug mit einem Uberwachungssystem

Die Erfindung betrifft einen Aufzug mit einem
Uberwachungssystem gemidss dem Oberbegriff der unabhingigen

Patentanspriiche.

WO003/107295 Al =zeigt ein Uberwachungssystem fiir eine
Statusiiberwachung wvon peripheren Geraten, zum Beispiel von
Aufzugskomponenten. Dazu verfliigt das Bussystem Uber einen
Bus, eine zentrale Steuereinheit, die mit dem Bus verbunden
ist und iber mehrere periphere Gerate. Jedes dieser Gerate
liegt an einem Busknoten und kommuniziert mittels des Busses
mit der Steuereinheit. Zu Jedem Zeitpunkt nehmen die
peripheren Gerate einen bestimmten Status ein. Die
Steuereinheit fragt Uber den Bus den Status jedes peripheren

Gerats periodisch ab.

Der Bus wird wvon der Steuereinheit mit Energie versorgt
und speist elektromagnetische Induktionsschleifen, die Teil
eines Busknotens sind. Die einzelnen peripheren Geradte sind
Uber eine 1lokale Antenne an die Induktionsschleifen der

Busknoten gekoppelt und beziehen durch die zugeordnete

Induktionsschleife elektromagnetische Energie. Uber die
Induktionsschleife teilt das periphere Gerat der
Steuereinheit bei jeder Abfrage auch seinen

Identifikationscode sowle seinen momentanen Status mit. Dank
dieses Identifikationscodes kann die Steuereinheit den

gelesenen Status einem bestimmten peripheren Gerat zuteilen.

Der Vorteil eines solchen Uberwachungssystems ist die
einfache Verbindung zwischen dem Bus und peripheren Gerédten
mittels der Induktionsschleifen. Eine komplizierte und teure

Verkabelung der peripheren Gerate entfallt.
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Nachteilig wirkt sich jedoch das periodische Abfragen des
Status der peripheren Gerdte Uber den Bus aus. Da die
Steuereinheit aktiv jedes periphere Gerat abfragt,
Ubermittelt der Bus pro Abfrage und peripherem Gerat zwei
Signale. Bei relativ kurzen Abfragezvklen, gerade Dbei
sicherheitsrelevanten peripheren Geraten, und einer relativ
hohen Anzahl wvon solchen Geraten wird zwischen der
Steuereinheit und den peripheren Geradten eine Vielzahl von
Signalen ausgetauscht. Dies bedeutet, dass die Steuereinheit
Uber hohe Rechenkapazitaten verfiigt, um alle Signale zu
verarbeiten. Zudem wird der Bus stark belastet und stellt,
um alle Statusabfragen zU ibermitteln, hohe
Signaliibermittlungskapazitaten bereit. Dementsprechend sind

die Steuereinheit sowie der Bus teuer.

Deshalb ist es die Aufgabe der vorliegenden Erfindung
bekannte Uberwachungssysteme fiir einen Aufzug weiter zu

verbessern.

Die oben erwahnte Aufgabe wird durch die Erfindung gemédss

der Definition der unabhadngigen Patentanspriiche geldst.

Gemdss einem Ausfihrungsbeispiel wverfigt der Aufzug idber
eine Steuereinheit, einen Bus, mindestens einen ersten
Mikroprozessor und einen zweiten Mikroprozessor, die einem
Busknoten zugeordnet sind und die {iber den Bus mit der
Steuereinheit verbunden sind. Der Aufzug zeichnet sich
dadurch aus, dass die Steuereinheit eine Anweisung lber den
Bus an den zweiten Mikroprozessor lUbermittelt, eine
Signaliibertragung zum ersten Mikroprozessor zu unterbrechen,
so dass der erste Mikroprozessor eine Zustandsmitteilung an

die Steuereinheit sendet.
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Der Vorteil dieses Aufzugs 1liegt in der einfachen und
zuverlidssigen Uberpriifung der Funktionstiichtigkeit des
ersten Mikroprozessors. Dabei wird das spontane
Ansprechverhalten des ersten Mikroprozessors provoziert,
indem der zweite Mikroprozessor die Ubertragung vom
Zustandssignal an den ersten Mikroprozessor unterbricht und
S0 beispielsweise das Eintreten eines gefdhrlichen Zustands

simuliert.

In einem bevorzugten Ausfihrungsbeispiel sind im Aufzug
mindestens ein codetragendes Element und mindestens ein
codelesendes Element dem Busknoten zugeordnet. Das
codelesende Element liest bertithrungslos einen
Identifikationscode vom codetragenden Element und sendet ein

Signal an den ersten Mikroprozessor.

Vorzugsweise verfliigen das codetragende Element und das
codelesende Element Jje 1ber eine Induktionsschleife. Das
codelesende Element versorgt das codetragende Element
mittels der beiden Induktionsschleifen beriihrungslos mit
elektromagnetischer Energie. Das codetragende Element

Ubermittelt seinen Identifikationscode mittels der beiden

Induktionsschleifen berihrungslos an das codelesende
Element.

Besonders vorteilhaft ist die berithrungslose
Zustandsiberwachung einer Aufzugskomponente. Die

eingesetzten Sensorkomponenten umfassend das codetragende
und das codelesende Element niitzen sich im Betrieb kaum ab.
Dadurch kébnnen die Unterhaltskosten gesenkt und die

Uberwachungssicherheit erhdht werden.

Zudem sind die codetragenden und codelesenden Elemente

beispielsweise in der Ausfithrung als passives bzw. aktives
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RFID-System als Massenprodukt erhdltlich und &dusserst
ginstig.

In einem weiteren bevorzugten Ausfihrungsbeispiel
Ubermittelt das codelesende Element das Signal mittels eines
Datenleiters an mindestens den ersten Mikroprozessor. Der
zwelte Mikroprozessor betatigt einen Schalter zum
Unterbrechen des Datenleiters oder einen Schalter zum
Unterbrechen einer Energieversorgung des codelesenden
Elements. Schliesslich Dbestatigt die Steuereinheit die
Zustandsmitteilung des ersten Mikroprozessors aufgrund der
Unterbrechung der Signaliibertragung durch den zweliten

Mikroprozessor.

Falls die Steuereinheit die provozierte Zustandsmitteilung
des ersten Mikroprozessors nicht bestatigen kann, ist davon
auszugehen, dass zumindest der erste oder zwelite
Mikroprozessor eine Fehlfunktion besitzt und die

Zustandsiberwachung nicht mehr sicher ist.

Der Vorteil dieses Tests liegt darin, dass ein
fortlaufendes Abfragen der vom ersten Mikroprozessor
empfangenen Zustandssignale durch die Steuereinheit
wegfallt. Solange die Funktionstiichtigkeit des ersten
Mikroprozessors von der Steuereinheit festgestellt ist, ist
es ausreichend, wenn der erste Mikroprozessor erst bei
Eintreten eines potentiell gefahrlichen Zustands des Aufzugs
der Steuereinheit eine Zustandsmitteilung {Ubermittelt.
Dadurch verringert sich die Anzahl zu verarbeitender
Signale. Es kdonnen also giinstigere Busse und Steuereinheiten

eingesetzt werden.
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Folgenden wird die Erfindung durch

Ausfihrungsbeispiele und Zeichnungen verdeutlicht und weiter

im Detail beschrieben. Es zeigen:

Fig.1l

Fig.2

Fig.3

Fig.4

Fig.5

Fig.o6

ein erstes Ausfihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit einem Schalter zUum

Unterbrechen des Datenleiters;

ein zwelites Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit einem Schalter zUum
Unterbrechen der Energieversorgung zu einem

codelesenden Element;

ein drittes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit einem Schalter zUum
Unterbrechen eines ersten Datenleiters und

Schliessen eines zweilten Datenleiters;

ein viertes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit redundanter Auswertung des
Statuswerts und mit einem ersten Schalter zum
Unterbrechen eines ersten Datenleiters und einem
zwelter Schalter zum Unterbrechen eines zweiten

Datenleiters;

ein flinftes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit redundanter Auswertung des
Statuswerts und einem Schalter zum Unterbrechen
der Energieversorgung zu einem codelesenden

Element;

ein sechstes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit redundanter Auswertung des
Statuswerts und zwei Schalter zum Unterbrechen der

Energieversorgung zu einem codelesenden Element;
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Fig.7

Fig.8

Fig.9

Fig.10

Fig.1l1

Fig.12

PCT/EP2010/052332

ein siebtes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit zwei RFID-Systemen und
einem ersten Schalter zum Unterbrechen eines
ersten Datenleiters sowie einem =zweiten Schalter

zum Unterbrechen eines zweiten Datenleiters:

ein achtes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit zwei RFID-Systemen und
einem ersten Schalter zum  Unterbrechen der
Energieversorgung zu einem ersten codelesenden
Element sowie einem zwelten Schalter zum
Unterbrechen der Energieversorgung zu einem

zwelten codelesenden Element;

ein neuntes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit =zwei RFID-Systemen und
einem Schalter zUum Unterbrechen der

Energieversorgung zu zweil codelesenden Elementen;

ein zehntes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit =zwei RFID-Systemen und
einem Schalter zur Unterbrechung des Datenleiters

oder einem alternativen Schalter zur Unterbrechung

der Energieversorgung zu zwel codelesenden
Elementen;

ein elftes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit zwel RFID-Systemen,

redundanter Auswertung der Statuswerte und einem
ersten Schalter zum Unterbrechen eines ersten
Datenleiters sowilie einem zwelten Schalter zum

Unterbrechen eines zweiten Datenleiters;

ein zwOlftes Ausfiihrungsbeispiel des

Uberwachungssystems mit zwel RFID-Systemen,
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redundanter Auswertung der Statuswerte und einem
Schalter zum Unterbrechen der Energieversorgung zu

zwel codelesenden Elementen;

Fig.13 ein dreizehntes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit zwel RFID-Systemen,
redundanter Auswertung der Statuswerte und einem
ersten Schalter zum Unterbrechen der
Energieversorgung zu einem ersten codelesenden
Element sowie einem zwelten Schalter zUum
Unterbrechen der Energieversorgung zu einem

zwelten codelesenden Element;

Fig.14 ein vierzehntes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit zwei RFID-Systemen und
einem Schalter =zum Unterbrechen eines ersten
Datenleiters und Schliessen eines zwelten

Datenleiters; und

Fig.15 ein fiinfzehntes Ausfiihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems mit zwel RFID-Systemen,
redundanter Auswertung und einem ersten Schalter
zum Unterbrechen eines ersten Datenleiters und
Schliessen eines zweiten Datenleiters sowie einem

zweliten Schalter zum Unterbrechen eines dritten

Datenleiters und Schliessen eines vierten
Datenleiters.
Fig. 1 zeigt ein erstes Ausfihrungsbeispiel des

Uberwachungssystems, wie es beispielsweise in einem Aufzug
eingesetzt wird. Eine Steuereinheit 10 ist mit einem Bus 9
verbunden. Die Steuereinheit 10 kommuniziert iber den Bus 9
mit mindestens einem Busknoten 30. Die Steuereinheit 10, der

Bus 9 und der mindestens eine Busknoten 30 bilden ein
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Bussystem. Innerhalb dieses Bussystems besitzt jeder
Busknoten 30 eine eindeutige identifizierbare Adresse.
Mittels dieser Adresse lassen sich Signale von der
Steuereinheit 10 gezielt an einen bestimmten Busknoten 30
Ubermitteln. Ebenso sind bei der Steuereinheit 10 eingehende

Signale eindeutig einem Busknoten 30 zuweisbar.

Es kénnen also zwischen dem Busknoten 30 und der
Steuereinheit 10 Daten in beide Richtungen iber den Bus 9
geschickt werden. Der Busknoten 30 verfigt dazu mindestens
iber zwel Mikroprozessoren 4 und 5. Die beiden
Mikroprozessoren 4 und 5 sind so ausgelegt, dass der erste
Mikroprozessor 4 mindestens Statusinformationen an die
Steuereinheit 10 Ubermittelt und der zweite Mikroprozessor 5

mindestens Steuerbefehle der Steuereinheit 10 empfangt.

Die zwei Mikroprozessoren 4, 5 sind sowohl physisch wie
auch virtuell konfigurierbar. Bei zwel physisch
konfigurierten Mikroprozessoren 4, 5 sind beispielsweise
zwel Mikroprozessoren 4, 5 auf einem Die angeordnet. In
einer alternativen Ausfihrungsform lassen sich die beiden
Mikroprozessoren 4, 5 je auf einem eigenen Die realisieren.
Es kann aber physisch auch nur ein Mikroprozessor 4
vorhanden sein. In diesem Fall ist ein zwelter
Mikroprozessor 5 wvirtuell mittels Software auf dem ersten

physisch vorhandenen Mikroprozessor 4 konfigurierbar.

Der Busknoten 30 verfiigt des Weiteren mindestens iber ein
codetragendes Element 1 und ein codelesendes Element 3.
Vorzugsweise ist das codetragende Element 1 ein RFID-Tag 1

und das codelesende Element 3 ein RFID-System 3.

In der Folge sind die Ausfiihrungsbeispiele des

Uberwachungssystems gemidss den Figuren 1 bis 15 anhand von
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RFID-Tags 1 und RFEID-Systemen 3 erlautert. Dem Fachmann
steht aber eine Vielzahl technischer Moglichkeiten zur
Verfligung, um eine berithrungslose Ubertragung eines
Identifikationscodes zwischen einem codetragenden und
codelesenden Elements zu realisieren. So sind beispielsweise
auch Kombinationen codetragender bzw. codelesender Elemente
1, 3 als Barcodetrager und Laserscanner, Lautsprecher und
Mikrophon, Magnetband und Hall-Sensor, Magnet und Hall-
Sensor, bzw. Lichtquelle wund lichtempfindlicher Sensor

alternativ einsetzbar.

Sowohl der RFID-Tag 1 als auch das RFID-System 3 verfligen
je iber eine Induktionsschleife 2.1, 2.2. Das RFID-System 3
versorgt den RFID-Tag 1 mittels dieser Induktionsschleifen
2.1, 2.2 mit elektromagnetischer Energie. Dazu ist das RFID-
System 3 an eine Energiequelle Vcc angeschlossen. Die
Energiequelle versorgt das RFID-System 3 vorzugsweise
entweder mit elektrischem Strom oder elektrischer Spannung.
Solange der RFID-Tag 1 mit Energie versorgt wird sendet der
RFID-Tag 1 Uber die Induktionsschleifen 2.1, 2.2 einen auf
dem RFID-Tag 1 abgespeicherten Identifikationscode an das
RFID-System 3. Die Energieversorgung Vcc des RFID-Tags 1 ist
nur sichergestellt, wenn sich der RFID-Tag 1 in raumlicher
Nahe unterhalb eines kritischen Abstands zum RFID-System 3
befindet und die Induktionsschleife 2.1 des RFID-Tags 1
durch die Induktionsschleife 2.2 des RFID-Systems 3 erregbar
ist. Die Energieversorgung Vcc des RFID-Tags 1 funktioniert
also nur unterhalb eines kritischen Abstands zum RFID-System
3. Wird der kritische Abstand iberschritten, bezieht der
RFID-Tag 1 nicht geniigend Energie, um die Ubermittlung des
Identifikationscodes an das RFID-System 3 aufrecht =zu

erhalten.
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Das RFID-System 3 ist lber einen Datenleiter 6 mit dem
ersten Mikroprozessor 4 verbunden und {bermittelt den
empfangenen Identifikationscode an diesen ersten
Mikroprozessor 4. Der Mikroprozessor 4 vergleicht den
Identifikationscode mit einer auf einer Speichereinheit

abgespeicherten Liste von Identifikationscodes. Bei diesem

Vergleich berechnet der Mikroprozessor 4 gemass
abgespeicherter Regeln in Abhangigkeiten des
Identifikationscodes einen Statuswert. Dieser Statuswert

kann dabei einen ©positiven oder einen negativen Wert
einnehmen. Ein negativer Statuswert wird beispielsweise dann
generiert, wenn kein Identifikationscode oder ein falscher
Identifikationscode an den Mikroprozessor 4 {bermittelt

wird.

Liegt ein negativer Statuswert vor sendet der
Mikroprozessor 4 ein Signal tUber den Bus 9 an die
Steuereinheit 10. Dieses Signal beinhaltet mindestens die
Adresse des Busknotens 30 sowie vorzugsweise den
Identifikationscode des detektierten RFID-Tags 1. Dank der
mitgeteilten Adresse ist die Steuereinheit 10 in der Lage
den Ursprung des negativen Statuswerts zu lokalisieren und

leitet eine entsprechende Reaktion ein.

Der Busknoten 30 Uberwacht beispielsweise den Status
einer Schachttiire. Der RFID-Tag 1 und das RFID-System 3 sind
im Bereich der Schachttiiren dermassen angeordnet, dass bei
geschlossener Schachttiire die Distanz zwischen dem RFID-Tag
1 und dem RFID-System 3 unterhalb des kritischen Abstands
liegt. Der Mikroprozessor 4 empfangt also den
Identifikationscode wvom RFID-System 3 und generiert einen
positiven Statuswert. Falls die Schachttiire getffnet ist,

Uberschreiten der RFID-Tag 1 wund das RFID-System 3 den
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kritischen Abstand. Da nun der RFID-Tag 1 vom RFID-System 3
nicht mehr mit elektrischer Energie versorgt ist, stellt der
RFID-Tag 1 das Senden seines Identifikationscodes ein und
der Mikroprozessor 4 generiert einen negativen Statuswert.
Dementsprechend sendet der Mikroprozessor 4 ein Signal der
Steuereinheit 10. Die Steuereinheit 1lokalisiert dank der
Adresse des Busknotens 30 die offene Schachttiire. Falls
diese Schachttiire unerlaubterweise offen steht, es befindet
sich z.B. keine Aufzugskabine im Schachttiirenbereich, leitet
die Steuereinheit 10 eine Reaktion ein, um den Aufzug in

einen sicheren Zustand zu bringen.

Mittels RFID-Tag 1 und RFID-System 3 eines Busknotens 30
lassen sich der Status weiterer Aufzugskomponenten wie
Kabinentiren, Tirverriegelungen, Notstoppschalter, oder

Fahrschalter in ahnlicher Weise uUberwachen.

Der sichere Betrieb eines Busknotens 30 hangt primar von
der Funktionsfahigkeit des Mikroprozessors 4 ab. Deshalb
wird ein Busknoten 30 regelmassig von der Steuereinheit 10
getestet, um das spontane Sendeverhalten des Mikroprozessors

4 bei Auftreten eines negativen Statuswerts zu lUberpriifen.

Zum Testen des Busknotens 30 gemdss Fig. 1 sendet die
Steuereinheit 10 einen Steuerbefehl iber den Bus 9 an einen
zweliten Mikroprozessor 5, einen Schalter 31 zu &ffnen.
Dieser Schalter 31 wunterbricht dabei den Datenleiter ©
zwischen dem RFID-System 3 und dem ersten Mikroprozessor 4.
Der Mikroprozessor 4 empfangt keinen Identifikationscode und
generiert einen negativen Statuswert. Es wird also ein
"Verschwinden" des RFID-Tags 1 simuliert. Bei einwandfreier
Funktionsweise des Mikroprozessors 4 meldet sich dieser

spontan bei der Steuereinheit 10.
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Dieser Test wird zeitlich wiederkehrend  flr jeden
Busknoten 30 durchgefiihrt. Da wadhrend dieses Tests die
Steuereinheit 10 keine realen Informationen iber den Status
des getesteten Busknotens 30 erkennen kann, wird die
Testzeit so kurz wie mdglich gehalten und der Test nur so
oft wie ndétig durchgefihrt. Die Testzeit ist dabei
weitgehend wvon der Geschwindigkeit der Dateniibermittlung
Uber den Bus 9 und der Ansprechzeit der Mikroprozessoren 4,
5 abhdngig und betragt in der Regel 1 bis 100 ms. Die
Haufigkeit des Tests richtet sich primar nach der
Ausfallwahrscheinlichkeit des Gesamtsystems. Je
zuverlassiger das Gesamtsystem desto seltener kann dieses
getestet werden, damit eine sichere Statusiberwachung einer

Aufzugskomponente gewahrleistet ist.

In der Regel wird der Test mindestens einmal téaglich
durchgefihrt. Dieser Test kann aber auch im der

Grdssenordung von Stunden oder Minuten wiederholt werden.

In der Folge werden weitere Ausfiihrungsbeispiele des
Uberwachungssystems insbesondere des Busknotens 30
beschrieben. Da der grundsatzliche Aufbau des Busknotens 30
und die Funktionsweise der Buskomponenten 1 bis 5 in diesen
Ausfihrungsbeispielen vergleichbar ist, wird nur auf die
Unterschiede im Aufbau und Funktionsweise der

unterschiedlichen Busknoten 30 eingegangen.

Fig. 2 zeigt ein zweltes Ausfihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems. Der zweite Mikroprozessor 5 betdtigt
beim Testen des BRusknotens 30 einen Schalter 32. Bei
gedbffnetem Schalter 32 wird die Energieversorgung Vcc des
RFID-Systems 3 unterbrochen. Bei ausgeschalteter

Energiequelle Vcc stellt das RFID-System 3 die Ubertragung
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des Identifikationscodesignals iiber den Datenleiter 7 an den

Mikroprozessor 4 ein.

Fig. 3 zeigt ein drittes Ausfihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems. Der zweite Mikroprozessor 5 betdtigt in
diesem Ausfiihrungsbeispiel beim Test des ersten
Mikroprozessors 4 einen Schalter 33. Dieser Schalter 33
verbindet in einer ersten Schalterposition das RFID-System 3
Uber den Datenleiter 8 mit dem ersten Mikroprozessor 4 und
in einer zweliten Schalterposition die beiden
Mikroprozessoren 4 und 5 mittels eines weiteren Datenleiter
90. Der Vorteil dieses Ausfithrungsbeispiels ist, dass nicht
nur ein "Verschwinden" des RFID-Tags 1 simuliert werden
kann, sondern dass der zweite Mikroprozessor 5 auch
unterschiedliche Identifikationscodes vorgeben kann. Dies
ist insbesondere dann von Bedeutung, wenn mehrere RFID-Tags
1 mit unterschiedlichen Identifikationscodes in den
Empfangsbereich des RFID-Systems 3 gelangen kénnen. Je
nachdem welcher Identifikationscode der zwelte
Mikroprozessor 4 liest, generiert dieser einen positiven

oder negativen Statuswert.

Fig. 4 zeligt ein viertes Ausfihrungsbeispiel des
Uberwachungssystems. In diesem Ausfilhrungsbeispiel wird das
Identifikationscodesignal tber den Datenleiter 11 durch die
beiden Mikroprozessoren 4, 5 redundant erfasst und
ausgewertet. Falls also mindestens einer der Dbeiden
Mikroprozessoren 4, 5 einen negativen Statuswert generiert,
wird wvom Busknoten 30 ein Signal an die Steuereinheit 10
Ubermittelt. Ein Vorteil dieses vierten Ausfihrungsbeispiels
ist die redundante und damit sehr zuverldssige Auswertung

des Identifikationscodes.
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Beim Testen des Busknotens 30 unterbricht ein
Mikroprozessor 4, 5 Jjeweils den Datenleiter 11 zwischen dem
RFID-System 3 und dem andern Mikroprozessor 5, 4 mittels
eines Schalters 34 bzw. 35. Wahrend des Tests eines der
beiden Mikroprozessoren 4, 5 liest der den Schalter 34, 35
betatigenden Mikroprozessor 4, 5 weiterhin den realen
Identifikationscode des RFID-Tags 1. Im Vergleich mit den
ZUVOr beschriebenen Ausfiihrungsbeispielen bleibt der
Busknoten 30 also weiterhin in der Lage ein —reales
Statussignal an die Steuereinheit 10 zu senden. Die
Steuereinheit 10 erkennt darum wahrend des Tests real
auftretende negative Statusmitteilungen eines
Mikroprozessors 4, 5. In einem solchen Fall wird nicht wie
erwartet aufgrund des Tests nur eine negative
Statusmitteilung provoziert, sondern der Busknoten 30 wlrde
zwel Statussignale an die Steuereinheit 10 {bermitteln,
einen virtuellen und einen realen Status. In der Erwartung
nur eines Statussignals, erkennt in diesem Fall die
Steuereinheit 10, dass der Busknoten 30 real einen negativen

Status hat.

Fig. 5 und 6 =zeigen ein finftes und ein sechstes
Ausfilhrungsbeispiel des Uberwachungssystems. Gemdss dieser
Ausfihrungsbeispiele wird das Identifikationscodesignal
durch die beiden Mikroprozessoren 4, 5 ebenfalls redundant

ilber einen Datenleiter 12 bzw. 13 ausgewertet.

Im finften Ausfihrungsbeispiel sendet die Steuereinheit
10 beim Testen des BRusknotens 30 einen Steuerbefehl zum
Offnen eines Schalters 36 an den zweiten Mikroprozessor 5.
In der offenen Stellung des Schalters 36 wird die
Energieversorgung Vcc zum RFID-System 3 unterbrochen. Im

sechsten Ausfihrungsbeispiel hingegen, lasst sich die



10

15

20

25

WO 2010/097404 PCT/EP2010/052332

15

Energieversorgung Vcc des RFID-Systems 3 durch zwei Schalter
37 und 38 unterbrechen, die jeweils durch den zweiten bzw.
ersten Mikroprozessor 5, 4 geschalten werden. Beim
Ausbleiben des Identifikationscodesignals senden sowohl der
erste wie auch der =zweite Mikroprozessor 4, 5 der

Steuereinheit 10 ein entsprechendes Signal.

In den folgenden Ausfihrungsbeispielen gemdss den Fig. 7
bis 15 werden die wvon den RFID-Systemen 3a, 3b gelesenen
Identifikationscodesignale mittels unterschiedlichen
Datenleiteranordnungen an mindestens einen der
Mikroprozessoren 4, 5 Ubermittelt. Desweiteren sind auch
unterschiedliche Schalteranordnungen zUum Testen des

Busknotens 30 dargestellt.

Gemédss diesen Ausfithrungsbeispielen verfiigt der Busknoten
30 lber zwei RFID-Systeme 3a, 3b die je einen RFID-Tag la,
b mittels je eines Induktionsschlaufenpaars 2.la, 2.2a,
2.1b, 2.2b mit elektrischer Energie versorgen und den von
den RFID-Tags la, 1lb tlbermittelten TIdentifikationscodes

empfangen.

Busknoten 30, die {iber zwei RFID-Systeme 3a, 3b bzw.
RFID-Tags la, 1lb verfligen, konnen entweder den Status eines
Aufzugselements redundant uberwachen oder aber zweil
unterschiedliche Stati vorzugsweise raumlich benachbarter
Aufzugselemente {Uberwachen. Dementsprechend sind bei einer
Liftanlage beispielsweise mittels zwei RFID-Systemen 3a, 3b
und zwei RFID-Tags la, 1lb der Status einer Schachttiire
redundant oder zwei Stati einer Kabinentiire sowie eines
ebenfalls auf einer Aufzugskabine positionierten Alarmknopfs

uberwachbar.
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In den Ausfiihrungsbeispielen gemass Fig. 7 bis Fig. 9
Ubermitteln die beiden RFID-Systeme 3a, 3b den detektierten
Identifikationscode {iber Jje eine Datenleitung 14, 15, 16,
17, 18, 19 an einen Mikroprozessor 4, 5. Fig. 7 zeigt einen
Busknoten 30, dessen Funktionsfahigkeit mittels
gegenseitigem Unterbrechen der Datenleitung 14, 15 mittels
eines Schalteres 39, 40 erfolgt. Dementsprechend erhalt ein
erster Mikroprozessor 4 von der Steuereinheit 10 die
Anweisung den Datenleiter 15 zum zweiten Mikrorpozessor 5
mittels Schalter 40 zu unterbrechen und der =zweite
Mikroprozessor 5 erhalt wvon der Steuereinheit 10 die
Anweisung den Datenleiter 14 zum ersten Mikroprozessor 4

mittels Schalter 39 zu unterbrechen.

Im Gegensatz zum Ausfihrungsbeispiel der Fig. 7 wird in
den Fig. 8 und 9 das spontane Ansprechverhalten der
Mikroprozessoren 4, 5 durch Unterbrechen der jeweiligen
Energieversorgung Vcca, Vccb zu einem RFID-System 3a, 3b
provoziert. Im Ausfihrungsbeispiel gemédss Fig. 8 weist die
Steuereinheit 10 Jjeweils einen ersten Mikroprozessor 4, b5
an, einen Schalter 41, 42 zur Energieversorgung Vcca, Vccb
des mit dem zweiten Mikroprozessors 5, 4 verbundenen RFID-

Systems 3b, 3a zu 6ffnen und umgekehrt.

Im Ausfihrungsbeispiel gemdss Fig. 9 hingegen betdtigen
beide Mikroprozessoren 4, 5 denselben Schalter 43, der die
Zufuhr der Energieversorgung Vcc zu beiden RFID-Systemen 3a,
3b unterbricht. Wenn beispielsweise der erste Mirkoprozessor
4 den Schalter 43 o6ffnet meldet sich nicht nur der zweite
Mikroprozessor 5 spontan bei der Steuereinheit 10, sondern
auch der erste Mikroprozessor 4. Ebenso melden sich beide
Mikroprozessoren 4, 5 bei der Steuereinheit 10, wenn der

Schalter 43 vom zweiten Mirkoprozessor 5 betatigt wird.
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Fig. 10 =zeigt ein Ausfihrungsbeispiel, in welchem zwei
RFID-Systeme 3a, 3b ihren Identifikationscode mittels eines
Datenleiters 20 an einen ersten Mikroprozessor 4
Ubermitteln. Ein zweiter Mikroprozessor 5 testet die
Funktionsfahigkeit des ersten Mikroprozessors 4. Bei diesem
Test betatigt der zweite Mikroprozessor 5 einen Schalter 44
und unterbricht damit den Datenleiter 20. In einer
alternativen Anordnung des Schalters 45 unterbricht der
zwelite Mikroprozessor 5 mittels des Schalters 74 die
Energieversorgung Vcc der beiden RFID-Systeme 3a, 3b. Diese
alternative Testanordnung ist in Fig. 10 mit gepunkteten

Linien dargestellt.

In den Fig. 11 bis 13 sind ebenfalls Ausfiihrungsbeispiele
von Uberwachungssystemen dargestellt, die iber zwei RFID-
Systeme 3a, 3b verfiigen, die Jje einen RFID-Tag la, 1lb mit
Energie versorgen und deren Identifikationscode lesen. Die
Auswertung der gelesenen Identifikationscodes erfolgt dabei
redundant, da die zwei RFID-Systeme den Jjeweils gelesenen
Identifikationscode {iber einen Datenleiter 21, 22, 23, 24,
25, 26 sowohl an den ersten Mikroprozessor 4 als auch an den
zwelten Mikroprozessor 5 {bermitteln. Der Busknoten 30
gemdss einem dieser drei Ausfihrungsbeispiele wird jedoch

auf unterschiedliche Weise getestet.

In der Fig. 11 steuert der erste Mikroprozessor 4 einen
Schalter 47 zum Offnen des Datenleiters 22 zwischen dem
zweliten Mikroprozessors 5 und den beiden RFID-Systemen 3a,
3b. Dabei wird das spontane Ansprechverhalten des
Mikroprozessors 5 getestet. Der zweite Mikroprozessor 5
seinerseits Offnet beim Testen des ersten Mikroprozessors 4
mittel eines weiteren Schalters 46 den Datenleiter 21

zwischen dem ersten Mikroprozessor 4 und den RFID-Systemen
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3a, 3b und veranlasst diesen ein Signal an die Steuereinheit

10 zu senden.

Im Ausfihrungsbeispiel gemass Fig. 12 wird beim Testen
der Mikroprozessoren 4, 5 die Energieversorgung Vcc der
RFID-Systeme 3a, 3b mittels eines Schalters 48 unterbrochen.
Dieser Schalter wird Jjeweils von einem der Mikroprozessoren
4, 5 betatigt. Wird der Schalter 48 betadtigt, Ubermitteln
beide Mikroprozessoren 4, 5 ein Signal an die Steuereinheit

10.

Das Ausfihrungsbeispiel wvon Fig. 13 unterscheidet sich
von demjenigen der Fig. 12 insofern, dass die RFID-Systeme
3a, 3b je iUber eine eigene Energieversorgung Vcca und Vccb
verfiigen. Desweiteren lasst sich Jjede dieser
Energieversorgungen Vccea, Veeb durch einen separaten
Schalter 49, 50 einzeln ausschalten. Dies erfolgt Jeweils
durch einen der Mikroprozessoren 4, 5. In Fig. 13 schaltet
beispielsweise der Mikroprozessor 4 den Schalter 50 der
Energieversorgung Vccb und der Mikroprozessor 5 den Schalter
49 der Energieversorgung Vcca. Wenn die Mikroprozessoren 4,
5 einwandfrei funktionieren, melden sich diese bei
Betdtigung eines Schalters 49, 50 gleichzeitig, da
beispielsweise beim Unterbrechen der Energieversorgung Vcca
das RFID-System 3a ausfallt und dementsprechend der
Identifikationscode weder an den ersten Mikroprozessor 4
noch an den zweiten Mikroprozessor 5 mittels der Datenleiter

25, 26 iUbermittelt wird.

Die Fig. 14 und 15 stellen weitere Ausfiihrungsbeispiele
des Uberwachungssystems dar. Im ersten Ausfilhrungsbeispiel
gemdss Fig. 14 betdtigt der zweite Mikroprozessor 5 beim
Test des ersten Mikroprozessors 4 einen Schalter 51. Dieser

Schalter 51 verbinden in einer ersten Schalterposition die



10

15

20

25

WO 2010/097404 PCT/EP2010/052332

19

RFID-Systeme 3a, 3b mittels des Datenleiters 27 mit dem
ersten Mikroprozessor 4 und in einer zweliten
Schalterposition die beiden Mikroprozessoren 4 und 5 mittels
eines weiteren Datenleiters 91. Im Ausfihrungsbeispiel
gemass Figur 15 betatigt Jjeweils einer der beiden
Mikroprozessoren 4, 5 einen Schalter 52, 53, der in einer
ersten Schalterposition die RFID-Systeme 3a, 3b mittels
eines Datenleiters 28, 29 mit dem anderen Mikroprozessor b5,
4 verbindet. In einer zweiten Schalterposition wird Jjeweils
der eine Mikroprozessor 4, 5 mit dem anderen Mikroprozessor
5, 4 mittels Jjeweils eines weiteren Datenleiters 92, 093

verbunden.

Der Vorteil dieser beiden Ausfiihrungsbeispiele ist, dass
nicht nur ein Verschwinden der RFID-Tags la, 1lb simuliert
werden kann, sondern dass der den Schalter betdtigende
Mikroprozessor 4, 5 auch unterschiedliche
Identifikationscodes dem anderen Mirkoprozessor 5, 4
vorgeben kann. Dies ist insbesondere dann wvon Bedeutung,
wenn mehrere RFID-Tags la, b mit unterschiedlichen
Identifikationscodes in den Empfangsbereich der RFID-Systeme
3a, 3b gelangen kénnen. Je nachdem welcher
Identifikationscode wvom ersten oder zweiten Mikroprozessor
4, 5 gelesen wird, wird ein positiver oder negativer

Statuswerte generiert.
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Anspriiche

1. Aufzug mit einer Steuereinheit (10), einem Bus (9),
mindestens einem ersten Mikroprozessor (4, 5) und einem
zweiten Mikroprozessor (4, 5), die einem Busknoten (30)
zugeordnet sind und die {dber den Bus (9) mit der
Steuereinheit (10) wverbunden sind, dadurch gekennzeichnet,
dass die Steuereinheit (10) eine Anweisung lUber den Bus (9)
an den zweiten Mikroprozessor (4, 5) {Ubermittelt, eine
Signalibertragung zum ersten Mikroprozessor (4, 5) zu
unterbrechen, so dass der erste Mikroprozessor (4, 5) eine

Zustandsmitteilung an die Steuereinheit (10) sendet.

2. Aufzug nach Anspruch 1,

wobei mindestens ein codetragendes Element (1) und
mindestens ein codelesendes Element (3) dem Busknoten (30)
zugeordnet sind, das codelesende Element (3) berihrungslos
einen Identifikationscode vom codetragenden Element (19)
liest und das codelesende Element (3) ein Signal an den

ersten Mikroprozessor (4, 5) sendet.

3. Aufzug nach Anspruch 2,

wobei das codetragende Element (1) und das codelesende
Element (3) Jje {1ber eine Induktionsschleife (2.1, 2.2)
verfligen, das codelesende Element (3) das codetragende
Element (1) mittels der beiden Induktionsschleifen (2.1,
2.2) berihrungslos mit elektromagnetischer Energie versorgt
und das codetragende Element (1) seinen Identifikationscode
mittels der beiden Induktionsschleifen (2.1, 2.2)

beriihrungslos an das codelesende Element (3) Ubermittelt.

4, Aufzug nach einem der Anspriiche 2 oder 3,
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wobei das codelesende Element (3) das Signal mittels eines
Datenleiters (6) an mindestens den ersten Mikroprozessor (4,

5) Ubermittelt.

5. Aufzug nach einem der Anspriiche 2 bis 4,

wobei der zweite Mikroprozessor (4, 5) einen Schalter (31)
zum Unterbrechen des Datenleiters (6) oder einen Schalter
(32) zum Unterbrechen einer Energieversorgung (Vcc) des

codelesenden Elements (3) betatigt.

6. Aufzug nach einem der Anspriiche 1 bis 5,

wobei die Steuereinheit (10) die Zustandsmitteilung des
ersten Mikroprozessors (4, 5) aufgrund der Unterbrechung der
Signalibertragung durch den zweiten Mikroprozessor (4, 5)

bestatigt.

7. Kommunikationsverfahren eines Aufzugs mit einer
Steuereinheit (10), einem Bus (9), mindestens einem ersten
Mikroprozessor (4, 5) und einem zweiten Mikroprozessor (4,
5), die einem Busknoten (30) zugeordnet sind und die {ber
den Bus (9) mit der Steuereinheit (10) verbunden sind, wobei
das Verfahren folgende Schritte umfasst:

- eine Anweisung wird von der Steuereinheit (10) an den
zweiten Mikroprozessor (4, 5) lUbermittelt,

- aufgrund dieser Anweisung wird eine Signaliibertragung zum
ersten Mikroprozessor (4, 5) vom zweiten Mikroprozessor (4,
5) unterbrochen, und

- eine Zustandsmeldung wird vom ersten Mikroprozessor (4, 5)

an die Steuereinheit (10) gesendet.

3. Kommunikationsverfahren nach Anspruch 7 mit mindestens

einem codetragenden Element (1) und mindestens einem
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codelesenden Element (3), die dem Busknoten (30) =zugeordnet
sind, wobei

- ein Identifikationscode des codetragenden Elements (1) wvom
codelesenden Element (3) berithrungslos gelesen wird, und

- ein aus dem Identifikationscode abegeleitetes Signal an
den ersten Mikroprozessor (4, 5) vom codelesenden Element

(3) gesendet wird.

9. Kommunikationsverfahren nach Anspruch 8, wobei
- das Signal mittels eines Datenleiters (6) vom codelesenden
Element (3) an mindestens den ersten Mikroprozessor (4, b5)

Ubermittelt wird.

10. Kommunikationsverfahren nach Anspruch 9, wobei

- ein Schalter (31) =zum Unterbrechen des Datenleiters (6)
vom zweiten Mikroprozessor (4, 5) betadatigt wird, oder

- ein Schalter (32) zum Unterbrechen einer Energieversorgung
(Vce) des codelesenden Elements (3) vom zwelten

Mikroprozessor (4, 5) betatigt wird.

11. Kommunikationsverfahren nach einem der Anspriiche 7 bis
9, wobeil

- die Zustandsmeldung des ersten Mikroprozessors (4, 5)
aufgrund der Unterbrechung der Signaliibertragung durch den
zweiten Mikroprozessor (4, 5) wvon der Steuereinheit (10)

bestatigt wird.



PCT/EP2010/052332

WO 2010/097404

1/8

30\

31

1

Fig.

30\

~tl

o]

™l

2

Fig.



PCT/EP2010/052332

WO 2010/097404

2/8

30N

30N

= v ﬂ 2 v ﬂ
<t [Te]] Al ol
o) ™ | < >
[45] q o
. <t [42]
g (42
>z -~
© [E A
— el “ O ™| “
3 \lg
N \tg ~

4

Fig.



PCT/EP2010/052332

WO 2010/097404

3/8

30N

~t

0]

™l

5

Fig.

30\

~tl

0|

L

ol

l,
)

6

Fig.



WO 2010/097404 PCT/EP2010/052332

4/8
30 10
N |
Vce
21a ! 2.2a T
! 14 39
1a l 3a E—}e > 9
. 4 3
| : |/
21b | 220 Vee T
| 15 ’
] v § —
1b | 3b J—‘t"—’
. 40
|
| f‘
|
|
Fig. 7
30 10
N I
L] V
2.1a | 2.2a e T
| 16
1a ' 3a \ >
| - 4 1 o
| a | |/
. R ——
l Vccb
2.1b » 2.25 T
: .
1b ! 3b \ l: > s 1
|
i ¢,
|

Fig. 8



PCT/EP2010/052332

WO 2010/097404

5/8

~tl

o]

9

Fig.

30\

~tl

44

‘

20

10

Fig.



PCT/EP2010/052332

WO 2010/097404

6/8

=) v ﬂ
<t 0|
A _H
M~
V*\A.
S .._.AL
< i ]/ﬂ
m W
0|
Q
S By c— &l
3
>
a\ig b\tg
q N
N N

30\

11

Fig.

30N

~t

0]

12

Fig.



PCT/EP2010/052332

WO 2010/097404

7/8

30w

~

0l

2
——

13

Fig.

30\

14

Fig.



WO 2010/097404 PCT/EP2010/052332

8/8
30 10
N |
l 95 Vce T
2.1a o £48
! 28
la l 3a 9
i —l— :J
2 1b | 22p  Ve© T
|
1b | 3b 1
|
| fl
|
|

Fig. 15



INTERNATIONAL SEARCH REPORT

International application No

PCT/EP2010/052332

A. CLASSIFICATION OF SUBJECT MATTER

INV. B66B13/22
ADD.

According to International Patent Classification (IPC) or to both national classification and IPC

B. FIELDS SEARCHED

B66B

Minimum documentation searched (classification system followed by classification symbols)

Documentation searched other than minimum documentation to the extent that such documents are included in the fields searched

EPO-Internal

Electronic data base consulted during the international search (name of data base and, where practical, search terms used)

C. DOCUMENTS CONSIDERED TO BE RELEVANT

Category* | Citation of document, with indication, where appropriate, of the relevant passages

cited in the application
abstract

cited in the application
abstract
figures 1-3

[0052]1, [0059]

abstract

figure 1A

column 5, lines 12-24
column 1, lines 7-10
column 2, lines 21-32

paragraphs [0001], [0002], [0043],

A WO 03/107295 A (SYSTEMIG SA [CH]; GIELIS 1-11
MICHEL [CH]) 24 December 2003 (2003-12-24)

A & US 2006/077033 Al (GIELIS MICHEL [CH]) 1-11
13 April 2006 (2006-04-13)

A US 4 567 560 A (POLIS MARJORIE J [US] ET 1,7
AL) 28 January 1986 (1986-01-28)

D Further documents are listed in the continuation of Box C.

E See patent family annex.

* Special categories of cited documents :

*A" document defining the general state of the art which is not
considered to be of particular relevance

"E" earlier document but published on or after the international
filing date

*L" document which may throw doubts on priority claim(s) or
which is cited to establish the publication date of another
citation or other special reason (as specified)

"0" document referring to an oral disclosure, use, exhibition or
other means

*P" document published prior to the international filing date but
later than the priority date claimed

“T* later document published after the intemational filing date
or priority date and not in conflict with the application but
cited to understand the principle or theory underlying the
invention

“X* document of particular relevance; the claimed invention
cannot be considered novel or cannot be considered to
involve an inventive step when the document is taken alone

"Y* document of particular relevance; the claimed invention
cannot be considered to involve an inventive step when the
document is combined with one or more other such docu-
merr]]ts. such combination being obvious to a person skilled
in the ant.

“&" document member of the same patent family

Date of the actual completion of the intemational search

20 May 2010

Date of mailing of the interational search report

31/05/2010

Name and mailing address of the ISA/

European Patent Office, P.B. 5818 Patentlaan 2
NL - 2280 HV Rijswijk

Tel. (+31-70) 340-2040,

Fax: (+31-70) 340-3016

Authorized officer

Miklos, Zoltan

Form PCT/ISA/210 (second sheet) (April 2005)

Relevant to claim No.




INTERNATIONAL SEARCH REPORT

Information on patent family members

International application No

PCT/EP2010/052332
Patent document Publication Patent family Publication
cited in search report date member(s) date
WO 03107295 A 24-12-2003 AU 2003244639 Al 31-12-2003
CA 2487525 Al 24-12-2003
CN 1659095 A 24-08-2005
EP 1511684 A2 09-03-2005
FR 2841084 Al 19-12-2003
JP 2005536083 T 24-11-2005
NZ 537059 A 30~-11-2006
US 2006077033 Al 13-04-2006
US 4567560 A 28-01-1986 CA 1227584 Al 29-09-1987
' GB 2147720 A 15-05-1985

Form PCT/ISA/210 (patent family annex) (April 2005)




INTERNATIONALER RECHERCHENBERICHT

Internationales Aktenzeichen

PCT/EP2010/052332

A. KLASSIFIZIERUNG PES ANMELDUNGSGEGENSTANDES

INV. B66BI13
ADD.

Nach der Internationalen Patentklassifikation (IPC) oder nach der nationalen Klassifikation und der IPC

B. RECHERCHIERTE GEBIETE

Recherchierter Mindestpritstoff (Klassifikationssystem und Klassifikationssymbole )

B66B

Recherchierte, aber nicht zum Mindestpriifstoff gehorende Verdffentlichungen, soweit diese unter die recherchierten Gebiete fallen

Waéhrend der internationalen Recherche konsultierte elektronische Datenbank (Name der Datenbank und evtl. verwendete Suchbegriffe)

EPO-Internal

C. ALS WESENTLICH ANGESEHENE UNTERLAGEN

Kategorie* | Bezeichnung der Veroffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.

A WO 03/107295 A (SYSTEMIG SA [CH]; GIELIS 1-11
MICHEL [CHI)

24. Dezember 2003 (2003-12-24)
in der Anmeldung erwahnt
Zusammenfassung

A & US 2006/077033 Al (GIELIS MICHEL [CH]) 1-11
13. April 2006 (2006-04-13)

in der Anmeldung erwahnt

Zusammenfassung

Abbildungen 1-3

Absatze [0001], [0002], 1[0043], [0052],
[0059]

-/

m Weitere Verodffentlichungen sind der Fortsetzung von Feld C zu entnehmenE Siehe Anhang Patentfamilie

* Besondere Kategorien von angegebenen Verdffentlichungen "T" Spatere Veroffentlichung, die nach dem internationalen Anmeldedatum

wan A N . ; ~ i Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist und mit der
A" Veréftentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert, oder dem Pric AU undr
aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstandnis des der
. ) ) : Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden
"E" alteres Dokument, das jedoch erst am oder nach dem intemationalen Theorie angegeben isf
Anmeldedatum verdffentlicht worden ist *X" Veroffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
‘L* Veroffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er- kann allein aufgrund dieser Veroffentlichung nicht als neu oder auf
scheinen zu lassen, oder durch die das Veroffentlichungsdatum einer erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden
anderen im Recherchenbericht genannten VerGfientlichung belegt werden «y» v stfentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet
.,  ausgetihr) o ) - werden, wenn die Veréffentichung mit einer oder mehreren anderen
0" Versffentlichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung, ) Verdifentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht diese Verbindung fir einen Fachmann naheliegend ist

“P" Verdffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach

dem beanspruchten Prioritatsdatum veroffentlicht worden ist "&" Verdffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist
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Kategorie* | Bezeichnung der Verdffentlichung, soweit erforderlich unter Angabe der in Betracht kommenden Teile Betr. Anspruch Nr.
A US 4 567 560 A (POLIS MARJORIE J [US] ET 1,7
AL) 28. Januar 1986 (1986-01-28)
Zusammenfassung

Abbildung 1A

Spalte 5, Zeilen 12-24
Spalte 1, Zeilen 7-10
Spalte 2, Zeilen 21-32
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angefithrtes Patentdokument Veréffentlichung Patentfamilie Veréffentlichung
W0 03107295 A 24-12-2003 AU 2003244639 Al 31-12-2003
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FR 2841084 Al 19-12-2003
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