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Urzadzenie do wibracyjnego ukladania rurociagdow w gruncie

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do wi-
bracyjnego ukladania rurociggdbw w gruntach bez
przekopywania now6w, szczegblnie pod obiektami
zbudowanymi na masypach ziemnych i w miastach.

Znane jest urzadzenie ‘do drazenia poziomych
otworéw przelotowych w nasypach ziemnych, skia-
dajace sie z poziomej prowadnicy z osadzonym na
niej wibromlotem i wciggarki oraz elementu dra-
zgcego i poszerzajacego otwoér. Taki zestaw zna-
nych $rodk6w technicznych umozliwia draZenie
otworéw w nasypach ziemnych, ale wykonanie tej
pracy wymaga wielu operacji technicznych i duzo
czasu, szczegblnie w przypadku wykonywania
otworé6w o wiekszych $rednicach. Zastosowanie
w zestawie wibromlota, w celu wywolania sil dy-
namicznych, ze wzgledu na przenoszenie energii
uderzenia przez elementy urzadzenia wplywa na
krétka zywotno§é tego urzadzenia. Ponadto, wyko-
rzystanie w zestawie cienkiego preta lub cienkiej
rury powoduje duze tlumienie drgan i duze straty
energii, a wiec wplywa mna mala efektywmnosé pra-
cy urzadzenia.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie przyto-
czonych niedogodnosci w przepychaniu rur przez
pelne wykorzystanie efektéw drgafn harmonicz-
nych, sinusoidalnie zmiennych, z ré6wnoczesnym za-
stosowaniem docisku mechanicznego dla zapewnie-
nia optymalnego postepu pograzania rury w grunt.

Cel ten osiggnieto przez skonstruowanie urzadze-
nia wedtug wynalazku, w ktérym wibrator w przed.
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niej cze$ci posiada wymienne ostrze oraz sprezyne
amortyzacyjno-dociskows. Na tylng cze§é wibrato-
ra nakladana jest rura, ktéra jednoczesnie oparta
jest na rolkach ukladu kierunkowego prowadzenia.
Sila docisku wywierana przez wciggarke linows,
przekazywana jest na koniec rury przez line, zblo-
cze i popychacz. BezposSrednio na niewywazonych
wirujacych masach wibratora wykonane sg kota ze-
bate przenoszace naped silnika na caly zesp6t wi-
bracyjny.

Takie polgczenie znanych elementé6w pozwala ma
przepychanie rur o $rednicy od 200 do 500 mm
i dhugosci do 30 m w réznorodnych gruntach.
Dzieki pelnemu wykorzystaniu efektéw wibracji
przy urabianiu gruntu i zmniejszeniu oporéw tar-
cia rury o grunt oraz dzieki zastosowaniu sprezy-
ny amortyzacyjno-dociskowej tlumigcej sity dyna-
miczne wywierane przez wibrator, urzadzenie we-
dlug wynalazku pozwala na przepychanie rur o
mniejszej wytrzymalo§ci, takich jak rury azbesto-
wo-cementowe, ceramiczne i z tworzyw sztucznych.
Ponadto, .zastosowanie sprezyny amortyzacyjno-do-
ciskowej wplywa ma zwiekszenie sily uderzenia
wibratora podczas ruchu do przodu, przez oddanie
mu zaakumulowanej podczas ruchu do tylu ener-
gii. Zastosowanie wymiennego ostrza pozwala na
przepychanie rur o réznej §rednicy jednym wibra-
torem.

Umieszczenie napedowych k6@ zebatych bezpo-
Srednio na mimosrodach, zapewnia optymalne wy-
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korzystanie przestrzeni $rodkowej czeSci cylin-
drycznej obudowy wibratora mna ruch mimosro-
~d6éw o0 maksymalnie przesunietym Srodku ciezkosci,
co daje duze efekty dynamiczne przy zastosowa-
niu niewielkich mas wirujgcych.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest przedstawio-
ne w przyktadzie wykonania ma rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia przekréj podiuzny urzadze-
nia, fig. 2 — widok z géry, fig. 3 — przekrdj po-
diuzny wibratora, a fig. 4 — widok z boku.

Jak uwidoczniono na rysunku urzgdzenie w
przedniej czeSci posiada wibrator 1, na ktérym po-
nizej wymiennego ostrza 2 znajduje sie sprezyna
amortyzacy jno-dociskowa 3. Na tylna cze§¢ wibra-
tora natozona jest przepychana rura 4, ktéra ogra-
niczaja w ruchu ma boki rolki pionowe 5 i pozio-
me 6 ukladu kierunkowego prowadzenia 7. Do tyl-

nego Konca gladko zakoficzonej rury whozony jest -

popychacz 8, za pomocg ktérego poprzez line 9,
zblocze 10 i weciggarke 11, przekazywana jest sila
macisku statycznego na rure 4 i wibrator 1.
Zastosowany w urzgdzeniu wibrator 1 ma w
przedniej czeSci wymienne ostrze 2, o $rednicy
wiekszej od ‘jego czeSci cylindryczmej 12. Zesp6l
wibracyjny napedzany jest silnikiem elektrycznym
13 za poSrednictwem ké61 zebatych 14 nacietych
bezpofrednio na mimosrodach -15. Mimos$rody 15
rozmieszczone sg parami mna osiach 16, zamocowa-
nych poprzecznie do osi wibratora 1. Kola zebate
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14 polaczone sa z reduktorem 17 w ten sposéb, ze
ruch mimo$rodéw 15 na dwoéch sagsiednich osiach
16 powoduje wzajemne znoszenie sie powstajacych
tam momentéw skrecajgcych. W wyniku ruchu mi-
mos$rodéw pozostaja jedynie sity pulsujace wzdluz
osi wibratora.

Do przekazywania nacisku statycznego na urza-
dzenie, mozna wykorzystaé nie tylko wciggarke li-
nowa 11, ale i kazde inne urzadzenie, zapewniaja-
ce staly nacisk, niezaleznie od szybko$ci zaglebia-
nia sie pograzanej rury. B

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wibracyjnego ukladania ruro-
ciagbw w gruncie, posiadajace wibrator, uklad kie-
runkowego prowadzenia i rwciaga‘nke,' - znamienne
tym, ze wibrator (1) w przedniej czesci posiada wy-
mienne ostrze (2) i sprezyne amortyzacyjno-doci-
skowa (3), przy czym ma tylng cylindryczng cze$é
wibratora (12) malozona jest przepychana rura (4),
ktéra oparta o molki poziome (6) i pionowe (5)
ukladu kierunkowego prowadzenia (7) jest dociska-
na przez popychacz (8) i wciggarke linowg (11).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Zze bezposrednio na mimo$rodach (14) wibratora (1)
naciete sa kota zebate (13), przenoszgce naped na
caly zesp6t wibracyjny.
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