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Kroczaca obudowa gérnicza

. 1

Wynalazek dotyczy kroczacej obudowy gorniczej
wyposazonej w hydrauliczne stojaki podporowe.

W znanych dotychczas sposobach obudowy wy-
robiska za pomocaq hydraulicznych stojakéw, w cza-
sie przesuwu obudowy, w wyniku opuszczenia sto-
jakow odstania sie strop na bardzo duzej powierz-
chni albo zmniejsza sie¢ podparcie stropu na tyle,
Ze miejscami mozZe nastgpi¢ oberwanie sie stropu.

W celu usuniecia tej niedogodnosci, zadaniem
ninjejszego wynalazku jest wykonanie takiej obu-
dowy kroczacej, ktora gwarantuje wystarczajace
podparcie stropu w obszarze przesuwanego elemen-
tu wsporczego rowniez w czasie przesuwu obudowy.

Zadanie to rozwiagzane jest zgodnie z wynalazkiem
przez wykonanie obudowy kazdorazowo z trzech
jednostek wsporczych przesuwanych wzgledem sie-
bie w kierunku zabudowy, ktére ze swolmi stropni-
cami tworzq zamknigte i podiluzne pole wsporcze,
przy czym z niego jest wysuwana do przodu kazdo-
razowo tylko jedna jednostka wsporcza, dzieki cze-
mu w czasie tego przesuwu strop jest rownoczesnie
podpierany za pomocg dwoch jednostek wsporczych.

W wyniku podanego podzialu obudowy na trzy
jednostki wsporcze przesuwne wzajemnie wzgledem
siebie i znajdujace si¢ w obszarze podpierania wy-
robiska w czasie przesuwania do przodu jednej
jednostki wsporczej, dwie pozostale jednostki nie-
ruchome przejmujq zawsze jeszcze dwie trzecie mak-
symalnego obcigzenia obudowy dzieki czemu wyklu-
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cza sie zasadniczo mozliwo§é oberwania sie stropu
podczas przesuwu obudowy.

Duza zaleta zastosowanej obudowy zestawionej
z trzech jednostek wsporczych jest to, ze osigga sie
znaczne polepszenie zabezpieczenia stropu w sto-
sunku do znanych konstrukcji bez znacznego pod-
rozenia obudowy albo bez potrzeby przedluzania
jej tylnych czesci. Dzigki temu, za pomoca podanej
obudowy mozna uzyska¢ w stosunku do techniczne-
go nakitadu optymalne podparcie stropu.

Szczegdlnie celowy uklad podpor stwarza sie, gdy
w polozeniu wyjsciowym kazdorazowo dwie jed-
nostki wsporcze obudowy sa osadzone w poblizu
krawedzi zawalu, a trzecia jednostka wsporcza
znajduje sie bezposrednio przy przenosniku.

Obydwie jednostki wsporcze stojace od strony
zawaliska gwarantujq zatem mocne zabezpieczenie
krawedzi zawalu, najbardziej obcigzonej cisnieniem
goérotworu, podczas gdy za pomoca jednostki wspor-
czej stojacej przy przenosniku i wysiegajacej stro-
pnicy jednej tylnej jednostki wsporczej osiaga sie
pewne podparcie stropu na calej szerokosci wyro-
biska.

Przesuwanie do przodu jednostek wsporczych na-
stepuje w ten sposdb, ze po przejsciu maszyny ura-
biajacej najpierw zostaje przesunieta do przodu od
strony zawaliska jednostka wsporcza z diugg strop-
nica, az do przedniej jednostki wsporczej, nastepnie
przednia jednostka wsporcza z jednoczesnym prze-
suwaniem przenosnika zostaje przesunieta do przo-
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du na dlugoéé skoku roboczego i dopiero po zabez-
pieczeniu stropu za pomocg tych dwoch jednostek
wsporczych przycigga sie na dilugosé takiego sa-
mego skoku jednostke wsporczg stojacq jeszcze
przy krawedzi zawatu.

Podane skoki obudowy s3 tak dobrane, Zze pod-
czas zabudowy wyrobiska przystosowuje sie ona
dobrze do stanu gorotworu., Stwierdzono, ze przy
wybierce, to Znaczy w czasie przej$cia maszyny
urabiajgcej zostaja czesciowo odcigzone stojaki przy
krawedzi zawalu i strop przy ociosie ma tendencje
do oderwania sie w wyniku czego moze wystapi¢
przecigzenie szereqgu przednich stojakéw. Poniewaz
bezposrednio po przejSciu maszyny urabiajacej, jed-
nostka wsporcza wyposazona w dlugg stropnice
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i stojaca w poblizu krawedzi zawalu zostaje prze- -

sunieta az do przedniej jednostki wsporczej, przeto
uwolniony strop, jeszcze przed przesunieciem prze-
‘noénika moze byé podparty za pomocq wysiegaja-
cego ramienia stropnicy i rownoczesnie zostaje
znacznie zwigkszona sila podporowa w obszarze
szeregu przednich stojakéw, w wyniku czego unika
si¢ odpadniecia stropu przy Scianie. Podczas przesu-
wu tej jednostki wsporczej krawedz zawalu jest wy-
starczajqco . zabezpieczona za pomoca jednostki
wsporczej stojgcej jeszcze od strony zawaliska.

Przez kolejny przesuw przedniej jednostki wspor-
czej, przy jednoczesnym przesuwie przenosnika .na-
stepuje ostateczne podparcie stropu od strony écia-
.ny nie pozwalajqce tutaj na wzruszenie goérotworu
przez kolejny zawal od strony zawaliska. Kolejny
zawal nastepuje dopiero po przysunieciu ostatniej
jednostki wsporczej, to znaczy wéwczas gdy strop
zostanie wystarczajaco podparty na catej szerokosci
wyrobiska. Koniec od strony zawaliska najpierw
.przesunietej jednostki wsporczej ustala przy tym
nowa krawedz zawalu. Poniewaz po przesunieciu
ostatniej jednostki wsporczej, dwie jednostki
wsporcze znowu stoja w poblizu krawedzi zawatu,
przeto mozna unikngé¢ zbyt gwaltownego zawalenia
sig gorotworu i uszkodzenia obudowy od strony
zawaliska.

. Prosty montaz obudowy  wsporczej i latwy prze-
suw jednostek wsporczych jest mozliwy dzieki te-
mu, Ze jednostki wsporcze sa prowadzone wzgledem
siebie slizgowo przy stropnicach i w poblizu spagu.
Korzystnie, stojaki trzech jednostek wsporczych sa
osadzone przy tym jeden za drugim w kierunku
ociosu, a ich stropnice wzajemnie sie nakladajq.
Aby zapewni¢ symetryczny uklad jednostek
wsporczych oraz ich naprowadzanie w przypadku
prostoliniowego w kierunku ociosu, ukladu stoja-
kow, nalezy kazdq przedniaq i tylng jednostke
wsporczq wyposazy¢ w jedna pare stropnic, miedzy
ktorymi- jest prowadzona s$lizgowo dluga stropnica
przylaczona do srodkowej . jednostki wsporczej
Jesli przednia i tylna jednostka wsporcza majq le-
23ce jedna za drugaq stropnice tej samej dfugosci
oraz gdy stropnica srodkowej jednostki wsporczej
ma w przyblizeniu podwodjng dlugosé¢ i nieréwno-
mierny skok taki, ze w polozeniu wyj$ciowym obu-
dowy ta stropnica jest rozpieta od przyociosowego
konica stropnicy przedniej jednostki wsporczej do
konca stropnicy tylnej jednostki od strony zawalis-
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‘ku. Stojaki trzech

jest prowadzona $lizgowo

4
ka, wowczas powstaje zamkniete prostokgtne pole
stropnicowe do podparcia stropu. -
Do przesuwania trzech jednostek wsporczych jest

- przewidziane ' trzyczesciowe urzgqdzenie przesuwni-

kowe, ktore sklada sie z jednego cylindra i dwoch
tlokéow o podwojnym ‘dzialaniu, i ktéorego czesci sa
polaczone z kazda jednostkq wppor'czq; Cylinder
przesuwnika jest przylaczony do srodkowej jednost-
ki wsporczej, a obydwa tloki do dwéch innych jed-
nostek wsporczych. Dzieki takiemi’ ukladovn, WSZy-

stkie trzy jednostki wsporcze obudowy mozna prze-

suwa¢ do przodu za pomocy jednego urzadzenia
przesuwnikowego.

W przypadku, gdy dwie poledyﬁcze obudowy ze-
stawi sie¢ w jednq i miedzy nimi osadz1 wspolne
urzadzenie przesuwnikowe, wowtzas mozna jeszcze
bardziej uproéci¢ taka obudowe. )

Dalsze zalety wynalazku sg blizej .wyjaSnione
w opisie jego przykladu wykonania uwidocznione-
go na rysunku, na ktorym fig. 1 przedstawia
w uproszczonym widoku z goéry obudowe w wy-
robisku w' kolejnych fazach zabudowy, fig. 2 —
pojedyncze potozenie obudowy w widoku z boku,
fig. 3 — obudowe wedlug fig. 1 w widoku z gory
przy przestawionym ukladzie stropmic, a fig. 4 —
w widoku z ‘gory osadzony miedzy dwiema poje-
dynczymi obudowami przesuwnik w roznych poto-
zeniach roboczych.

‘Przedstawione na fig. 1 i 2 pojedyncze obudowy
mechaniczne skladaja sie zgodnie z wynalazkiem
z trzech jednostek wsporczych 1, 2 i 3 przesuwnych
wzgledem siebie w kierunku zabudowy. Na fig. 1
mozna zauwazy¢ w widoku z géry pojedyicze po-
lozenie I, II, III i IV obudowy w czasie jej przesu-
wania w wyrobisku, a na fig. 2 — w widoku z bo-
jednostek wsporczych 1, 2 i 3
kazdej pojedynczej obudowy sa osadzone prostoli-

niowo jeden za drugim w kierunku zabudowy i pod-

trzymujq stropnice 4, 5 i 6, Stropnice 5 i 6 przed-
niej i tylnej jednostki wsporczej 2, 3 stanowig kaz-
dorazowo pary stropnic, ktore sga oparte na stoja-
kach jednostek wsporczych 2 i 3 za posrednictwem
poprzeczek 7 i leia bezpoérednio jedna za druga
w kierunku zabudowy. Miedzy parami stropnic 5 i 6
stropnica 4 $rodkowej
jednostki wsporczej.

Pary stropnic 5 i 6 przedniej i tylnej jednostki
wsporczej 2, 3 majq tq samq dlugos$é, podczas gdy
stropnica 4 srodkowej jednostki 1 posiada w przy-
blizeniu podwéjng dlugoéé i oprécz tego nieréwno-
mierny skok. Ten nier6wnomierny skok jest tak
ustalony, ze stropnica 4 zamyka z przodu i z tylu
razem. z sasiednimi stropnicami 5 i 6 jednostki
wsporcze 2 i 3 jes$li stojak $rodkowej jednostki
wsporczej 1 znajduje sie bezposrednio przy stojaku
tylnej jednostki wsporczej 3, to znaczy w poblizu
krawedzi zawalu 8. Srodkowa jednostka wsporcza
1 posiada w zwigzku z tym diugie wystajace do
ociosu 9 ramie stropnicy. W celu zapewnienia swo-
bodnego przesuwu jednostek wsporczych 1, 21i 3 sq
one prowadzone Slizgowo w poblizu spagu w pro-
wadnicy "10.

Przestawienie trzech jednostek wsporczych po-
jedyniczej obudowy odbywa sie zgodnie z wynalaz-
kiem kolejno w pokazanym na fig. 1 i 2 potozeniu
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wyjéciowym I tylna i srodkowa jednostka wspor-
cza 1, 3 stoi przy krawedzi zawalu 8, a przednia
jednostka wsporcza 2 jest osadzona bezpogrednio
przy przenosniku 11,

Przesuwanie obudowy nastepuje w 'ten sposob, ze
bezposrednio po przejéciu maszyny urabiajacej naj-
pierw luzuje si¢ $rodkowa jednostke wsporcig 1
z daleko wystajacq stropnicq 4, przesuwa do przo-
du w kierunku ociosu i tam rozpiera sie ja znowu.
Podczas tego przesuwu strop jest podparty na oby-
dwoéch jednostkach wsporczych 2 i 3. Polozenie II
obudowy pokazane na fig. 1 i 2 przedstawia poto-
zenie jednostki wsporczej 1 po zakonczeniu tego
przesuwu. W drugim suwie obudowy zostaje prze-
sunieta na dlugo$¢ skoku przednia jednostka wspor-
cza z jednoczesnym wysunieciem przenosnika 11
jak to wynika z potozenia IIl obudowy. Po zabez-
pieczeniu stropu za pomocg obydwu przesunigtych
do przodu jednostek wsporczych 1 i 2 mozna wy-
kona¢ trzeci suw obudowy przez przysuniegcie ostat-
niej jednostki wsporczej 3 stojacej przy krawedzi
zawalu przez co osigga sie potozenie IV stanowia-
ce znowu polozenie wyjsciowe L

Na fig. 3 jest przedstawiony podobny uktad jed-
nostek wsporczych jak na fig. 1 i 2, dlatego uzyto tu
tych samych oznacznikéw. Jedynie odmienna jest
posta¢ stropnic przestawionych w tem sposob, ze
tutaj srodkowa jednostka wsporcza 1 jest wypo-
sazona w pare dlugich stropnic 4 miedzy ktérymi
sa prowadzone S$lizgowo obydwie lezace jedna za
druga kroétkie stropnice 5, 6 przedniej i tylnej jed-
nostki wsporczej 2, 3.

Na fig. 4 jest przedstawione urzadzenie przepy-
chowe, umozliwiajace przesuwanie wszystkich trzech
jednostek wsporczych pojedynczej obudowy. Te
urzadzenie sklada sie z cylindra 12 i dwoch tlokow
podwodjnego dziatania 13 i 14. Te ttoki przedziela-
ja wnetrze cylindra na trzy komory. Urzadzenie
przepychowe jest umieszczone miedzy dwiema sa-
siadujacymi ze soba pojedynczymi obudowami
i tworzy z nimi jedng obudowe, dzigki czemu zaw-
sze dwie sgsiadujgce ze sobq jednostki wsporcze sg
przesuwane r6wnocze§nig kazdorazowo, przednie,
srodkowe i tylne jednostki wsporcze 1, 2, 3 tej obu-
dowy sa polaczone ze sobg parami za pomoca po-
przeczek 15, 16, 17, ktore ze swej strony sa sprzezo-
ne z jedna czes$cia urzadzenia przepychowego.

Cylinder 12 jest polaczony ze srodkowymi jedno-
stkami wsporczymi 1,1 za pomoca poprzeki 16,
poprzeczka 15 tylnych jednostek wsporczych 3,3
jest przylaczona do jednego tloka 13 a poprzeczka
17 przednich jednostek wsporczych 2,2 do ttoka
14, Czynnik tloczny doprowadza si¢ do obydwodch
zewnetrznych komoér potaczonymi z nimi przewoda-
mi 18, 19, a do srodkowej komory lezacej miedzy
tlokami 13, 14 — przez wydrazony tlok 14 polaczo-
ny z przewodem 20. Doprowadzanie i odprowadza-
nie czynnika tlocznego do trzech komér cylindra
12 reguluje sie za pomoca urzadzenia sterownicze-
go 21.

W polozeniu nastawczym I urzadzenie przepy-
chowe znajduje si¢ w swym potozeniu wyjsciowym.
Przepychanie obudowy nastepuje w ten sposob, ze
po zluzowaniu jednostek wsporczych 1,1 doprowa-

.dza sie najpierw czynnik tloczny do przedniej ko-
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mory cylindra przewodem 19. Dzieki temu cylinder
12 i-z nim polaczone s$rodkowe jednostki wsporcze
1,1 przesuwajq sie do przodu, jak pokazano. przy
polozeniu nastawczym II. Do przepchnigcia przed-
nich jednostek wsporczych 2,2, czynnik tloczny
jest doprowadzony do srodkowej komory cylindra
migdzy tlokami przewodem 20 i przez wydraqzony
tlok 14. W ten sposob osigga sie polozenie IIL
W celu przyciagniecia tylnych jednostek wspor-
czych 33, czynnik tloczny doprowadza sie prze-
wodem 18 do tylnej komory cylindra. W ten, sposob
urzadzenie przepychowe osiqga polozenie koncowe
1V, ktore odpowiada polozeniu wyjéciowemu i w ten
sposOb zakonczone zostaje przesuwanie obudowy.

Opisana kroczaca obudowa godrnicza nie. ogra-
nicza si¢ do przykladu jej wykonania. Pary strop-
nic, ktére sq oparte na stojaku za posrednictwem
poprzeczki mozna osadzi¢ przechylnie na tej po-
przeczce dookola osi lezgcej wzdluz stropnic, a po-
jedyncze stropnice jednej pary mozna znéw osa-
dzi¢ przechylnie w kierunku podiuznym. Dzieki ta-
kiej przegubowej konstrukcji stropnice mozZna
doktadniej dopasowaé do stropu. )

Ponadto korzystnie jest zaopatrzy¢ jednostki
wsporcze przesuwane wzajemnie wzgledem siebie
w teleskopowo nasuwane rury prowadnicze umiesz-
czone w poblizu spagu. Ta niezaleznie od urzadze-
nia przepychowego osadzona prowadnica jednostek -
wsporczych gwarantuje pewne prowadzenie tych
jednostek po spagu, w przypadku réwnoczesnego
odcigzenia tlokow urzadzenia przepychowego.

Zastrzezenia patentowe

‘1. Kroczaca obudowa goérnicza napinana.hydraulicz-

nie, skladajgca sie z trzech przesuwnych wzgle-
dem siebie kolejno w kierunku ociosu jednostek
wsporczych, zZnamienna tym, ze stropnice (4, 5,
6) tworza zamknigte podiluzne pole podporowe,
w ktéorym przednia i tylna jednostka wsporcza
(2, 3) ma lezace jedna za druga stropnice (5, 6)
tej samej dlugosci, a srodkowa jednostka wspor-
cza (1) ma stropnice (4) o podwodjnej w przy-
blizeniu dlugosci i z'takim nierownomiernym sko-
kiem, iz ta stropnica, przy ustawieniu obudowy
w polozeniu wyjsciowym, jest rozpieta od przy-
ociosowego konca stropnicy przedniej jednostki
wsporczej do kofica tylnej jednostki wsporczej
od strony zawaliska. k

2. Kroczgca .obudowa goérnicza wedlug zastrz. 1,

 znamienna tym, ze pary stropnic sg osadzone prze-

chylnie na poprzeczce podpartej za pomocg sto-
jaka dookota podluznej osi stropnic, a pojedyn-
cze stropnice jednej pary sq osadzone przegubo-
wo w kierunku podtuzym.

3. Kroczaca obudowa gornicza wedlug zastrz. 1 i 2,
zZnamienna tym, e do przesuwania trzech jedno-
stek wsporczych (1, 2, 3) ma trzyczesciowe urza-
dzenie przepychowe, ktore sklada sie z jednego
cylindra (12) z dwoma tlokami (13, 14) o pod-
wojnym dzialaniu i ktérego czesci sa polaczone
z kazdg jednq jedrostka wsporcza.

4, Kroczaca obudowa gornicza wedlug zastrz. 3,
znamienna tym, ze cylinder (12) urzadzenia prze-.
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pychowego jest sprzezony ze sSrodkowa jedno-
stkq wsporcza (1), a oba tloki (13, 14) z jedna
z dwoch innych jednostek wsporczych (2, 3).
Kroczaca obudowa gornicza wedlug zastrz. 3 i 4,
znamienna tym, ze cylinder (12) urzadzenia prze-
pychowego oprocz wystajgcych w jego kon-
cach przylaczy (18, 19) ma jeszcze trzecie przy-
tacze (20) do doprowadzania czynnika ttoczne-
go miedzy oba tloki (13, 14).

Kroczaca obudowa gornicza wedlug zastrz. 5,
znamienna tym, Ze w urzadzeniu przepychowym
kanat doptywowy czynnika tlocznego do komo-
ry miedzy tlokami znajduje sie w osiowo wy-
drgzonym ttoku (14).

Kroczgca obudowa goérnicza wedlug zastrz. 1—6,
znamienna tym, ze kazdorazowo dwa czlony obu-
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dowy sa zestawione w jedna calos¢ i miedzy
tymi czlonami jest przewidziane wspolne urza-
dzenie przepychowe (12, 13, 14).

. Kroczaca obudowa gornicza wedlug zastrz, 7,

zZnamienna tym, ze kazdorazowo przednie, $rod-
kowe i tylne jednostki wsporcze (1, 2, 3) jednej
obudowy sa polaczone wzajemnie parami za po-
moca poprzeczek (15, 16, 17), z ktorych kazda
jest sprzezona z jedng cze$ciq urzadzenia prze-
pychowego (12, 13, 14).

. Kroczaca obudowa gornicza wedlug zastrz. 1—8,

znamienna tym, ze przesuwane wzajemnie wzgle-
dem siebie jednostki wsporcze jednej obudowy
sg zaopatrzone w teleskopowe nasuwane na sie-
bie rury prowadnicze, umieszczone w pohlizu
spagu.
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