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Vyndlez Pe¥i zapojeni reguldtoru na-
staveni drovné otddek stejnosmErného mo-
torku. Tohoto zapojeni lze vyhodn& pouZft

pFistrojich pro m&feni pradnosti v dilnich
i Jjinych provozech, které Jjsou zaloZeny

(54) Zapojeni reguldtoru

érného motorku

na prosdvéni vzduchu &erpadlem, pohéné&nym
stejnosmérnym elektromotorkem, kde je po-~
tadovéno rovnomdrné a presné mnoZstvi pro-
sédvéného vzduchu za &gasovou jednotku.
Zapojeni obsshuje &idlo pritoku vzdu-
chu, astabilni multivibrédtor, obvod pied-
volby otédéek, koncovy stupen, hlidaci ob-
vod a stejnosmdrny motor. Cidlo je tvore-

no optoelektronickym systémem s proménnym

elektronickym systémem.

neptiklad v pfenosnych i staciondrnich 1 2
svételnym tokem v zdvislosti na rychlosti I —
proudictho médie nebo teplotn& zévislym 3

]
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Vynélez re3{ zapojeni reguldtoru nastaveni urovn& otédek stejnosm&rného motorku.

Dosud znémé zapojeni Pesf plynulou regulaci zmnou nap&ti nebo proudu, takie p¥edvolba
otédek je zévisld na stabilité napdjeciho zdroje.

VySe uvedené nedostatky jsou odstran&ny zapojenim podle vynélezu, Jjeho% podstata spo-
givd v tom, Ze vystup $idla pritoku vzduchu je pripojen na vstup pro Pizeni 3i¥ky impulsu
multivibrétoru, jeho# vstup pro ¥izeni 8{¥ky mezery je pfipojen na prvai vystup obvodu pred-
volby otédek, pPilem? vystup multivibrdtoru je pripojen na prvni vstup koncového stupné,
jeho% prvni vystup je pripojen na vstup hlidaciho obvodu, ktery je svym vystupem piipojen
na vstup obvodu piedvolby otéddek, jehoZ druhy vystup je pfipojen na druhy vstup koncového
stupn&, jeho% druhy vystup je p¥ipojen ke kolektoru stejnosmérného ¥{zeného motorku.

PouZitim impulsniho ¥izeni se dosdhne stejnosmé&rného chodu v pfedvoleném rozsahu otd-
gek pri zachovdni stejného momentu motorku. Zmen3f se odbdr energie z napdjeciho zdroje,
co? je predev3im vhodné pro Frizenl s bateriovym napéjenim.

Priklad zapojeni regulétoru je zndézorn&n na vykresu.

V¥stup &idla 1 pritoku vzduchu je pfipojen na vstup pro P{zeni %i¥ky impulsu multi-

" vibrétoru 2, jeho¥ vstup pro fifzeni 3irky mezery je pripojen na prvni vystup obvodu 3 pred-
volby otd8ek, pFrilemi vystup multivibrétoru 2 je pFipojen na prvnl vstup koncového stupné
4, jeho% prvni vystup je piipojen ne vstup hlidactho obvodu 3, ktery je svym vystupem pri=-
pojen na vstup obvodu 3 predvolby otélek, jeho% druhy vystup je pfipojen na druhy vstup
koncového stupné 4, jehoZ druhy vystup je pfipojen ke kolektoru Fizeného stejnosmdrného
motorku 6.

Toto zapojeni pracuje tak, Ze napdtim 2z &idla pritoku vzduchu 1 a obvodu.} pPedvolbdy
otédek, privedenym na odd¥lené vstupy multivibrétoru 2, se nastavi poZadovand lroven oté-
Sek.

Zmdnou napdt{ v &idle se mdni $iFka impulsu multivibrétoru 2. Vystupri impulsy z multi-
vibrdtoru pak pfes koncovy stupen 4 zpisobl zménu otédek stejnosmdrného motorku 6 na pred-
volenou. Uroven. Neni-1li mo¥no doregulovat predvolenou uroven otéfek, hlfdaci obvod 3 svym
vystupnim impulsem zplsobi, Ze obvod predvolby otdlek 3 blokuje &innost koncového stupné& 4
a motorek 6 zastavi. Skondenim stavu, na ndjZ reaguje hlidac{ obvod 3, pokraluje regulace
vyse popsanym zplsobem. TIm se zabréni pret&Zovéni motorku nebo nesprdvnému pouZiti.

Vyhodn& lze tohoto zapojeni pou%it napfiklad v piednosngch i staciondrnich pfistrojich
pro mé¥en{ praSnosti v dilnich i jinych provozech, které jsou zaloZeny na prosévéni vzduchu
gerpedlem, pohéndnym stejnosmdrnym elektromotorkem, kde je poZadavkem rovnom&rné a presné
mno#stvi prosévaného vzduchu za &asovou jednotku.
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PREDMET VYNLALEZU

1. Zapojeni regulétoru nastaveni urovnd oté¥ek stejnosm&rného motorku impulsnim napé&-
tim, vyznadené tim, ¥e vystup &idla pritoku vzduchu (1) Je pripojen na vstup pro Ffzent
$1¥ky impulsu multivibrdtoru (2), jehoZ vstup pro *izeni 81Fky mezery je p¥ipojen na prvni
vystup obvodu (3) pfedvolby oté¥ek, piilem% vystup astabiltfho multivibrétoru (2) je p¥i-
pojen na prvni vstup koncového stupnd (4), jeho% prvni vystup je pFipojen na vstup hlidaci-
ho obvodu (5), ktery je svym vystupem pfipojen na vstup obvodu (3) pfedyolby otddek, jeho¥
druhy vystup je pi#ipojen na druhy vstup koncového stupn& (4), jeho% druhy vystup je piipo-
Jen ke kolektoru ¥izeného stejnosmirného motorku (6).

2. Zapojeni reguldtoru podle bodu 1, vyznalené tim, Ze &idlo (1) prdtoku vzduchu Je
tvoreno teplotnd zdvislym elektronickym systémem.

3. Zapojeni regulétoru podle bodu 1, vyznééené tim, %e &idlo (1) pritoku vzduchu Je
tvofeno optoelektronickym systémem s proménnym svételnym tokem.

1 list v¥kresd

Severografia, n. p., zévod 7. Most
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