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Sposob samoczynnej regulacji zasilania elektrofiltréw odpylajgcych
oraz urzgdzenie do stosowania tego sposobu
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Przedmiotem wynalazku jest spos6b regulacji
samoczynnej o dzialaniu ciqglym, zasilania elek-
trofiltréw odpylajacych oraz uklad stuzgcy do sto-
sowania tego sposobu.

Dotychczasowy spos6b regulacji zasilania elek-
trofiltréw polega na okresowym badaniu elektrycz-
nej wytrzymalo§ci przestrzeni miedzyelektrodowej
oraz odpowiednim wyregulowaniu napiecia zasila-
jgcego. Uklad takiej regulacji wykonywany jest

" przy zastosowaniu duzej iloSci elektromechanicz-

nych przekaZnikéw.

Zasadnicza wada tego sposobu jest niewykorzy-
stanie maksymalnej sprawno$ci odpylania w okre-
sach miedzyregulacyjnych, tzn. w tych odcinkach
czasu, jakie uplywaja miedzy ostatnia préba wy-
trzymalo§ci, a nastepnym procesem zmiany na-
piecia zasilania. Te odcinki czasu sa zwykle nasta-
wialne w granicach od kilku do kilkudziesieciu
minut. Zasadnicza wada ukladéw takiej regulacji
jest mata trwalo$é elementéw elektromechanicz-
nych, a w zwigzku z tym mala pewno§¢ pracy
urzadzen.

Inne znane nregulatory sluzgce do regulacji zasi-
lania zbudowane:sa -miedzy innymi z elementéw
elektronicznych: "lampy elektronowe, tyratrony,
stabilitrony, przy czym wada tych urzadzen jest
stosunkowo mata ich trwalosé.

Wszystkie powyzsze wady usuwa spos6b samo-
czynnej regulacji zasilania elektrofiltréw stano-
wigcy przedmiot wynalazku, jak réwniez konstruk-
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cja urzadzenia do stosowania tego sposobu. Istotna
cecha wynalazku polega na cigglej regulacji na-
piecia zasilajacego, uzaleznionej od czesto§ci wy-
ladowan, to jest przeskok6w w komorze odpylajg-
cej, przy czym ciag tych wyladowan przetwarzany
jest za pomocg bezstykowych urzgdzen pomocni-
czych w sygnal ciggly.

Wynalazek zostanie obja$niony szczegélowo na
podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
blokowy, uproszczony schemat ukladu regulacji za-
silania elektrofiltra, fig. 2 przedstawia przyklad
ksztaltéw impulséw elektrycznych po uksztaltowa-
niu w prostokaty, a wywolanych dziataniem impul-
séw o ksztalcie nieustalonym i przypadkowym,
fig. 3 do 6 przedstawiaja cztery wersje sposobéw
pomiaru impulséw wywotanych przeskokami w ko-
morze odpylajacej, fig. 7 przedstawia schemat ideo-
wy wzmacniacza multiwibratorowego, a fig. 8 prze-
biegi pradu i napie¢ w czasie pracy wzmacniacza
multiwibratorowego.

Uktlad regulacji przedstawiony na fig. 1 zawiera
komore odpylajaca 5, ktérej elektrody ulotowe
znajduja sie pod wysokim napieciem, zasilane
energia elektryczna za poSrednictwem transforma-
tora wysokiego napiecia 1 i prostownika 2. W sze-
reg z jedno lub tr6jfazowym transformatorem wy-
sokiego napiecia wlgczony jest jedno lub tréjfa-
zowy transduktor 3.

Do przetwornika impulséw 10 doprowadzane sg
impulsy elektryczne wywotane przeskokami w ko-
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morze odpylajacej, wydzielane .za pomoca jednego
z czterech mozliwych ukladéw przedstawionych na
fig. 3 do 6 i objasnionych nizej, przy czym kazdy
z nich jest zasilany napieciem jednofazowym lub
tréjfazowym. Przetwornik 10 zbudowany na zasa-
dzie trygera z triod pélprzewodnikowych zasila
impulsami o stalej amplitudzie i- szeroko$ci (fig. 2)
czlon usredniajacy 11 typu oporowo-pojemnoScio-
wego. Sygnal z czlonu u$redniajacego 11 wzmoc-
niony jest za pomoca pélprzewodnikowego wzmac-
niacza dwustanowego 7, typu multiwibratorowego,
ktérego zasada zostanie wyjaﬁniona nizej. Wzmac-
niacz multiwibratorowy 7 steruje uzwojeniami ste-
rujacymi amplistata 8, a ten za poSrednictwem
prostownika 9 steruje transduktorem 3.

Dzialanie ukltadu regulacji polega na tym, ze je-
§li z jakichkolwiek przyczyn zmniejszy si¢ wy-
trzymalo§é elektryczna komory, nastepuje zwiek-
szenie sie czestotliwo$ci przeskok6w miedzy elek-
trodami. Zwiekszenie czestotliwo§ci przeskokéw
wywoluje zmniejszenie sygnalu wzmacnianego
przez wzmacniacze 7 i 8, a zatem podmagnesowa-
nia transduktora 3. Przebieg ten wywotuje ograni-
czenie pradu w uzwojeniu pierwotnym transforma-
tora wysokiego napiecia 1, co jest jednoznaczne
z obnizeniem obcigzenia elektrycznego komory 5.

Przy wzroScie wytrzymatosci elektrycznej komo-
ry, zmniejszeniu sie czestotliwoSci przeskokéw to-
warzyszy¢ bedzie wzrost pradu magnesujacego
transduktor 3, a zatem i wzrost obcigZenia elektro-
filtru.

Tak przebiegajacy proces w zamknigtym ukla-
dzie regulacji uzaleinia doprowadzona moc do ko-
mory odpylajacej od jej chwilowej wytrzymatoSci
elektrycznej. h

Fig. 3 przedstawia uproszczony schemat ukladu
zasilajacego elektrofiltr, zlozonego z transforma-
tora wysokiego napiecia 1, prostownika wysokiego
napiecia 2 i transduktora 3. Wykrywanie przesko-
kéw w komorze odpylajacej 5, ujawniajacych sie
w napieciu zmiennym po pierwotnej stronie trans-
formatora zasilajacego 1, odbywa si¢ za pomocg
przekladnika napieciowego 4.

Fig. 4 przedstawia uproszczony schemat ukladu
zasilajacego elektrofiltr, zlozonego z transformato-
ra wysokiego napiecia 1, prostownika wysokiego
napiecia 2 i transduktora 3. Wykrywanie przesko-
kéw w komorze zasilajacej 5, ujawniajacych sie
w pradzie zmiennym po pierwotnej stronie trans-
formatora zasilajacego 1, odbywa si¢ za pomoca
przekladnika pradowego 4a.

Fig. 5 przedstawia uproszczony schemat ukladu
zasilajgcego elektrofiltr, zlozonego jak wyzej. Wy-
krywanie przeskok6w w komorze odpylajacej 5,
ujawniajacych sie w pradzie ulotu, odbywa sie za
pomoca bocznika 6.

Fig. 6 przedstawia uproszczony schemat ukladu
zasilajacego elektrofiltr, zloZonego jak wyzej. Wy-
krywanie przeskokéw w komorze odpylajacej 5,
ujawniajacych sie w wysokim napieciu zasilajgcym
komore 5, odbywa sie za pomoca dzielnika 6a.

Zasada dzialania péiprzewodnikowego wzmac-
niacza multiwibratorowego 7 fig. 1 zostanie wy-
jaSniona za pomoca rysunku fig. 7 przedstawiaja-
cego uproszczony ideowy schemat wzmacniacza.
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Zasadnicza czeSciag tego wzmacniacza jest typowy

‘symetryczny multiwibrator zbudowany z tranzy-

storé6w T, i T,, opornikéw R, do R,, kondensatoré6w
C, i C, oraz Zrédla napiecia E,. Ukladem steruja-
cym multiwibrator jest obw6d zlozony z tranzy-
stora T; opornikéw Rs i R, diod zaporowych D,
i D, oraz Zr6det pomocniczych napieé E, i E;. Tak
zbudowany uklad ma te wlaSciwosé, Ze S$rednia
warto§¢ napieé U, i U, na opornikach R; i R, jest
zalezna od wielko§ci pradu bazy tranzystora
T,. Dzialanie .wzmacniacza wyjania rysunek przed-
stawiony na fig. 8, gdzie pokazany jest przyklad
przebiegu sterujacego pradu bazy tranzystora
T, w funkcji czasu, oraz przebiegébw napieé U, i U,
na opornikach R; i R, w funkcji czasu.

W zalezno$ci od wielko§ci pradu J; fig. 8, zmie-
niaja sie ksztalty napieé U, i U, (powierzchnie za-
kreskowane), przy czym zmiana tych ksztaltéw po-'
lega na zmianie szerokoSci prostokatéw, podczas
gdy wysoko$é ich pozostaje stala. Zmienna szero-
ko&é powierzchni zakreskowanych jest miarg $red-
niej warto§ci napieé odpowiednio na opornikach
R, i R, ktére stanowia obcigzenie wzmacniacza.
Tak wiec np. ze wzrostem pradu sterujacego Js
wzrasta §rednia wielko§é mocy wydzielonej na
oporniku R,, natomiast $rednia wielko§¢ mocy wy-
dzielonej na oporniku R, maleje. W przypadku
obnizania sie wielko§ci pradu Js kierunek zmian
Srednich wielko§ci mocy wydzielonych na oporni-
kach R, i R, bedzie przeciwny.

Urzadzenie, za pomoca ktérego dokonuje sig re-
gulacje, zloZzone jest z elementéw bezstykowych
i statycznych, co zapewnia duzy trwalo§é pracy
ukiadu. Przetwornik impulséw 10 (fig. 1) i wzmac-
niacz péiprzewodnikowy 7 pracuja w ukladach
dwustanowych (stan nasycony lub stan Zaporowy),
co ma zasadniczy zaletg, ktérg jest uniezaleznienie
wplywu temperatury otoczenia i zakl6cef obcych
na prace urzadzenia.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb samoczynnej regulacji zasilania elektro-
filtréw odpylajacych, w ktérych energia elek-
tryczna doprowadzona jest za poSrednictwem
trasformatora i prostownika wysokiego napie-
cia, przy czym w szereg z uzwojeniem pierwot-
nym tego transformatora wilaczony jest wzmac-
niacz magnetyczny, posiadajacy uzwojenie ste-
rujgce zasilane poprzez prostownik, znamienny
tym, Ze do tego prostownika (9) doprowadza sie
sygnal proporcjonalny do powierzchni impul-
séw elektrycznych wywolanych przeskokami w
komorze odpylajacej (5), przy czym czestotli-
wos¢ tych impulséw ustala sie¢ jako r6wna cze-
stotliwoSci przeskokéw, a czas trwania impul-
séw jest staly i nastawialny na zgdang wartos¢.

2. Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug
zastrz. 1, znamienne t{ym, Ze posiada dodatko-
wy wzmacniacz magnetyczny (8) sterowany za
poSrednictwem wzmacniacza p6élprzewodniko-
wego (7) oraz przetwornik (10) sluzacy do prze-
twarzania impulséw elektrycznych o zmiennym
i przypadkowym ksztalcie na impulsy napieé
o ksztalcie prostokatéw o stalej amplitudzie
i stalym, nastawialnym czasie trwania.
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3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, 4,
Zze wzmacniacz péiprzewodnikowy (7) polgczony
jest z przetwornikiem (10) za poSrednictwem czlo-
nu (11) uSredniajacego impulsy w sygnal ciagly,
proporcjonalny do czestotliwo$ci tych impulséw. 5

9

6
Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze
wzmacniacz poélprzewodnikowy (7) i przetwor-
nik impulséw (10) sa polgczone w uklad dwu-
stanowy, przy czym wzmacniacz ten jest typu
multiwibratorowego.

4] 10

>

Fig.{

N

1
.
-

NN
§ ] "\\\\

Fig.2

-\.35:‘.3

Fig.4



Kl 12 ¢, 5 51979

i

K«

Y

——2

6a

Fig.6

Y YD

E 3

Fig.7
'JSK
Y E
] 2% 4
| AN f
ol | I o . | [
8711/ B
7. |
Fig. 8

Lub. Zakl. Graf. Zam. 3106. 11.06.66 r. 390

MKP B 01 d

BIBLIOTEKA| -

quf Ay Patentowego
i Fesuesgulic] Lubond latmﬂ



	PL51979B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


