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Urzadzenie nastawcze wibromlota dwuwalowego
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie nastaw-
cze wibromlota dwuwalowego, za pomoca ktoérego
zmienia sie zakres pracy wibromiota z whbijania
w grunt na wyrywanie z gruntu réznych diugich
elementéw, na przyklad pali grodzi wodoszczelnych
i innych lub odwrotnie stuzace do przestawiania wi-
bromiota z wyrywania na wbijanie tych elementow.

Znane rozwigzania urzgdzen stuzacych do tego
celu posiadaja mechanizmy nastawcze zlozone z kli-
now, Srub, nakretek i innych cze$ci wspoélpracuja-
cych z przektadnig slimakowa, umozliwiajaca zbliza-
nie lub oddalanie odpowiedniego ogranicznika-ko-
wadla, w ktére uderza bijak drgajgcego wibratora.
Wibrator ten uderzajac w jeden ogranicznik powo-
duje wbijanie elementu dlugiego, na przyktad pala,
natomiast uderzanie w drugi ogranicznik powoduje
wyrywanie tego pala z gruntu. Ograniczniki te sa
oddalone od siebie o wielko§¢ rownag podwojnej
amplitudzie drgan wibratora oraz odleglo$é¢ prze-
widziang na luzy urzadzenia.

Przestawianie wibratora dwuwalowego w tych
znanych urzadzeniach z pracy wbijania na prace
wyrywania wymaga uruchamiania $limaka recznie
lub za pomoca elektrycznej wolnoobrotowej wier-
tarki, w zwiazku z czym operacja ta jest praco-
chionna lub tez wymaga stosawania narzedzi spe-
cjalnych. Wykonanié mechanizmu przektadniowe-
go jest kosztowne i polgczone jest ze zlozonag ob-
robka takich czesci jak $limak, $limacznica z gwin-
tem w piascie oraz kowadlo z odpowiednim gwintem.
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Nalezy wzig¢ pod uwage, ze wigkszos¢ z wymie-
nionych elementow jest poddana silom udarowym
pochodzacym z uderzen wibromtota. Pomiary tenso-
metryczne wykazaly, ze na tych elementach wyste-
puja w chwili uderzenia przyspieszenia rzedu 250 g,
gdzie g oznacza przy$pieszenie ziemskie. Wystepu-
jace tu silty i przyspieszenia wplywajg bardzo nie-

korzystnie na mechanizm regulacyjny, powodujgc

wybijanie i zacieranie si¢ jego elementow oraz stale
powiekszanie sie¢ luzow.

Wady i niedogodnos$ci tych znanych urzadzen zo-
staly catkowicie wyeliminowane w urzadzeniu na-
stawczym wibromiota dwuwalowego wediug wyna-
lazku.

Urzadzenie nastawcze wedlug wynalazku sktada
sig¢ z dwoch bijakow dolnego i gérnego, osadzonych
na obudowie wibratora, wykonanych w ksztalcie
pierscieni z wycigciami na ljednej ich czotowej po-
wierzchni, z dwu kowadet — ogranicznikéw o tym
samym ksztalcie co bijaki, osadzonych na tulei
naprzeciw bijakow oraz z plyty wsporczej, utrzy-
mujacej na sprezynach wibrator i zlaczonej sztywno
z dolnym bijakiem i z wbijanym palem. Glebokos¢
wycie¢ bijakow i kowadel jest rowna podwojnej
amplitudzie drgan wibratora, zwigkszonej o luz
zabezpieczajgcy urzgdzenie przed jednoczesnym
uderzeniem w dwa skrajne ograniczniki —— kowadtla.

W przypadku gdy wyciecia na jednym bijaku znaj-
dujg sie naprzeciw wystepow kowadla, wspolpra-
cujgcego z nim, to wystepy drugiego bijaka i wspol-
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pracujacego z nim kowadla stykajg sie ze sobag lub
znajdujg sie¢ w niewielkiej od siebie odlegtosci.

W czasie pracy wibratora wystepy bijakéow ude-
rzaja w wystepy wspolpracujacego z nimi kowacta.
Frzez prosty obrot kowadla o 90° wzgledem wspol-
pracujgcego bijaka lub odwrotnie bijaka wzgledem
wspolpracujgcego kowadla, uzyskuje sie zmiang pra-
¢y wibromtota z wbijania na wyciaganie — lub od-
wrotnie.

Wynalazek jest szczegolowo objasniony na przy-
kladzie wykonania urzadzenia nastawczego uwidocz-
nionego na rysunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia
znany wibromlot, zaopatrzony w urzadzenie nastaw-
cze wedlug wynalazku, w polozeniw przystosowa-
nym do pracy wbijania pala w grunt, natomast fig. 2
przedstawia ten sam wibromtot z urzadzeniem przy-
stosowanym do pracy wyciggania pala z gruntu.

Wibromtot dwuwatowy 1 z wirujqcymi, niezrow-
nowazonymi masami 2 jest osadzony na tulei 13
i utrzymywany w odpowiednim polozZeniu wzgledem
piyty 8 za pomocy sprezyn 6, 7, natozonych na swo-
rznie 4, 5 przetkniete przez prowadnice 11 wibrato-
ra L

Do ptyty 8 jest przymocowany uchwyt 9 mocuja-
cy element pograzany w grunt 3, ktory to element,
w- przykladzie przedstawionym na rysunku, stanowi
pal 10.

Na wibratorze 1 s3 osadzone bijaki 14, 15 wyko-
nane w ksztalcie pieréciéni z Wwycigciami na- jed-
nej ich czotowej powierzchni. Glebokos¢ tych wy-
cie¢ jest towna podwojnej amplitudzie drgan wibra-
tora powiekszonej o odpowiedni luz. Naprzeciw
bijakéw 14, ‘15 znajdujq sie identycznego ksztaltu
kowadla 12, 16 osadzone z plyta 8 i uchwytem 9 na
tulei 18 a cale urzadzenie z wibratorem 1 przesuwa
si¢ wraz z pograzanym lub wyrywanym elementem,
przy czym przy krotkich elementach pograzanych
w grunt wibromiot mocuje si¢ na koncu tego ele-
mentu, a przy pograzaniu lub wyrywaniu diugich

elementow wibromtot nasuwa sie na te elementy

poprzez tuleje 13 i uchwyt 9 i mocuje go w dowol-
nej wysokosci tego elementu.

Gdy wystepy gornego bhijaka 14 ustawi sie na-
przeciw wyciec wspélpracujqcégo z nim kowadta 12,
a wystepy dolnego bijaka 15 na wystepy wspolpra-
cujacego z nim kowadia 16, to z chwilg uruchomie-
nia wibratora 1, wystepy bijaka 15 beda uderzaly
w wystepy kowadia 16, ktore z kolei przekazuje
energie uderzenia na tulej¢ 13, uchwyt 9 i na pal
10, powodujac jego zagtebianie w grunt 3 (fig. 1)
7godn1e ze strzatka a.

- Po obroceniu bijakéw 14, 15 o kat 90° w stosunku
do nieruchomych kowadet 12, 16 lub po obrocie ko-
wadet 12, 16 w stosunku do nieruchomych bijakow
14, 15, nastapi przeciwne dzialanie, to jest wystepy
bijaka 14 beda uderzaly w wystepy kowadla 12,
a wystepy bijaka 15 beda wchodzily w odpowiednie
wyciecia kowadta 16, przy czym sila uderzenia be-
dzie skierowana ku gorze, dajac efekt wyciagania
pala 10 z gruntu 3 zgodnie ze strzatka b (fig. 2).
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Ustalanie wlasciwego polozenia obrotowych bijakow
14, 15 lub alternatywnie obrotowych kowadet 12, 16
uzyskuje sie za pomocq znanych elementow zatrzas-
kowych z kulka, a nastepnie przykreca sig te ko-
wadla obrotowe do tulei 13 za pomoca nieuwidocz-
nionych na rysunku srub.

Inny sposob zmiany potozenia poszczegolnych
par bijakow w stosunku do nieruchomych kowadet
polega na obrocie w plaszczyznie pozicmej o kat
00° wibratora 1 oraz przemieszczenie sworzni 4, 5
ze sprezynami 6, 7 na plycie 8 i osadzenie wibrato-
ra w tym polozeniu nie uwidocznionym na rysunku.

W przyktadowym wykonaniu urzgdzenia bijaki
i kowadla majag po dwa wystepy i wglebienia roz-
mieszczone symetrycznie, w innym wykonaniu moga
ich mie¢ dowolna ilos¢. §

Zastrzezenia patentowe

1. Urzqdzeme nastawcze w1bromlota dwuwalowego
przeznaczoné do zmiany jego pracy z whijania
na wycigganie dlugich elementéw, znamienny
tym, 7ze w korpusie wibromtota (1) sg umocowa-
ne bijaki (14, 15) wykonane w ksztalcie pierscie-
ni z wycieciami na jednej powierzchni czotowej,
naprzeciwko ktorych znajdujg sie osadzone na
tulei (13), identycznego ksztaltu kowadta (12, 16),
przy czym wzajemne polozenia wycieé¢ tych bija-
kow w stosunku do wystepow kowadel sg tak
ustalane, ze w przypadku whbijania elementu
w grunt (3) na przykiad pala (10), wystepy bija-
ka (15) spotykajg sie z wystgepami kowadla (16),
a wystepy bijaka (14) wchodza w zaglebienia ko-
wadta (12), natomiast w przypadku wyciggania
tego elementu (10) z gruntu (3) wystepy' bijaka
-{14) natrafiaja na wystepy kowadta (12); a wy-
stepy bijaka (15) wchodza w zaglqblenle kowad-
la (16).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, ze
bijaki (14, 15) sa osadzone obrotowo w korpusie
wibromtota (1) i w stosunku do nieruchomych
kowadel (12, 16) zajmuja polozenia ustalane’ ich
obrotem o kat 90°,

3. Urzadzenie wedlug zastrz. ‘1, znamienne tym, ze
kowadla (12, 16) sa osadzone obrotowo na tulei
(13, w stosunku do nieruchomych bijakow (14,
15).

4. Urzadzenie wediug zastrz. 1, znamienne tyni, ze
plyta (8) podtrzymujaca wibrator jest zaopatrzo-
na w cztery otwory lezagce po dwa.na prostopad-
tych liniach, w ktore wkiadane sa sworznie (4, 5)
ze sprezynami (6, 7) po obrocie wibratora ‘(1)
o kat 90° w celu zmiany kierunku uderzen w1bra-
tora. ’

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, 3 znamienne tym,
ze bijaki (14, 15) lub kowadla (12, 16), wykonane
jako elementy obrotowe, sa zaopairzone w za-
trzaski kulkowe ustalajgce dwa polozenia tych
elementow, a ich trwale polozenie uzyskane
jest za pomoca polaczen srubowych,
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