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1

Vyndlez se tyké zapojeni viceparametrové semo¥inné regulace flotadniho procesu dpravy
uhl{,

Uprava uhli flotacl je sloZity vyrobni proces, jeho? vysledky ovlivhuje ¥ada faktord
Jeko prito¥né mnoZstvi a zahudt¥ni vstupniho rmutu, ddvkovédni flote¥nich Zinidel, udrient
v§sky hlediny, provzdudn&ni rmutu e jiné. Rizeni procesu flotace se provéd{ obvykle rulng,
v n&kterych p¥ipadech jsou zapojeny dil&{ automatické regulace, ku pF{kladu automatickd
regulace vy3ky hladiny ve flotalni vens, automatickd regulace zahuit&ni vstupnfho rmutu,
JedichZ dkolem je stabilizace n&kterych z vyXe uvedenych faktord.

PFesto md rozhodujici vliv na vysledky tohoto technologického procesu odbornd droven
a odpové&dnost obsluhy flotdtoru, &ili je odvisld od lidského faktoru. SeFfzeni floidtoru
a nastaveni jednotlivych ak&nich &lenl se provédl na po¥dtku smdny a ddle podle zJist&nych
zm&n v technologii v prib&hu pracovniho dne. Nevyhodou tohoto zpisobu je v nejlepsim pripadd
opoZd¥nd reakce obsluhy na nastalé technologické zmény.

V b&%iném provozu se stdvd, Ze vykyvy pritoku a zahu3tidn{ rmutu, hladiny a daldich
hodnot nejsou eni registrovény a vysledky -~ kvalita flotadnfho koncentrdtu, unik ho¥la-
viny ve flota¥nich hludindch a spot¥ebs flotednich ¥inidel jsou znémy z laborato¥e 8% dru-
hého dne, pirilemf se vyrazn& 1i3f od teoretickych p¥edpokladd a vyrobnich plénd.

Uvedené nevyhody jsou ne minimum snifeny zapojenim viceparametrové samolinné regulace
flota&niho procesu dpravy uhli podle vyndlezu, Jjeho¥ podstata spodivd v tom, %e hustomdr
rmutu Je napojen na ndsobilku, na kterou je p¥ipojen snima¥ polohy ak&niho &lenu hladiny,
k n¥mif je napojen semolinny regula&ni okruh vy3ky hladiny, p¥iZem? ndsobilks je propojena
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ddle na pomdrovy reguldtor, na ktery je napojena pamdio¥d jednotkas a jednak snimed polohy
ak®nfho &lenu dévkovade, pfitom vystup pomdrového reguldtoru je napdjen ne ak¥ni &len
ddvkovade flota¥niho &inidle, p¥ilem? vyhodnccova¥ popelnatosti hludin je nepojen na pemé-
fovou jednotku. :

Zapojenim viceperametrové samodinné regulsce flotedniho procesu dpravy uhl{ podle
vyndlezu dojde k zrovnom¥rn¥n{ a optimalizaci provozu flotétoru, které se v kone¥ném ddsled-
ku projevi zvy¥enim v§td%nosti ho¥laviny do koncentrdtu, snifenf spot¥eby flota¥nich ¥ini-
del a vylou¥en{ vlivu lidského fektoru na floteéni proces a Uspo¥e pracovnich sil. Dals{im
pPinosem je uUspora nékladd na porizeni a montd% rmutu ne vstupu do flotdtoru, ktery by byl
nezbytnd nutny pPi zepojeni pro ziskédni hmotnostniho pritoku susiny.

Zvyieni vyt&inosti ho¥flaviny do koncentrétu Je zpisobeno stabilizact v¥3ky hlaediny
routu ve flotdtoru a zrovnomdrninim kvalitetivnich parametrd flote¥nich hlu#in a ndsledn¥
i koncentrdtu. Zapojenim podle vyndlezu dojde k uspofe flota¥nich &inidel v dldsledku opti-
mélnfiho provozu flotdtoru, nebol jejich dévkovéni bude provédéno v.predstihu podle vystup-
niho signdlu dmdrného modifikovanému pritoku sudiny flokdtorem s ndslednou kontrolou od
kvalitativniho peremetru flota&nich hluZin,

VylouZeni vlivu lidského faktoru na flotadni proces spolivéd ve schopnosti vicepare-
metrové semodinné regulace flota¥nfho procesu eliminovat zmé&ny kvalitativnich i kventitativ-
nich perametrd rmutu na vstupu do_flokace v prib&hu pracovniho procesu. Odpedéd povinnost
obsluhy sledovat zm&ny pritoku a zashuiténi vstupniho rmutu, m&nit pritok flota&nich ¥i-
nidel, se¥izovat deskovy uzévdr a piskovou klapku na vystupu z flokdtoru.

Na pPipojeném vykresu je blokovd zndzorn&no p¥ikladné provedeni zapojeni viceparemetro-
vé samo&inné regulace flota¥niho procesu upravy uhli podle vyndlezu.

Hustomdr 1 rmutu, kupiikladu hydrostaticky, Je nepojen na enalogovou ndsobilku 4.
Na ni je p¥ipojen snima® 2 polohy ak¥niho &lenu hlediny, kupfikladu odporovy vysilad

v servopohonu, k n¥mu¥ je pFipojen samodinny reguladni obvod 3 vysky hlediny ve flotdtoru

- nen{ kreslen. Nésobilka 4 je ddle propojena na pomdrovy reguldtor 3, na ktery Jje
napojena jednak pem&tovd jednotke 6, tvorend servomechanickym systémem - motorek s odporovym
vysilagem, a Jednak snima¥ 1 polohy, jenZ Je tvo¥en odporovym vysilafem servopohonu.

Vystup pomdrového reguldtoru 3 je nepojen ne ak¥nf ¥len 8, kup¥ikladu elektricky
servopohon, pFilem? vyhodnocovad 9 popelnatosti hlu¥in, ktery Je tvo¥en napffkled popelo-
ndrem na kaly s reguldtorem, Je napojen na pam&tovou jednotku 6. Vystup z ak¥niho #lenu
§'je napojen na nejmén& jeden dévkovad 10 flota¥nfho &inidle, kup#fkladu regula¥ni ventil.

M&fici signdl hustomdru | rmutu ne vstupu do flotdtoru - neni kreslen a m&fici signédl
snimade 2 polohy sk¥niho &lenu hlediny samo&inného regulagniho okruhu 3 vysky hlaediny
rmutu ve flota¥n{ vand - neni kreslena, Jsou pfipojeny do ndsobilky 4. V¥stupni signél
z ndsobidky 4 je umdrny hmotnostnimu pritoku sudiny flotdtorem, ovlivn¥nému zejména vinosen
koncentrétu a je ${dici veli¥inou vstupujici do pomirového regulétoru 32, ovlivaujfciho
vle¥enou veli¥inu - polohu sk¥niho Z¥lenu 8 nejmén¥ jednoho ddvkovale 10 flota¥nfho &inidle.
MXfici signdl snimale J polohy ak&nfho ¥lenu 8 neJjmén¥- jednoho dévkovale 10 flotaniho
ginidlae je zapojen Jako zp&tnd vezba do pomdrového reguldtoru 3. Pomdr ¥ifdici e vledené
velildiny je ¥izen vystupnim signdlem pamdtové jednotky 6 vyhodnocovade 9 popelnatosti hlu-
$in, T{m je do okruhu zavedena zp&tnd vazba od skutedného obsahu nespslitelnfch podfld
ve flota&nich hludindch.

Vystupni ddaj z ndsobi¥ky 4 Je uUmdrny modifikovanému hmotnostnimu pritoku su¥iny flotd-
torem, Jde o hodnotu, kterd je vhodn#j%f ne¥ tuhé vyndsobeni zahu¥tini e pritoku rmutu na
vstupu do flotdtoru, ke kterému je mimo hustomdr t¥eba navic i pritokom&r,
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Zehrnutim m&Fficiho signdlu snimade 2 polohy akdniho &lenu hladiny do v¥podtu hmotnost-
nfho pritoku sudiny flotdtorem, se informace o zm&ndch flotovatelnosti, zrnitosti a dal3ich
vlestnostech rmutu, pokud se tyto projevi zm&nou vynosu koncentrstu, zshrnow do regulaéniho
procesu.

Na p¥ivodu rmutu do flotace je instalovén hustomdr ! rmutu, ktery kontinudlng mi{
Jeho zahu3téni. Na v¥stupu hludin z flotdtoru je ssmodinny regula¥ni okruh 3 vy8ky hlediny,
ktery udrZuje hledinu rmutu na poZadovené vy3ce. Akd¥nim 3lenem tohoto okruhu je servomotor
ovlddajicl deskovy uzdvdr - neni kreslen. Poloha tohoto uzévéru je indikovéna snimeem 2

polohy ak&niho &lenu hladiny s Je Umérnd oksmZitému prito¥nému mnoZsivi hludin.

Tento udaj vstupuje spolu s Udejem hustom¥ru ] rmutu do ndsobidky 4 a vznikly soudin
Je umérny prito&nému mnoZstv{i sudiny flotdtorem a je F{dici velidinou pom&rového reguldtoru-
2. Vl&enou veli¥inou je mnoZstvi flotadniho &inidlae ddvkovaného nejménz jednim dévkovedem
10 flotadniho &inidle ovlddanym sk¥nim ¥lenem 8. Poloha ak¥nfho &lenu 8 je indikovéna sni-

madem 7 polohy jeko zp&tnd vazba do pom&rového reguldtoru 5.

Na vystupu flotagnich nlu¥in z flotdtoru Je umistén vyhodnoceva® 9 popelnatosti hludin
ktery ovlivnuje nastaveni pamsiové Jednotky 6, ¥im% se semo¥inn& m&n{ pomdr ¥idici =
vlieZné veli&iny v pom¥rovém reguldtoru 5. Zapojenim podle vyndlezu se vyhodnocuj{ zmény
vystupniho zehudtén{ a pritoku & podle Jejich velikostf se dévkuje pom&rnd &4st flotednich
ginidel do flotdtoru v pFedstihu. Dael3i zm&ny fyzikdlnich peremetrd rmutu, jako Je zrni-
tost pevné fdze, popelnatost a jiné se projev{ zm&nou popelnatosti flotadnich hlu¥in a
Jsou indikovény vyhodnocova¥em 9 popeknatosti hludin. Ne zdkled& ddaje vyhodnocovade 9
popelnatosti hludin J se koriguje ddvkovédni mnoZstvi &inidla prost¥ednictvim pam&iové
Jednotky 6 zm&nou #{dici a vledné veliliny pom&rového reguldtoru 5 se zpo¥dénim, denym
flotadnim &asem.

Vyndlez lze s vyhodou vyu¥it v rudném uprevnictvi p¥i flota&ni Upravd rud.
PREDMET VYINALEZU

ZapojJeni viceparametrové samodinné regulace flota&niho procesu dpravy uhli, vyzna&ené
tim, %e hustom®r rmutu (1) je napojen ne ndsobilku (4), na kterou je p#ipojen snime& polo-
hy (2) ek¥niho &lenu hlediny, k n¥mu% je nepojen semodinny regule&ni okruh (3) vysky
hlediny, pfi¥em% ndsobitke (4) je propojena déle na pomsrovy reguldtor (5), na ktery je
nepojena jednek pem&fové jednotks (6) & jednsk srfmad polohy (7) ek¥nfho &lenu (8) nejmé-
ng jednoho dévkovade (10) flota&nfho &inidle, pfitom vystup pomdrového reguldtoru (5) Je
napojen na ek&nf ¥len (8) nejménd jednoho ddvkovade (10) flotadniho #inidla, pFiZem®
vyhodnocovag (9) popelnatosti hludin je napojen na pam&fovou jednotku (6).

1 vykres
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