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Technické resSeni se tykd pohonu piezoelektrickym ménicem

vhodného zejména pro hodinarské ucely.

Dosavadni stav techniky

Pri pohonu hodin se wuzivd rhznych uprav, u elektricky
pohéanénych hodin obvykle natahovani pruziny elektrickym
motorkem. BéZny je téZz pohon elektromagnetickym nepokojem nebo
synchronnim motorkem, napdjenym ze stridavé sité. VSechny tyto
mechanizmy jsou dosti sloZzité a tudiz poruchové. Vyzaduji
vysokou pracnost a maji velkou hmotnost i vzhledem k nutnym
sloZzitym mechanickym pfevodim. Dale je znam pohon
piezoelektrickym motorem, kde se prevadi 1linedrni pohyb na
rotac¢ni pomoci slozitych pfevodovych mechanizmiG. Vzhledem
k velkému podtu nutnych soudasti je néaroénd vyroba a dochéazi
k vyrobnim nepfesnostém. Pfesné opracovani soucasti je pomérné
drahé a Casové zdlouhavé. Nepresnid vyroba jednotlivych soucésti

vede k chybnému chodu hodin.

Podstata technického feseni v .

Vyse uvedené nedostatky jsou odstranény pohonem
piezoelektrickym ménicem podle technického reseni. Jeho

podstatou je to, Ze sestdvd =z kotoule z elastického materialu,
k jeho® povrchu je pod thlem 5 a2 45° umisténo nejméné jedno
téleso. Druhy konec tohoto télesa je spojen s piezoelektrickym
ménitem. Téleso je dale na strané prfiléhajici ke kotoudi
opatifeno alespoi jednim ostfim. Pro presny chod pohonu je

vyhodné, je-1i k povrchu kotoude umisténo pod thlem 5 az 45°

nejméné jedno dal$i té&leso s alespon jednim dal$im ostfim.

Pohon piezoelektrickym ménicem podle technického feSeni je

vyrobné nendroc¢ny, je potrfeba malo souCédstek a tim nedochazi
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k velkému mnozstvi vyrobnich nepfesnosti. Cely pohon mizZe byt
pomérné malych rozmérd pri zachovdani snadnosti kompletace.
Uvedené zatrizeni je odolné vic¢i narazim a ma nizkou spotfebu
energie. Dalsi vyhodou je nizka cena celého zarizeni

a spolehlivy chod.

P¥ehled obrazkl na vvkresech

Uvedené technické feseni a jeho ~ ucinky jsou blize

vysvétleny v popisu konkrétniho prikladu provedeni podle
prilozeného vykresu, kde je na obr. 1 zndzornén v nérysu pohon
piezoelektrickym mé&nidem podle technického reseni. Na obr. 2 je
zndzornén v fezu bokorys tohoto pohonu a na obr. 3 je

znazornéno dalsi moZné schema zapojeni tohoto pohonu.

Priklady provedeni technického rfeseni

Pohon piezoelektrickym mé&nic¢em podle technického rfesSeni
sestdvd z kotoude 1 z polyetylenu, ktery je usazen na osicku
2. Nad kotoudem 1 se nachazi drzdk 3, na kterém je ptipojena
vidlice 4, kterd pomoci osy S nese spojku 6. Ke spojce 6 je

pfipojen piezoelektricky ménid¢ 9, opatfeny prvni elektrodou 10

a druhou elektrodou 11, které jsou pripojeny ke zdroji

R

st¥idavého proudu pres usmérnovad 23 prvnim privodem
a druhym prfivodem 13. Ke spodni strané piezoelektrického ménice

7, opatfené na svém konci ostrim

—

9 je pfipevnéno jedno téleso i
8, které je' pod uthlem 30° umisténo k povrchu kotoucde 1.
K drzédku 3 je rovnéz pripojeno dalS$i té&leso 14 s dals$im ostfim

15, které je umisténo pod thlem 30° k povrchu kotouce 1.

S kotouc¢em 1 je pevné spojeno prvni ozubené kolo 16, které
je v zdbéru s druhym ozubenym kolem 17 spojenym s tfetim
ozubenym kolem 18, umisténymi na pevné osicce 19. Treti ozubené
kolo 18 je v zabéru se <ctvrtym ozubenym kolem 20, na kterém je
ukazatel 21 celych hodin. Dals&i ukazatel 22 wminut je spojen
s osidkou 2. V serii s uSmérﬁovaéem 23 je zarazen ménitelny

rezistor 25.

-




Po pripojeni ke zdroji 22 stridavého proudu se
piezoelektricky méni¢ 9 rozpind a tim pohybuje télesem 7, jehoz
ostr¥i 8 pootac¢i kotoucem 1. Proti zpétnému posuvu je kotoul 1
zajistén dalsim télesem 13 s dalsim ostrim 15. Kotoud¢ 1 spojeny
s osickou 2 udava minuty pripevnénym dal$im ukazatelem 22
minut. Celé hodiny udava ukazatel 21 celych hodin.

Pii posunu kotouce 1 pomoci ostfi 8 o 1 um je pro jednu
otadku kotoude 1 za jednu hodinu jeho pramér roven 57,32 mm pFi

kmitodtu stridavého .zdroje 50 Hz.

Pfesné nastaveni rychlosti otaceni kotoude 1 lze provést
regulaci privadéného napéti pomoci ménitelného rezistoru 25,
kterym lze upravit velikost posuvu ostfi 8 a +tim i korigovat

v

zménu kmitod¢tu, nebo vlivu opotfebeni kotouce 1.

Primyslovd vyuzZitelnost

Pohon piezoelektrickym ménicem podle technického fesSeni

nalezne uplatnéni predevdim v hodindt¥ském promyslu.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Pohon piezoelektrickym ménicéem, vy znacdujici s e
t im, 2e sestava z kotoude (1) =z elastického materidlu,
k jehoz povrchu je pod uhlem 5 a2 45° umisténo nejméné
jedno téleso (7)., jehoz druhy konec je spojen
s piezoelektrickym ménidem (9), pricemz téleso (7) je

opatieno alespon jednim ost¥im (8).

2. Pohon podle naroku 1, vy znacdc¢ujici se tim,
2e k povrchu kotoude (1) je umisténo pod 1hlem 5 az 450 .

nejméné jedno dal$i téleso (14) s alespoil jednim dalSim

ostfim (15).
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