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\‘3(54)7 Sposob vytvirania obojsmernej reverzaénej otackovej frekvencie a zariadenie
|k previdzaniu tohto sposobu

~ Vynélez sa tyka odberu strojirenskej technol6-
gie. Vynilez riesi vytvdranie obojsmernej rever-
zaénej otackovej frekvencie plynule regulovatel-
nej v celom rozsahu ota¢kovych frekvencii od
hrani¢nej hodnoty v kladnom smere otd¢ania aZ po
¢ hrani¢ni hodnotu v zdpornom smere oticania,

. v&itane oblasti nulovej otd¢kovej frekvencie

 z .dvoch jednosmernych otackovych frekvencii
a zariadenie pre tento spdsob.

Obojsmernej reverzacnej otdckovej frekvencie
;sa dosiahne tak, Ze plynule regulovatelna otackova
frekvencia sa plynule meni od hodnoty Ty, ktora
‘je dana rozdielom hodnoty T}, a hodnoty T, aZ po
hodnotu Tg,,,, ktora je dani siétom hodnoty Ty,

. ‘ahodnoty T, a sa odpoditava od konstantnej alebo

~diskrétne sa meniacej otd¢kovej frekvencie Tp,.

"7 “Uvedeny spdsob sa dosiahne zariadenim, ktoré
pozostdva z dvoch rotaénych motorov s jednosmer-
nou otd¢kovou frekvenciou, z ktorych jeden je
plynule regulovatelIny v uritom intervale otacko-
wvej frekvencie konStantni alebo diskrétne sa me-
niacu v intervale oti¢kovych frekvencii prvého
‘motora a z diferencidlneho prevodového systému
dvoch planétovych kolies planétového hriadela
s v§stupného hriadela. :

Vynilez nijde uplatnenie tam, kde sa vyZzaduje
narod¢na regulacia otackovej frekvencie, u zloZitych
zariadeni v strojarenskej vyrobe. '
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-~ Vynilez sa tyka spésobu na vytvdranie oboj-

smernej reverzatnej otackovej frekvencie plynule

regulovatelnej v celom rozsahu ota¢kovych frek-

vencii, v&itane oblastinulovej otdCkovej frekvencie
a zariadenia pre tento spdsob.

Doterajsie zndme spdsoby vytvarania obojsmer-

nej reverza¢nej otickovej frekvencie plynule regu-

lovateInej v celom rozsahu, v&itane oblasti nulovej

otd&kovej frekvencie vyuZivaji §pecidlne pohonné

motory, ktoré maja stabilitu chodu aj v oblasti

nulovej otdafkovej frekvencie alebo tito vlastnost

' sa zabezpeluje rozsiahlym elektronickym zariade-
‘nim, ktorym st tieto pohonné motory riadené.

Pri vyuZivani regulovatefnych motorov schop-
nych reverzicie pre pohon zariadeni je potrebné
zvlast zabezpedovat samotny priebeh reverzicie
otickovej frekvencie pohonného motora vzhla-
dom na jeho elektromechanické ¢asové konstanty
a Casové kon$tanty ostatnych mechanizmov. Aj
ked sd pouzZité $pecidlne pohonné motory, majice
maly moment zotrvaénosti, reverzicia — t. j. zmena
smeru otdckovej frekvencie prebieha v Casovom

. intervale, v ktorom je zahrnuté brzdenie motora,
zmena smeru otad¢kovej frekvencie a rozbeh moto-

' ra na otackovu frekvenciu v druhom smere.

" Horeuvedené nevyhody doterajSich riefeni sa
‘vyndlezom do zna¢nej miery odstrdnia.

Podstata spdsobu vytvdrania obojsmernej rever-
zadnej otackovej frekvencie plynule regulovatel-
nej v celom rozsahu otdc¢kovych frekvencii od
hrani¢nej hodnoty Ty v kladnom smere otd&ania aZ
po hrani¢ni hodnotu T, v zdpornom smere otica-
nia vditane oblasti nulovej otackovej frekvencie
pomocou dvoch jednosmernych otdckovych frek-
vencii Ty a Ty, z ktorych otackova frekvencia Ty je
plynule regulovatelna v intervale od Ty, 40 Ty
a otdCkova frekvencia Ty je konStantnd alebo
diskrétne sa meniaca a pritom hodnota otidckovej
frekvencie Ty, je vZdy z intervalu hodn6t od Ty,
do Tgryex podla vynalezu spociva v tom, Ze plynule
regulovate'l’né otackova frekvencia Ty sa plynule
meni od hodnoty Ty, ktord je dani rozdielom
hodnoty Tp a hodnoty Tk aZ po hodnotu Ty,
ktord je dand stiétom hodnoty T, a hodnoty T, asa
odpoditava od konStantnej alebo diskrétne sa
meniacej otackovej frekvencie Tp,.

Sposob podla vynalezu umozZni realizovat zaria-
denie, pozostivajice z dvoch rotacnych motorov
s jednosmernou otd¢kovou frekvenciou, z ktorych
jeden je plynule regulovateIny v uréitom intervale
_otackovej frekvencie a druhy ma hodnotu otacko-
vej frekvencie konstantnii alebo diskrétne sa ‘me-
niacu v intervale otackovych frekvencii prvého
motora a z diferencidlneho prevodového systému
dvoch vstupnych hriadelov, dvoch tanierovych

' kolies, dvoch planétovych kolies, planétového
hriadela a Vvystupného hriadela, priCom ' tento
i.systém je podla vynalezu usporiadany tak, Ze jedno
.z dvoch tanierovych kolies je spojené s jednym
~ rotalnym motorom prostrednictvom jedného
z dvoch vstupnych hriadefov a druhé z dvoch
tanierovych kolies je spojené s druhym rotadnym

: 218740
motorom prostrednictvom druhého z dvoch vstup- |
nych hriadefov a dve tanierové kolesa s spojené
prostrednictvom dvoch planétovych kolies s plané-
tovym hriadelom, ktory je pevne spojeny s vystup-
nym hriadefom. Pritom je vyhodné pre uréité
priestorové zostavenie zariadenia, ked aspoii jeden
z rotacnych motorov je cez jeden z dvoch vstup-
nych hriadelov spojeny s jednym z dvoch taniero-
vych kolies prostrednictvom vstupného kuzelové-
ho prevodného siikolia.

V inom pripade je vyhodné, ked asponi jeden
z rotaénych motorov je cez jeden z dvojice vstup-
nych hriadelov spojeny s jednym z dvoch taniero-
vych kolies prostrednictvom zdavitovky a zdvitov-
kového kolesa. -

Priklad prevedenia vynilezu je zndzorneny na
pripojenom vykrese,. kde obrdzok predstavuje
schému mechanického prevodového zariadenia
podla vyndlezu. '

Pohonné motery 12, 13 cez.spojky 14, 15 su
spojené so vstupnymi hriadef'mi 1, 2 diferencidlne-
ho prevodového systému zariadenia podla vyndle-
zu. Zo vstupného hriadela 1 sa cez vstupné
prevodove siikolie 4, 5 prenasa otdckova frekven-
cia na prvé z tanierovych kolies 8 a na planétové
kolesd 10 diferencidlneho prevodového systému
pozostavajuceho dalej z planétového hriadela 11
a vystupného hriadela 3.

Zo vstupného hriadela 2 sa cez vstupné prevodo-
vé sukolie 6, 7 prendsa otdckovd frekvencia na
druhé z tanierovych kolies 9 a na planétové kolesa
10 diferencidlneho prevodového systému. Planéto-
vy hriadel 11 diferencidlnej prevodovky je pevne
spojeny s vystupnym hriadelom 3. ‘

Ked oznacime symbolom Ty regulovatelnu jed-
nosmernd otackovi frekvenciu jedného motora,
meniacu sa v rozsahu od hodnoty Ty, ;. do hodnoty

" Trmax @ Symbolom T, otackoviu frekvenciu druhé-

ho motora, potom podla vyndlezu dostavame
vyslednd otackovi frekvenciu

T = ki (k;Tp — k;Tg)
kde k;, k,, k; sd redlne Cisla, zavislé na druhu
ozubenia a pocte zubov. ‘

Hrani¢na hodnota vyslednej otdckovej frekven-
cie v jednom smere (napriklad v kladnom) Tg je
umernd rozdielu

Tp = Tgmjn
ak plati, Ze hodnota T, je vécsia, ako hodnota
TRmin‘

Hrani¢nd hodnota v druhom smere (napriklad

v zédpornom) T, je imernd rozdielu
TD - TRmax
ak plati, Ze hodnota T}, je mensia ako hodnota

 Trmax

Ked teda o hodnotich otatkovych frekvencii
pohonnych motorov plati vztah

Trmin < Tp < TRimax

ziskava sa vysledna otackova frekvencia T, ktord sa
meni od maximélnej hodnoty v jednom smere po
maximélnu hodnotu v opaénom smere, pri zmene
regulovatelnej otdckovej frekvencie Ty od mini-



‘'malnej hodnoty po maximalnu hodnotu len v jed-
.‘nom smere.
Pri uvaZovani jednosmernych pohonnych moto-

_ Tov s beZznymi.regulaénymi vlastnostami moZnosti_
' reguldcie otd¢kovej frekvencie si minimilne vroz- .
medzir1 : 10, t. j. od 10 % po 100 % nomindlnych

- otacok. .
. Ak teda pouZijeme moter s takymito vlastnosta-
' mi, bude Tr,;,, = 0,1 n a Ty, = 1,0.n, kde n si

' nomindlne ot4&ky. Pri pouZiti motora s konstant-
- nou otaCkovou frekvenciou Ty, = 0,5 n dostdvame .

' nasledovny plynule regulovatelny rozsah otdcko-
. vej frekvencie od hodnoty

| T,=0,5n—1,0n = —0,5n, t. j. od hodnoty 50 %
' v zdpornom smere, po hodnotu

! Tg' = 0,5n — 0,1n =c 0,4n, t. j. po hodnotu 40 %
| v kladnom smere.

Ked teda regulovatelny pohon m4 napr. nomi-

| ndlnu otatkovd frekvenciu n = 2000 ot/min

- cu od hodnoty 1000 ot/min v zdpornom smere po.
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a neregulovany pohonny motor méi ot4tkovd

frekvenciu 1000 ot/min, dostdvame vyslednii ot4&-
kovi frekvenciu regulovateIni a plynule sa menia-

i hodnotu 800 ot/min v kladnom smere.

Keby napr. sme pouZili neregulovany motorj

: s otackovou frekvenciou 500 ot/min dostdvame pri
~ tom istom regulovateInom pohone vysledni otd-
~ kovi frekvenciu plynule regulovateInd od hodnoty

1500 ot/min v zdpornom smere po hodnotu 400
ot/min v kladnom smere.

Z uvedenych konkretnych prikladov vyplyva, Ze
v pripade, ked pouZijeme motor s moZnostou
diskrétne menit otd¢kovi frekvencin Tp, je moZné

- oblast nulovej otd¢kovej frekvencie positvat sme-

rom k hranitnej hodnote v kladnom smere Ty
alebo smerom k hrani¢nej hodnote v zidpornom
smere T,.

PREDMET VYNALEZU

1. Spbsob vytvarania obojsmernej reverzatne;j
otdlkovej frekvencie plynule regulovatelnej v ce-
lomrozsahu otd¢kovych frekvencii od hraniénej
hodnoty Ty v kladnom smere otd¢ania aZ po

hrani¢nd hodnotu T, v zdpornom smere otdéania, -

véitane oblasti nulovej otdckovej frekvencie

.z dvoch jednosmernych otd¢kovych frekvencii Ty

“a Tp, z ktorych otatkova frekvencia Ty je plynule

regulovateInd v intervale od Ty, 40 TRy, @ OAE-

kova frekvencia Ty, je konStantna alebg diskrétne
sa meniaca, priCom hodnota ota¢kovej frekvencie
Ty, je vidy z intervalu hodnét od Ty A0 Trimax
vyznaleny tym, Ze otd&kovd frekvencia Ty sa

. plynule meni od hodnoty Tg,.., ktord je dana

rozdielom hodnoty T, a hodnoty Ty, aZ po
. hodnotu Tg,,, ktord je dand siétom hodnoty Ty,

a hodnoty T, a sa odpocitava od konstantnej alebo
diskrétne sa meniacej ota¢kovej frekvencie Tp,.

2. Zariadenie k .previddzaniu spésobu podla
bodu 1 pozostdvajiice z dvoch rotaénych motorov
s jednosmernou ota¢kovou frekvenciou, z ktorych

-jeden je plynule regulovatelny v ur&itom intervale

otdc¢kovej frekvencie a druhy m4 hodnotu otdéko- -
vej frekvencie kon§tantni alebo diskrétne sa me-

- miagcu v intervale otatkovych frekvencii prvého

" motora, a z diferencidlneho prevodového systému

. dvoch vstupnych hriadelov, dvoch tanierovych

kolies, dvoch planétovych kolies, planétového
hriadela a vystupného hriadela vyznadené tym, Ze

jedno z dvoch tanierovych kolies (8, 9) je spojené. 7

. s jednym rotaénym motorom (12) prostrednictvom
- jedného vstupného hriadela (1) a druhé z dvoch

, tanierovych kolies (8, 9) je spojené s druhym
rotaénym motorom (13) prostrednictvom druhého.
- z-dvoch vstupnych hriadelov (2) a tanierové kolesa

- aspori jeden z dvoch rotadnych motorov (12, 13)je .

(8, 9) su spojené prostrednictvom dvoch planéto-
vych kolies (10) s planétovym hriadefom (1 1),
pevne spojenym s vystupnym hriadefom 3)-

3. Zariadenie podla bodu 2 vyzna&ené tym, Ze

cez jeden z dvoch vstupnych hriadefov (1, 2)

' spojeny s jednym z dvoch tanierovych kolies (8, 9)

. prostrednictvom kuZelového prevodového sikolia

' 4,5,6,7)

4. Zariadenie podla bodu 2 vyznacené tym ve
- aspoil jeden z dvoch rotaénych motorov (12, 13) je

- cez jeden z dvoch vstupnych hriadelov (1, 2)
. spojeny s jednym z dvoch tanierovych kolies (8, 9)

prostrednictvom .

zavitovky - a
kolesa.

1 vykres

zavitovkového
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