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Sposob prowizorycznego podpierania stropu w prostokatnym chodniku
i kombajn chodnikowy do prowizorycznego podpierania stropu w prostokatnym chodniku

Przedmiotem wynalazku jest sposéb wykonywania prowizorycznego podpierania stropu w prostokatnym
chodniku w zasi¢ggu kombajnu chodnikowego za pomoca przesuwnej hydraulicznej obudowy ramowej oraz
kombajn chodnikowy do stosowania tego sposobu.

Przy drazeniu chodnikéw prostokatnych kombajnami chodnikowymi wymagane jest zabezpieczenie stropu
w zasiggu kombajnu chodnikowego. W tym celu istnieje wiele mozliwosci. Jedna z mozliwosci polega na zastoso-
waniu obudowy kroczacej, przy ktorej przy kazdym posuwie strop zostaje obcigzony i odcigzony. Ten sposéb
pracy ma jednak t¢ wade, ze przy kazdym przebiegu osadzania strop wystawiony jest na dziatanie walkujace.
Druga mozliwo$é polega na natychmiastowym osadzaniu statej obudowy. Ma to te wade, ze podczas osadzania
pierwszej ramy pized czotem przodka nalezy ze wzgledow bezpieczenistwa unieruchomic¢ kombajn chodnikowy
na pewien okres czasu, co powoduje straty urobku.

Zadaniem wynalazku jest uniknigcie szkodliwego dzialania walkujacego oraz zapewnienie w znacznym
stopniu nieprzerwanego toku pracy kombajnu chodnikowego.

Zadanie to zostalo wedtug wynalazku rozwigzane przez to, ze po zakoiiczeniu posuwu roboczego
kombajnu chodnikowego ostatnig luZzno podprowadzong rama, po skréceniu stropnicy i stojakéw, przemieszcza
si¢ za pomocg uizadzenia transportowego, stanowiacego pomoc do wykonywania obudowy, pomigedzy pierwsza
rame¢ i czoto przodka oraz osadza si¢ ja na nowo na tym miejscu przy czym w podobny sposéb, odpowiednio do .
rytmu postepu maszyny, wszystkie osadzone prowizorycznie ramy po kolei przestawia si¢ z tytu do przodu, do
czota przodka. W ten sposéb uzyskuje si¢ to, ze strop podpierany jest w sposéb bezpieczny oraz ze unika sig¢
w wystarczajacym stopniu szkodliwego dziatania watkujgcego.

Przedmiotem wynalazku jest réwniez kombajn chodnikowy, stuzacy do realizowania sposobu wedlug
wynalazku. W kombajnie chodnikowym wedlug wynalazku urzadzenie wspomagajace wykonywanie obudowy
sktada si¢ z pary hydraulicznych cylindréw teleskopowych ktére z jednej strony zamocowane s3 na maszynie za
pomoca polaczenia przegubowego, a z drugiej strony podtrzymuja stropnice ramy. Przez to osiaga sig t¢ zalete,
ze przenoszenie luZzno podprowadzonych ram ku przodowi, do czota przodka, jest w znacznym stopniu zautoma-
tyzowane.
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Dalsze ulepszenie zostato uzyskane wedtug wynalazku przez to, ze korice stropnicy sa wychylone, a stojaki
s3 potaczone przegubowo z tymi wychylnymi kodcami. Przez to stworzona zostata mozliwos$¢ przemieszczania
luZno podprowadzonej skréconej ramy ku przodowi, do czota przodka, popod znajdujacy si¢ przed nig obudowa.

Urzadzenie wspomagajace wykonywanie obudowy zaopatrzone jest wedtug wynalazku celowo w naped
wychylny. Przez to zostaje zmechanizowany ruch przenoszeniowy urzadzenia wspomagajjcego wykonywanie
obudowy, tak, ze operator kombajnu chodnikowego moze sterowa¢ ruchami przenoszeniowymi.

Wynalazek objasniony jest blizej na przyktadzie wykonania na podstawie rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia schematycznie widok boczny wybranego jako przyktad kombajnu chodnikowego, wraz z przynalezna
obudowa wedtug wynalazku, fig. 2 — przekréj wedtug linii A—A, zaznaczonej na fig. I, afig. 3 - jeden ze
szczegOtow urzadzenia, w wigkszej skali.

Przedstawiony kombajn chodnikowy sktada si¢ z gasienicowego mechanizinu jazdy 1, przyrzadu urabiaja-
cego 2 iurzadzenia przenoszacego 3. Przyrzad urabiajacy 2 zaopatrzony jest w gtowice robocza 4, ktérg mozna
wsuwaé i wysuwaé na ksztatt teleskopu. Gtowica robocza 4 moze obrobi¢ cate czoto przodka 5. Jako srodek
nap¢dowy do powodowania postepu maszyny do przodu stuzy urzadzenie hydrauliczne 6 z silnikiem napg¢do-
wym 7. :

Do zabezpieczenia stropu 8 stuzy obudowa przesuwna, sktadajaca si¢ z pojedynczych ram 9. Kazda po-
szczegélna rama 9 obudowy utworzona jest ze stropnicy 10 oraz dwdch stojakéw hydraulicznych 11. Stojaki
hydrauliczne 11 s3 umieszczone przegubowo na obu koricach stropnicy 10. Oba korice 12 stropnicy 10 sa
uksztaltowane przy tym jako wychylne dokota przegubu 13. Stojaki 11 sg zawieszone na tych wychylnych
koricach 12 stropnicy 10.

Urzadzenia wspomagajace wykonywanie obudowy stanowia dwa uksztattowane na wzér teleskopu cylindry
hydrauliczne 14, ktérych dolne korice przymocowane sa do napedu wychylnego 15 za pomoca potaczenia prze-
gubowego. Naped wychylny moze sktadaé si¢ na przyklad z przesuwnej hydraulicznej zgbatki oraz z¢batego
wycinka.

Sposéb wedtug wynalazku realizowany jest jak nastgpuje: Przesuwana obudowa osadzona w zasi¢gu kom-
bajnu chodnikowego 1, 2 ma jedynie prowizoryczny charakter. Po opuszczeniu tego zasiggu przez kombajn
chodnikowy 1, 2 obudowa ta zostaje zastapiona z tytu, za kombajnem chodnikowym, przez obudowe ostatecz-
ng. Osadzenie obudowy ostatecznej mozna wéwczas wykonywac bez Zzadnego uszczerbku za pomocg kombajnu
chodnikowego w granicach jego czynnosci roboczych. Ramy stosowane przy obudowie prowizorycznej mogg by¢
wykonywane jako stabsze, niz wymaga tego pdZniejsza obudowa ostateczna. Utatwia to réwniez przestawienie
prowizorycznej obudowy przesuwne;j.

Po zakoriczeniu posuwu roboczego S ostatnia luZno podprowadzona rama 9 zostaje kazdorazowo uchwyco-
na przez urzadzenie wspomagajace wykonywanie obudowy 14 (fig. 1), przy czym oba boczne stojaki 11 ulegaja
podciagnieciu (fig. 2). Pod wptywem cigzaru wlasnego oraz cigzaru stojaka oba korice 12 stropnicy wychylaja
si¢ obrotowo w d6t. Nastepuje przy tym pozadane skrécenie stropnicy 10. Cylinder teleskopowy 14 zostaje teraz
skrécony iza pomoca napedu wychylnego 15 wysunigty do przodu. Przez to skrécona rama obudowy 9 zostaje
popod znajdujacymi si¢ przed nia ramami 9 przemieszczona do przodu i osadzona na nowo jako pierwsza rama.
W taki sam sposGb po kazdym posuwie roboczym zostaje przenoszona teraz ku przodowi, do czota przodka,
kolejno ostatnia kazdorazowo luZno podprowadzona rama. W ten sposéb zagwarantowany jest nieprzerwany
przesuw tymczasowej obudowy odpowiednio do postgpu frontu wybierania.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb “wykonywania prowizorycznego podpierania stropu w prostokagtnym chodniku w zasiggu
kombajnu chodnikowego za pomocg przesuwnej hydraulicznej obudowy ramowej, znamienny tym, Ze po zakori-
«czeniu posuwu roboczego (S) kombainu chodnikowego (1, 2) ostatnig luZzno podprowadzong rama (9), po skréce-
niu stropnicy (10Q) i stojakéw (11) tej ramy (9), przemieszcza si¢ za pomoca urzadzenia transportowego (14, 15),
stanowigcego urzadzenie wspomagajace wykonywanie obudowy, pomigdzy pierwszg . rame¢ (9) aczoto
przodka (5) iosadza si¢ j3 na nowo na tym miejscu; przy czym w podobny sposéb, odpowiednio do rytmu
postepu maszyny, wszystkie osadzone prowizorycznie ramy (9) kolejno przestawia si¢ z tytu do przodu, do
czota przodka. :

2. Kombajn chodnikowy do prowizorycznego podpierania stropu w prostokatnym chodniku, znamienny
tym, Ze urzadzenie wspomagajace wykonanie obudowy (14, 15) sktada si¢ z pary hydraulicznych cylindréw
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teleskopowych, ktére z jednej strony zamocowane s3 na maszynie (1, 2, 15) za pomoca potaczenia przegubowe- -
go, a z drugicj strony podtrzymuja stropnice (10) ramy (9).

3. Kombajn wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze korice (12) stropnicy sa wychylone, a stojaki (11) po-
taczone s3 przegubowo z tymi wychylnymi koricami.

4. Kombajn chodnikowy wedtug zastrz. 2 lub 3, znamienny tym, zZe cylindry teleskopowe (14) urzadzenia
wspomagajacego wykonywanie obudowy (14, 15) zaopatrzone s3 w naped wychylny (15).
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