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(57)摘要

本实用新型涉及一种医学成像装置，所述医

学成像装置具有至少一个成像部件，所述成像部

件用于产生在检查区域中受到支承的检查对象

的图像数据，所述成像部件关于所述检查区域能

枢转地引导，使得所述成像部件关于伸展经过所

述检查区域的轨道转动轴线能够在不同的轨道

角度位置中定位，其中至少一个与所述成像部件

连接的柔性导线能运动地支承在供能链中，所述

供能链具有多个彼此关节状连接的链环节，所述

链环节分别容纳至少一个柔性导线的纵向部段，

其中所述供能链的所述链环节对于所述成像部

件的每个轨道角度位置设置在围绕所述检查区

域的球壳区段形的区域之内。
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1.一种医学成像装置(1)，所述医学成像装置具有至少一个成像部件(B，5，6，7)，所述

成像部件用于产生在检查区域中受到支承的检查对象的图像数据，所述成像部件关于所述

检查区域能枢转地引导，使得所述成像部件(B，5，6，7)关于伸展经过所述检查区域的轨道

转动轴线(O)能够在不同的轨道角度位置中定位，

其特征在于，

至少一个与所述成像部件(B，5，6，7)连接的柔性导线能运动地支承在供能链(11)中，

所述供能链具有多个彼此关节状连接的链环节(12)，所述链环节分别容纳至少一个柔性导

线的纵向部段，其中所述供能链(11)的所述链环节(12)对于所述成像部件(B，5，6，7)的每

个轨道角度位置设置在围绕所述检查区域的球壳区段形的区域之内。

2.根据权利要求1所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

所述医学成像装置(1)是X射线装置。

3.根据权利要求1所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

所述检查对象是病患。

4.根据权利要求1至3中任一项所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

所述成像部件(B，5，6，7)包括X射线探测器、X射线辐射器或遮光单元。

5.根据权利要求1至3中任一项所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

所述供能链(11)U形地设置在所述球壳区段形的区域之内，其中两个彼此平行伸展的

链部段的相对扩展与所述轨道角度位置相关，至少一个所述成像部件(B，5，6，7)在所述轨

道角度位置中定位。

6.根据权利要求1至3中任一项所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

所述供能链(11)的至少一个第一端部至少间接地经由承载臂(2)与能运动地引导的所

述成像部件(B，5，6，7)固定地连接，并且所述供能链(11)的第二端部与所述医学成像装置

(1)的静止部件固定地连接。

7.根据权利要求6所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

处于所述第一端部处的端侧的链环节与所述承载臂固定地连接，并且处于所述第二端

部处的端侧的链环节与所述静止部件固定地连接。

8.根据权利要求6所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

所述供能链(11)U形地设置在所述球壳区段形的区域之内，其中一个链部段沿着所述

承载臂(2)的一个部段的扩展与所述轨道角度位置相关，至少一个所述成像部件在所述轨

道角度位置中定位。

9.根据权利要求7所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，
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所述供能链(11)U形地设置在所述球壳区段形的区域之内，其中一个链部段沿着所述

承载臂(2)的一个部段的扩展与所述轨道角度位置相关，至少一个所述成像部件在所述轨

道角度位置中定位。

10.根据权利要求1至3中任一项所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

彼此跟随的链环节(12)经由具有关节轴(G)的关节彼此连接。

11.根据权利要求10所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

至少一个所述成像部件(B，5，6，7)关于垂直于所述轨道转动轴线(O)伸展的角转动轴

线(A)能枢转地支承，并且所述链环节(12)的所述关节轴(G)沿径向方向对准转动中心(Z)，

所述转动中心由轨道转动轴线(O)和角转动轴线(A)之间的交点形成。

12.根据权利要求1至3中任一项所述的医学成像装置(1)，

其特征在于，

分别具有关节状彼此连接的链环节(12)的多个彼此平行伸展的供能链(11)设置在所

述球壳区段形的区域中，其中在另外的所述供能链(11)的所述链环节(12)中容纳另外的柔

性导线的纵向部段。
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医学成像装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医学成像装置，尤其是X射线装置，所述医学成像装置具有用

于产生在检查区域中支承的检查对象、尤其病患的图像数据的至少一个成像部件，所述成

像部件关于检查区域能枢转地引导，使得成像部件关于伸展经过检查区域的轨道转动轴线

能够在不同的轨道角度位置中定位。

背景技术

[0002] 医学成像装置的成像部件、即例如X射线辐射器或探测器通常可运动地支承，以便

例如从不同的观察方向检测投影图像。其他的应用是X射线断层摄影术或X射线断层融合摄

影术，其中检测从不同方向记录的投影数据以产生三维图像。必须将输电装置、尤其导线设

置成，使得能够执行成像部件的对此所需的旋转和纵向运动。在一些X射线装置、即例如C形

臂X射线装置中，运动在此涉及超过五个轴线。在运动时，导线通常机械负荷。在此，尤其在

接头部位处会出现由于磨损引起的输电装置的损坏。

实用新型内容

[0003] 基于该现有技术，本实用新型的目的是，提出一种具有改进的线缆引导的医学成

像装置。

[0004] 所述目的通过本实用新型的特征来实现。

[0005] 本实用新型的有利的设计方案是下面的描述的主题。

[0006] 医学成像装置、尤其C形臂X射线装置或X射线计算机断层摄影设备包括至少一个

成像部件，所述成像部件用于产生在检查区域中支承的病患的图像数据，所述成像部件关

于检查区域能枢转地引导或支承，使得成像部件关于伸展经过检查区域的轨道转动轴线能

够在不同的轨道角度位置中定位。根据本实用新型提出：至少一个与成像部件连接的、柔性

的导线能运动地支承在尤其能运动地支承的供能链(也称作：能量链，E链，牵引链)中。供能

链具有多个彼此关节状连接的链环节，所述链环节分别容纳至少一个柔性导线的纵向部

段，其中供能链的链环节在成像部件的每个轨道角度位置中设置在围绕检查区域的球壳区

段形的区域之内。

[0007] 成像部件围绕轨道转动轴线的快速的轨道运动例如在产生检查对象的三维图像

数据时是常见的。所述轨道运动通常伴随着导线或线缆束的强的机械负荷，所述导线或线

缆束与运动的、尤其旋转的成像部件连接。借助设置在围绕检查地区的针对转动运动优化

的球壳区段形的区域中的供能链，在其中引导的柔性导线、尤其线缆束的机械负荷最小化。

设置在供能链之内的导线因此被良好地保护防止磨损。

[0008] 医学成像装置优选构成为X射线装置、例如血管造影术的X射线装置或X射线计算

机断层摄影术。相应地，在设计方案中提出：可运动地支承的成像部件包括X射线探测器、X

射线辐射器和/或遮光单元。在一个可能的设计方案中，X射线探测器和X射线辐射器由C形

承载臂承载并且分别与检查区域相对置地设置。承载臂能够沿着引导装置调节，所述引导
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装置具有至少一个圆形的部段，使得成像部件可围绕轨道转动轴线枢转。

[0009] 在设计方案中提出：供能链U形地设置在球壳区段形的区域之内，使得两个彼此平

行伸展的、经由位于其之间的转向区域彼此连接的链部段的相对扩展与轨道角度位置相

关，至少一个成像部件在所述轨道角度位置中定向。因此换言之，供能链将可运动地引导的

连接部位与静止的连接部位连接，使得链部段的长度与能运动的部件的位置相关，即对于

成像部件的不同的轨道角度位置是不同的。因此，供能链能运动地引导进而在调节可运动

的成像部件时围绕轨道转动轴线实施行进运动，其中两个彼此平行伸展的链部段的相对扩

展改变。

[0010] 在设计方案中提出：供能链的至少一个第一端部至少间接地经由承载臂与能运动

地引导的成像部件固定地连接，并且供能链的第二端部与医学成像装置的静止的部件固定

地连接。承载臂例如基本上C形地构成并且在其端部处承载X射线探测器和X射线辐射器，使

得所述X射线探测器和X射线辐射器分别与检查区域相对置地设置。换言之，承载臂形成用

于供能链的第一端部与能运动的部件的第一连接部位，其中供能链的相对置的第二端部与

静止部件连接。

[0011] 在设计方案中提出：处于第一端部处的端侧的链环节与承载臂固定地连接，并且

处于能量链的第二端部处的端侧的链环节与静止部件固定地连接。

[0012] 在改进形式中提出：供能链U形地设置在球壳区段形的区域之内，其中一个链部段

沿着承载臂的一个部段的扩展与轨道角度位置相关，至少一个成像部件在所述轨道角度位

置中定位。因此，供能链在调节能运动的成像部件时围绕轨道转动轴线实施行进运动，其中

通常包括多个链环节的链部段沿着承载臂的扩展改变。

[0013] 在设计方案中，供能链的彼此跟随的链环节经由具有关节轴的关节彼此连接。

[0014] 在一个实施例中，至少一个成像部件关于垂直于轨道转动轴线伸展的角转动轴线

能枢转地支承。链环节的关节轴沿径向方向对准转动中心，所述转动中心由轨道转动轴线

和角转动轴线之间的交点形成。具有成像部件的实施方案例如完全一般性地在C形臂X射线

装置的领域中或在用于血管造影术的X射线装置的领域中是已知的，其中所述成像部件关

于轨道转动轴线和角转动轴线能调节地引导。所述医学成像装置通常具有已经提出的、承

载成像部件的C形承载臂。所述承载臂例如能够具有引导装置，尤其伸缩式引导装置，所述

引导装置具有至少一个圆弧形的部段，所述部段围绕轨道转动轴线沿环周方向延伸。角转

动轴线垂直于轨道转动轴线伸展并且伸展经过检查区域，使得转动中心、即角转动轴线和

轨道转动轴线的交点基本上处于检查区域的中央。供能链设置在球壳区段形的区域中使得

链环节的关节轴径向地对准转动中心是有利的，因为在该情况下，围绕角转动轴线或轨道

转动轴线的角运动或轨道运动最多不显著受到损坏。以该方式，在磨损最小的情况下确保

限定的线缆运动。

[0015] 在改进形式中，分别具有关节状彼此连接的链环节的多个彼此平行伸展的供能链

设置在球壳区段形的区域中，其中在另外的供能链的链环节中容纳有另外的柔性导线的纵

向部段。以该方式，能够限定地引导尤其用于对其他的可运动地支承的部件、即例如用于角

运动和/或轨道运动的驱动器等输电的其他导线，并且抵抗机械过负荷。
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附图说明

[0016] 对于本实用新型的进一步的描述参考在附图中示出的实施例。在示意图中示出：

[0017] 图1示出具有C形承载臂和用于引导输电导线的供能链的医学成像装置的立体图；

[0018] 图2示出图1的医学装置的子区域的立体图；

[0019] 图3示出图1的医学装置的子区域的另一立体图。

[0020] 彼此相对应的部件在全部附图中设有相同的附图标记。

具体实施方式

[0021] 图1示出医学成像装置1，所述医学成像装置在一个示例性示出的设计方案中构成

为血管造影术的X射线装置。医学成像装置1包括C形承载臂2，所述C形承载臂经由在图1中

仅示意地示出的顶轴架3与房顶固定地连接。

[0022] 在另一设计方案中，承载臂2经由地轴架与房间地面固定地连接。替选于此提出：

例如将承载臂2设置在移动式的或可行进的基站处，所述基站可在房间中自由地定位。

[0023] 在C形承载臂2的一个端部处设置有X射线探测器5。在C形承载臂2的另一端部处设

置有具有遮光单元7的X射线辐射器6，使得X射线辐射器6和X射线探测器5分别处于检查区

域的相对置的侧上。在检查区域中典型地存在图1中未明确示出的用于支承要检查的病患

的病患台。线缆引导装置或柔性导线在图3中透明示出的包封件8之外在波纹管9、10中引

导，所述线缆引导装置或柔性导线尤其用于对成像部件B、如已经提出的X射线辐射器6、遮

光单元7和/或X射线探测器5输电。

[0024] 承载臂2围绕轨道转动轴线O和与其垂直伸展的角转动轴线A可转动地支承。具有

圆弧形部段的引导装置4引导承载臂2，使得能够实现围绕轨道转动轴线O的运动。

[0025] 替选地或附加地提出：承载臂2例如围绕纵轴线H可枢转地支承，以便达到在检查

区域中支承的病患的不同的身体区域，并且能够借助于成像部件B成像。承载臂2还能够关

于房顶或房间地面可移动地支承，使得至少能够实现在房间中的纵向运动。导线或线缆束

的引导至少针对围绕轨道转动轴线O的轨道转动运动、优选针对全部旋转或平移运动自由

度在供能链中进行。

[0026] 供能链11处于包封件8之内并且详细地在图2和3中示出，其中所述供能链的构成

方案和设置方案匹配于执行围绕角转动轴线A和轨道转动轴线O的角转动运动或轨道转动

运动。为了更好地示出能量链11，包封件8在图2和3中仅部分地示出。在此，供能链11与承载

臂2关于轨道转动轴线O或角转动轴线A的角度位置无关地处于围绕检查区域的球壳区段形

的区域中。

[0027] 在供能链11之内，以未详细示出的方式和方法引导柔性导线，所述柔性导线尤其

用于输电。供能链11包括多个彼此关节状连接的链环节12，所述链环节分别容纳在其中引

导的柔性导线的纵向部段。链环节12经由关节轴G彼此连接，所述关节轴平行于径向方向延

伸并且对准转动中心Z。

[0028] 在改进形式中提出：多个能量链11设置用于将另外的导线或线缆束容纳在由包封

件8预设的球壳区段形的区域中。

[0029] 能量链11可移动地在包封件8之内引导。至少一个处于第一端部13处的端侧的链

环节14固定地与C形承载臂2连接，进而形成能量链11与能运动的部件的第一连接部位。至
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少一个处于相对置的第二端部15处的另一端侧的链环节16固定地与静止部件、例如与包封

件8连接，进而形成能量链11与不可运动的部件的另一连接部位。

[0030] 能量链11环形地或U形地在包装件8之内伸展，进而具有两个基本上彼此平行伸展

的链部段17、18，所述链部段经由转向区域19彼此连接。

[0031] 链部段17、18相互间和沿着C形承载臂2的相对扩展与成像部件B围绕轨道转动轴

线O的角度位置相关，即在成像部件B的轨道运动中，能量链11沿着U形轨道执行行进运动，

进而确保在其中引导的导线的限定的、低磨损的线缆运动。

[0032] 尽管本实用新型的细节参照优选的实施例详细阐明和描述，本实用新型不局限于

此。能够由本领域技术人员从中推导出其他的变型形式和组合，而不偏离本实用新型的保

护范围。
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