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DESCRIPCION
ADAPTADOR DE ATORNILLADOR A ROSCA PARA HERMBRILLAS
Y ESCARPIAS

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion segin se expresa en el enunciado de esta memoria
descriptiva, se refiere un dispositivo o utensilio de adaptacién y ajuste de
atornilladores y destornilladores, para hembrillas y escarpias.

El mismo ha sido concebido por varios motivos y propésitos. Por un lado,
rellenar el hueco o espacio que provoca la carencia de un sistema o invencién
similar en el mercado. No existe un adaptador que permita utilizar los
atornilladores a taladros para atornillar este tipo de hembrillas o escarpias. En
segundo lugar lograr que en la manufacturacién domeéstica y en el bricolage,
exista una pieza que adapténdola al taladro o atornillador, permita introducir
sin problemas hembrillas y escarpias, las cuales hasta ahora tenian que ser
introducidas de forma manual, al no existir en el mercado, piezas de acople o
adaptacién de estas caracteristicas.

Se trata en definitiva de un objeto, que adaptdndose morfol6gicamente ala
pieza a manejar, permita controlarla y moverla a voluntad, de una forma mas
cémoda y eficaz, y fundamentalmente aprovechando la energia y la utilizacién
de aparatos ya inventados (taladros) para introducir o disponer de esos
elementos segtin convenga.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

No se conocen dispositivos o medios que en la actualidad permitan el
ajuste de la pieza a encajar o disponer. La utilizacién de medios alternativos
poco profesionales y efectivos, ha sido la ténica general hasta la actualidad.
Bien por fijaciones con otros sistemas como alicates... etc., bien con formas
alternativas no idéneas o demasiado duras, la forma de atornillar una
hembrilla o de ajustarse a los diferentes tamafios de éstas, y lo mismo para las
escarpias, ha supuesto una limitacién de efectividad, la cual se pretende

corregir con esta invencion.

De ahi nace la necesidad de buscar un sistema eficiente y universal, que
permita profesionalizar las soluciones que se han demostrado patentes en la
problematica apuntada.
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No existe en la actualidad un sistema de similares resultados, y en cambio
lo usual es buscar soluciones poco satisfactorias, que se evitarfan con la
utilizacién de la invencién propuesta.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

El dispositivo de la invencién presenta una estructura en base a la cual se
consigue que con sujecibn e un aparato atornillador, se permita la
manipulacién de una hembrilla o escarpia. Para ello el mismo estd basado en
un estructura en forma de “caja de zapatos” de muy pequefias dimensiones, o
de parte interior de una “caja de cerillas”, rectangular, cuyos laterales han de
servir de sujecion a dos piezas transversales y paralelas en forma de
“dientes” que van a realizar el propio trabajo de acoplamiento y sujecién de la
hembrilla o la escarpia. Es decir, que creamos una pequefia caja (sin tapa), y en
el exterior de cuya base, “por debajo” va soldada una varilla, que
posteriormente se introducira en el aparato atornillador o taladro, quedando el
conjunto en forma de “copa” (obviamente sin basa para que quepa la cabeza
del aparato atornillador).

En los lados estrechos de la caja rectangular, hay dos orificios a cada lado
que van a permitir sujetar dos ejes, que discurren de lado a lado de la caja.

Envolviendo a cada uno de dichos ejes, y en sentido horizontal, una
estructura cilindrica, si bien, en lugar de tener sus lados totalmente redondos,
los mismos presentan una forma ligeramente ovoidal (en forma de huevo).
Dicha forma, permite la basculacién del cada cilindro ovoidal sobre cada eje.

Fl sistema funciona una vez que la parte ancha de los dos cilindros se
junten entre si y casen uno con otro, atrapando asf la hembrilla o la escarpia, o
aquello que pretendemos sujetar bien para introducirlo, extraerlo o

simplemente manejarlo.

En la base del vaso o caja rectangular, debe haber un resorte que evite la
rotacién en 360 grados de los cilindros sobre su eje, de forma que permita
conseguir una posicién permanente abierta sea cual sea la posicion del
dispositivo (vertical, horizontal o boca abajo), posicién que no debe cambiar
hasta que se introduzca entre los cilindros ovoidales la hembrilla o la escarpia,
la cual ejerciendo presién sobre la zona intermedia de ambos cilindros,
provocars el cierre de cada uno de forma univoca, al utilizar el eje transversal
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de cada lado, consiguiendo que un pequefio movimiento en la base de cada
estructura, suponga un gran movimiento en la parte aguda o alta del sistema,
y en definitiva un cierre por presién entre ambos dientes que permita el
manejo de la pieza a utilizar.

Consecuentemente, si se libera la presion sobre el dispositivo, retirandolo,
se consigue la libertad del objeto.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para completar o complementar la descripcién que seguidamente se va a
realizar y con el objeto de ayudar a una mejor comprensién de las
caracteristicas del invento, se acompafia a la presente memoria descriptiva un
juego de planos en base a cuyas figuras se comprenderan mas facilmente las
innovaciones y ventajas del dispositivo.

Figura 1.- Muestra una vista seccional lateral del dispositivo formada por
las piezas acopladas entre si.

Figura 2.- Muestra una vista seccional frontal de la pieza, con apreciacién
de la forma ovoidal de los cilindros.

Figura 3.- Muestra una vista en perspectiva lateral de la pieza.

DESCRIPCION DE UNA FORMA DE REALIZACION PREFERIDA

A la vista de las figuras comentadas, puede observarse como el dispositivo
se constituye mediante 5 piezas. Cuatro de ellas son fijas (1, 2, 3 y 4), es decir:
la que esta constituida por una varilla a introducir en el taladro (1), asi como la
caja que sirve de sujecion a las otras piezas (2). La tercera pieza, son los ejes
(3), que se encuentran dentro de los cilindros (5), sobresaliendo por sus
extremos para anclarse o encajar en la caja (2).

La cuarta pieza estd constituida por unos soportes o topes fijos (4)
adheridos a la caja (2). Permite que los cilindros ovoidales (5) mantengan su
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posicién original. La quinta pieza estd constituida por los propios cilindros
con forma ovoidal (5). Estos en su posicién de descenso se encuentran por el
lado que les es comin. El basculaje se permite al pasar ambos cilindros (5), un
eje transversal (3), por su interior.
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REIVINDICACIONES

1. Adaptador de atornillador a rosca para hembrillas y escarpias, que se

caracteriza porque se constituye mediante dos cuerpos cilindricos con base

ovoidal dispuestos en forma horizontal, fijados mediante ejes a una caja
rectangular.
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