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Vynélez se tyké zafizen{ k stavém ‘polohy
idel, zejména snima&i piitomnosti materis-
lu se zvld§tnim zietelem k ochran® &idel
pred nadmérnym nidivym plisobenim indi-
kovan&ho materidlu, nap¥. pfed plsobenim
tepla v§valku p¥i indikaci jeho prichodu
zvolenym mistem na jeho pohybové dréze ve
vdlcovaci trati a podobn3.

Tak napfiklad pfi indikaci prfichodu ma-
teridlu po vyvélcovdni a Sastetném ochlaze-
ni pomoci magnetického bezdotykového sni-
made piitomnosti materidlu a indikaci dosa-
Zeni tohoto materidlu Z4ddané drovng je ten-.
to snima& vystaven plsobeni tepla po celou
dobu pfitomnosti indikovaného materidlu v
mist8 tohoto snimade:

Tyto nevyhody vedou ke zhorSeni spoleh-
livosti, sniZeni Zivotnosti pouZitych Tidel a
pod’obné. Je z¥ejmé, Ze p¥i pouZiti dotykovych
snfmadt p¥itomnosti materidlu jsou negativ-
ni Géinky indikovaného materidlu na tyto
snimage - mnohem nep¥iznivdj§i a vedou k
rychlému opotFebeni t¥chto snimadd a je-
jich vy¥azeni z provozu.

Tyto nevfhody odstrafiuje za¥izen! k sta-
véni polohy &idel, zejména snimadf p¥itom-
nostl materidlu podle vynédlezu, jehoZ pod-
stata spolivd v tom, Ze snima& piitomnosti
materidlu je mechanicky spojen s motorem,
napfiklad s pneumatickym vélcem, a v?stup
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tohoto snimafe je elektricky spojen se vstu-
pem prevodniku, jehoZ vystup je spojen s
Fidicim vstupem tohoto motoru. .

Vystup prevodniku je elektricky spojen s

" ovladacim vstupern elektromagnetického Sou-

pdtka, jehoZ pneumatické v§stupy jsou spo-
jeny s privody pneumatick&ho valce. _

Prednosti zaFizeni X stavéni polohy &idel,
zejména snimalll pritomnosti materidlu po-
dle vyndlezu je omezeni nep¥iznivého pliso-
beni indikovaného materidlu svymi vedlejsi-
mi G8inky ha poumtir shimad piitomnosti
materidlu na nezbytny €as otekdvaného pri-
chodu jednotlivého kusu a zaindikovani to-
hoto kusu.

PFi sefazen! snimadfi pFitomnosti materis-
Iu do né&kolika ¥ad, napfiklad p¥i srovnédni
tyfového materidlu na chladicim lo%i ve val-
covnédch a vybdru jedné Fady pro konkrétni
indikaci dosaZeni tirovn® této jedné fady se
tento vyb&r uskutediiuje automaticky a bez
ovliviiovani snimadd piitomnosti materiglu
v ostatnich fadéach.

ZafFizeni k stav&ni polohy éldel ze]mena
snimadh pFitomnosti materiglu je v piiklad-

. ném provedeni zndzorhgno na. pFilo¥eném

vykrese, kde na obr. 1 je zndzorndno princi-
pidlnl mechanické a elektrické spojeni jed-

- notlivgch prvkd do uzaviené smySky, na

obr. 2 je znézornénd zapojeni pneumatické-

Vo,
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ho vélce do této smycky, a na obr. 3 jsou
.zuizornény diagramy c¢asového trvani jed-
notlivych signald.

‘Na obr. 1 je na dréze 1 1ndikovaneho kuso-
vitho materidlu zndzornén jednotlivy kus K
v poloze dosaZeul tirovnd snimade $ p¥itom-
nostl materidlu p¥i pohybu ve sméru R.

Snimag § pfitomnosti materidlu je mecha-
n:cky spojen s motorem M. V§stup 81 tohoto
srimade S je elekiricky spojen se vstupem p
p.'2vodniku P. Pfevodnik P m4 jednak prv-
n: vystup P1, a jednak druhy vystup Pz spo-
Jeny s druh?m vstupem m2 motoru M.

fako snimad S pi‘ltomnosn materidlu se
uvaZuje &idlo, které p¥i vzniku stavu — ma-
teridl je p¥itomen v mistd tohoto ¢idla, tj. v
bezprostfedni blizkosti tohoto &idla, méni G-
rovefi signdlu na vystupu 81. Jednd se pred-
nostnd o digitdlni vystupni signal jednidko-
v& logické trovn& po dobu trvani stavu —
- materidl je pFitomen, a nulové logické
tirovn¥ po dobu trvani stavu — material je
neptitomen, v bezprostfedni blizkosti, napii-
klad ve vzddlenosti 2 a¥ 3 cm. Jako konkrét-
ni podoba tohoto snimade se uvaZuje mag-
neticky snimad 8 a podobné.

Jako pfevodnik P se uvaZuje takovy elek-
tronicky €len, ktery pfemsituje vystupni sig-
ndl snimade 8§ piitomnosti materidlu S pfi-
chazejici na vstup p jednak na logicky sig-
nédl na prvnim vystupu Pi tohoto pievodni-
ku P, a jednak na vykonovy signédl na dru-
hém vystupu Pz tohoto pFevodniku P, zpiiso-
bujici zménu pohybového stavu motoru M.
Jako konkrétni podoba tohoto pFevodniku P
se uvaZuje zesilovad s jednim logickym vy-
stupem a s jednim kontakinim vystupem..

Jako motor M se uvaZuje vieobecn® vyko-
novy ¢len veetnd pripadné pfidavné mecha-
nické &4sti k pfem#nsd polohového stavu sni-
mace 8, tj. vysunuti do pracovni polohy 82
na drize D, a zpétného zasunuti do khdove
polohy.-

Funkce za¥izen! k stav¥ni polohy &idel po-
dle vyndlezu v p¥ikladném provedeni podle
obr. 1 je takovd, Ze piivedenim spou3tdci-
ho signlu.na prvani vstup m1 motoru M v
fase odekdvaného priichodu jednotlivého ku-
su K se spousti motor M a zplisobuje vysu-
nut! snimage 8§ ve smé&ru Z z klidové polohy
do pracovni-polohy §,.

V Zasovém okamZiku dosaZeni &ela jed-

notlivého kusu K p¥i pohybu na dréze D ve .

smé&ru R je-vybuzen signél na v¢stupu 81 sni-
.macde 8 pFitomnosti materidlu. Tento signél
prechdzi na vstup p pfevodniku P a zpfiso-
muje jednak vybuzeni logického signdlu na
prvnim v¢stupu Py tohoto pfevodniku P, a
jednak vybuzeni vykonového signdlu na dru-

hém vystupu Pz tohote pfevodniku P. Lo-

gicky signél je urden k daldfmu pouZiti v pki-

. ~davné logické siti jako 'signdl indikujici

piesny asovy okamZik prechodu &ela jed-
notlivého kusu ‘K mistem snimade § polohy
Vykonovy signél pfechdzi z druhého vystu-
pu P2 pfevodniku P na druhy vstup mz moto-
ru M a spoust! tento motor M v opaéném

, 4
sméru, - co¥ zpusobu]e zpétné zasunuti sni-

' macde S do klidové polohy..

Zatatek ofekdvaného prﬂchodu jednotli-
vého kusu K se realizuje napifiklad pifi ne- -
pfesné frekvenci t&chto kustt K pomoci &a-
sového posunuti vZdy s odstupem &asového
tseku pFedem stanovené konstantni délky
0d pF¥echodu a zaindikovéani predchoztho ku-
sit K, popf. od pFedsazeného pomocného
snimad&e polohy spojeného s prvnim vstupem
m1 motoru M, a podobné. Uvedeny pomocny
snima¢ polohy miZe byt umistén v takovém
mist& vyrobni linky, kde nelze pfesn& zachy-
tit polohu zpracovdvaného materidlu, pop#i-
padé& tato poloha neni smé&rodatnd k Fizeni
dalstho dseku této vyrobni linky.

V aplikaci na védlcovac! pofadi-se jedné
napiiklad o pfedb&inou indikaci prichodu
provalku mistem mezi n8kterymi stolicemi,
a presné zaindikovéni &ela nebp konce v§-
valku limitujicim mistem pro odbavovani v{-
valku na chladici loZe.

* Na obr. 2 je zndzornéno provedeni motoru
M v podobé pneumatického vélce V. Snimag

‘8§ pritomnosti materidlu je mechanicky spo-

jen s pistni ty¢i tohoto vdlce V. Druhy vy-
stup P2 pfevodniku P je spojen s druhym o-
vlddacim vstupem ez elektropneumatického
Soupdtka E. Pneumatické vystupy tohoto
Soupédtka E jsou spojeny s.pfivody pneuma-
tického vélce V tak, Ze prvni pneumaticky
vystup Ei1 je spojen s prvnim p¥ivodem Vi,
druhy pneumaticky vystup Ez je spojen s
druhym privodem V2. Prvni vstup mi moto-
ru je spojen s prvaim ovlddacim vstupem
€1 elektropneumatického Soupdtka E. Vstup
@, predstavuje piivod tlakového média to-
hoto Soupétka E.

Funkce motoru M na obr. 2 ]e takovd, Ze
p¥ivedenim signdlu na prvni vstup mi pie-
ch4zl tento signdl na prvni ovlddaci vstup
e1 a zplsobuje pFeklopeni Soupédtka E do pra-

~covni polohy. Tlakové médium, napfiklad

stladeny vzduch pPechdzi z pfivodu e, pres
prvni pneumaticky vystup E1 a prvni pfivod
Vi pod pist vdlce V a zplisobuje vysunuti
pistu s pisni ty¢i a snimadem 8 do pracov- .
ni polohy 8,.

V dasovém okamZiku zaindikovant jednot-
livého kusu K p¥echézi signél z druhého v§-
stupu Pz pFevodniku P na druhy ovlddact
vstup ez a zpfisobuje zpdtné p¥eklopeni e-
lektropneumatického Soupédtka E do klidové
polohy. Tlakové médium pFechdzi z p¥ivo-
du e, pies druhy pneumaticky vystup Ez a
druhy pfivod V2 nad pist vélce V a zplsobu-
je zasunuti pistu s pistnf ty&f a snimaéem S
do klidové polohy.

PFfitom. plnéni t1akov§rm médiem prostoru »

‘pod pistem prvnim pFivodem Vi je spojeno

se soudasnym vyprazdiiovanim prostoru nad
pistem propojenim druhého p¥ivodu Vz s o-
kolnim ovzdudim, a naopak, pln&ni tlakovym
médiem prostoru nad pistem druhym piivo-
dem V2 je spojeno se soudasnym vyprazdiio-
vdnim prostoru pod pistem propojenim prv-
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nfho pf¥ivodu Vi s okolnim ovzdu8im pFislus-
nymi uvoln&nymi kanély Soupédtka E.
Na obr. 3 je znazornén diagram 1, ktery
pfedstavuje ¢asovy tsek 11 odekdvaného
prfechodu jednotlivého kusu K. Na zafatku

tohoto Zasového tGseku v fasovém okamZiku -

8 vznikd impulsni signdl 12 znazornény v
-diagramu 2, ktery je odvozen napftiklad od
predsazeného pomocného snimade polohy in-
-dikujiciho p¥itomnost materidlu po dobu {a-

sového tseku 13 zndzornsného v diagramu

3. Vysledkem je vysunuty stav 82 snimade 8.
V gasovém okamZiku 10 dosaZeni &ela jed-
notlivého kusu K tdrovné& tohoto snimace S
vznikd signdl 14 zndzornény v diagramu 4
a indikujici stav — materidl je p¥Fitomen.
Casové trvéni tohoto signédlu je ur&eno rych-
losti Si¥eni signdlli a rychlosti pohybu moto-
ru M do klidové polohy do trovné& mimo do-
sah citlivosti snimade S a zndzornéno ¢arko-
van&. Na prvnim vystupu Pi1 pFevodniku P
vznikd impulsni signédl 15, zndzorn&ny v dia-
gramu 5, ktery prechdzi do p¥idavné logic-
ké sit&. Zaroverl vznikd na druhém vystupu

P2 pfevodniku P signdl 18, zndzornény v dia- .
gramu 6, ktery pfechézi na druhy vstup mz

motoru M. Vysledkem je klidovy stav 17
znézorn&ny v diagramu 7. V.¢asovém diagra-
mu 8 je znézorn&no setrvéni snimate $ p¥i-
-tomnosti materidlu v pracovni poloze 8,, o-
hranidené diive uvedenymi fasovymi okam-
Ziky 8, 10. -

Dald! uplatnéni zafizeni k stav&ni polohy
¢idel podle vynélezu je v oblasti stavéni po-
lohy né&kolika funké&én& sdruZenych ¢idel k
spolecnému ugelu.

Tak napfiklad p¥i indikaci n&kolika jednot-

livgch kusd K v n&kolika sdruZenych rovno-.

b&Znych drdhdch pomoci €idel sefazengch
do Fad ve vyznaénych trovnich na t&chto
drédhdch se dosaZeni zvolené Urovn& z t&ch-
to v§znaénych drovni indikuje tak, Ze se vy-

~ sunuji snfmade $ piitomnosti materidlu ve

zvolené trovni do jednotlivfch drah 1 indi-
kovaného kusového materidlu z vychozi kli- .
dové polohy v case ofekdvaného priicho-
du jednotlivych kus@ K, a Ze se zasunuji
zp&tné tyto snimade S piitomnosti materidlu
z téchto drah 1 do vychozi klidové: polohy -
p¥i dosaZeni pfedniho konce t&chto jednotli-
vych kKustl K mist t&chto snimaci 8, a to ph-
sobenim vlastniho vystupniho signédlu p¥i za-
indikovéni t8chto jednotlivych kusi K.
.ZaFizeni pro toto dal$i uplatndni se skla-
dé ze snimadll pfitomnosti materidlu sefaze-
nych do rad ve vyznadénych trovnich na téch-
to drahach 1, kteréZto snimade 8§ jsou spfa-
Zeny s motory M a spojeny s pfevodniky P
tak, Ze vystupy téchto snimadd $ jsou spo-
jeny se vstupy t8clito prevodnikdl P, jejichZ
vystupy-jsou spojeny s ridicimi vstupy t&ch-
to motordt M. '
Prednosti tohoto uplatnéni je operativnf-
moZnost volby a indikace dosaZen{ p¥ednich
kKonci kusového materidlu zvolené tdrovnd
z vyznadnych drovni v soustav® sp¥aZenych
rovnob#&Znych drah tohoto kusového mate-
ridlu, zejména v soustavdch automatického
Fizeni toku materidlu. Tato volba se¢ dé&je

.pouhym zdsahem do Fidicf ¢dsti zm&nou toku

¥idicich signéla.
Dal3i prednosti tohoto uplatn&ni je sku-
tednost, Ze snimade piritomnosti materidlu v

~ ostatnich trovnich mimo prdvé zvolenou -

roveil jsou mimo dosah nepfiznivého piso-
beni indikovaného kusového materidlu.
Zatizeni k stavéni polohy ¢idel podle vy-
nélezu se uplatiiuje p¥i Fizeni toku materig-
lu ve vyrobnich zejména &len&n§ch linkach.
Beézprostfedni a zcela konkrétni uplatnéni

" nachézi pii srovndvani koncdt vyvalkd na

chladicim loZi vdlcovny, v tfidicich linkdch
a podobné. :

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥{zen{ k stav&ni polohy &idel, zejména.

snimadll pritomnosti materidlu, vyznafené
tim, #e snimac¢ (S) pFitomnosti materidlu je
mechanicky spojen s motorem (M), napfi-
kilad s pneumatickym vdlcem (V), a vystup
(S1) tohoto snimade (8] je elektricky spojen
se vstupem (p) pfevodniku (P), jehoZ vystup
(Pz) je spojen s Fidicim vstupem (mz) tohoto
motoru (M).

2. Zafizenl k stav&ni polohy ¢idel podle
bodu 1, vyznacené tim, Ze vystup (P2} pfFe-
vodniku (P) je elektricky spojen s ovldda-
cim vstupem (ez) elekiromagnetického Sou-
pdtka (E), jehoZ pneumatické vystupy [(E,

- E2) jsou spojeny s pfivody (Vi, Vz] pneu-

matického vélce [V].

3 listy vvkresﬁ

Severografia, n. p., zdved 7, Most
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