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(57) Es wird eine Niederhalte sorrichtung fiir durch

Jacquardmaschinen gesteue' te Webmaschinen 4
angegeben, die zwischen Platinenschnur unc Chorschnur 3
angeordnet ist und ein Federkraftelement aufweist, das
eine Federkraft auf die Platine ausiibt und durch die
Maschine vorgegeben ist, wahrend die Federkraft der
{iblichen Tiefzugeinrichtung, die auf den Kettfaden
einwirkt, nur durch die webtechnischen Bediirfnisse
bestimmt ist. Bei einer eine nachriistbare Baueinheit
erreichenden Anordnung sind mehrere solche
Federkraftelemente in Matrix zwischen zwei Lochplatten
angeordnet, wobei Federn in Fihrungsrohren angeordnet
sind und an der Litze ein Hindernis angebracht ist. Die
Baueinheit kann hohenverstellbar zwischen
Jacquardmaschine und Webmeschine angeordnet werden.
Dadurch warden unterschiedliche Reibungswerte und
Krafteinwirkungen sowie der VerschleiB reduziert, wobei
die webtechnischen und maschinentechnischen
Bedingungen so erfiillt werden, daB eine hohe
Harnischstandzeit erreichbar ist. Fig. 1
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Niederhaltevorrichtung fiir durch Jacquardmaschinen ge-~
steuerte Webmaschine, bei denen jeder Eettfaden mittels
einer Chorschnur und einer mit dem Maschinenrahmen und
dieser Chorschnur verbundenen eine Federkraft ausiibende
T efzugeinrichtung sowie mittels einer am anderen Ende
der Chorschnur ldsbar anbringbaren mit jo einer ‘Platine
der Jacquardmaschine verbundenen Schnur gwischen zwei
Fachstellungen gufgrund der mustergerechten Steuerung
der Jacquardmaschinen-Platinen bewegbar ist und gegen
die Hubbewegung der Platine nach unten gezogen wird, da-
durch gekennzeichnet, daB die Federkraft (F1) der Tief-
zugeinrichtung (3) nur nach webtechnischen Bediirfnissen
festgelegt ist und daB zwischen Flatinenschnur (5) und
Chorschnur (2) ein Federkraftelemant (11) jeweils 1dsbar
angeordnet ist, dessen Federkraft (F2) der maschinenbe-
dingten Federkraft zum Niederholen der Flatine (4) ent-
spricht.

Niederhaltevorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daf das Federkraftelement (41) durch eine ein
Hindernis (9) tragende Litze (8) gebildet ist, wobei sich
ein Federelement (11) zwischen dem Hindernis (9) und ei-
nem ortsfesten Rahmenteil (10) abstiitzt.

Niederhsltevorrichtung nach Anspruch 4 oder 2, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das Federelement eine Druckfeder, ins-
besondere eine Bchraubenfeder (17) ist.
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Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, da8 das Pederkrattelement (11)
von einem Filhrungsrohr (12) umgeben ist.

Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB mehrere Federkraftelemente
(11) matrixartig angeordnet sind.

Niederhaltevorrichtung nach Anspruch 4 und 5, dadurch ge-
kennzeichnet, da8 die Enden der Fiihrungsrohre (12) je-
weils in einer gemeinsamen Lochplatte (10; 13) abgestiitzt
sind.

Niederhiltevorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
gzeichnet, daf die Lochplatten (10; 13) untereinander
verbunden (29) sind und mit den Federkraftelementen eine
selbstindig handhabbare und in den Maschinenrahmen

(27; 28) einbaubare Baueinheit bilden.

Niederhaltevorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
geichnet, da8 die Fiihrungsrohre (12) diinnwandig sind und
zwis..on den Lochplatten (10; 13) eime mit deren einer
verbundene Stiitzlochplatte (24) vorgesehen ist.

Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 8,
dadurch gekennzeichnet, daB8 das Fiihrungsrohr (12) an ei-
nem Ende eine AbschluB-Lochscheibe (20) asufweist, deren

Loch den Durchtritt der Litze (8) ermdglicht, wobei das

Federelement (17) zwischen Hindernis (21) und Abschluf-

Lochscheibe (20) wirkt.

Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 8,
dadurch gekemnnzeichnet, daf das Fiihrungsrohr (412) zumin-
dest an einem Ende in einem ortsfesten Rahmenteil (10),
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abgestiitzt ist und da8 das Federelement (17) an einem
Ende zwischen dem Rashmenteil (10) und dem Fiihrungsrohr
(12) festgelegt ist.

Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dafB das Hindernis durch eine
fest mit der Litze (8) verbundens Scheibe {24) gebildet
ist.

Niederhaltevorrichtung nach Anspruch 41, dadurch gekenn-
geichnet, daB die Scheibe (21) Iuftdurchtrittstffnungen
aufweist.

Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis 12,
dsdurch gekenngeichnet, da8 die Litze (8) endseitig einen
Karabiner (15) bzw. eine Schlaufe (16) aufweist, mittels
denen sie mit der zugehSrigen Platinenschnur (5) bzw.
Chorschnur (2) 13sbar verbindbar ist.

Niederhaltevorrichtung nach einem der Anspriiche 7 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, daB die Baueinheit mittels
Distanzstiicken (30) mit vorgebbarer Vorspanoung der Fe-
derkraftelemente in den Maschinenrshmen (27; 28) einbau-
bar ist. ‘

Hierzee £ Sthew ZU'O‘anafu-\_
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Niederhaltevorrichtung fiir durch Jacquardmaschinen ge-
stouerte Webmaschinen :

Anwendungsgebist der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Niederhaltevorrichtung fiir durch
JacQuardmaschinen gesteuerte Webmaschinen, bei denen Jjeder
Kettfaden mittels einer Chorschnur und einer mit dem Maschinen-
rahmer und dieser Chorschnur verbundenen eine Federkraft aus-
iibende Tiefzugeinrichtung sowie mittels einer am anderen

Ende der Chorschnur lsbar anbringbaren mit je einer Flatine
der Jacquardmeschine verbundenen Schnur swischen zwel PFach-
stellungen sufgrund der mustergerechten Steuerung der
Jacquardmaschinen-Platinen bewegbar ist und gegen die Hub-
bewegung der Flatine nach unten gezogen wird.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Bei derartigen Anordnungen werden mittels Chorschniiren die
einzelnen Kettfidden zwischen einer unteren und einer oberen
Stellung zwecks Fachbildung bewegt. Mittels einer eine Fe-
derkraft ausiibenden Tiefsugeinrichtung wird der Kettfaden
bzw. das Unterende der Chorschnur gegen den Maschinenrshmen
in die untere Fachstellung vorgespannt. Das Anheben des Kett-
fadeng und der Chorschnur in die obere Fachstellung wird
durch mustergerechte Steuerung der Platinen einer Jacquard-
maschine erzielt, wobei das Unterende der Flatinen der
Jacquardmaschine {iber eine Platinenschnur mit dem Oberende
der Chorschnur direkt und in aller Regel ldsbar verbunden
ist. In der unteren Fachstellung stiitzt sich die jeweilige
Platine der Jacquardmaschine an einem Platinenboden ab, in
der oberen Fachstsliung wird die Platine bei Ansteuerung mit-
tels einer geeigneten Arretiereinrichtung gehalten. Zur
mustergerechten Steuerung der Platinen einer Jacquandmaschine
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sind gahlreiche Systeme bekannt und hendelsitlich, bei-
spielsweise mechanische und elektromechanische Systeme.

In allgemeinen hagben die Unterenden aller Platinen einer
Jacquardmaschine eine andere geometrische réumliche Anord-
nung als die Angriffspunkte der Chorschniire an den Kettfdéden,
so daB Fihrungen fiir die Chorschniire erforderlich sind, wo-
durch sich unterschiedliche Reibungswerte ergeben. Ferner

ist es {iblich, mittels einer Flatine mekrere Kettféaden zu
heben bzw. zu senken, d. h. mehrere Platinenschniire und Chor-
sohniire vorzusehen. Bei diesem Weben im Repport kénnen bis zu
40 Chorachniire mittels einer Flatine steuerbar sein, so de8
auf die Platine durch die mehreren Tiefzugeinrichtungen eine
entsprechend hdhere Kraft ausgedbt wird. Die Anzehl der im
Rapport sngeordneten Chorschniire kann sich von Webstiick zu
Webstiick #ndern. Somit ergeben sich unterschiedliche Be-
lastungen Jje nach Anwendungsfall. Ist jedoch die durch die
Tiefzugeinrichtung ausgeiibte Eraft zu groB, ist der Verschleif
hoch. Die erwiinschte Harnischstandzeit, die Arbeitszeit der
Webmaschine mit einer Jacquardmaschine, wird dadurch herabge-
setzt.

Ist dagegen die durch die Tiefzugeinrichtung ausgeiibte Kraft
zu niedrig, kann es zu Funktionsstdrungen kommen. Diese Nach-
teile werden mit héherer Arbeitsgeschwindigkeit grdfier, da
mit hSherer Drehzshl des Antriebes fiir die Jacquardmaschine
die Platinen mit grdSerer Geschwindigkeit bewegt werden und
auch durch die ausgeiibte Federkraft riickgestellt werden miis-
sen.

Die Schwierigkeit besteht also darin, webtechnische Bedin-
gungen und maschinentechnische Bedingungen entsprechend auf-
einander abzustimmen, um die Harnischstandzeit méglichst hoch

zu halten.
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Wenn die auf die Platine ausgeiibte Kraft zu niedrig war, ist
mitunter von Handwerkern zusétzlich eine Feder zwischen Pla-
tine und Maschinenrshmen gespannt worden. Aus konstruktiven
Griinden und wegon der Unzuginglichkeit der zahlreichen Pla-
tinen in einer Jacquardmaschine, ist dies nur gelegentlich
durchgefiihrt worden und war dariber hinaus nur bei rendseiti-
gen Platinen mdglich.

Ziel der Erfindung

Eg ist das Ziel der Erfindung, unterschiedliche Reibungs-
werte und Krafteinwirkungen sowie den VerschleiB zu redu-
zieren.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe gugrunde, eire Niederhalte-
einrichtung fiir durch Jacquardmaschinen gesteuerte Web-
maschinen, bei denen jeder Kettfaden mittels einer Chorschnur
und einer mit dem Maschinenrahmen und dieser Chorschnur ver-
bundenen eine Pederkraft ausiibende Tiefsugeinrichtung sowie
mittels einer am anderen Ende der Chorschnur lésbar anbring-
baren mit je einexr Platine der Jacquardmaschine verbundenen
Schnur gwischen zwei Fachastellungen aufgrund der muster-
gerechten Steuerung der Jacquardmaschinen-Platinen bewegbar
ist und gegen die Hubbewegung der Platine nach unten gezogen
wird, auszubilden, daB webtechnische und maschinentechnische
Bedingungen so erfiillt werden kinuen, daB eine hohe Harnisch-
standzeit erreichbar ist.

ErfindungsgensdB wird diese Aufgabe dadurch geldst, daB die
Federkraft der Tiefzugeinrichtung nur nach webtechni-
schen Bedfirfnissen festgelegt ist und daB zwischen Platinen-
schnur und Chorschnur ein Federkraftelement jeweils ldsbar
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angeordnet ist, dessen Federkraft der maschinenbedingten
Pederkraft zum Niederholen der Platine entspricht.

Dabei ist es besonders vorteilhaft, wenn das Federkraftele-
ment durch eine ein Hindernis tragende Litze gebildet ist,
wobei sich ein Federelement gwischen dem Hindernis und einem
ortsfesten Rahmenteil abstiitzt.

ZweckniBigerweise ist das Federelement eine Druckfeder, ins-
besondere eine Schraubenfeder.

Vorzugsweise ist das Federkraftelement von einem Fiihrungsrohr
umgeben, wobei mehrere Federkraftelemente matrixartig ange-
ordnet sind.

Im Sinne der Erfindung ist es, wenn die Enden der Filhrungs-
rohre jeweils in einer gemeinsamen Lochplatte abgestiitzt sind.
Vorteilhafterweise sind die Lochplatten untereinander verbun-
den und bilden mit den Federkraftelementen eine selbsténdig
handhabbare und in den Maschinenrahmen einbaubare Baueinheit.
Die Fihrungsrohre sind nach der Erfindung diinnwandig und zwi-
schen den Lochplatten ist eine mit deren einer verbundene
Stiitzlochplatte vorgesehen.

Vorteilhaft ist es dabei, wenn das Fiihrungsrohr an einem Ende
eine AbschluB-Lochscheibe aufweist, deren Loch den Durchtritt
der Litze ermdglicht, wobei das Federelement zwischen Hiader-
nis und AbschluB-Lochscheibe wirkt. ‘

In Weiterfiihrung des Erfindungsgedankens ist vorgesehen, dafl
das Fihrungsrohr zumindest an einem Ende in einem ortsfesten
Rahmenteil, abgestiitzt ist und daB das Federelement an einem
Ende zwischen dem Rahmenteil und dem Fithrungsrohr festgelegt
ist. '

ZweckmiBigerweise ist das Hindernis durch eine fest mit der
Litze verbundene Scheibe gebildat, wobei die Scheibe vorzugs-
weise Luftdurchtrittséffnungen sufweist.

Vorteilhafterweise weist die Litze endseitig einen Karabiner
bzw. eine Schlaufe auf, mittels denen sie mit der zugehdrigen
Platinenschnur bzw. Chorschnur ldsbar verbindbar ist.
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Vorzugsweise ist die Baueinheit mittels Distanzstiicken nit
vorgebbarer Vorspannung der Federkraftelemente in den Maschinen-
rahmen einbauber.

Die grundsétzliche Idee liegt darin, in den Verlsuf der Chor-
schniire ein zusdtzliches Federkraftelement derart anzuordnen,
daB durch die herkdmmliche Tiefzugeinrichtung lediglich die
webtechnischen Bedingungen zu erfiillen sind, wihrend das zu-
siitzliche Federkraftelement die maschinentechnischen Bedingun-
gen erfiillt. Die angegebenen konstruktiven Merkmale ermdglichen
dariiber hinsus eine Ausbildung mittels der ein einfacher Ausbau
méglich ist, wobei dariiber hinaus auch bestehende Anordnungen
nachgeriistet werden kdnnen.

Ausfiihrungsbeispiel

Die Erfindung wird nachstehend enhand von Ausfiibrungsbeispielen
ngher erliutert. In der zugehdrigen Zeichnung zeigen:

Fig. 1 schematisch den Aufbau e@ner Niederhaltevorrichtung
gendB der Erfindung,

Fig. 2 im Teilschnitt die Anordnung der Federkrafteiemente
gemtB der Erfindung in einer Baueinheit,

Fig. 3 einen Teil einer ersten Ausfiihrungsform,
Fig. 4 eine zweite Ausfiihrungsform,
Fig. 5 die zweite Ausfithrungsform in ihrer Anordnung im

Maschinenrshmen, wobei eine zusdtzliche Vorspannung
aufbringbar ist.
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Fig. 1 zeigt den schematischen Aufbau und die Zuordnung einer
Jacquardmaschine J zu einer Webmaschine W. In der Webmaschine
W verlaufende Kettfdden 1 konnen durch eine jeweilige Chor-
gschour 2 zwischen einer in Vollinien dargestellten unteren
Lage (Tieffach) und einer durch Strichvunktlinien dargestell-
ten oberen Lage (Hochfach) bewegt werd»n, derart, daB die
Fachbildung durchgefiihrt ist. Zur SBichersteilung der unteren
Lage der Kettféden 1 wird auf die Chorschnur 2 in dem Bereich,
in dem diese den Kettfaden 1 hebt oder senkt, mittels einer
schematisch durch eine Feder dargestellten Tiefzugeinrichtung
3 eine Federkraft F1 gegen den schematisch dargestellten Ma-
schinenrahmen ausgeiibt. Ist die Chorschnur 2 in die in Strich-
punktlinien dargestellte obere Lage bewegt, iibt die Tiefzug-
einrichtung 3 eine Riickstellkraft in die untere in Vollinien
dargestellte Lage aus.

Die Jacquardmaschine J erreicht die Bewegung der Kettféden 1.
In der Jacquardmaschine J werden Platinen 4 in iiblicher Weise
nustergerecht zwischen Hochfach- und Tieffachstellungen hin-
und herbewegt und je nach Ansteuerung in einer der Stellungen
gehalten. Jede Platine 4 ist {iber eine Platinenschnur 5 mit
mindestens einer Chorschnur 2 der Webmaschine W fest, jedoch
16sbar, verbunden, beispielsweise iiber den Eingriff zwischen
einem Karabiner und einer Schlaufe, die am jeweiligen Ende der
Platinenschnur 5 bzw. der Chorschnur 2 befestigt bzw. aus-
gebildet sind. Die Steuerung, ob eine Flatine 4 in der Hoch-
fachstellung zu arretieren oder in Tieffachstellung belassen
werden soll, kann in an sich bekannter Weise erfolgen, bei-
spielsweise iiber ein mechanisches Nadelwerk oder ein elek-
tromagnetisch gesteuertes Haltewerk oder dgl.. Systeme dieser
Art sind in groBerer Anzshl beksennt und handelsiiblich.

In der unteren Fachstellung kommt dabei iiblicherweise das Un-
terende der Platine 4 in Anlage gegen einen Platinenboden 6
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der Jacquardmaschine J, der im Maschin:nrahmen befestigt ist.

In Fig. 1 ist lediglich angedeutet, dnB mit einer Platine &
nehrere Chorschuiire 2, einen Rapport bildend, verbunden sein
kSnnen. Derartige Anordnungen sind iiblich und bekannt.

Schematisch dargestellt ist feruer, daB die Chorschnur 2 in
jhrem Verlauf Fihrungen 7 durchléuft, die ebenfalls mit dem
‘Maschinenrshmer fest verbunden aind. Diese Mihrungen 7 miis-
gen keinesfalls vertikal zueinander angedeutet sein, vielmehr
ist dies die Av.anahme.

Die Riickstellkraft, die auf die Platice 4 und auf.den Keti-
faden 4 ausgeiibt wird, muf sowohl webtechnischen als auch me-
schinentechnischen Bedingungen geniigen. Ist diese Federkraft
zu hoch, ist der Verschleif zu grof, ist dis Federkraft zu
niedrig, so kann es z2u Funktionsstérungen kommen. Dies ist
umso gravierender, Jje haufiger die Anzahl der im Rapport an-
geordneten Chorschniire 2 gedndert wird.

Dieses Problem wird durch das Vorsehen einer Federkraftele-
ment-Baueinheit F {iberwunden. GemdB Fig. 1 weist diese Bau-
einheit F eine Iitze 8 suf, die fest, Jedoch 18sbar, mit
einerseits der Platinenschnur 5 sowie andererseits der Chor-
gschnur 2 verbindbar ist. Diese Litze 8 trégt fest ein Hinder-
nis 9. Zwischen dem Hindernis 9 und einer mit dem Maschinen-
rshmen verbundenen Iochplatte 10 ist ein Federkraftelement 11
vorgesehen, das eine Pederkraft F2 gusiibt. Die durch das Fe-
derkraftelement 11 ausgeiibte Federkraft F2 ist so bestimmt,
deB sie zum Niederholen der Platine 4 geniigt. Die Federkraft
F4 der Tiefzugeinrichtung 3 ist dagegen 50 bemessen, daB sie
ausreicht, um einen Kett‘%aden 4 in die untere Fachstellung
niederzuholen, wenn die zugehdrige Platine 4 in ihrer Tief-
fachstellung ist.
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Damit wird die fiir die Tiefzugeinrichtung 3 erforderliche
Federkraft P4 ausschlieB8lich durch den Webvorgang bestimmt
und wird die durch das Federkraftelement 11 auszuiibende Fe-
derkraft F2 susschlieBlich durch die Maschine vastimmt, und
zwar unabhirgig davon, wieviel Chorschniire Z im Rapport in
der Webmaschine W vorgesehen sind, also mittels einer Platine
4 gehoben bzw. gesenkt werden sollen.

Da fiir eine Jacquardmaschine J und eine Webmaschine W zahl- '
reiche derartige Federkraftelemente 411 in einer Matrix &hnlich
der der. Anordnung der Platinen 4 angeordnet werden miissen,
ist es zweckméfig, wie in Fig. 2 schematisch durgestellt, in
gleicher Matrixanordnung Fiihrungsrohre 412 vorzusehen, wobei
ein Mihrungsrohr 42 fiir ein Federkraftelemint 14, eine Litze
8 und ein Hindernis 9 vorgesehen ist. Dieses Fiihrungsrohr 12
ist dabei zwischen einer oberen Platte, bei der es sich um
die Lochplatte 10 handelt, und einer weiteren Platte, die
ebenfalls eine Lochplatte 13 ist, fest vorgesehen. Das Fiih-
rungsrohr 412 kann vergleichsweise diinnwandig sein, wenn die
beiden Platten 10; 13 im Maschinenrahmen auf einen vorgege-
benen Abstand abgestiitzt sind. Fig. 2 veigt eine Ausfithrungs-
form, bei der die fiir den Durchgang der Litze 8 erforderli-
chen Licher 14 in der Platte 10 und entsprechende Licher in
der anderen Plaite 13 in einem im wesentlichen quadratischen
Raster angeordnet sind. Je nach Anordnung der Flatinen 4 in
der Jacquardmaschine J kénnen die Ldcher 44 benachbarter Rei-
hen such zueinander versetzt angeordnet sein. Die Anordnung
keann so weit gehen, daB benachbarte Hihrungsrobre 42 einander
beriihren. Die in Fig. 2 dargestellte Litze 8 zeigt am Ober-
ende einen Karabiner 415 und am Unterende eine Schlaufe 16, je-
doch kenn die Anordnung auch umgekehrt sein, je nachdem, wie
die Platinenschnur 5 und die Chorschnur 2 susgeriistet sind.
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Fig. 3 zeigt eine Anordnung, mittels der das als Spiralfeder
17 ausgebildete Federkraftelement sich im Bareich der Loch~
platte 10 sbstiitzt. Das Loch 14 fiir den Durchtritt dexr Litze
& hat im wesentlichen nur etwas griBeren Durchmesser als die
Iitze 8. Auf seiten des Fiihrungsrohrs 12 ist jedoch eine
Vertiefung 18 vorgesehen, deren Durchmesser dem AuSendurch-
messer des Filhrungsrohrs 12 entspricht. Zwischen dem Ende
des Fithrungsrohrs 12 und dem Boden 19 der Vertiefung 18 ist
die letzte Windung der Spiralfeder 17 festgeklemmt, derart,
da8 bei der Bewegung der Spiralfeder 17 ein Herausdriicken
oder Herausziehen unmdglich ist.

Fig. 4 zeigt nun zunidchst die Anordnung des Federkraftele-
ments 17 in dem Fiihrungsrohr 412 und dariiber hinaus auch eine
anders Ausfithrungsform hinsichtlich der Abstiitzung des Fe-
derkraftelements 17 gegen die Lochplatte 10. Die Licher 14 in
der Lochplatte 10 sind zundchst so bemessen, da8 auch die
Schlaufe 16 bzw. der Karebiner 415 bei umgekehrter Anordnung
eintreten kann. Ferner ist ebenfalls suf der anderen Seite
eine Vertiefung 18 vorgesehen, die zur Aufnghme des entspre-
chenden Endes des Fiihrungsrohrs 12 dient. Jedoch ist zwi-
gchen Fiibrungsrohr 42 und Boden 19 der Vertiefung 18 eine
Lochscheibe 20 eingesetzt, deren Loch lediglich fiir den Durch-
tritt der Iitze 8 geeignet ist. Die Lochscheibe 20 dient da-
her als Abstiitzelement fiir das ebenfalls als Spirslfeder 17
ausgebildete Federkraftelement.

Fig. 4 zeigt fernmer, daB auf der Iitze 8 innerhald des Fiih-
ru gsrohrs 12 ein Hindernis in Form einer Scheibe 21 aufge-
klemmt ist, wobei die Scheibe 21 im AuBendurchmeaser dem In-
nendurchmesser ies Fihrungsrohrs 12 im wesentlichen angepaft
ist und im Zorigen Iuftdurchtritte aufweisen kann. Die Scheibe
24 kann dsher auch sternfdrmig oder dergleichen ausgebildet
sein. Wesentlich ist lediglich, da8 die Scheibe 21 innerhalb
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des Fiihrungsrohrs 412 gefilhrt werden kann unéd zur Abstiitzung
der Spiralfeder 17 dieisn kann.

Am enderen Ende ist das Filhrungsrohr 42 in #hnlicher Weise in
der anderen Lochplatte 13 festgelegt. Jedoch ist eine Abstiit-
zung des Federkraftelementes 47 nicht mehr erforderlich, so
daB es ausrelcht, ein dem Loch 14 #quivalentes Loch 22 sowie
eine der Vertiefung 18 #quivalente Vertiefung 23 vorgzusehen.

Um ein Ausknicken der Federkraftelementanordnung aus Fiihrungs-
rohr 12, Spiralfeder 17 und Scheibe 21, insbesondere damnn zu
vermeiden, wenn bei diinnwandigem Fithrungsrohr 12 die Spiral-
feder 17 zussmmengedriickt ist, ist es zweckméBig, eine 8tiitz-
Lochplatte 24 vorzusehen, die entsprechende dem Aufendurch-
messer des Fihrungsrohrs 12 angepafte Durchgangsldcher 25
besitzt. Bei dem dargestellten Ausfijhrungsbeispiel ist diese
Stiitz-Lochplatte 24 etwa dort angeordnet, wo eich die Mitte
der zusammengedriickten Feder 17 befindet, also etwa im oberen
Drittel des Raumes zwischen den beiden Lochplatten 10; 13.
Wie in Fig. 5 dargestellt, ist zweckmsBigerweise diese Stiitz-
lochplatte 24 i{iber eine im einzelnen nicht dargestellte Bol-
zenverbindung 26 mit der unteren Lochplatte 43 verbunden.

Wie weiter oben bereits ausgefiihrt, wird die Platine 4 (Fig. 1)
zwischen einer unteren und einer cberen Stellung bewegt, wo-
bei in der unteren Stellung das Unterende der Platine 4 auf
dem Platinenboden 6 zur Auflage kommt¢ und demit auch die un-
tere Lage der Litze 8 bestimmt. GemdB Fig. 4 ist die Anord-
nung so, daB in dieser unteren Lage u die Schlaufe 16 prak-
tisch spannungsfrei auf der Scheibe 20 aufliegt (bzw. auf der
Lochplatte 10 bei der Ausfilhrungsform gemdB Fig. 3). In der
oberen Stellung o der Litze 8, die der oberen Hubstellung der
Platine 4 entspricht, wird die meximale Federkraft F2 ausge-
{ibt. Dieser Hub h .zwischen unterer Stellung u und oberer Stel-
lung o ist eine maschinengegebene Grofe.
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Fig. 5 zeigt nun im wesentlichen die gleiche Anordnung wie
Fig. 4 bei Anordnung der Baueinheit F bestehend aus den bei-
den Lochplatten 10; 13 sowie den zwischen diesen angeordne-
ten Federkraftelementen im Maschinenrshmen, Fig. 5 zeigt
schematiach ein oberes Rahmenteil 27, das der Jacquardma-
schine J gemdéB Fig. 1 zugeordnet ist sowie ein unteres Rah-
menteil, das der Webmaschine W zugeordnet ist. Zwischen die-
sen ist die Baueinheit F mittels einer angedeuteten Bolzen-
verbindung 29 befestigt. Dies zeigt, da8 die erfindungsgeméfie
Anordunung auch nachtriglich in bestehende Jacquardmaschinen/
Webmaschinen-Anordnungen eingebaut werden kann.

+ig. 5 zeigt ferner gegeniiber Fig. 4 eine andere rdumliche
Lage, némlich, daB die Baueinheit F gegeniiber der Lage gemids8
Fig. 4 um einen Abstand t tiefer gesetzt ist, und zwar da-
durch, daB ein Distanzstiick 30 mit dem Abstand t zwischen dem
oberen Rehmenteil 27 und der Lochplatte 10 angeordnet ist.
Durch geeignete Wahl der Dicke dieses Distanzstiicks 30 kann
eine Vorspannung in der unteren Stellung u und der oberen
Stellung o zusdétzlich erzielt werden, d. h. die Federkraft F2
kann auf diese Weise bei gleicher Spiralfeder 17 unterschied-
lich bestimmt werden. Es ist zu bemerken, daB die Darstellung
gemdB Fig. 5 so ist, als ob die Schlaufen 16 der Litzen 8
bereits iiber die Platinenschniire 5 mit der jeweils zugeordne-
ten Platine 4 verbunden seien.

Es ist auvch eine Anordnung denkbar, mittels der die Lage der
Federkraftelement-Baueinheit F zwischen den beiden Rahmentei-
len 27; 28 verstellbar angeordnet ist.

Die Erfindung wurde anhand einer Ausfilhrungsform erlautert,
bei der die Spiralfeder 17 in der oberer Stellung zusammen-
gedriiczt ist und eine Druckkraft F2 auf die Litze 8 iiber die
Scheibe 20 susiibt, die nach unten wirkt. Die Anordnung kann
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jedoch auch so getroffon werden, daf in der oberen Stellung o
das Federkraftelement suseinandergezogen wird und dsher die
Federkraft F2 als Zugkraft nach unten wirkt. Ferner kdnnen
auch sndere Federn statt Spiralfedern verwendet werden.

Es zeigt sich, daB8 jede Platine 4 guf diese Weise eine ihr zu-
geordnete Kraft F2 aufweist, mittels der sie (maschinenbe-
dingt) in die untere Lage u zuriickgeholt wird, wihrend die
webtechnisch bedingte Pederkraft F1 ausschlieBlich auf den
Kettfaden 41 einwirkt, um diesen in die untere Fachstellung 2zu
bewegen. Auf diese Weise ist einerseits die Funktion der Ge-
samtanordnung sichergestellt, wihrend sndererseits der Ver-
schleif selbst bei hohen Geschwindigkeiten, hohen Drehzahlen,
der die Jacquardmaschine J betreibenden Maschine, herabgesetzt
ist. Dies ist sogar unabhiéngig davon, ob im Rapport gearbei-
tet wird. Darsus folgt, daB die Harnischstendzeit insgesant
erhdht ist, wobei fernmer einfache Konstruktion erzislt ist.
Ingbesondere ist nachtréglicher Einbau mdglich.
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