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(54) Zpisob & zapojeni ke kontrole jehel u pletacich strojd

Vynélez se tykd zpleobu kontroly jehel u pletacich strojl, u kterého se vytvdreji
od kontrolovanych jehel pomoci enimaciho prvku sledy impulsd a p¥#ivddéji se vyhodnoco~-

vacimu obvodu pro ziskéni poruchového signdlu a zapojeni pro provéddéni tohoto zplisobu.

V DOSu &, 1 915 362 je popsdno za¥izeni ke kontrole jehel u okrouhlﬁéh pletacich
strojl, u kterého slouzi signdly, ziskané pomoci snimaciho Ustroji jehel, ke zpdtnému
nastaveni integra¥nfho ¥lemu, kterému se p¥ivddi vstupni konstaentni signdl. Kritériem pro
stav kontrolovanyeh jehel je &asovy fozestup mezi havzdjem ze sebou ndsledujicimi impulzy.
Zména'éasového rozestupu mezi dvéma Jehlovymi impulzy neni zpisobens jen deformeci jehly
nebo zelomenim jehly, nybr¥ vyskytne se teké i tehdy, Jestli se zméni nep¥iklad otd&ky
stroje. To vede k vypnuti stroje, ani? by to zplsobila vadnd jehla.

U jiného navr¥eného za¥fzeni ke kontrole jehel, jak je nap¥iklad zndzornéno v DOSu
g, 2 351 881, me vytvdreji snimecimi dstrojimi od dvau libovolnych jehel z ¥Yady jehel, im-

pulzy s riznym Ghlem otev¥eni a rozdilné Sitky a privdd&ji se porovndvacim obvodu.

Vyhodnoocovéni se provédi tim zpisobem, Ze impulz mensi Sitky se mugi vyskytnout
v oblasti impulzu v¥t¥i ¥{¥ky. Odchylke, p¥ipustnd p¥i neruSeném provozu stroje je urdena

rozd{ilem obou i¥ek impulzd.
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Jiny zpisob, popsany v NDR patent. spisu &. 110 676 je charakterizovdn tim, Ze od dvou
kontrolovanych jehel, které p¥fsluseji rdznym ¥addm jehel, se ziskdvaji impulzy s fdzovym
posunutim asi o jednu Stvrtinu periody. V p¥i¥azeném vyhodnocovecim obvodu se vytvoii po-
ruchovy impulz tehdy, jestliZe Selo jednoho z impulzl se nachdzi mimo oblast truhého

impulzu.

Spoledny nedostatek tdchto zplsobl & zapojeni spodivd v tom, #%e vSechny impulzy se
ziskdvaji od kontrolovaenfch jehel a tim je ovlivnéna poloha impulzd deformaci a kmitédnim
jehly, vyskytujicimi se p¥i normdlnim provozu stroje. JiZ pom&rné nepatrnd odchylka jehly

od idedlni polohy vede k neZddoucimu a nechténému vypnuti stroje.

Cilem vyndlezu je vyvinout zpisob a zapojeni ke kontrole jelel u pletacich strojd,
které umo¥nuje s pom¥rnd malymi ndklady rozpozndni po¥kozenych jehel, ani¥ by deformace
a kmity jehel, vyskytujici se p¥i normdlnim provozu vedly k vypnuti stroje.

P¥i&ina vyde uﬁedenjch nedostatkl spodivd v.tom, Ze vSechny impuliy, které se po=-
t¥ebuji pro vyhodnoceni, se ziskdvaji z kontrolovanych jehel a tim Jje ovlivhovéno fézové
posunuti impulzd deformacemi a kmity jehel, vyskytujicimi se p¥i normélnim provozu stiroje.
P¥i predem zadaném Jasovém rozestupu mezi navzdjem za sebou ndsledujicimi impulzy j;ou

pii zm8nd otédek stroje pot¥ebné nevyhodnd Easové korekce.
Ukolem vyndlezu je odstranit p#i&iny nedostatkd znédmych ¥redeni,

‘ Podle vyndlezu se tento vkol Yedf tim, #%e od prvkd stroje, které se pohybuji syn~-
chronné s jehlami & tém3% bez kmitld, jeko napiiklad Zebra jehelniho liZke se ziskdvaji
porovndvaci impulzy nepatrné e konstantni Si¥ky a poruchovy signdl se vytvo¥i tehdy,
jestlife se predni &elo jehelniho impulzu nenachdz{ v oblasti mezi zadnim Eelem porovné=

vaciho impulzu na pFedni Selem porovndvaciho impulzu n + 1.

Rozvinut{ vyndlezu spodivd v tom, %e porudhovy, resp. poruchové signdly se vytver{
tehdy, jestli¥e frekvence jehelnich impulzd, pop¥ipadé porovndvacich impulzd je vétsi

ne#-1i nastavitelnd miniméini frekvence,

Vyznemem vyndlezu rovnd? je, Ze ziskané porovndveci impulzy se p¥ivddaéji p¥imo za-

pojeni pro vymezeni migta poruchy,

Zapojeni k provéddéni zplsobu podle vypélezu je pak vyznadeno tim, %e snimaci prvek je
prost¥ednictvim tvarovaciho obvodu impulzd e derivadnfho &lemu spojen s prvnim vstupem
bistabilniho klopného obvodu, jeho¥ vystup je spojen s prvnim vstupem soudinového obvodu,
zatimco druhy snimaci prvek je p¥es tvarovaci obvod impulzd a hradlovy obvod spojen Jak
pPes derivedni $len se druhym vstupem bistebilniho klopného obvodu, tak teké se druhym

vetupem soudinového obvodu & vy¥stup soudinového obvodu je spojen s indike¥nim prvkem,

Vyhodnost YeSeni podle vyndlezu spodivd zejména v tom, Ze se indikuji skutednd jen
vadné jehly, zetimco p¥{padné kmity jehel a podobnd nevedou k vypnuti stroje. To vie Je

umoZndno jen & vynaloZenim pomérné malych ndkledi.
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Vyndlez bude v deldim textu bliZe vysvdtlen na p¥ikladu provedeni, zndzorn¥ném na vy-
kresech, kde znadi obr, 1 blokové schéma zapojeni, obr. 2 blokové schéme hradlového obvodu
podle obxr, 1, obr, 3 diagram impulml v zapojeni podle obr. 1 a obr. 4 uspo¥dddni snimecich

prvkd u pletaciho stroje,

Dve snimeci prvky 1 a 2 jsou po obvodu okrouhlého pletaciho stroje uspordddny tak,
Ze hddky 27 jehol kontrolované jehelni Pady vytvdieji u snimacfho prvku 1 sinusové jehelni
impulzy 15. Od Zeber jehelniho lﬁZka 28 se zigkdvaji pomoci snimeciho prvku 2 sinusové
porovndvaci impulzy 16. Timto zplsobem se ziské§é ta p¥ednost, Ze poloha porovndvacich
impulzd Je stabilni a odpovidd roztedi jehel, V disledku prostorového uspoidddni snimacich
prvkd 1 a 2 se dosdhne fdzového posunuti 17 mezi obéma impulzy 15 e 16, Pro dplné elimi~
novani viivu kmifajicich nebo deformovanych jehel, vyskytujicich se p¥i normdlnim provozu
stroje, mife me prostorové uspordddni snimacich prvkﬁ 1 a 2 zvolit tak, Ze impulzy 15 a
16 Jsou navzdjem posunuty o 180°, Tim se doséhne toho, Ze se zabrdni nefddoucimu vypindni
stroje, Ve tvarovacich obvodech 3s 4 impulzld, zapojenymi za snimacimi prvky 1, 2 se tyto

signdly pretvdieji v obdélnikové impulzy 18, 19. Ve tvarovacim obvodu 4 impulzl jsou po=

rovadveci obdélnikové impulzy 19 pFidavnd redukovdny pomoci zndmého obvodu co do Si¥ky.

Vznikeji obdélnikové porovndvaci impulzy 20 nepatrné konstantni &i¥ky, které se pii-
vdd8ji hredlovému obvodu 6.

V obr. 2 je znédsorndno prinecipidlni vytvo¥eni hradlového obvodu 5. Porovndvaci impulz
20 vysleny tvarovacim, obvodem 4 impulzt (obr. 1), se piivede na jeden vstup soudinového
obvodu 14 e soudasnd na vstup 8iglicové-analogového prevedniku 2. Napéti, které se objevi
na vystupu tohoto &imlicové-analogového p¥evodniku 12 a které je Umérné frekvenci porovnd-

vacich impulzd, se p¥ivede spinaldi 13 prahové hodnoty.

Pregtoupi=li frekvence porovndvacich impulzd 20 nastavitelnou dolni prahovou hodnotu,
pak mohou porovmnévaci impulzy 20 projit soudinovym obvodem 14, Timto zapojenim se dosdhne
toho, Ze impulzy, ovlivnéné rufenim p¥i rozbShu, resp ovlivndné ruenim b¥hem urychlo-

vaol féze 22 (obr. 3) pFi rozbdhu siroje, nejsoﬁ vyhodnocovédny.

Porovndvac{ impulzy 21, kterd se objevi na vystupu hradlového obvodu 6, se pFivadéjd
soudinovému obvodu 9 & soudasnd derivadnimu Slemu 7. V derivadnim Slenu 7 se porovnévaci
impulzy 21 zderivuji a& od zadniho Sela ziskané impulzy 23 jehlovitého tvaru se p¥ivddéji
ra jeden vetup bistabilnfho klopného obvodu 8, V derivadnim dlenu 5 ziskané impulzy 24
jehlovitého tvaru od zadniho Sela obdélnikovych impulzd 18 se p#ivdddji druhému vstupu

bistabilniho klopného obvodu 8.

Impulzy 24 jehlovitého tvaru vytvobenymi derivadnim &lenem 5, se vyvold na vystupu
bistabilniho klopného obvodu 8 stav logickd O a jehlovitymi impulzy 23 pFichdzejicimi
od derivadniho &lemu 7 se vyvold stev logickd 2. Vznikne sled impulzd 25. Jestl iZe
v diisledku podkozené hlavy jehly nevznikne impulz 24 jehlovitého tvaru na vystupu deri-
vadniho Slenu 5, pak zistane na vystupu bistabilniho klopného obvodu stev logickd 1, &imZ
vznikne ne vystupu soudinového obvodu 9 po dojiti nejbliZsfho daléiho porovndvaciho impulzu

.g;, poruchovy signdl 264 Tento poruchovy signdl 26 se p¥ivede indikadnimu prvku 10
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a mife se pou¥it k odstaveni stroje. Tedy poruchovy signdl se vytvo¥i tehdy, JjestliZe me
pPedni delo jehelniho impulzu nenachdzi v oblesti mezi zadnim Selem porovnévaciho impulzu

e prednim dem porovndvaciho impulze n + l.

Jestli’e by se m8li u okrouhlého pletaciho stroje pro oboulicni zboZi kontrolovat obé

jehelni Yady, pek je t¥eba zapojeni podle obr. 1 roz8i¥it o vyhodnocoveci obvod 1l.

ProtoZfe porovnivaci impulzy se ziskéveji od Zeber jehelniho liZkae, je podet impulzl
ne jednu oté¥ku stroje konstantni, to znamend, e je nezdvisly na osazeni jehel, popFi~-
padd stavu jehel, Tim Je mo¥né pFivést tyto porovndveci impulzy p¥*imo zapojeni pro ohra-

nideni, resp. vymezeni mista poruchy, res&p. chyby a uleh¥it tak jeji vyhleddni,

PEEDMET VYNLALEGZU

1, ZpGsob kontroly jehel u pletacich strojli, u kterého se vytvéreji od kontrolovenych
jehel pomoci snimeciho prvku sledy impulzd a p¥ivddéji se vyhodnocovacimu obvodu
pro ziskdni poruchového- signédlu, vyznadujici se tim, Ze od prvkd stroje, které se po-
hybuji synchronné s jehlami & témé% bez kmitt, jako nap¥iklad Zebras jehelniho 14Zka,
se ziskdvaji porovndvaeci impulzy nepatrné a konstantni ¥irky a poruchovy signél .8e vy-
tvo¥i tehdy, jestliZe se predni Celo jehelniho impulzu nenachdz{i v oblasti mezi zadnim

%elem porovndvaciho impulz n a prednim Zelem porovndvaciho impulzu n + 1.

*

2, Zptsob podle bodu 1, vyznadujict se tim, Ze poruchové signdly se vytvo¥i jen tehdy,
jestlife frekvence Jehelnich impulzd, pop¥ipadé porovndvacich impulzd Jje vét&L neZ-li

nestavitelnd minimdlni frekvence.

3. Zplsob podle bodu 1, vyznalujfci se tim, %e ziskané porovndvaci impulzy se privéasji

p¥imo zepojeni pro vymezeni mista poruchy.

4. Zapojeni k provéd8ni zplisobu ke kontrole jehel u pletacich strojl podle bodl 1 aZ 3,
vyznadujici se tim, %e snimeci prvek (1) jé proetfedhictvim tvaroveciho obvodu (3)
impulzd a derivadniho &lem (5) spojen 8 prvnim veatupem bistabilniho klopného obvodu
(8), jeho# vystup je spojen s prvaim vstupem soudinového obvodu (9), zatimco druhy
snimaci prvek (2) je p¥es tvarovaci obvod (4) impulzﬁ a hredlovy obvod (6) spojen Jek
pres derivadni ¥len (T7) ge druhfm vstupem bistabilniho klopného obvodu (8), tak také
se druhym vstupenm eouéinového obvodu (9) a vystup soudinového obvodu (9) je spojen

g indikadnim prvkem (10),

4 vykresy
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