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Przedmiotern wynalazku jest urzgdzenie sy-
gnalizujace spadek obrotéw watu.

Dotychczas spadek obrotow waléw kontroluje
sie wizgalnie, obserwujgc liczniki obrotow.

Znane sa elektroniczne urzadzenia, mierzace
obroty waléw i sygnalizujgce zmiany tych obro-
téw. Urzadzenia te sg stosunkowo skomplikowane.

Nie sg znane proste urzgdzenia do kontroli spad-
ku obrotéw walu, a odznaczajace sie duza doklad-
nociag i pewno$cig ruchu.

Celem wynalazku jest zaprojektowanie proste-
go i niezawodnie dzialajacego urzadzenia sygnali-
zujacego spadek obrotéw walu, zwlaszcza walu
obracajacego sie stosunkowo wolno i zatrzymu-
jacego sie. Celem wynalazku jest wiec, by urzg-

" dzenie przekazywalo impulsy elektryczne, gdy na-
stepuje spadek obrotéw walu lub gdy wal sie za-
trzyma. Impulsy te sygnalizuja aktualny stan i mo-~
ga by¢ wykorzystane do sterowania napedu.

Istota wynalazku jest wyposazenie walu w ze-
spol stykow w postaci kolektora i w pierScien,
z ktérymi wspoélpracuja szczotki oraz dolgczenie
do tych szczotek dwoéch przekaznikow elektrycz-
nych czasowych. W czasie obracania sie walu prze-
kazniki otrzymuja periodycznie impulsy poprzez
uklad szczotka — pierScien — segment kolektora —
szczotka. Gdy nastawiona zwloka zadzialania prze-
kaznikow jest dluzszaniz okres, w ktérym otrzy-
muja one kolejne impulsy, przekazniki nie dziata-
ja. Gdy — na skutek spadku obrotéw walu —
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okresy te stang sie dluisze, przekazniki zdaza za-
dzialaé, a wiec sygnalizujg ten spadek obrotéw.

Muszg byé przynajmniej dwa przekaZniki, by
w przypadku zatrzymania sie szczotki na segmen-
cie doigczonym do jednego z przekaZnikéw, drugi
moégl zadzialaé, nie otrzymujgc impulsu.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat ogélny urzadzenia z . kolek-
torem, z jednym segmentem, fig. 2 — widok bocz-
ny odmiany kolektora z oS$mioma segmentami,
a fig. 3 — schemat rozmieszczenia segmentéw tei
odmiany kolektora.

Wat jest wyposazony w izolacyjng tarcze 1
z osadzonym na niej przewodzacym kolektorem 2
i pierScieniem 3. Po kolektorze 2 — na rysunku
(fig. 1) majgcym jeden segment — §lizgajg sie
dwie szczotki 5 i 6, a po pier§cieniu 3 — jedna
szczotka.4. Szczotka 4 'jest polaczona z biegunem
(np. ,,—"”) 9 Zrédla pradu statego. Szczotki 5 i 6
£3 dolaczone do czasowych przekaznikéw 7 i 8,
polaczonych z drugim biegunem (np. ,.—") 10 Zr6-
dla pradu.

Ccmiana urzadzenia ma osiem segmentéw ko-
lektora (fig. 2 i 3). Na wale jest zamocowana
izolacyjna tarcza 11, kolektor 12, zawierajacy -
przewodzace segmenty 13 i §lizgowy pierScien 14.
Pec kolektorze §lizgaja sie dwie szczotki 15 i 16,
a po pierScieniu 14 — szczotka 17.
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Wyciecia kolektora 12 sg tak wykonane, by
nigdy obie szczotki 15 i 16, Slizgajace sie po seg-
mentach 13 kolektora 12 nie dotykaly jednocze$-
nie dwoch przewodzacych segmentéw 13. To jest
przy odstepie A miedzy szczotkami 15 i 18 i ich
skrajnych gabarytach B oraz przy liczbie n seg-
mentéw 13 o szerckoSci D, cdstepie sasiednich
segmentow C iodlegloSci S kolejnych odpowied-
nich obrzezy sgsiednich segmentéw 13 (fig. 3),
muszg by¢é zachowane nieréwnoS$ci:

A+nS)D+ns,
C+nS)B+4nS.

Dzialanie urza‘dzenia‘ jest nastepujace. Cewki
~ znanych, czasowych przekaZnik6w 7, 8 otrzymuja
kolejno impulsy elektryczne — przy zamykaniu
obwodu przez szczotki 4 i 5 lub 4 i 6 w czasie
obrotéw walu. Odstep czasu miedzy impulsami
zalezy od liczby obrotéw watu. Kazdorazowy im-
puls powoduje rozpoczecie dzialania mechanizmu
czasowego przekaznika 7 lub 8.

Gdy okres miedzy impulsami jest mniejszy od

nastawionego czasu dzialania zwlocznego mecha-
nizmu przekaznika 7 lub 9, {0 nie zdazy on za-
dziataé przed otrzymaniem nastepnego impulsu. Po
'j’?ago otrzymaniu za§ mechanizm rozpoczyna dzia-
lanie od nowa. Przekaznik nie zdazy wigc przeka-
za¢ impulsu.
“Gdy nastapi zmniejszenie szybkoSci obrotowej
walu i odstepy miedzy impulsami bedg diuzsze
od nastawionej stalej czasowej (zwloki) przekaz-
niké6w 7 i 8, to mechanizmy ich zdazg przed otrzy-
maniem kolejnych impulsé6w spowodowa¢é¢ zadzialta-
nie przekaZnika 7 lub 8 wzglednie obu przekaz-
nik6w 7 i 8.

Zaleznie od potrzeby dobiera sie odpowiednie
stale czasowe przekaZnik6w oraz iloSci segmentéw
ra tarczy. Przez odpowiedni dobér tych wartoSci
mozna regulowaé¢ znamionowe liczby obrotéw, przy
przekroczeniu ktérych w doé}, urzadzenie zaczyna
dzialac.

Moze ono dziataé zaréwno przy niewielkim spad-
ku obrotéw, jak réwniez przy bardzo wielkim ich
spadku, w poblizu zatrzymania sie¢ walu. W tym
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ostatnim przypadku inne, bardzo skomplikowane
urzgdzenia elektroniczne, zawodzs.
Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sygnalizujgce spadek obrotéw walu,
" znamienne tym, Ze jako element kontaktujgcy
zawiera zesp6l stykéw zamocowany na wale
i stale szczotki, wspéipracujace z tymi stykami
oraz dwa czasowe przekazniki otrzymujgce im-
pulsy poprzez element kontaktujgcy, przy czym
okresy czasu miedzy kolejnymi impulsami za-
lezne od liczby obrotéw walu i stale czasowe
przekaznik6w umozliwiajg nastawienie nomi-
nalnej liczby obrotéw, ponizej ktérych prze-
kazniki dziataja.

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym,
ze element kontaktujgecy stanowi kolektor
i pierScien §lizgowy, zamocowane na wale, oraz
trzy szczotki Slizgowe, przy czym jedna szczot-
ka, §lizgajgca sie po pierScieniu, jest dolgczona
do jednego bieguna pradu, dwie szczotki — §$liz-
gajace sie po kolektorze — sg dolgczone po-
przez przekazniki czasowe do drugiego Zrodia
pradu, a pierScien §lizgowy polgczony jest
trwale z segmentami.

(]

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze obie szczotki, $lizgajace sie po segmentach
kolektora, kontaktujg niejednocze$nie segmen-
ty, tak by zawsze przynajmniej jedna z tych
szczotek nie zamykala obwodu prgdu, to jest
nie podtrzymywata dzialania mechanizmu zwlo-
cznego przekazZnika.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne tym,
ze proporcje miedzy odstepem (A) i skrajnych
gabarytow (B) szczotek, wspoélpracujgcych z (n)
segmentami kolektora o szerokosSci (D), odleglo-
§ciach obrzezy (S) i odstepach (C) spelniaja
dwa warunki:

A+nS)D+nS oraz
C+rnS)B+nS.
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