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Odvijed tutkové piize pro tkaci stroje, u
n&hoZ buben pro navijeni dtkové p¥ize pro
vytvoieni zdsoby je nehybny, zatimco oviny
zdsoby jsou na né&j kladeny rotaénim rame-
nem a jsou posouvany vpied, vzdjemné& od-
dslené, soustavou tylinek, neotdlejicich se
vzhledem k bubnu, ale f4stetn& a promé&n-
né vyénivajicich ze specidlnich liZek na je-
ho obvodu. Soustava tyfinek mé komole ku-
Zelovy profil, pfitemZ kaZdd tyCinka je uko-
sena smérem k vystupni stran& odvijee aZ
jiZ nevy&nivd ze specidlnich laZek, kde je
Gkos maximédlni. Jednotka 's fotoelektrickym
¢lankem je uspo¥ddéna staviteln& rovnob&i-
né s osou bubnu a snimé p¥itomnost a hus-
totu zésoby itkové pFize navinuté na bub-
nu a ovldd4 otéceni a regulaci otdtek mo-
toru odvijete.
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Vynélez se tyké odvijeCe Gtkové prize pro
tkaci stroje, u n&hoZ buben pro navijen{ Gt-
kové piize pro vytvofeni zédsoby je nehyb-
ny, zatimco oviny zdsoby jsou na né&j klade-
ny rotatnim ramenem a jsou posunovény
vpied vzdjemn& oddé&lend soustavou tyinek
neotadejicich se vzhledem k bubnu, ale ¢as-
tetnd a prom&nn& vyénivajicich ze specidl-
nich ldZek na jeho obvodu.

Je zndmo, Ze tkaci stroje, které jako za¥f-
zeni pro zandSeni dtku maji jiny nosi& neZ
¢lunek, zejména jehlové tkaci stroje, pro-
jektilové tkaci stroje a v posledni dob¥
vzduchové a vodni tkaci stroje, vyZaduji pro
spravnou &innost, aby do nich byla Gtkova
pfize zanéSena pfi nizkém a co nejstejno-
mérnéjsim napéti.

RovndZ je zndmo, Ze se pro dosaZeni to-
hoto cile v t&chto strojich pouZivajl zafize-
n{ zvané odvijefe utkové pfize nebo zafize-
ni na odvijeni vtkové p¥ize. Tato zafizeni
jsou umistdna mezi civkou, z ni¥ se ttkové
pfize odtahuje a zané&Secim zafizenim tka-
ciho stroje a predstavujl zésobu ttkové p¥i-
ze navinutou na bubnu ve formé& po sob&
nésledujicich ovinfi, k jejichZ odvijeni do-
chéazi p¥i prakticky konstantnim napsti, je-
hoZ hodnota je mimoto nastavitelnd pomoci
brzdového systému na vystupu z bubnu.

Cilem tohoto vyndlezu je provést dlleZitd
zlep3eni odvijedl Gtkové pfize typl vyvinu-
tych pied dlouhou dobou a nyni vSeobscnd
pou¥fvanych konstruktéry tkacich strojd,
kde se buben, na ktery se (itkova pfize navi-
ji pro vytvofeni zdsoby neotddi, pfifemZ o-
viny zmin&né zédsoby se na n&j uklddaji ro-
tatnim ramenem a posouvaji se vpfed, vzé-
jemn& oddé&leny, soustavou ty&inek, které
se vzhledem k bubnu neotétejf, ale Gésted-
né a promé&nnd vytnivajl ze specidlnich 1h-
7ek provedenych na jeho obvodu.

Jak je zndmo, v zaFizenich na odvijenf tt-
kové piize je dhleZité nejen dosdhnout do-
konalého uloZeni ovinit zdsobni ttkové pii-
ze, ale rovndZ mit moZnost snadno ovlddat
mno¥stvi zdsoby Gtkové piize na navijecim
zafizeni. Zatimco v zafizenich na odvijeni
ttkové pfize, v nichZ se zésoba ttkové pii-
ze pohybuje vpfed prostFednictvim soused-
nich ovind, je ovlddédni vyhodn& provedeno
pomoci fotoelektrického &ldnku pevné& spo-
jeného s télem piistroje, v. zafizeni zatim
popsaného typu, kde oviny jsou posunova-
ny vpied vzdjemné& oddélen&, je nutno po-
uZit mechanické snimade titkové pfize. Foto-
elektricky ¢ldnek obvykle obsahuje vysila-
ci prvek a piijimaci prvek uspofddané tak,
7e paprsek sv&tla vyslany vysilacim prvkem
miiZe byt piferu$en druhym, odrazem od
vlastni ttkové piize nebo od odrazového
prvku umisténého na navijecim bubnu. V
prvnim pifpad& pFitomnost Gtkové piize u-
pravuje elektricky signdl vychézejici z jed-
notky fotoelektrickym &ldnkem vlivem od-
razu od tutkové pfize, zatimco ve druhém
piipadé je elektricky signél upraven pfitom-
nou Gtkovou p¥izi vylu€ujici odraz svételné-
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ho paprsku. V zafizenich na odvijeni ttkové
pfize, v nichZ je ttkovd p¥ize posunovéna
vpfed sousedicimi oviny, je to umoZn&no v
prvnim pifpad& tim, Ze sousedici oviny tvofi
odrazovou plochu s pFisludnymi charakteris-
tikami a ve druhém pFipadé& tim, Ze souse-
dici oviny jsou schopny vytvofit kompaktni
zastindni odrazového elementu.

V zafizenich na odvijeni ttkové prize, v
v nichZ je ttkova pfize posunovana vpied
ve vzdjemné& odd&lenych ovinech, femuZ je
dédvéana p¥ednost, protoZe pohyb ovind po na-
vijecim zafizeni, provdd&ny pohyblivymi ty-
¢inkami, zajiStuje stejnomé&rné napéti mezi
jednotlivymi nakladenymi oviny, ¢imZ je jed-
notnost zdsoby méné piisné vdzédna na ne-
pretrZité otdfeni motoru neZ v zafizenich
na odvijeni Gtkové piize, kde je ttkova pfi-
ze posunovana vpred sousedicimi oviny, ne-
bylo aZ dosud moZné zjiStovat a ovladat
mno#stvi zésoby pomoci diive popsanych
fotoelektrickych &lankd z dtvodu znaéné-
ho prostoru mezi oviny, které byly pfi€inou
nejistoty a dokonce vaZnych chyb.

V soutasné dobé& je proto v takovych za-
Fizenich z&soba ttkové prize ovldddna po-
moci mikrospinatd s palcem, upevn&nych
na vndjsi strané téla odvijectho zafizeni, je-
jichZ palce dotekem s navinutymi oviny in-
dikuji jejich pfitomnost. Nep¥itomnost ovi-
ndt na odvijecim zaf{zeni po zaneseni do
tkaciho stroje zptisobi pokles palce a to vy- .
vodi pifslugny elektricky signédl, ktery op#t-
nym roztofenim elektromotoru umoZni na-
vinutf novych ovinfi, Nicmén# pouZiti mikro-
spinale s palcem vzhledem k jeho fyzické-
mu doteku s navinutymi oviny je nevhod-
né vzhledem k pravidelnosti jeho polohy.
Ve skute&nosti, zvl4sté je-li atkavd piize vel-
mi jemnd, maji oviny tendenci navinovat se
nepravidelns, ¢imZ vznikaji odchylky v na-
p&tf na vystupu ze zafizeni pro odvijeni at-
kové pfize. 1 pii pokusu o odstran&ni této
nevyhody nastavenim p¥itlaku palce na ovi-
ny, napiiklad plsobenim na pruZinu, ktera
odpruZuje palec tak, aby v piipad& velmi
jemmné ttkové piize byl vyvozovan pouze ma-
1y tlak, zlistdvd stdle nevyhoda v pfipadé
velmi silnych uUtkovych p¥Fizi. V tomto p¥i-
pad& se ve skutetnosti m{iZe mavinuty ovin
ve spolupréci s palcem mikrospinafe zasta-
vit, ¢imZ indikuje pfitomnost zdsoby utkové
piize, pfitemZ zde Z4dnd zdsoba neni. Je te-
dy jasné, jak je dileZité rozSifFit pouZiti de-
tektord utkové pt¥ize s fotoelektrickym &lan-
kem do odvijeth Gtkové piize, v nichZ je tt-
kovéd piize posunovédna vpied se vzdjemné&
oddélenymi oviny. Toto poufZiti by déle u-
moZnilo G&inn&j§i ovlddani otdtek motory,
které vedou k mavinuti novych ovind a k
zaneseni dtkové p¥ize do tkaciho stroje.

Technické za¥izeni podle tohoto vynéle-
zu se tedy tyké odvijede Gtkové pi¥ize, v n&mZ
je provedena kombinace pozitivnhich cha-
rakteristik dosavadnich systémii pro posun
ovind ttkové pfize vpfed jpo navijecim bub-
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nu, aby se zlepSil jeho vfkon a aby se sou-
Casné sniZilo ovldddni na minimum, aby se
usnadnilo jejich pouZiti. Co se tyfe systému
pro posunovani ovinQl zdsoby ttkové p¥ize
vpfed, je pouZit tradini systém vzdjemné&
oddélenych ovin@i, avSak s Upravou uspo-
Fadani zmin&nych ovinll podél podélné osy
odvijeciho zafizeni. Oviny jsou ve skuted-
nosti posunovany vp¥ed pomoci ty€inek po-
hybujicich se pfi ¢4stetném a proménném
vy&nivadni z bubnu, zatimco sestava tohoto
provedeni je upravena tak, aby bylo dosa-
Zeno postupného zhuStovéni ovinli smé&rem
k vystupnimu pédsmu odvijeciho zafizeni.

Toto provedeni tak umoZnilo vytvoFeni
prvniho zésobniho pdsma s oviny fyzicky
odd&lenymi jeden od druhého pii stejnomér-
ném napéti, a druhého zésobniho pésma,
kde oviny jsou nejprve v tésném a pak ve
velmi t8sném styku, takZe se posunuji vpred
postrkem, i kdyZ se vyloufilo piek¥iZzovani
tim, Ze napéti ve zminénych ovinech je ny-
ni stejnomérné.

Toto druhé pésmo zdsohy, kde oviny leZi v
tésném styku dovoluje sniméni a ovladani
pomoci zafizenl s fotoelektrickymi €lanky.
V tomto pédsmu ve skuteCnosti tvoii souse-
dici oviny povrch, od n&hoZ je moZné do-
stat pfimy odraz svételného paprsku vysla-
ného fototldnkem, nebo lépe vyloudit vliv
barvy atkové piize, €imZ se ziskd u&inn®jsi
a spolehlivé FeSeni, oviny jsou schopny vy-
tvo¥it kompaktni zastinéni odrazového ele-
mentu.

Aby bylo moZno diileZité a velmi vyhodné
vysledky realizovat, byl vytvofen odvijed
tatkové prize pro tkaci stroje, u n&hoZ bu-
ben pro navijeni dtkové p¥ize pro vytvoieni
z&soby je nehybny, zatimco oviny zdsoby
jsou na néj kladeny rotadnim ramenem a
jsou posunovlny vpPed, vzdjemné oddéle-
né, soustavou tyginek neotdéejicich se vzhle-
dem k bubnu, ale €&stetn& a promé&énné vy-
&nivajicich ze specidlnich liiZek na jeho ob-
vodu, podle vyndlezu, jehoZ podstatou je,
Ze soustava tyfinek ma komolekuZelovy pro-
fil, pFiemZ kaZd4d tyfinka je ukosena smé-
rem k vystupni stran& odvijete, aZ jiZ ne-
vy&nivd ze specidlnich 10Zek, kde je tdkos
maxim4ini.

Je vyhodné, kdyZ odvije¢ ttkové p¥ize ob-
sahuje jednotku s fotoelektrickym Glankem,
uspofaddanou staviteln& rovnob&in& s osou
bubnu a odrazovy prvek upevnény na bub-
nu proti jednotce s fotoelektrickym &lan-
kem.

Pf¥ikladné provedeni vyndlezu je znézorng-
no na vykresech, kde obr. 1 pPedstavuje
schematicky pohled na buben, na ktery jsou
navijeny oviny utkové prize tvoi¥ici zdsobu
a tylinky posunujici oviny vpfed v odvijeti
ttkové p¥ize w nérysu a obr. 2 a 3 dva po-
hledy pod dhlem 90° viifi sob&, znazoriiu-
jici sniméni zésoby fotoelektrickym ¢&lan-
kem.

V odvije¢i dtkové p¥ize opatifené bubnem
1, ktery je nehybny, rotadni rameno 2 na-

viji oviny 3 ttkové p¥ize na buben 1 pro vy-
tvofeni zdsoby 4 utkové pFize. Prvai oviny
3, bliZe k rameni 2, se posunuji zndmym
zpiisobem vpied pomoci soustavy tyfinek 5,
¢astefné a proménné vydénivajicich z obvo-
du bubnu 1, vlivem pohybu udéleného ty-
¢inkdm 5 hiideli motoru odvijete znazorng-
ného osou 6, vzhledem k ni jsou rotatné u-
pevnény prostfednictvim drZaku 7 sestava-
jiciho ze Sikmého pouzdra a z rotadniho lo-
Ziska.

Soustava ty€inek 35, kterd je aZ dosud vZdy
vytvofena ve vdlcovém tvaru, md v tomto
pFipadé komokuZelovy profil. Kazda ty&inka
5 je ukosena smérem k v§stupni stran& od-
vijede, ¢imZ je jeji profil sklonén vzhledem
k vélcovému povrchu bubnu 1, v _jehoZ spe-
cidlnich 1fiZkach, jak je znamo, jsou tycig-
ky 5 uloZeny a neotaceiji se. d

Timto zplisobem, zatimco na vstupni, ne-
boli pFivodni strang bubnu 1 tyinky 5 vy-
¢nivaji €4stetn& a proménné, ale nicméné
znadné, z bubnu 1 jako v konvenc¢nich za-
Fizenich, v dalSich pdsmech smérem k vy-
stupni strané bubnu 1, ty€inky 5 vy€nivaji
mén& a méné jejich koncova &ast kondi v
poloze stdle pod povrchem bubnu 1, tedy
zcela plni svou funkci zvedani ovinfi, které
se posunuji vpfed pouze v podatefni Céasti
bubnu 1, potom postupné zmen3uji svou
zvedaci funkci, aZ v konetné &&sti zdsoby
se oviny mohou posunovat vp¥ed pouze po-
strkem nasledujicimi oviny, protoZe tyéinky
5 je pfestaly zvedat. Tim je umoZn&no roz-
loZeni ovind, jak je zndzorn&no na vykre-
sech a jak je také Zddouci, s jednotlivymi a
stejnomérné oddélenymi oviny na prvni ¢4s-
ti bubnu 1 a se vzristajicim zhuStovanim
ovinfi, které se tak dostanou vedle sebe ia
do t&€sného postrkového doteku na koncové
¢4sti bubnu 1.

Toto uspofaddni ovinli, mimo té vyhody,
Ze oviny maji stejnom&rné napéti, dovoluje
mit zna&nou zdsobu utkové pfize, ¢imZ se
podstatné omezi poCet zrychlovéni elektro-
motoru pro opétné navijeni nové zésoby a
tim je umoZn&no, aby odvijet ttkové prize
vyborn& vykonédval svou funkci ,,zdsobniho
za¥izeni" mezi civkou a strojem.

Provedeni podle vyndlezu vS8ak p¥edevSim
dovoluje zkombinovat dv& uvedené vyhody
s vyhodou sniméni zdsoby ttkové pFize fo-
toelektrickym &lankem, coZ aZ dosud neby-
lo moZné.

Jak je znédzornéno na obr. 2 a 3, svételny
paprsek z fotoelektrického &lanku 8 je od-
razen odrazovym prvkem 9 umist&nym na
bubnu 1, neni-li p¥itomna z4soba ttkové pii-
ze. Je-li p¥itomna zésoba ttkové pfize, sou-
sedici a dotykajici se oviny v kone¢né Cé&s-
ti zasoby zabraifiuji tomu, aby svételny pa-
prsek dopadl na odrazovy prvek 9, ktery za-
stifiuji. Nezastinéni nebo zastinéni odrazo-
vého prvku 9 a z toho plynouci vyslani ne-
bo nevysléni svételného paprsku z fotoelek-
trického €ldnku 8 d4 signél elektromotoru,
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ktery ovl4dda odvije€, pro navijeni nebo pie-
rudeni navijeni nové zasoby.

JestliZe v3ak paprsek svétla vystupujiel
z fotoelektrického tlanku 8 je dostatetns
velky a odrazovy prvek 9 mé pfislu$né roz-
méry, pfi zpracovéani signélu z fotoelektric-
kého &ldnku 8 znamym zpflisobem, jako né-
sledku postupného odstifiovéni a zastitiova-
ni odrazového prvku 9, je moZné co nejGéin-
néji regulovat zrychleni a zpomaleni elek-
tromotoru odvijefe dtkové pfize a tim do-
cilit toho, aby jeho d&innost byla pravidel-
né a okam#ita.

Vynélez rovnéZ predstavuje zlepSeni sni-
méni jednotkou s fotoelektrickym &ldnkem
tim, Ze je moZno jednoduSe ménit jeho cit-
livost pfi zm&né druhu odvijené ttkové pfi-
ze.

Odvije€ tdtkové prize, mé-li byt vieobecns
pouZitelny, musi byt schopen pracovat v op-
timélnich podminkdch jak u velmi jemné
itkové piize, tak u velmi silné Gtkové pii-
ze.

U provedeni podle vyndlezu, zabezpeduijl-
ciho postupné zhu$tovani ovind v zdsob# ut-
kové pfize, v pfipadé& navijeni velmi silnych
nebo plochych dtkovych pFizi jsou oviny u-
mfstény vedle sebe jiZ na prvni Zdsti bub-

nu, kde jsou zdvihény a posunovdny pohyb-
livymi ty&inkami, z toho je patrné, Ze foto-
elektricky &ldnek miZe snimat pFitomnost
z8soby jiZ v tomto padsmu, takZe se vyloudi
nadmérné velky pofet sousedicich ovind v
z&sob& posunutim polohy jednotky s foto-
elekirickym ¢lankem k mistu p¥{vodu dtko-
vé pFize. PFi navijen! jemn&jS§ich utkovych
p¥izi tomu je pochopitelné naopak.

V praxi, misto nutnosti provad&ni nepie-
trZitého nastavovani jednotky s fotoelektric-
kym €lankem rovnobéZné s osou zafizenf na
odvijeni utkové piize jsou zde pouze dvé
pevné polohy nastaveni, jedna pro normaél-
nif a silné Gtkové pfize a jedna pro jemné
itkové piize a rovnéZ je provedeno opatie-
ni, Ze p¥i posunuti jednotky s fotoelektric-
kym ¢lankem do zvolené polohy se rovné%
automaticky zméni citlivost fotoelektrického
¢ldnku napiiklad pomoci mikrospinatového
systému s mechanickym nebo magnetickym
ovladanim.

Toto provedeni znaéng zjednoduSuje ovla-
déni odvijeCe ttkové piize tim, Ze zahrnuje
pouze volbu jedné ze dvou moZnych poloh
jednotky s fotoelektrickym &ldnkem podle
druhu a vzhledu dtkové piize, pfifem# jsou
automaticky regulovdny otatky motoru.

PREDMET VYNALEZU

1. Odvije¢ titkové pfize pro tkaci stroje,
u n&hoZ buben pro navijeni ttkové pfize
pro vytvofeni zédsoby je nehybny, zatimco
oviny zdsoby jsou na né&j kladeny rotadnim
ramenem a jsou posunovény vpfed, vzdjem-
né odd&lené, soustavou ty&inek, neotéfeji-
cich se vzhledem k bubnu, ale {4stetné a
promé&nné vyénivajicich ze specidlnich liZek
na jeho obvodu, vyznadujici se tim, %e sou-
stava tyfinek méa komolekuZelovy profil, pfi-
temZ kaZd4 tydinka (5) je ukosena smérem

k vystupni stran& odvijee aZ jiZ nevyfnivé
ze specidlnich liZek, kde je Gkos maximél-
ni.

2. Odvije¢ atkové pifze podle bodu 1, vy-
znadujici se tim, Ze k bubnu, v ném¥ je ulo-
Zena soustava ty¢inek, je pfifazena jednotka
s fotoelekirickym ¢&ldnkem (8), uspofdda-
nym stavitelné rovnob&Zné s osou bubnu
(1) a odrazavy prvek (9) je upevné&ny na
bubnu (1) proti jednotce s fotoelektrickym
Clankem (8]). ‘

2 listy vgkresd
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