POLSKIE] RZECZYPOSPOLITE] LUDOWE]}

Opis wydano drukiem dnia 25 listopada 1963 r.

OPIS PATENTOWY

|

Nr 47567

Zaklady Przemystu Welnianego im. ,Ludwika Gawlika‘* *

KL 21 c, 62/65
Kl. internat. #9827~

Bielsko-Biala, Polska

Fabryka Czesci do Maszyn Wl6kienniczych i Odlewnia Metali ,,Kalimet*)
Kalisz, Polska

Samoczynny wylgcznik elekiro-mechaniczny urzqdzenie czujnikowego
zwlaszcza do krosien tkackich

Patent trwa od dnia 16 lipca 1962 r.

Znane dotychczas mechanizmy wylgczajgce
do urzadzen czujnikowych np. czujniké6w osno-
wowych, czujnikéw nicielnicowych itp. przy
krosnach tkackich dzialaja posrednio poprzez
uklad mechaniczny wykorzystujacy energie ki-
netyczng ruchomych elementéw takich jak wa-
tu gléwnego, bidia itp. lub dzialajg bezposred-
nio poprzez uklad elektryczny wylaczajac bieg
krosna silg elekiromagnesu. W przypadku
pierwszym, przy poSiednim dzialaniu wylgcz-

nika — po przekazaniu impulsu z urzadzenia

czujnikowego nastepuje zmiana polozenia ele-
*) Wlasciciel patentu oéwiadczyl, ze wspoi-
twoércami wynalazku sg Stanistaw Zameckl i
inz. Florian Zuzanski.

mentu wylgczajacego na pozycje wylaczenia
(przesuniecie w zasieg dzialania cze$ci rucho-
mej np. bidla lub krzywki na wale gléwnym:
krosna). Wskutek tego dzwignia wylaczajaca
wypychana jest sila kinetycmmg tej czeSci ru-
chomej, tj. bidla lub walu gléwnego i bieg kros-
na zostaje wstrzymany.

W przypadku drugim, po przekazaniu impulSu
elektrycznego z urzadzenia czujnikowego dzwi-
gnia wylaczajgca ‘wypychana jest silg elektro-

"magnesu dzialajgcego bezposrednio na diwig-

nig, a tym samym na uklad rozsprzeglajacy
krosno.

Wylacznik urzadzenia au}nikow'ego wedlug
wynalazku jest odmienny w stosunku do
wszystkich znanych dotychczas wylacznikow
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. " cuje wylgcznik, nastepuje przekazanie impulsu

‘dztetajacych na wymicnionych wyzej zasadach,
‘gdyz nie wylacza biegu krosna bezposrednia

sily elektromagnesu .ani nie wykorzystuje do
tego celu sily kinetycznej bidila lub innych
elementéw ruchomych maszyny. i
Wylgczenie ruchu  wylgcznikiem = wedlug
wynalazku po otrzymaniu impulsu z urzadzenia
czujnikowego dokonuje sie poprzez dzialanie
sily mechanicznej wylacznika bezposrednio na
uklad rozsprzegajacy tj. na dzwignie wylacza-
jaca, wskutek odblokowania przez elektromag-
nes elementu’ wylgezajacego, znajdujacego sig
ped naciggiem' sprezyny. :
Wylacznik ten w szczegdlnosci przeznaczony
jest do krosien tkackich-kortowych, w odnie-
sieniu do ktérych opisane jest jego dzialanie,
lecz mozie on rowniez byé zastosowany do in-
nych maszyn i urzadzen.
) .Dziala'nie wylgcznika uwidocznionego na fig.
1 rysunku przebiega w taki sposdb, ze po zam-
knigciu obwodu elektrycznego w jednym z urza-
dzer czujnikewych jak na przyklad w czujniku

‘osnowowym lub nicielnicowym, czy wyczuwa-

czu nawcju watkowego, z ktérymi wspdlpra-

elektromagnesu 1 i przyciggniecie
a poprzez zaczep 2 przyciggniecie

do cewki
kotwiczki,
dzwigni 3.
- Przeciwlegly koniec dwuramiennej dzwigni
3 uzbrojony w rolke 4 wysuwa sie wskutek te-
go poza cbreb specjalnie

cowki diwigni 6. Kofcoiwsy
owalny, ktéry przy nacisku w kierunku strzat-
ki a powoduje dalszy ruch diwigni 3. Ruch
ten umozliwiony jest przez luZne polgczenie
zaczepy 2 z diwignig 3 i nacisk zaczepu na ta
dzwignie tylko w jednym kierunku, tj. za ru-
chem kotwicy elektromagnesu.

Profil ten pomaga réwniez w nasunieciu sie
rolki na koncéwke 6 przy powrocie do potoze-
nia wyjsciowego.

Przez zastosowanie rolk1 4 na dzw1gn1 3 wy-
stepuje nieznaczna sila tarcia miedzy dzwignia-
mi 3 i 6, gdyz przy wspoipracy tych diwigni
zachodzi tarcie toczne w miejsce posuwistego
i elektromagnes ma mniejsze opory do poko-
nania. W wyniku powyzszego usunieta zostala
blokada uniemozliwiajaca ruch dzwigni 6 w
kierunku strzaltki a. DZiwignia 6 odchyla sie
w goére, w kierunku strzalki, §lizgajac sie zacze-
pem 7 o sko$na krawedz rowka 9, az do calko-
witego wysuniecia sie z niego.

Odblokowany w ten sposob walek 8 silg spre-
zyny 10 przesuwa sie z duzg predkoscia w kie-

runku strzalki b udcrzajac czolows koncéwka
w napotkang po drodze diwignie 14 ukladu
rozsprzggajacego naped i powodujac tym samym
zatrzymanie biegu krosna (fig. 3 i 4). Podczas
dzialania wylgcznika stozek 11 mocowany na
walku przesuwajgc si¢ wraz z nim w kierun-
ku strzatki zwalnia przycisk przerywacza prg-
du 12, powodujgc tym samym przerwanie do-
plywu pradu do instalacji urzadzenia czujni-
kowego. Mechanizm wylgeznika w pozycji wy-
taczenia pokazany jest na fig. 2.

Potozenie wyjsciowe wylacznika jak na fig. 1
otrzymuje sig przez wecisniecie walka 8 az do
oporu w kierunku przeciwnym do strzalki b
co dokonuje sie przy uruchomieniu maszyny,
tj. w czasie obrotu dzwigni wylgczajacej 14 na
walku 15 w kierunku strzalki c¢ (fig. 4).

Po wecisnieciu walka 8 w obudowe 13 do po-
zycji wyjsciowej, zaczep 7 wskakuje w rowek
9 wskutek wlasnego cigzaru dzwigni 6 i dzia-
tania sily naciggu sprezyny 5, ktora powoduje
réwniez przyciagniecie ramienia dzwigni 3 i
wejscie rolki 4 nad koncéwke 6, Dzwignia ta
zostaje w ten sposob zablokowana ponownie
miedzy walkiem 8 a rolky 4, az do nastepnego
zadzialania elektromagnesu. Po ustaniu nacis-
ku dzwigni 14 na walek 8, sprezyna 10 dociska
walek do zaczepu 7 i powoduje staly jego na-
cisk na ten zaczep przez skosng krawedz rowka
9. W ten spos6b powr6t mechanizmu wylgcznika
w polozenie wyjSciowe dokonuje sie¢ bez do-
datkowych czynnoéci wraz z uruchomieniem
maszyny — po zlikwidowaniu przyczyny jej
zatrzymania, tj. zrywu nitkowego czy zrywu
rzemyka nicielnicowego lub innej przyczyny.

Moment przekazywania impulsu do cewki
elektromagnesu 1, tj. moment zadzialania wy-
tacznika i wylaczenia maszyny moze byé re-
gulowany w funkcji obrotu watu gléwnego, od-
powiednio do wymagan obstugi. Regulacji tej
cokonuje sie przy pomocy krzywki 16 (fig. 5),
wspolpracujacej z przerywaczem prgdu 18. Do-
ptyw pradu do cewki elektromagnesu 1 stero-
wany jest przerywaczem 18 (fig. 5) przy pomo-
cy krzywki 16 zamocowanej na wale gléwnym
17. Przekazanie impulsu z urzadzen czujniko-
wych do elektromagnesu mozliwe jest tylko
przy zamknietym obwodzie w przerywaczu 18
w momencie zwarcia stykéw przez krzywkeg 16 -
w odpowiednim polozeniu watu gléwnego 17
i mechanizméw krosna. Przy$pieszenie zadzia-
lania wylgcznika wzgledem polozenia watu
gléwnego uzyskaé mozna przez obrét krzywki
(przesuniecie) w kierunku obrotu walu glow-
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nego, natomiast opdznienie dzialania przez prze-
suniecie krzywki w kierunku odwrotnym. W
ten sposob regulowaé mozna dogodny dla obstu-
gi moment zatrzymania biegu krosna, a tym
samym polozeniu bidla w stosunku do skraju
tkaniny w momencie zatrzymania.

W przypadku innych maszyn czy urzadzen
regulowa¢ mozna réwniez w ten sposé6b mo-
ment zatrzymania biegu maszyny w stosunku
do kata obrotu elementu napedzajacego.

Zastrzezenia patentowe

1. Samoczynny wylacznik elektromechaniczny
urzadzenia czujnikowego, zwlaszcza do kro-
sien tkackich, znamienny tym, Zze zawiera
czlon wylaczajacy (8), bedacy ped naciskiem
sprezyny (10) i powodujacej dzialanie wy-
lacznika, ktoéry utrzymany jest w potozeniu
wyjéciowym przez zaczep (7) dzwigni (6)
blokowanej przez diwignie (3) wspodlpracu-
jacg z elektromagnesem (1) lub innym ogni-
wem wykonawczym urzadzenia czujnikowao-
go.

2. Samoczynny wylacznik wedlug zastrz. 1,
znamienny tym, Ze zaczep blokujgey (7) za-
wiera sko$ne S$cigcie powierzehni czolowej,
ktéra przylega do- skosnej krawedzi rowka
(9 w watku wylgczajgcym (8).

3. Samoczynny wylacznik wedug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze diwignia blokujgca (6) za-
mocowana jest na sworzniu obrotowo, wsku-
‘tek czego downa sktadowa sily nacisku spre-

L

zyny (10) przyjmowana jest przez sworzen

- obrotowy diwigni (6), a tylko minimalna

cze$é sily przenosi sie na diwignie (3) i sta-
nowi opdr do pokonania dla elektromagne-
su (1), przy czym .stosunek tych sil zalezy
od kata nachylenia S$cietej powierzchni za-
czepu (7) i krawedzi rowka (9) oraz stesun-
ku dlugosci ramion dzialania poszczegélnych
sit skladowych na dzwigniach (3) i (6).

. Samoczynny wylacznik wedlug zastrz. 1—3,

znamienny tym, ze diwignia (3) posiada rol-
ke obrotowy (4), ktdra przy ruchu dzwigni
toczy sie po powierzchni koncowki (6)
zmniejszajgc tym samym sile tarcia i opdr
stawiany do pokonania przy dzialaniu wy-
tacznika, przy czym koncowka (6) posiada
owalny profil pomagajacy w zejsciu rolk?
(4) z dzwigni (6) i dalszemu wychyleniu sig
dzwigni (3) po przyciggnieciu jej juz przez
elektromagnes (1) na co pozwala luZzne pola-
czenie dzwigni (3), z zaczepem (2).

‘5. Samoczynny wylaoznik wedlug zastrz. 1,

znamienny tym, ze wyposazony jest w ele-
ment sterujacy (16) w zalezno$ci od kata
obrotu watu gléwmego, za pomocg ktéregc
regulowany jest moment zadzialania ogni-
wa wykonawczego (1)
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