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, снабженного смотровым окном в кожухе, 
содержащее датчик положения лопасти 

и преобразователь сигнала, подклю­
ченный к иьтульсной лампе, отли­
чающееся тем, что, с целью 
повышения точности определения угла 
установки лопастей, оно снабжено 
дополнительными датчиками положения, 
по числу лопастей и коммутатором 
датчиков, причем преобразователь сиг­
нала выполнен в виде последователь­
но соединенных высокочастотного 
генератора, фильтра-пробки, форми­
рователя и блокинг-генератора, дат­
чики положения установлены с равно­
мерным шагом по окружности кожуха, 
коммутатор подключен входами к дат­
чикам, а выходом - к высокочастот­
ному генератору.
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Изобретение относится к регулиро-"^ 

ванию и контролю положения лопастей 
вентилятора.

Известно устройство для контроля 
угла установки лопастей вентилятора, 
снабженного смотровым окном в кожухе, 
содержащее датчик положения лопасти 
и преобразователь сигнала, подклю­
ченный к импульсной лампе 0] .

Известное устройство не обеспечи­
вает требуемой точности определения 
угла установки лопастей.

Цель изобретения - повышение точ­
ности определения угла установки ло­
пастей.

Указанная цель достигается тем, 
что устройство для контроля угла 
установки лопастей вентилятора, 
снабженного смотровым окном в кожу­
хе, содержащее датчик положения ло­
пасти и преобразователь сигнайа, 
подключенный к импульсной лампе, 
снабжено дополнительными датчиками 
положения по числу лопастей и комму­
татором датчиков, причем преобразова-25 
тель сигнала выполнен в виде после­
довательно соединенных высокочастот­
ного генератора, фильтра-пробки, 
формирователя и блокинг-генератора, 
датчики положения установлены с 30
равномерным шагом по окружности 
кожуха, коммутатор подключен входами 
к датчикам, а выходом - к высокочас­
тотному генератору.

На фиг. 1 представлена блок-схема 
устройства,' на фиг. 2 - узел I на 
фиг. 1; на фиг. 3- вид А на фиг. 1.

Устройство для контроля угла уста­
новки лопастей 1 вентилятора 2, 
снабженного смотровым окном 3 в ко­
жухе 4, содержит датчики 5 положения 
лопасти и преобразователь сигнала 6, 
подключенный к импульсной лампе 7, 
и коммутатор 8 датчиков, причем пре- 
образователь сигнала выполнен в виде 
последовательно соединенных высоко­
частотного генератора 9, фильтра- 
пробки 10, формирователя 11 и бло­
кинг-генератора 12, а также показан 
выступ 13 на втулке рабочего колеса 
вентилятора в месте установки лопас­
ти .

Устройство работает следующим об­
разом .

При вращении лопастей 1 вентилято­
ра 2 изменяется зазор δ между не­
подвижным электродом емкостного дат-' 
чика 5, установленного на кожухе 4, 

5 и подвижным электродом, которым мо­
жет являться сама лопасть, выступ 
на ней либо выступ 13 на втулке ра­
бочего колеса вентилятора в месте 
установки лопасти. Изменение зазора 

10 приводит к изменению емкости датчика 
й частоты высокочастотного генератора 
9 преобразователя сигнала 6, к кото­
рому подключен один из датчиков 5 
с помощью коммутатора 8. К выходу вы- 

15 сокочастотного генератора 9 подклю­
чен фильтр-пробка 10, настроенный 
на частоту, соответствующую макси­
мальному расстоянию между электрода­
ми датчика 5, благодаря чему сигна- 

20 лы на вход формирователя 11 посту­
пают от высокочастотного генератора 
9 только в момент прохождения лопас­
ти мимо датчика и вызывают появле­
ние на выходе формирователя коротко­
го импульса; Импульс, поступающий 
с выхода формирователя 11, вызывает 
запуск ждущего блокинг-генератора 
12 и формирование импульса поджига 
импульсной лампы 7, освещающей 
через смотровое окно 3 лопасть венти­
лятора. Так как частота импульсов 
подсветки совпадает с частотой по­
явления лопасти в смотровом окне, 
.изображение лопасти в смотровом ок­
не неподвижно в силу стробоскопичес­
кого эффекта, что позволяет опреде­
лить угол установки лопасти по из­
мерительной сетке на смотровом окне. 
Подключением того или иного датчика 
5 с помощью коммутатора 8 можно вы­
бирать контролируемую лопасть.

Таким образом, введение в устрой­
ство дополнительных датчиков поло­
жения по числу лопастей и коммутато­
ра датчиков, а также выполнение пре­
образователя сигнала в виде последо­
вательно соединенных высокочастотно­
го генератора, фильтра-пробки, фор­
мирователя и блокинг-генератора поз­
волило повысить точность определе­
ния угла установки лопастей за счет 
выделения из стробоскопического изо­
бражения всех проходящих мимо датчи­
ка лопастей изображения только од­
ной контролируемой лопасти.
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