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Vynélez se tykd zarizen{ pro pFechodné zarazen{ redukce otd¥ek
vystupniho nédhonového &lenu elektromotoru, urZeného pro pomalob&h
hnaného pracovnfhc stroje, nap¥. tkacfho stroje, pri¥emZ otdZky
pomalob&hu jsou podstatn® niZ¥i, neZ pracovni otéZky. '

Mnoho pracovnich strojd, jako nar¥. tkalcovskych stavid
a pod. vyZaduje mimo vlastnich pracovnich otd&ek jekté podstatnd
ni%¥{ otd¥ky - pomalobsh, ur&eny pro sefizen{ stroje, Dosud znémé
¥e¥eni dociluj{ redukce pracovnich oté¥ek pouZitim p¥evodovych
skfini. vlio¥enych mezi hnaci elektromotor a pracovni stroj. Tato
za¥{zeni jsou vZak ndkladné a rozmérnd. Znémé jsou téZ reduktory
oté¥ek, které jsou souldsti elektromotoru. Tyto reduktory jsou v3ak
ur¥eny pro stdly provez t¥chto sniZenych otdlek a neumo®nuji v¥stup
otd&ek bez redukce, Ddle jsou proti standartnimu elektromotoru ‘
mnohem v&t¥fch rozm®rd a vyfaduj{ Upravy nebo zménu prostorového
uspotddéni p¥i spojeni s vlastnim prracovnim strojem.

Vyse uvedené nedostatky odstranuje zarizeni pro pF¥echodné
zarazen{ redukce otd¥ek mezi h¥ideli rotoru standartniho elektro-
motoru a vystupnim néhonovych Zlenem - jako ¥emenic{, ozubenym
kolem a podobn¥, jeho? podstata spofivd v tom, Ze v dutind uvnit#
h¥{dele je upraveno tdhlo pro ovlédéni vyst¥edniku posuvng uloZe-
ného na h¥{deli, pri%em? vyst¥ednik je opat¥en spojkovym ozubenim
a nese vzhledem k h¥fdeli vystFedn® oto¥n¥ ozubeny pastorek, ktery
v jedné krajni poloze je v soulasném zéb¥ru s dvojici ozubenych
korunovych kol a s rozdilnym po¥tem zubl, z nich¥ jedno je souddst{
rému & druhé soulést{ v¢¥stupniho ndhonového ¥lenu, zatimco v druhé
poloze je v zAb&ru spojkové ozubeni se spojkovym ozubenim vystupniho
néhonového &lenu pro p¥imé spojeni h¥fdele rotoru s v¥stupnim ného-
novym &lenem,
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Ovlédén{ dutinou uvnit¥ h¥idele vyst¥edniku pFind3{ vy-
hodu v tom, Ze miZe byt orivedeno do obou stran elektromotoru a
to jak ze strany vystupniho nédhonového &lenu, tak ze strany chla-
diciho ventildtoru. Ddle tim, Ze vystrednik nese uloZeny pasto-
rek zabirajf{c{ soulasn& do dvou ozubenych korunovych kol o
nestejném poltu zubld, kde vyst¥ednik je ddle opatfen spojkovym
ozubenim pro p¥imé spojeni s vystupnim nédhonovym ¥lenem, doc{l{
se tohoto u&inku, %e zafizen{ provedené dle vyndlezu je velmi
malych rozm&rd, je adaptovatelné na standartni elektromotor bez
zvétieni jeho zdkladnich p¥ipojovacich rozm&rd a takto vybaveny
elektromotor miZ%e byt zam®ndn na vyrobnim stroji za motor bez
redukce, bez jakychkoliv dal3ich uprav.

Dal3{ vyhody a vyznaky p¥edloZeného vyndlezu Jsou patrny z
nésledujicfho popisu a vykresu, kde zna¥{ : obr, 1 podélny fez
elektromotorem se schematicky znédzornénym za¥izenim pro p¥echod-
né zaXazeni redukce dle vyndlezu, se schematicky zndzorn&njym
pracovnim strojem, obr., 2 zna¥i podrobné zndzorn¥ni za¥{zeni dle
vyndlezu v rovin& Fezu stejnd jako na obr. 1, v poloze vystfedniku
rro redukci oté¥ek, obr., 3 zna¥{ polohu vyst¥edniku pro p¥imé
spojeni h¥idele rotoru s vystupnim nédhonovym &lenem, obr. 4 znali
dopln®ni automatickymi prvky pro ovlddéni vyst¥edniku.

Na obr. 1 Je zndzorn&n standartni elektromotor 2 se stato-
rovou ¥4sti 3, rotorem 4 a h¥fdelf{ 5 rotoru 4, uloXenou v lo-
¥iskdch 29, 30. Na h¥fdeli 5 je schematicky zakreslen vyst¥ed-
nik g, ktery je souldsti za¥izeni pro redukci otéZek 1, podrob-
n¥ji zde neprokresleném. Vyst¥ednik 9 Je ovlddén téhlem 17,
vedenym dutinou uvnit¥ h¥fdele 5, ukon¥en ovlidaci rukojetf &41.
V§stupny néhonovy &len 6 - zde ¥emenice =~ je sou¥dsti za¥izeni
pro redukci otd¥ek elektromotoru a pohdni ¥emenici 27, schema=-
ticky zndézorn¥ného pracovniho stroje 28. VyvédZen{ vyst¥edniku 9
je provedeno vyvaZky 22 a 23.

Na obr, 2 a 3 je zndzorn¥n vystfednik 9 8 osou excentricky 8
vzhledem k ose 13 hiidele 5. Vystfednik 9 Je ovldddn téhlem 17
pres kolfk 25 a je pFesouvdn podél dréZek 14 h¥fdele 5 z jedné
‘krajn{ polohy 18 do druhé krajni polohy 19. Ob& polohy 18, 19
jsou ji¥t¥ny kuliXkovym zdmkem 31 a signalizovany znafkami 39
a 40 na ovlddaci rukojeti 41, napojené na téhlo 17. Vyst¥ednik
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nese oto¥n& uloZeny ozubeni pastorem 7, ktery v jedné krajn{

poloze 18 Jje v soudasném zdbéru s dvojic{ ozubenych korunovych
kol 11 a 12, s rozdilnym p po¥tem zubd. Ozubené korunové kolo 11
je pevn® spojeno s rémem 10 statorové gdsti 3 a ozubené korunové
kolo 12 je uloZeno otoZné prostfednictvim védlcové plochy 22
a ji¥tdno st¥i¥nym kolikem 32 na vy¥stupnim ndhonovém Zlenu 6.
Sousdsti vystiedniku 9 Je 3poJkov5 ozubeni 15. Jemu odpovidd
spojkové ozuben{ 16, které je sou¥ésti vystupniho ndhonového
Slenu 6. Vystupn{ ndhonovy &len §je uloien oto¥né prostfedni»tvim
loZisek 34 a 35 na h¥ideli 3.

Na obr. 4 je pohydb tdhla 17 pro nfesun vystfedniku 9 vyvozen
elektromagnetem 36 a vratnou pruZinou 37. Ob& krajni polohy 18
a 19 jsou zaJi¥t¥ny polohovym ¥idlem 200, napf. dvojicemi elektrice-
kfch kontaktd 20 a 21, zapojenych do ovlddacfho obvodu 42 elektro-
motoru 2. Vyst¥ednik 3 s pastorkem Z je vyvéZen vzhledem k ose 13
h¥fdele 4 vyvaZky 22 a 23.

Kdy% je v &innosti za¥izen{ pro prechodné zaZizeni redukce
otdlek 1, je téhlem 17 zaFazen vy¥st¥ednik 9 do krajni polohy
18. Kroutic{ moment je pFenédXen z rotoru 4 dréZkami 14 h¥idele 5
na dri¥ky i4 vystfedniku 9, na kterém je oto¥n& ulo¥eny ozubeny
pastorek 7 s osou excentricky 8 vzhledem k ose 13, ktery zabird
sou¥asn® do dvou ozubenych korunovych kol 11 a 12. Jedno kolo
11 Je pevn& spojeno s rémem 10 statoru 3, druhé je upevn®no na
vystupnim néhonovém &lenu 6. Xroutic{ moment je déle prenéd¥en
z vyst¥edn{ku 9 na ozubeny pastorkem 7 a prost¥ednictvim ozubenych
korunovych kol 11 a 12 na v¥stupn{ néhonovy &len 6. Czubené koruno-
vé kola maji rozd{lny pofet zubl, Je-li rozdil zubl, vzhledem k
celkovému podtu zubd maly, docfli se zna%né redukce otélek vystupniho
néhonového ¥lenu 6. Proti pretifeni ozubenych kol je n¥které z
korunovych kol, nap¥. Kolo 12 uloZeno oto¥n® na vdlcové ploe 33
na vystupnim ndhonovém &lenu 6 a upevn®no pomoc{ pojistného st¥iZného
koliku 32. V piipad® p¥ekroleni maximdln{ p¥istupné $ily v ozube-
ni, dojde k osmyknut{ koliku 32,

Je=1i téhlem 17 za¥azen vystfednik 9 do druhé krajn{ polohy
19 mimo z4b¥r pastorku 7 s korunovym kolem 11 a do zébdru Jje za=-
sunuto spojkové ozubeni 15 vyst¥edniku 9 se spojkovim ozubenim 16
vystupn{ho néhonového ¥lenu 6, je provedeno p¥imé spojeni hifdele
5 rotoru 4 s vystupnim ndhonovym ¥lenem 6. Polohy 18 a 19 Jsou
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Ji8tény kulidkovym zémkem 21+ Aby nemohlo dojit ke spu¥tdn{
motoru v mezipoloze, jsou polohy J8 a 19 vfstfedniku 9 signa=
lizovény znalkou 39a 40 na ovlddéni rukojeti 41 a mohou byt
ddle JiZtény v pFipad® pouZiti servomotoru elektrickymi kontakty
20 a 21, zapojenymi do ovlddacfho obvodu elektromotoru 200.
Nejsou-1i kontakty 20 nebo 21 nap¥. sepnuty, nemiZe dojit k
sepnuti do vinut{ statoru elektromotoru. Presunut{ =z Jedné
krajni polohy 18 do druhé krajni polohy a zp¥t mi¥e byt provedeno
rudng nebo automaticky servomechanismem 360, nap¥., elektromagne~
tem 36, pneumatickjym nebo hydraulickjm v&lcem, membrdnou a pod,
ProtoZe vyst¥ednik 9 s ozubenjm pastorkem 7 poru3uji vyvdZenost
motoru 4, Jjsou staticky i dynamicky vyvd¥eny vzhledem k ose 13
h¥fdele 5 vyvaZiky 22 a 23,
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1. Za¥izeni pro pfechodné ze¥azen{ redukce otdlek mezi
n¥{deli rotoru standartnfho elektromotoru a vystupnim néhono-
vjm ¥lenem, vyznaf¥ujfc{ se tim, Ze v dutin¥ h¥idele (5) rotoru
je upraveno téhlo (17) pro ovlidéni vfstfednfku (9) posuvn®
ulo¥eného na h¥fdeli (5), pFi¥em% vystrednik (9) Jje opatlen
spojkovym ozubenim (15) a nese vzhledem k h¥ideli (5) vyst¥edn®
ototn® uloZeny ozubeny pastorek (7), ktery v jedné krajni po-
loze (18) je v souZasném zdbdru s dvojici ozubenyjch korunovych
kol (11 a 12) o rozd{lném poZtu zubl, z nich%¥ jedno je souldsti
rému (10) a druhé souldsti vystupniho nihonového ¥lenu (6),
zat{meco v druhé poloze (19) je v z4b¥ru spojkové ozubeni (15) se
spojkovim ozubenim (16) vystupnfho nédhonového Elenu (6) pro
p¥imé spojeni h¥ifdele (5) rotoru (4) s vystupnim ndhonovim &lenem
(6).

2. za¥{zen{ podle bodu 2, vyznafujici se tim, ¥e téhlo (17)
prochdz{ celou h¥fdelf (5) elektromotoru (2) a je na obou koncich
uzplsobeno pro uchycen{ ovlddac{ rukojeti (41).

3, zar{zen{ podle bodu 1 a 2, vyzna¥ujici se tim, Se ovld-
daci rukoje¥ (41) je opat¥ena zna¥kou (39,a 40). signalizujfc{
krajni polohy (18 a 19).

4, za¥{izen{ podle bodu 1 a 3, vyznadujfci se tim, Ze téhlo
(17) je ovlddané servemechanismem (360) a k zabezpeXeni krajnich
poloh (18 a 19) je opat¥en servomechanismus (360) polohovym
%idlem (200) nap¥. elektrokontakty (20, 21), zapojenymi do ovld=
dacfho obvodu (42) elektromotoru (2).

5, zar{zen{ podle bodu 1, vyzna¥ujfc{ se tim, Ze jedno z
ozubenfch korunovych kol (11 a 12) je uloZeno oto¥n¥ prostred-
nictvim vdlcové plochy (33) a proti pfetiieni je jistdno pojistkou,
nap¥. st¥i¥nfm kolfkem (32).
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6. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, %e vystred-

nik (9) spolu s ozubenym pastorkem (7) je opatFen vyvaZky (2
a 23), pevné spojenymi s h¥idelf (5) rotoru (4).

FLY
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