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i urzadzenie do stosowania tego sposobu
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb elektroma-
gnetycznego sterowania przeplywem czynnika ro-
boczego, zwlaszcza pary lub wody goracej i urza-
dzenie do stosowania tego sposobu.

Znane jest stosowanie do tego celu zaworéw
elektromagnetycznych, w Kktérych rdzen -elektro-
magnesu polgczony jest bezposSrednio z grzybkiem
zamykajacym gniazdo zaworu, przy czym stosowa-
ne sg zar6wno zawory normalnie zamkniete, to
znaczy zamKniete w przypadku, gdy przez uzwoje-
nie elektromagnesu nie przeplywa prad, jak réw-
niez normalnie otwarte, to znaczy takie, ktére sg
otwarte w przypadku, gdy przez uzwojenie elektro-
magnesu nie przeplywa prad, a zamykaja sie na
skutek przeplywu pradu.

W przypadku Kkonieczno$ci sterowania przeply-
wem pary lub wody gorgcej o znacznym ci$nieniu,
za pomocg znanych zaworéw elektromagnetycznych,
zachodzi konieczno$§é stosowania elektromagneséw,
charakteryzujgcych sie duza silg przyciggania,
a wiec i duzg mocg pobierang z sieci elektrycznej.
Rozbudowany uklad elektromagnetyczny i koniecz-
no$¢ stosowania odpowiednich uszczelnien nastre-
cza wiele klopotéw technologicznych oraz zwieksza
ciezary i wymiany gabarytowe urzgdzen. Ponadto
zmniejszona jest trwalo§é i niezawodno$é dzialania
urzadzen, ze wzgledu na duze przyspieszenie i pred-
ko$ci koncowe rdzenia elektromagnesu, polgczone-
go z grzybkiem zamykajacym. Znany jest réwniez
zawor elektromagnetyczny, w ktérym dzieki zasto-
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sowaniu w jednej konstrukcji dwustopniowego ot-
wierania najpierw przelotu pomocniczego, a potem
gléwnego, uzyskuje sie mozliwo$é zmniejszenia mo-
cy pobieranej przez uzwojenie elektromagnesu oraz
zwiekszenia trwalo$ci zaworu. Jednakze konstruk-
cja tego zaworu jest skomplikowana, a trudno$ci
technologiczne z wla$ciwym uszczelnieniem trzpie-
nia polgczonego z rdzeniem elektromagnesu pozo-
stajg aktualne.

Celem wynalazku jest usuniecie niedogodnosci
znanych sposobow sterowania czynnikiem roboczym
i zaworow elektromagnetycznych czyli uproszczenie .
tym samym sposobu sterowania przeplywem czyn-
nika roboczego, oraz budowy elementéw sterowni-
czych, jak réwniez zwiekszenie ich trwalo$ci.

Aby osiggngé ten cel wytyczono sobie zadanie
opracowania sposobu i urzgdzenia pozwalajgcych
na cykliczne zmniejszanie ci$nienia w rurociggu
zasilajacym i sterowanie zaworami elektromagne-
tycznymi w tych odcinkach okres6w impulsowania,
w Kktérych ciSnienie czynnika roboczego jest naj-
mniejsze.

Zgodnie z wytyczonym zadaniem sterowanie ta-
kie uzyskuje sie¢ wedlug wynalazku dzieki temu,
ze ciSnienie czynnika roboczego w rurociggu dolo-
towym zmienia sie cyklicznie od wartoSci minimal-
nej do maksymalnej, przy czym zamykanie lub ot-
wieranie elementéw nastawiajgcych z napedami
elektromagnetycznymi nastepuje w momentach, gdy
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ci$nienie czynnika roboczego ma warto$§¢ minimal-
ng.

Realizuje sie ten sposéb sterowania wedlug wy-
nalazku przez zastosowanie rozdzielacza mecha-
nicznego, napedzanego silnikiem elektrycznym, ktd-
ry laczy rurocigg dolotowy do odbiornikéw kolej-
no z rurociggiem zasilajagcym oraz z atmosfera,
korzystnie za posrednictwem dodatkowego odbior-
nika.

Jako element nastawiajacy wykorzystuje sie tu
zawor elektromagnetyczny, utrzymywany w stanie
otwartym za pomocg sprezynki zwrotnej, ktory za-
myka sie na skutek przeplywu pradu przez uzwo-
jenie elektromagnesu i jest dodatkowo doszczelnia-
ny na skutek ci$nienia wywieranego na grzybek
zaworu przez czynnik roboczy. Ponowne otwarcie
zaworu moze nastgpi¢ po przerwaniu przepiywu
pradu przez uzwojenie elektromagnesu oraz po ko-
lejnym zmniejszeniu sie ci$nienia czynnika robo-
czego do wartoSci minimalnej. Takie skojarzenie
podanych Srodkéw technicznych pozwala na swo-
bodny przeplyw czynnika roboczego w przypadku,
gdy uzwojenie elektromagnesu jest odlgczone od
zrédla prgdu oraz na zamkniecie tego przeplywu
w przypadku wlgczenia uzwojenia . elektromagnesu
do zZrédla prgdu, przy czym pobdér mocy jest sto-
sunkowo niewielki i nie zalezy od ci$nienia czyn-
nika roboczego.

Sposéb i urzadzenie wedlug wymalazku pozwa-
laja na zmniejszenie sily przyciggania elektromag-
nesu i jego wymiaréw gabarytowych, gdyz zamy-
kanie przeplywu czynnika roboczego wymaga jedy-
nie pokonania oporu sprezyny zwrotnej.

Mozliwe jest przy tym sterowanie przeplywem
~duzych ilo$ci czynnika roboczego.

Ponadto, trwalo§é urzadzenia wedlug wynalazku

Jjest wieksza w poréwnaniu do urzadzen znanych,
ze wzgledu na zmniejszenie sil, przyspieszen oraz
predkosci koricowych grzybka z rdzeniem, wzgle-
-dem gniazda zaworu.
Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyk-
ladzie wykonania na rysunkach, na ktérych fig.
1 przedstawia schemat ukladu sterowniczego. fig. 2
urzadzenie zaworowe, a fig. 3 i 4 urzadzenie do
cyklicznych zmian ci$nienia czynnika roboczego.
Jak przedstawiono na fig. 1 rurocigg zasilajacy 1
‘czynnika roboczego polgczony jest z rozdzielaczem
mechanicznym 2, ktérego walek sprzegniety jest
‘za poSrednictwem przekladni 3 z silnikiem elek-
trycznym 4. Rurociagg dolotowy 5 czymnika robo-
‘czego do odbiorniké6w 6 polaczony jest z jednym
wylotem rozdzielacza 2 a odbiornik pomocniczy 7
polaczony jest z drugim wylotem rozdzielacza 2.
-Na dolocie czynnika roboczego do odbiornikéw 6
zainstalowane sg zawory 8 z napedami elektromag-
netycznymi oraz zawory zwrotne 9.

Jak przedstawiono na fig. 2 zawér 8 z napedem
elektromagnetycznym zawiera grzybek zamykajgcy
10 polaczony przegubowo z cieglem 11, stanowia-
cym zakonczenie rdzenia ferromagnetycznego 1i2,
przy czym zawleczka 13 zapobiega rozlgczeniu sie
grzybka 10 i rdzenia 12.

Do dolnej plaszczyzny grzybka 10 przytwierdzona
jest uszczelka 14, a do goérnej plaszczyzny grzybka
10 przytwierdzona jest wkladka odbojowa 15, wyko-
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nana z tworzywa elastycznego. Rdzen 12 umiesz-
czony jest w tulei 16 wkreconej w korpus 17
i zakonczonej tulejkg 18, wykonang z materialu
ferromagnetycznego. Wewnatrz tulei 16 znajduje
sie nakretka 19, a miedzy tg nakretkg i rdzeniem
12 umiejscowiona jest sprezyna zwrotna 20. Tuleja
16 oslonieta jest warstwg izolacji cieplnej 21. Na
tulei 16 umieszczony jest karkas 22 uzwojenie
elektromagnesu, na ktérym nawiniete jest uzwoje-
nie 23 z przewodami zasilajgcymi 27. Uzwojenie 23
wraz z karkasem 22 znajduje sie w oslonie 24,
zamknietej denkiem 25 przy czym ostona 24 i den-
ko 25 wykonane sg z materialu ferromagnetyczne-
go. Na dolocie i na wylocie czynnika roboczego do
zaworu wkrecone sg Kkroéce 26 zabezpieczone usz-
czelkami.

Jak przedstawiono na fig. 3 i fig. 4 rozdzielacz
mechaniczny 2 zawiera nieruchomy krgzek 28 sta-

~ nowigcy zarazem korpus urzgdzenia. Ruchomy krag-

zek 29 umiejscowiony na krgzku 28 mieSci sie wew-
natrz obudowy 30, przykreconej do korpusu 28
S§rubami 31. Miedzy obudowg 30 i korpusem 28
znajduje sie wuszczelka 32. Miedzy obudowg 30
i ruchomym krgzkiem 29 znajduje sie sprezyna 33
oparta na kulce 34. W korpusie 1 wykonany jest
kanal 35, wylotowy do atmosfery lub do odbior-
nika pomocniczego oraz kanal 36, lgczony za po-
Srednictwem krécéca 37 z rurociggiem 5, dolotowym
do odbiornikéw: 6.

W krazku ruchomym 29 wykonana jest dzielona

szczelina wylotowa 38 na obwodzie o promieniu
ré6wnym promieniowi rozmieszczenia wlotu do ka-
nalu 38 w krazku nieruchomym.
Ponadto w krgzku ruchomym 29, od strony po-
wierzchni przylegajacej do kragzka nieruchomego,
wykonane jest wyzlobienie 39, stanowigce czesé
wycinka kola o szeroko$ci réwnej odlegloSci po-
miedzy skrajnymi krawedziami kanaléw 35 i 36,
krazka nieruchomego. Do obudowy 30 przykrecony
jest kroéciec 40, przystosowany do polgczenia z ru-
rociggiem zasilajacym 1. Krgzek ruchomy 29 po-
laczony jest z walkiem 41 przekladni redukcyjnej
42, napedzanej silnikiem 43.

Dzialanie urzadzen wedlug wynalazku w ukla-
dzie przedstawionym ma rysunku fig. 1, fig. 2, fig.
3 jest nizej opisane. Po wlaczeniu silnika 43 rucho-
my krazek 29 zaczyna sie obracaé¢ napedzany wal-
kiem 41, a rurocigg 5 jest lgczony na przemian
z rurociggiem zasilajagcymm 1 oraz z odbiorni-
kiem dodatkowym 7. W zwigzku z tym ci$-
nienie w rurociggu 5 spada co pewien czas do
warto$ci minimalnej, w przyblizeniu réwnej zeru.
W przypadku, gdy wszystkie uzwojenia 23 zawo-
réw elektromagnetycznych 8 sa odlgczone od Zréd-
ta pradu, rdzenie 12 wraz z grzybkami 10 znajdu-
ja sie w gérnym polozeniu i do wszystkich odbior-
niké6w 6 doplywa czynnik roboczy. W momentach,
gdy ci$nienie w rurociggu 5 obniza sie, zawory
zwrotne 9 zapobiegajg opréznieniu sie odbiornikéw
6.

W przypadku, gdy uzwojenie 23 jednego lub
kilku zaworéw 8 zostanie polgczone ze Zrédiem
pradu, rdzen 12 zostanie przesuniety ku dolowi po-
konujgc opdr sprezyny 20, a grzybek 10 zamknie
gniazdo zaworu.
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Wzrastajgce ci$nienie czynnika roboczego poprawi
szczelno$¢ tego zamknigcia. Zawoér pozostanie

zamkniety przez caly okres czasu, w ktérym przez
uzwojenie 23 bedzie przeptywal prad elektryczny.

Ponowne otwarcie zaworu 8 nastgpi po przerwa-
niu doptywu prgdu do uzwojenia 23 na skutek
dzialania sprezyny zwrotnej 20 w momencie, gdy
ciSnienie w rurociggu 5 ponownie obnizy sie do
warto$ci minimalnej.

- krazek ruchomy (29),

6
rozdzielacza mechanicznego (2) napedzanego "silme~
kiem elektrycznym (43) z przekladnia redukcyjng
(42) polgczony jest z rurociggiem dolotowym (5),
a kanal (35) rozdzielacza (2) polaczony jest z do-
datkowym odbiornikiem (7) lub z atmosfera, przy
czym nad kanatami (35) i (36) umiejscowiony jest
w ktérym wykonana jest
na obwodzie
umieszczenia

dzielona - szczelina wylotowa (38),
0 promieniu réwnym promieniowi

10 wlotu do kanalu (36), przy czym od strony po-
wierzehni krgzka ruchomego (29) przylegajacej do
Zastrzezenia patentowe " krazka nieruchomego (28), wykonane jest wyzlo-
: . bienie (39), stanowigce cze$Sé wycinka kola, o sze-
1. Sposéb elektromagnetycznego sterowania prze- rokosSci ré6wnej odleglosci pomiedzy skrajnymi kra-
plywem czynnika roboczego zwlaszcza pary lub 15 Wedzia{mi‘ kanaléw (35) i (36) krazka nieruchome-
wody goracej, znamienny tym, Ze ci$nienie czyn- go (28). '
nika roboczego w rurociggu dolotowym (5) zmie- 3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
nia sie cyklicznie od warto$ci minimalnej do mak- ze grzybek zamykajgcy (10) zaworu elektromagne-
symalnej, przy czym zamykanie lub otwieranie ele- tycznego (8) polaczony jest przegubowo z cieglem
mentéw nastawiajgcych (8) z napedami  .elektro- 20 (11) rdzenia ferromagnetycznego (12) przy czym po-
magnetycznymi dokonuje sie w momentach, gdy miedzy rdzenjami (12) i-nakretka (19) umiejscowio-
ciSnienie czynnika roboczego ma wartos§é minimal- na jest sprezyna zWwrotna (20), przy czym do dol-
na. N nej plaszczyzny grzybka (10) przytwierdzona jest
2. Urzadzenie do stosowania sposobu wedtug uszczelka (14) ‘a do gornej plaszczyzny grzybka (10)
zastrz. 1, znamienne tym, ze kanal wylotowy (36) 25 przytwierdzona jest wkladka odbojowa (15).
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