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(5%) Ovlddaci zabizeni prevodovky samojizdnych stroji, zejméne zeméd&lskych

Vyndlez ¥edi problém ovldddni pievo -
dovky pro samojfzdné stroje, u kterych je : -
nutno zajistit v pot¥ebném sledu vkond sou=-
dasné ovldddni jak spojky, tak i Fadiciho
presuvného kolae jednim ovlddalem.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze
ovlddaci pdka, opatf¥end kulovym epem, je
avou objimkou uloZena na depovém ramenu,
upraveném v dutém t8lese, kteréito téleso -
je prostiednictvim Sepu uloZeno v loZisko-
vych télesech, Ke kulovému depu je piipo-
jeno téhlo Fadicf vidlice, ovlddajici pFesuv-
né kolo, a k Sepovému ramenu je p¥ipojen
bovden ovlddaci vidlice odlehfovaci spojkye
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Pfedmétem vyndlezu je ovladdaci zarizeni prevodovky samo-
jizdnych stroji, zejména zemédélskych.

U samojizdnych stroji, zejména zemédélskych pro horskou
mechanizaci, jsou kladeny vysoké4néroky. jak z hlediska jizd-
nich vlastnosti a snadné manévrovatelnosti, tak jejich vybave-
ni riznymi vyménitelnymi pracovnimi adaptéry. Proto se ve sté-
 le vétiim rozsahu pouffvd vzhledem k ni%&{m vyrobnim a pofizo-
vacim nédkladim i pracovnim podminkém kombinace hydrostatického
pohonu s rdznymi mechanickymi prevodovkami. Jednou z téchto
prevodovek je napi. prevodovka pohonu pojezdu, kterad u téchto
strojd byvé vicestupnovéd a uzplsobena tak, Ze je moZnost poho-
nu jen jedné népravy pifi jizd® po komunikacich a vice néprav
pFfi jizdé v terénu. S vyhodou miZe byt tato prevodovka feSena
tak, Ze pii zarazeni pracovnich pfevodovych stupnd je automa-
ticky zapnut pohon vZech ndprav. Pfi ovlad&ni téchto pievodo-
vek je 2z funkénich ddvodd nutné, aby vlastnimu pfefazovani
pfedchézelo vzajemné rozpojeni{ mechanické vazby v pievodovce.
Pfi provozu dochézi vlivem rizné kinematiky néprav k silové
vazbé v ozubenych soukolich a prefazeni rychlostnich stupnd
by bylo velmi obtiiné a v nékterych pfipadech zcela nemoiné,
Proto se k rozpojovédni pfenosu na dal$i{ népravu pouiivaji roz-
pojovaci spojky, nejdastéji zubové, které viak vyZaduji samos-
tatné ovladani. VétSina znémych fedeni je provedena tak, Ze
k Fazeni prevodd sloui jeden ovlada& a k ovladéni spojky dal-
&1 ovlada&. Hlavni nevjhodou t&chto provedenf, kromé nérokd
na umisténi v kabin® a vy3%{i ndklady, jsou zvySené naroky na
obsluhu, kters &asto mus{ soulasné ovladat i dal8fi pracovni
orgény stroje, napf. pracovni adaptér, koncovku apod., a do-
drzovat potrebny sled operaci. Jsou vice zndmy rizné systémy
automatickych spojek, které tuto nevyhodu odstraﬁuji, avsak
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pro vysoké poiizovaci ndklady se u zemé&délskych stroji nepouzi-
vaji i s ohledem na prenésené vykony.

(telem vynélezu je vytvofit takové ovladaci zaiizeni pre-
vodovky samo jizdnych stroji, zejména zemédélskjch, které vyde
uvedené nedostatky do znadné miry odstraﬁuje a na mechanickém
principu sniZuje néroky na obsluhu. '

Podstata vynédlezu spoliva v tom, Ze ovladaci zarizeni pre-
vodovky samo jizdnych stroji, zejména zemédélskych, se vyamazhjg
tim, %Ze v loiiskovych télesech upravenych na konzolach réamu,
je prostrednictvim &epl uloZeno duté tdleso, opatiené &epovym
ramenem, na némZ je v dutém télese uloiena pifes pouzdro objim-
ka, k niZ je pripojena ovladdaci pdka, opatrenéd kulovym &epem,
pridemZ k &depovému ramenu je piipojen bovden ovlédaci vidlice
a ke kulovému &epu tédhlo fadic{ vidlice.

Vyhodou provedeni podle vyndlezu je predeviim to, Ze po-
mérnd jednoduchym a vyrobné nenéroénym zplisobem umoZnuje sou-
Sasné ovladddni v potrebném sledu ukond jak spojky, tak fazeni
jecnim ovladadem, a tim sniZuje néroky na obsluhu a zlepSuje
jeji pracovni podminky.

Nguﬁr - " vfkresech je schematicky znézornén piiklad
‘provedeni podle vyndlezu, kde na obr. 1 je v néarysu celkové
usporédddni ovladdaciho zafizeni s &4asteinym fezem plfevodovkou,
obr. 2 predstavuje detail kulisy v plidorysu, na obr. 3 je bo-
korys kloubového uloZeni ovladaci péky a obr. 4 predstavuje

ptidorys uloZen{ podle obr. 3.

Ovléadaci zafizeni{ prevodovky je upraveno na ramu 1 samo-
jizdného stroje nebo kéﬁiny obsluhy prostrednictvim konzol 2
nesoucich loZiskové télesa 3. V loZziskovych télesech 3 jsou
otoén& ulozeny Zepy 4 dutého télesa 5, 8 nimZ je spojeno &epo-
'vé rameno 6. Uvnitf dutého tdlesa 5 je na éepovém ramenu 6
pies pouzdro 7 otoéné uloZena objimka 8, s nii je spojena ovlé-
daci pédka 9. Ovladaci péka 9 je opatiena vystupkem 10 uloZenym
v kulise 11, spojené s rémem 1 nebo konzolou 2. Tvar kulisy 1l
uréuje moZnf§ pohyb ovlédaci péky 9, na niZ je dédle upraven ku-
lovy dep 12. Hydromotor 13 nebo jiny zdroj kinetické energie
je zapojen na prevodovku 14, v niZ je uloZeno piesuvné kolo 17,
ovlédanf'iadici vidlici 16, propojenou prostiednictvim tahla 15
s kulovym &epem 12 ovléddaci pdky §. S Eepovym ramenem 6 je spo-
jen jeden konec bovdenu 18 napf. pomoci dridku 20, ktery je da-
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le opatfen pruZinou lglukotvenou do konzoly 2 nebo ramu 1. Od-
leh&ovaci spojka 21 je tla&nou pruZinou 25, upravenou v pievo-
dovce 14, udriovéna v zabéru s ozubenym kolem 23. Odlehciovaci
spojka 21 je ovladéna ovléadaci vidlici 24, propojenou bovdenem
18 s Cepovym ramenem 6. Vyvodové hridele 25 prevodovky 14 jsou
propojeny s nezndzornénymi hnacimi nédpravami sawo jizdného
stroje.

Ovladaci zarizeni prevodovky podle vyndlezu pracuje néa-
sledujicim zpisobem:
Pri potifebd& zafazeni nebo prefazeni rychlosti v prevodovce 14
provede obsluha manipulaci s ovladaci pakou 9 tak, Ze nejprve
vysune vystupek 10 ze zéfezu v kulise 11l. Tento pohyb ovlédaci
péky 9 se vSak piendsi i na duté téleso 5, které se natali
svjmi Cepy 4 v loZiskovych télesech 3 a névazné je vyvolavén i
pohyb &epového ramena 6 ve sméru Sipky na obr. 3. Pohyb &epo-
vého ramena 6 je piend3en bovdenem 18 na ovlddaci vidlice 24,
kterd vysune odlehlovaci spojku 21 ze zabéru s ozubenym kolem
ggia tim se toto kolo uvolni. Teprve potom je umoZnén dalsi
pohyb ovlddaci pdky 8 v dutém télese 5 tak, Ze objimka 8 se na-
t4¢{ kolem pouzdra 7 &fepového ramena 6. Tento pohyb ovlédaci
péky 9 je pies tadhlo 15 na fadici vidlici 16, kterd prestavi
pfesuvné kolo 17 na prislusSny prevodovy stupen. Uvoln&nim ovla-
daci paky 9 se toto pisobenim pruziny 19 vrati svym vystupkem
do drédZky v kulise 1l a tladnou pruZinou 22 se odlehé&ovaci
spojka 21 vrati do zab&ru s ozubenym kolem 23. Popsanym zpiso-
bem se pfi jakékoli manipulaci s ovladaci pékou 9 musi nejprve
uvolnit odlehdovaci spojka 21 a teprve paté je umoinén pohyb
prfesuvného kola 17 v pievodovce 14.
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1.

Ovladac{ zaffizeni pfevodovky'samojizdnych stroji, zejména
zem8édélskych, vyznalené tim, Ze v loZiiskovfch télesech (3),
upravenfych na konzoldch (2) rému (1) je prostfednictvim
Sepl (4) uloZeno duté téleso (5) opatfené &epov§m ramenem
(6), na némZ je v dutém télese (5) uloiena pres pouzdro (7)
objimka (8), k niZ je pifipojena ovladdaci padka (9) opatiend

kulovym tepem (12), prilemZ k Eepovému ramenu (6) je pripo-

jen bovden (18) ovladaci vidlice (24) a ke kulovému tepu
(12) téhlo (15) fFadlci vidlice (16).

Ovléddaci zar{zen{ podle bodu l,vyznaéené tim, Ze ovlédaci
pdka (9) je opatiena vystupkem (10), uloienym v kulise (11)
upravené na rému (1) nebo konzole (2).

2 vykresy
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Obr. 2
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Vytiskly Moravské tiskaiské zavody,
provoz 12, Leninova 21, Olomouc

Cena: 240 Kts
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