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(54) Zpiisob ptechodného uvédéni spradaciho mista mimo provoz
a zafizeni k provadéni tohoto zpisobu

Vyndlez se tykd zpdsobu k ptechodnému uvédéni sprédacich mist'mimo provoz u spiédaciho
stroje, zejména bezvietenového sprddaciho stroje, ktery je opatien zaiizenimi pro samo &inné
prohlifeni nebo/a ¥i¥téni stroje po preruleni sp¥édaciho provozu a pro op¥iné uvedeni pHi-
slusného spPédaciho mista do provozu.

Vyndlez se také tykd zefizeni k provédén{ tohoto zplsobu.

Je zndmo, e &im déle b&Zi sprddaci misto bezvietenového spiddaciho stroje bez piretrhu
prize, tim se rotor vice zne¥isfuje, a tim se sprédd prize hordi jekosti. Zhor¥eni jakosti
prize se projevuje v klesajfci rovnom¥rnosti a zmen$en{ protainosti p¥fze. Krom& toho vzris-
td4 nebezpedl, Ze v prib¥hu pPize vzniknou periodickd kolisdnf novnom¥rnosti, kterd potom
pfi vyrobd tkeniny vedou k nefédoucim jevim zndmym moaré.

Aby takova znedisténi byla udrZena v phimgfenych mezich, bylo ji% navrZeno, aby spféa-
daci stroj byl %as od Zasu zastaven a vydist¥n. Toto gist3nl se s vyhodou provadi samodinng
pracujicim zafizenim pro prohlifeni a si&téni stroje. Po prohlidce nebo vy¥isténl stroje
mdZe stejné zabfzeni uvést sprddact mista po Fadd op&t do provozu.

Jeliko? viak se také vyskytuji vady prize, jejich% p¥i&ina neni ve zneli&tdni rotoru,
opatfujf se spfddaci stroje tek zvenymi Zistidi prize, které trvale kontroluji tloustku p¥i-
ze s pii prekrodeni nastavené hodnoty pPerudi spitéddni. Po takovém pferuéeﬁi provede rovn¥i
samodinné pracﬁjici zarizeni prohlidku nebo vydigténi stroje & uvede nato spiéddacf misto
op&t do provozu. Jednotlivd sprédaci mista se pritom odpojuji a ¥ist! mén& Sasto, nékterd
zase dastdji. JestliZe se sprddaci stroj nyni v dﬁsledku»probihajiciho turnusu odpojfi, pak
se gnovu prohlédnou a vy&istf i ta spiédaci mista, u ktei&ch jest§ krdtce predtim bylo pro-
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vedeno prohlédnuti, popffpad® vydi¥téni{. V disledku tohoto o sobd zbyte¥ného op&tného pro-
hlf¥eni a ¥i¥t¥ni miZe dojit ke zna¥nym ztrdtdm uZitného efektu.

Vyndlez vychdzi z dlohy odstranit shora uvedené nevjhody. Tato dloha je podle vynélezu
rozbedena tim, %e pPi dosaZeni nebo p¥ekro¥eni predem urdené velikosti neprerudeného spiéde~
ciho provozu se vyvold umyslné prerudeni sprfddaciho provozu ne piisludném spfddacim mistd
teprve tehdy, kdy z celého dhrnu spfédacich mist, obsluhovanych zarizenim pro samo&inné
prohli¥ent nebo/a ¥ist&ni stroje, neni mimo provoz #8édné jiné sprédaci misto v disledku
nevmyslného p¥eruseni spiddacihe provozu, které Zekd na znovuuvedeni do provozu.

Podle vyndlezu se tedy jiZ neodpojuje v turnusech cely spiédaci stroj, nybrZ se pro-
véd{ volba podle velikosti nepiferuseného spiédaciho provozu, napf{iklad podle toho, jak
dlouho jednotlivé sp¥ddaci mista b&%i bez pPetrhu prize. K tomu pFistupuje jako dalsdl kri-
térium to, Ze umyslné prerudeni spiddactho provozu nastane teprve tehdy, kdy% je konkrétng
ddna moZnost brzkého ¥i¥tdni nebo prohlidky. Jinak zlstane toto sprddaci misto zatim je3t&
v provozu.

Za¥izeni podle vyndlezu spodfvd v tom, Ze kaidému sp¥ddacimu mistu je prifazeno dohli=-
¥ec{ Ustroji, které je ve spojeni se spinacim ustrojim navozujicim semodinné prohliZeni
nebo/a ¥i¥téni stroje a se spinacim dstrojim, pPerusujicim spiddaci provoz, prilem? kaZdé
spPddaci misto md za u¥elem uvoln¥ni spinaciho ustroji pro prerudeni sprédaciho provozu
nejménd jedno deld{ spinaci ustroji, reagujici na pracovni p¥ipravenost dstroji pro semodin-
né prohli%eni nebo/a ¢i¥t¥ni stroje.

3 vyhodou je ka¥dému sprddacimu mistu piifazen po¥itag, Fizeny hodinovymi pulsy, Jeho#
vystup je za Ulelem vyddni spinaciho impulsu ke spiddacimu mistu p¥i dosaZeni nebo piekro-
%eni stanoveného podtu napoditanych hodinovych pulsl v ¥inném spojeni se spinacimi dstro-
jimi.

Podle dal&fho proveden{ vyndlezu je spPddacimu mistu pfilazen generdtor hodinovych
impulsd, jeho% vy¥stup je spojen se vstupem v3ech po&itadl.

S vyhodou mé ka%dé sprddaci misto spinal nilové zardiky, ktery je jednak v &inném spo-
jeni se spinacimi dstrojimi, jednak je v3ak teké spojen se spinacim dstrojim, blokujicim
vystup politale.

Podle dal3iho provedeni je spinaéd nitové zard¥ky pres spinaci Ustrojf, sbérné vedeni
a dal3? spinac{ udstrojf spojen se spinacim udstrojim vSech spinacich mist, blokujicim ¥inné
spojeni mezi podita¥em a spinacim Ustrojim, jako% i mezi dal¥im spinacim dstrojim & spinacim
dstrojim pro pferudeni sprédaciho provozu.

Vyhody dosafené vyndlezem spo¥fivaj?l zejména v tom, Ze p¥i udrien{ vysokého uZitiného
efektu lze provéddt %ist¥ni nebo prohlidku spiddecich mist na sprddacim stroji v predem
ur&enych, ne prili3 melych a ne pfili¥ velkych ¥asovych odstupech i tehdy, kdyZ wmezitim
ne jednom nebo na n&kolika spPddacich mistech do3lo k neumyslnému pieruseni spfddaciho pro-
vozu, napffklad v disledku pretrhu prize, a v disledku odstran&ni tohoto pierudeni se pro-
védi prohlidka, popPipad® ¥i¥t&ni stroje. Vynélezem se ddle pronikavé omez{ dobe zastaveni
stroje na nezbytn¥ poti¥ebnou miru.

Vyndlez bude popsén na p¥ikladech provedeni v souvislostl s vykresy.
Obr. 1 zndzornuje zjednodudeny pohled ze strany na jednotlivé sp¥ddaci misto bezviete-
novéno dopPédaciho stroje s prifazenym zafizenim k ssmoinnému prohliZeni nebo/a &ist¥ni

stroje a k ndsledujicimu op¥tnému uvedeni do provozu.

Obr. 2 a 3 zndzornuji elektrickd schémata zarizeni podle vyndlezu.
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Na obr. 1 je zndzorn¥no sprddaci misto 11 a udstroji 12 pro semodinné prohliZeni nebo/a
%iZtdnl stroje a pro navazujici op&tné uvedeni spiddaciho mi{sta 11 do provozu.

Sphédact misto 11 mé stojan 13, ne kterém je upevn¥na sprédaci sk¥in ]4. Vldkenny pra-
men 15 Jje pfivodnim vdlcem 16 dopravovén pres svdraci stdl 17 do ojednocovaciho zatizeni
pro vlékna, zabudovaného do vika 18 spfddaci sk¥tnd 14. Pres spinaci Ustroji 19, prerudujiei
spPddac{ provoz, s elektromegnetem, jehoZ smdr odpaddni je naznalen &ipkou 20, miZe byt
svéraci stil 17 nadzdviZen od pFivodniho vélce 16, ¢{m¥ se prerusf piivod vldkenného pra-
mene. Spredend prize 21 opoudti sprédaci stdl 14 odtahovou trubkou 22. Je odtghovéna odtie-
hovymi valei 23, 24 ze sprddact sk¥ind 14 konstentni rychlostf, vedena pres vodici drét
29 a za pomoci vratnd se pohybujiciho vodile 26 prize je v kPiZovych yrstvéach navijena
na civku 27, kterd je vykyvnd driena dridkem 28 a odvaluje. se po navijecim vélei 23. Navi-
jeci vdlec 29 se trvale ot4%1{ a pohdni tienim civku 27.

7a pomoci spinae 30 nitové zardzky, jehoZ dotykové kladka 31 pPiléhd k napnuté niti
21, miiZe byt sprédaci misto 11 uvedeno mimo provoz, jakmile dojde k pFetrhu ptize. PPi
pretrhu prize se spinadem 30 nifové zardrky mimo jiné také vyvold zapojeni spinaciho dstro-
ji 32 s elektromagnetem. Spinaci ustroji 32 s elektromagnetem md smykadlo 33, jehoz smér
odpaddvéni je naznalen gipkou 34. Po pketrhu ptize vyjede toto smykaedlo 33 proti sméru

sipky 24.

SpPédaci misto 11 md krom& toho je¥t& dal3di spinaci dstroji 39, které miZe byt ovlivno-
véno vyén¥lkem 36, umfstdnym na skiini 37 zabizeni 12.

Zat{zeni 12 pro samodinné #istsni nebo/a prohliZeni stroje je pojizdné po predni strand
sphédaciho stroje za pomoci koleZek 38, 39 na kolejnicich 40, 41. V pohotovostnim postaveni
pojizdi zarizeni 12 ve stanoveném cyklu nebo turnusu vratng podél v&tdiho poltu jemu pPi=-
pazenych sprddacich mist 11 sprddaciho stroje. JestliZe na n¥kterém sprddecim mist& 11 vy-
jelo smykadlo 33 v déisledku pretrhu pfize, zapoji toto smykadlo spinad 42, ktery je upra-
ven na zarfzeni 12 pro samodinné ¥i¥t¥n{ nebo/a prohlizeni siroje, 2 pPi jehoZ zapojeni se
toto zarfizeni 12 na p¥isludném sptédacim mistd 11 zastavi, provede vy¥isténi stroje a potom
zase uvede spiédaci misto 11 do provozu. Pritom se po otevieni vika 18, které je vykyvné
kolem kloubu 13, zavede do rotoru sprédaciho mista 11 rotujici Sistici kartd® 44. Cistici
kartdd 44 Jje upevn&n na konci hitfdele 45, ktery je veden v lozisku 46 a otélen pohonem 47.

Po vy%idt¥ni rotoru zab&hne distici kartdd 44 zase do plvodni polohy a viko 18 se
ugavie. Potom se mezi navijeci vélec 29 a civku 27 zasune kolo 49 zp&tného chodu, upevnéné
na ty%i 48, a tim se civka 27 uvede do otdeni v opadném sméru. Posouvéni tyle 48 obstara-
vaji dv& paky 50 a 21, které jsou kloubovd spojeny s ty8i 48. Péky 20, 51 jsou upevné&ny
ne hiidelich 92, 23, které jsou todnd uloZeny ve skiini 37. Potom se saci hubice 22, ulo-
%end v bodu 24 otdleni, vykyvne ve smdru %ipky $6 smdrem k povrchu civky 27. Saci hubice
uchopi konec p¥ize a predd Jej neznézornénému zapirddacimu zabizeni, které uchopenou prizi
vlo%{ do vodide. 26 prize, vede Ji kolem vodiciho drdtu 25, ulozi ji mezi odtahové valce
23, 24, zavede konec prize do odtahové trubky 22 a uvede spiddact misto 11 do provozu.
predtim byly odtaZena ty& 48, tak#e civka 27 op¥t spodivd pfimo na navijecim vdlei 29. Po
zapbedeni piize a po pootodeni civky 21 ve sm&ru navijeni je p¥ize op¥t napnuta a spinad 30
nitové zardZky je odpojen.

Zapojeni a funkce spinacich dstroji 19 & 32 s elektromagnety a dal&ich spinacich ustro-
jL 30 e 35 budou vysvétleny na dvou pbipadech provedeni vyndlezu v souvislosti s obr. 2 a 3.

U prvniho piikladu provedeni podle obr. 2 je upraven generdtor 58 hodinovych impulsi,
ktery vys{ld do vedeni 59 v taktu impulsu. Kmito¥et impuslé mdZe byt nastaven na potencio=
metru 60. Vliastni kontrolni ustrojf 51, 212, prirazené kaZdému spPéddacimu mistu 11, se sklé-
d4 z podftade 61, ze dvou sou¥tovych ¥lend 63, 10 a z jednoho sou¥inového ¥lenu I1. Na
potitadi &7 se nastavi po&et vstupnich impulsd, pfi JehoZ dosafeni mé na vystupu J2 vzniknout
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signél "1", JestliZe na vstupu spinaciho ustrojfi 73 je signdl "t1", postavi se politad 67
zp&t na nulu.

Dojde~1i v prib&hu chodu poditale 6] k netmyslnému p¥etrhu pitize, spoji se.spinad 30
nitové zard¥ky a spinaci uUstrojf 19 a 32 (viz také obr. 1) se nap&ltovym zdrojem 4 zapoji
pfes vedeni 75 a soudtové &¥leny £9. Smykadlo 33, které je nyni venku, plsobl na spinad 42
pojizdného dstrojf 12, pro samodinné prohli%eni nebo/a ¥i3t¥ni stroje (spinad je zndzorn&n
v obr. 1). Spina& 42 se spoji, ¥fmZ se zahdji zastaveni pojizdného zaPizeni }2 pro semodin=
né prohli%eni nebo/a &€ist¥ni stroje u p¥isluiného spPddaciho mista 11, &ist&ni stroje
a op&tné uvedeni sprddaciho mista 11 do provozu. Ji%¥ pifi pribliZovdéni zaPfzeni 12 pésobl
jeho vydn¥lek 46 na daldi spinaci idstroji 35 sprddaciho mista 11, tekZe se toto dal3f{ spi-
naci dstroji 3% spoji, ¥{m% od nap&fového zdroje 16 pPijde na vstup J7 soudinového &lenu
71 signdl "1". JelikoZ druhy vstup soudinového ¥lenu 71 nedostdvd pres vedeni 77 Zddny sig=-
ndl "1", nemd spudténi splnade 38 prozatim n&jaky daldi udlinek. JelikoZ vedeni 75 je také
spojeno se spinacim dstrojim 73 poditadem, nastavi se podital &7 soufasnd na nulu v dasledku
spojeni spinade 30 nitové zaraiky.

Po odstrendni pretrhu prize se po¥fta¥ 67 znovu rozb¥hne. JestliZe nyni p¥i ndsledu-
jicim programovaném &asu b&hu politale 67 nedojde k Zddnému nezamy3lenému pietrhu prize,
dostane vystup 72 podftade 67 pPi dosaZeni piedem urdené doby b&hu poditade &7 signdl "1".
Pres soulinovy &len 69 se nyni zapoji spinaci uUstroji 32 s elektromagnetem a jeden vstup
souinového ¥lenu J1 dostane pPes vedeni J8 signdl "1". Pri pribliZeni zeiizeni ]2 se spoji
dal¥l spineci dstrojf 3%, ¥imZ se u soudinového ¥lenu 7] spln{ i druhd podminka logického
soudinu. Vystup soudinového ¥lenu 71 je pres vedeni 79 spojen s jednim vstupem soultového
glenu 70, takZe se nyni zapoji i spinaci uUstrojfi |9 pro pferudeni sprddaciho provozu, coz
md za nésledek uUmyslné pretrieni prize (viz také obr. 1), takZe se zapoji spinal 30 nitové
zard?ky. Nyni je na vedeni 75 nap¥tf, coZ md za ndsledek zp&tné postaveni poditale 67 na
nulu. Na vystupu 72 po&itade &7 je sice potom signdl "0", av3ak spinaci udstroji 19 a 32
s elektromagnety zlstanou zapojena ddle pres vedeni 79 a soudtové &leny 69, 70. Teprve po
odstrandni umyslného pietrhu piize, to znamend po zapfedeni p¥ize a op&tném uvedeni sprdde-
ciho mista 1] do provozu, se spina& 30 nitové zaraZky op&t vypoji, &im% se vypoji spinaci
ustroji 19 & 32 s elektromegnetem a poditad 67 zapo¥ne s podéitdnim.

U tohoto prvniho provedeni vyndlezu b&Zi sprddaci misto 11 v tom piipadd, mé-li nastat
odpojeni jen za udelem vy&i3tdni stroje, ddle tak dlouho, aZ se pribliZi zadtizeni 12, které
mg provést 3i3t&ni. Jeho pribliZeni miZe nastat vidycky teprve tehdy, kdyZ je pfipraveno
k prdci po vyPizeni jeho predchdzejici Zinnosti.

U druhého prikladu provedeni vynélezu podle obr, 3 Jje rovndZ upraven generdtor 28 ho-
dinovych impuls®, prislusny pro viechna sp¥ddaci mista 11, déle potenciometr £0 a vedeni 9.
Kontrolni udstroji 27b pro nepretrZity sp¥ddaci provoz, které je piifazeno kaZdému spidda-
cimu mistu 11, se zde sklddd z po&itade 80, ze soudinovych &lenl 81 a 82, ze soudtovych
glend 83 a 84, 2z daldiho spinaciho Ustrojf 85 a z diody 86. I zde se na politadi 80 nasta-
vi podet vstupnich impuls@, pfi jejichZ dosafeni nebo pPekrodeni mé na vystupu 87 poditale
80 vzniknout signdl "1". Signdlem "1", pPivedenym na vstup 88 poditade 80, se podftad 80
postavi ne nulu.

KdyZ v dobd b&hu poditale 80 dojde k nezamy8lenému pretrhu p¥ize, spoji se spinad 30
nitové zardfky a spinaci ustrojf 19 a 32 se zapoji pfes spinaci uUstroji 82 a pres soudtové
gleny 83, £4. Jako u prvniho p¥ikladu provedeni spojl se dal3{ spinaci ustroji 32 teprve p¥i
pribliZen{ zafilzeni 12, co% v3sk nemd gpodétku Zddny vliv na ostetni prvky zepojeni. Jeli-
ko% vedeni 89 je spojeno také se vstupem 88 po¥itade 80, postavi se po¥itaé 80 zp&t na nulu.
Vedeni{ 89 mé soudasn& i v propustném sm¥ru spojent s diodou 86, takie pfi spojenf spinaZe 30
niiové zardzky je na sbdrném vedeni 90 signdl "1". Jeliko¥ sb&rné vedeni 30 je stejnym zpd-
sobem spojeno s diodami kontrolnich za¥fzeni ostatnich sprddacich mist 1], miZe signdl "1",
objevujici se na sb&rném vedeni 30, pochdzet od libovolného spidédaciho mista }1. Sb&rné
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vedeni 90 je spojeno se vstupem spinaciho Ustroji 83, jehoZ vystup vede ke vstupu soulino-
vého &lenu §2. Pokud je na sb&rném vedeni 20 signdl "1", neml@Ze byt jiZ na spinacim dstroji
82 splndna podminka logického soudinu.

Po odstrendni pietrhu prize zarizenim 12 se poditad 80 znovu rozbéhne. JestliZe nyni
pri nédsledujict programované dobd b&hu poditaZe 8Q nedojde k %&dnému nezamy3lenému pretrhu
prize, dostane vystup 8] p¥i dosa¥eni predem urlené doby bhu signdl "1". JestliZe nyni na
sb&rném vedeni 90 je signdl "0", je na spinacim Ustroji 82 spln¥na podminke logického soudi-
nu, takie pfes nésledujfct soudtovy &len 84 se zapoji spinaci ustroji 32 s elektromagnetem.
JestliZe vdak na ndkterém jiném sprédacim mistd 11 reaguje spinad 30 nitové zarsiky, je
ne sbérném vedeni 90 signdl "1" a podminka logického soudinu nemliZe byt na soulinovém &lenu
84 spln&na. V tomto pfipadé nastane zapojeni spinaciho ustroji 32 teprve tehdy, kdyZ se na
narudeném jiném spfddacim mistd spinad 30 nilové zardfky opdt odpoji, to znamend, kdyZz tam
zabizeni 12 odstranuje pretrh pPize. ‘ )

Se zapojenim spinaciho dstroji 32 s elektromagnetem nenastane soudasnd teké zapojeni
spinaciho ustrojf 19 s elektromagnetem. Nejdrive se musi spojit dalsi spinaci udstrojfi 32,
co? nastene teprve pri pribliZeni zaPizeni 12. Nyni je z¥izeno spojeni od nap&tového zdro-
je 91 pres daldi spinaci dstrojl 35 k Jjednomu vstupu soudinového ¥lenu 81. JelikoZ od vystu-
pu spinaciho dstroji 82 v8ech spinacich mist je pPes vedeni 22 jiz na druhém vstupu soui-
nového %lenu 8] signdl "1", je splnina pedminka logického soudinu a p¥es soultovy glen 83
se zapojl také spinaci Ustrojl 19 s elektromagnetem. Tim se okemZit¥ p¥erusi p¥ivod vléken-
ného pramene, &fim# vznikne pretrh piize, kterym se soulasng zapoji spinal 30 nitové zaréZky.
Ve stejném okamZiku dostanou soudtové &leny 83 a 84 od napétového zdroje 33 signdl "1", za-
timco podfta¥ 80 se pres vstup 88 postavi zp&t na nulu. Spinaci stav pohotovostiniho posta-
veni, zndzorndny na obr. 4, je dosaden teprve tehdy znova, kdyZ zarizenf ]2 provedlo vy-
¢isténf stroje a spfddaci misto 11 uvedlo znovu do provozu.

Pro oba pripady provedeni platf, Ze stejné kontrolni zafizeni je prifazeno kaZdému
spPédacimu mistu 11 oblasti stroje obsluhované jednim a tymZ zafizenim pro samodinné Eité-
ni stroje a nédsledujici op&tné uvedeni do provozu.

Pokud se v ddsledku konstrukce na vystupech poditade kontrolnich zabizeni objevi sig-
ngl "1" pfi dosaZeni pfedem urgeného poditactho stavu jen krétkodobd a nezlstane aZ do
zp&tného postaveni politale, miZe byt na keZdém vystupu politale unisténa pamé{, kterd se
nastavi, kdy# vznikne signdl "1", a vymafe se, kdyZz se potital postavi na nulu.

Vyndlez neni omezen na zndzorndné a popsené priklady provedeni.

Nep#iklad nemusi byt kontrolni zarizeni nebo jejich ¥&sti nezbytnd umistény na spié=-
dacich mfstech. Mohou byt napPiklad shrnuty do centralni soustavy a podle vyndlezu prifaze-
ny jednotlivym spiédacim mistdm. Centrdlni soustava miZe byt napfiklad soustava pro zpra-
covéni dat, kterd mife konat Je3t¥ i jiné ukony.

PREDMET VIYINLLEZU

1. Zplsob piechodného uvddéni sprédaciho mista mimo provoz u sprédaciho stroje, opatfe-
ného zabizenim pro semodinné prohliZeni nebo/a ¢i¥téni stroje po prerudeni sprdédaciho pro-
vozu a pro nésledujici op¥tné uvedeni prisludného spbddaciho mista do provozu, vyznadujici
se tim, %e pri dosaZeni nebo pPekro&eni pfedem urlené velikosti nepterugenédho spiédaciho
provozu se vyvolé umyslné prerudent spiédaciho provozu na prisludném spPddacim mist& teprve
tehdy, kdy% z celého dhrnu spFacacich mist, obsluhovanych zePizenim pro samodinné prohliZent
nebo/a 3istdni stroje, neni mimo provoz %ddné jiné sprddaci misto v disledku nedmyslného pFe-
rudeni sp¥édaciho provozu, které %ekd na znovuuvedeni do provozu.
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2., Zatizeni k provéaddni zplsobu podle bodu 1, vyznadujici se tim, Z%e kaZdému sprédda-
cimu mistu (11) je pPitazeno kontrolni ustroji (57, 57a, 57b), které je ve spojeniAse spi-
nacim dstrojim (32) navozujicim samodinné prohliZeni nebo/a ¥i3tdni stroje, a se spinacim
dstrojim (19), pierusujicim sprddact provoz, pritemZ ka¥%dé spradaci misto (11) mé za ulelem
uvolndni spinacfho ustroji (19) pro preruseni sprédaciho provozu nejmén¥d jedno daldi spina-
ci dstrojf (35), resgujici na pracovni pfipravenost Ustrojl (12) pro ssmodinné prohliZeni
nebo/a ¥i¥t&ni stroje.

3. ZaPizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, %e kaZdému spfddacimu mistu (11) Je pPi-
¥azen poditad (67, 80), ¥izeny hodinovymi pulsy, jeho# vystup (72, 87) Jje za ulelem vydéni
spinaciho impulsu ke spiédacimu mistu (11) pti dosa¥eni nebo prekrodeni stanoveného podtu
napoditanych hodinovych pulsd v ginném spojeni se spinacimi udstrojimi 119, 32).

4. Zabizeni podle bodu 2 nebo 3, vyznadujici se tim, Ze spiédecimu mistu (11) je pfi-
¥azen generdtor (58) hodinovych impulsd, jeho% vystup je spojen se vstupenm vdech poéita-
g0 (67, 80).

5. Zarizeni podle kteréhokoliv z bodd 2 a% 4, vyznadujici se tim, Z%e kaZdé sprédaci
misto (11) mé spinad (30) nifové zardzky, kteéry je jednak v Zinném spojeni se spinacimi
dstrojimi (19, 32), Jjednak je vSak také spojen se spinacim dstrojim (73, 88), blokujicim
vystup (72, 87) poditage (67, 80).

6. Zarf{zeni podle bodu 5, vyznadujici se tim, Ze spinad (30) nitové zaratky Jje phes
spinaci dstroji (86), sbd¥rné veden{i (90) a dalsl spinaci ustrojl (85) spojen'se spinacim
dstrojim (82) v3ech spinacich mist, blokujicim &inné spojeni mezi poditadem (80) a spinacim
dstrojfm (32), jakoz i mezi dal¥im spinacim dstrojim (35) a spinacim dstrojim (19) pro pie-
rugeni spbdéddaciho provozu.

2 listy vykresi
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Severografia, n. p., MOST
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