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Przedmiotem wynalazku niniejszego
jest maszyna do ubijania bruku z pionowo
prowadzonym ubijakiem, podnoszonym o-
kresowo do goéry i opadajacym pod wpty-
wem wlasnego cigzaru, przyczem okresowe
podnoszenie ubijaka uskutecznia sie¢ w zna-
ny sposéb zapomoca jednego lub wiecej za-
bierakéw, ktére poruszaja sie po torze kolo-
wym, otrzymujac ruch od silnika, i wspot-
dzialaja z kolnierzem tulei lub podobna
czescia, umocowang na ubijaku, Wynalazek
ma na celu umozliwi¢ w maszynach tego ro-
dzaju wygodne regulowanie w pewnych
granicach skoku ubijaka, W mys$] wynalaz-
ku wielko$é¢ tego skoku zalezy od pozio-
mego przesunigcia wspomnianego kolnie-
rza tulei na ubijaku w stosunku do linji pio-

nowej, stycznej do kolowego toru zabiera-
ka wzglednie zabierakow. Regulowanie sko-
ku odbywa si¢ przewaznie zapomocg pozio-
mego przesunigcia ubijaka razem z przyna-
leznem urzadzeniem, w ktérem jest on o-
sadzony i pionowo prowadzony, Ten sposéb
otrzymywania zadanej zmiany polozenia u-
bijaka wzgledem toru kolowego zabierakow
pozwala ma szczegélnie proste i wygodne
rozmieszczenie tych zabierakéw, niezbed-
nych do regulowania skoku.

Na rysunku przedstawiona jest maszy-
na wedlug wynalazku niniejszego do ubija-
nia bruku wraz z pewnemi odmianami osa-
dzenia i prowadzenia ubijaka. Fig. 1 przed-
stawia konstrukcj¢ maszyny w widoku
bocznym, w ktérej ubijak razem z odpo-
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wiedniem urzadzeniem do jego umocowa-
nia i prowadzenia daje si¢ przesuwaé¢ w
kierunku poziomym, Fig. 2 przedstawia tg
samg, maszyng w rzucie poziomym, fig. 3—
widok maszyny ztylu i czesciowo w prze-
kroju, fig. 4 — 6 przedstawiaja szczegoly
gornej czesci ubijaka w wigkszej skali,
przyczem fig, 5 jest przekrojem wzdluz li-
nji 5—5 na fig. 1; fig. 7 i 8 przedstawiaja
réwniez w wigkszej skali szczegéty umoco-
wania i prowadzenia ubijaka, przyczem fig,
8 jest przekrojem wzdtuz linji 8—8 na fig.
1; fig. 9 — 11 przedstawiaja odpowiednio:
widok boczny, przekr6j oraz widok zgoéry
urzadzenia gérnej czesci ubijaka innej kon-
strukcji wedlug wynalazku niniejszego i
wreszcie fig.. 12 i 13 przedstawiaja dwa na-
stepne sposoby wykonania tego urzadzenia.

W konstrukecji wedtug fig. 1. — 8 prze-
wozna podstawa maszyny sklada si¢ z ra-
my, wykonanej z ceowej belki 7, umocowa-
nej na wspornikach 3 do két tocznych 4.
Silnik napedzajacy ubijak jest ustawiony
na przednim koricu ramy. Obrét walu silni-
ka przenosi si¢ zapomoca két zebatych 6,
7 i 8 na tarcze zebata 9, ktéra na zewnetrz-
nej stronie jest zaopatrzona w jeden lub
wigcej, w danym przypadku w dwa zabie-
raki 10, umieszczone blisko obwodu tarczy.
Te zabieraki 10 wspétdzialajg z wystaja-
cym na ich drodze kolnierzem 17 lub urza-
dzeniem podobnem tulejki 11°, ktéra ota-
cza gorng cze$¢ ubijaka 72 i moze byé na
niej w pewnych granicach przesuwana w
kierunku pionowym. Tulejka 71‘ jest prze-
suwana na ubijaku zapomoca klinow 13,
ktéore wchodza w ztobki 14 (fig. 3). Aby zla-
godzi¢ gwaltowne uderzenia zabieraka 10 o
kotnierz 11, pomiedzy tuleja i podkladka
16, utrzymywana zapomoca mnakretki 17,
jest wstawiona spiralna sprezyna 15. Spre-
zyna ta tlumi takze uderzenia, ktére szko-
dliwie moglyby oddzialywaé na rame ma-
szyny przy zbyt wysokiem opadaniu ubija-
ka. Pod kolnierzem 11 jest umieszczona
elastyczna podktadka 78. Ubijak 12 osadzo-

ny jest w tulei 19, ktéra stuzy do pionowego
prowadzenia ubijaka i jest zaopatrzona w
poziome listwy prowadzace 20, 21, zazgbia-
jace sie¢ z przymocowanemi do ramy ma-
szyny prowadnicami 22 i 23.

Tuleja prowadzaca 19 z listwami pro-
wadzacemi 20, 21, razem z ubijakiem 12,
przesuwajacym si¢ w tulei 19 w kierunku
pionowym, jest przesuwana réwniez wzdluz
nieruchomych prowadnic 22 i 23 w kierun-
ku poziomym. Gérna prowadnica 20 posia-
da ucho 24, z ktérem jest polaczony obro-
towo zapomoca nastawnych piergcieni 26 i
27 koniec sruby pociagowej 25. Sruba 25
jest osadzona w nakretce 28, przymoco-
wanej do podstawy maszyny. Na tylnym
koricu $ruby znajduje si¢ kotko reczne 29,
zapomocy obrotu ktérego w jednym lub
drugim kierunku zostaje przesuwana tule-
ja prowadzaca 19 razem -z ubijakiem w
kierunku poziomym. Sruba 25 razem z
kotkiem recznem 29 moze byé, zalez-
nie od okolicznosci, zastapiona odpo-
wiednim uchwytem dowolnej konstrukcji,
np. recznem urzgdzeniem dzwigniowem lub
podobna konstrukcja. Na fig. 1 i 2 ubjjak
jest ustawiony na przednim korcu nieru-
chomych prowadnic 22 i 23. Zwiazany z u-
bijakiem kotnierz 11, ktéry jest podnoszo-
ny naprzemian zabierakami 10, w danym
przypadku jest unoszony prawie podczas
calego podnoszenia si¢ odpowiedniego za-
bieraka i razem z nim podnosi si¢ do naj-
wyzszego prawie punktu jego drogi. Skok
wigc ubijaka bedzie w danym przypadku
najwigkszy. Chcac skok ten zmniejszys,
trzeba ubijak razem z prowadnicami 20, 21
przesunaé wtyl, obracajac recznem kot-
kiem 29. Czesé kolnierza 11, prowadzona
naprzemian przez zabieraki 10 zapomoca
poziomego przesunigcia wtyl ubijaka, be-
dzie skrécona, a wiec i ubijak przy wzno-
szeniu si¢ bedzie przez czasowo dzialajacy
zabierak predzej zwolniony, Skok zatem w
odpowiednim stopniu si¢ zmniejszy,

Jest rzecza jasna, Ze regulowanie sko-



ku moze byé uskutecznione bardzo wygod-
nie podczas pracy maszyny i zupelnie nie-
zaleznie od pionowego ruchu roboczego u-
bijaka. Przy wykonaniu ubijaka wedlug fig.
9 i 11, ktére pokazuja tylko gérna jego
czes¢, prowadzenie i osadzenie ubijaka jest
nieruchomo zwiazane z podstawa maszyny,
natomiast kolnierz 11, wspélpracujacy z za-
bierakiem, przesuwa si¢ wzgledem ubijaka
w kierunku poziomym. Kotnierz ten w da-
nym przypadku jest utworzony z ramki 30,
ktéora obejmuje ubijak 72 i podtrzymuje go
zapomoca dwoéch réwnoleglych do kierun-
ku podtuznego maszyny rowkéw prowadza-
cych tak, ze ramka 30 przesuwa si¢ wzgle-
dem ubijaka w kierunku poziomym. Usta-
wienie ramki 30 uskutecznia si¢ zapomoca
sruby 31, ktéra przechodzi przez odpowied-
ni gwintowany otwér, znajdujacy sie w tyl-
nym koricu ramki. Sruba 37 przednim kos-
cem jest osadzona w ubijaku i od podtuzne-
go przesuwania si¢ wzgledem niego jest za-
bezpieczona ustawnemi pier$cieniami 32.
Jako uchwyt stluzy zaklinowane na tylnym
koticu §ruby reczne kétko 33.

Zamiast przesuwnego w kierunku pozio-
mym ubijaka lub jego czesci, mozna, zalez-
nie od okoliczno$ci, umocowaé zabieraki
10 na tarczy 9 w ten sposéb, aby mogly by¢
one przesuwane w kierunku promienia. Fig.
12 i 13 przedstawiaja tego rodzaju kon-
strukcje. Wedtug fig. 12 zabieraki 10 sa
przesuwane wzdluz szczeliny 34 tarczy 9 i
po ustawieniu w zZadanem polozeniu moga
byé w odpowiedni sposéb unieruchomione,
np. zapomoca nakretek lub urzadzer po-
dobnych,

W ukladzie wedlug fig. 13 na tarczy 9
sa osadzone obrotowe tarcze 35, z ktérych
kazda posiada zabierak 70. Tarcze 35 po-
siadajg na obwodzie zeby, ktére zazebiaja
sie z kotem $rodkowem 36. Przez obrét te-
go ostatniego tarcze 35 moga byé tak prze-
stawione, ze czopy 10 przyjma zadane po-
lozenie. Najmniejszy skok ubijaka otrzy-
muje si¢ wtedy, kiedy zabieraki 10 beda u-

stawione np. w polozeniu A fig. 13, naj-
wigkszy za§ skok otrzyma sie, kiedy zabie-
raki 710 znajda sie¢ w punktach B, -

W konstrukcji wedlug fig. 12 i 13 pio-
nowe tozysko ubijaka;'jak w konstrukcji
wedlug fig. 9 — 11 jest pirzymocowane nie-
ruchomo ' do podstawy maszyny.

Zastrzezenia patentowe,

1. Maszyna do ubijania bruku z pio-
nowo prowadzonym ubijakiem, ktéry jest
podnoszony okresowo przy pomocy jedne-
go lub wigcej poruszajacych si¢ po torze
kolowym zabierakéw lub podobnych czesci,
ktére wspétpracujg z kolnierzem tulei, osa-
dzonej na ubijaku lub podobnej czesci, zna-
mienna tem, ze skok ubijaka jest regulowa-
ny zapomoca poziomego przesunigcia wspo-
mnianego kotnierza (11) wzgledem linji
pionowej, stycznej do kolowego toru zabie-
raka lub zabierakow (10).

2. Maszyna do ubijania bruku wedlug
zastrz. 1, znamienna tem, ze ubijak (12),
prowadzony pionowo w tulei (19), jest
przesuwany w kierunku poziomym zapo-
moca listw prowadzacych (20, 21), przy-
mocowanych do tulei (19) i wchodzacych w
rowki poziomych prowadnic (22, 23), przy-
mocowanych nieruchomo do ramy maszyny.

3. Maszyna do ubijania bruku wedlug
zastrz. 2, znamienna tem, ze poziome
przesuwanie ubijaka (12) uskutecznia sig
zapomoca umocowanego do ramy maszyny
i polaczonego ze wspomnianym ubijakiem
uchwytu, np. $ruby pociagowej (25), diwi-
gni recznej lub tym podobnego urzadzenia.

4, Maszyna do ubijania bruku wedlug
zastrz. 1, znamienna tem, ze wspélpracuja-
cy z zabierakiem lub zabierakami (10) kol-
nierz (11) tulei (11°) jest ustawiony wzgle-
dem ubijaka (12) poziomo, przyczem tuleja
(11°) posiada®od wewnatrz zeberka, ktore
wchodza w podtuzne rowki na ubijaku.

5. Maszyna do ubijania bruku wedlug
zastrz, 1, znamienna tem, ze zabierak lub



zabieraki (10) moga by¢ przesuwane w kie-
runku promienia wzdluz szczeliny (34) na
tarczy (9), na ktérej sa osadzone, i w usta-
lonem polozeniu zamocowane.

6. Odmiana maszyny do ubijania bru-
ku wedltug zastrz. 5, znamienna tem, ze za-
bierak lub zabieraki (10) sa umocowane na
tarczach (35), osadzonych obrotowo na tar-
czy (9), ktore to tarcze (35), zaopatrzone

w z¢by, zazebiaja si¢ z kotem zebatem $rod-
kowem (36) i zapomoca, obrotu tego ostat-
niego kola zabieraki (10) na tarczach (35)
sa ustawiane w dowolnem polozeniu.

Einar Herrman Egnell
Zastepca M., Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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Ark. 3.
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Druk L. Boguslawskiego, Warszawa.
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