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(64) Zapojeni pro automatické nastavovani polohy vieten obrabécich stroji

1

Vynélez se tfkd zapojeni pro sutomatické nastavovéni polohy vieten obrdb¥cich strojy,
zejména Eislicové fizenych, a obrdbicich center s sutomatickou vyménou ndstroji.

U obréb&cich stroji, zejména obrdb&cich center s automatickou vym&nou nédstrojd se
bé&Zné pouZivaji dridky ndstrojd opatfené kuZelem. Sila, pot¥ebnd pro obrabdni, se piends{
s vietene na ndstroj pomoci dvojice undSecfch kamend. Aby mohla byt provedena vyména
ndstroje, musi byt vieteno v klidu a musi{ byt orientovéno task, aby undZ3ec{ kameny zaujimaly
vZdy stejnou, piesnd ur&enou polohu. Jinak nenf{ moZno drZdk s nédstrojem sprdvné zasunout a
upnout do vietene. Proto se stroje vybavuji za¥f{zenim, které nastavi a aretuje vieteno
v pfesné poloze. PFitom je rozhodujic{ teké &as potiebny pro eretaci, nebol rychlost vymény
néstrojl pat¥f k hodnocenym parametrim stroje. AZ dosud se pro tento uW¥el pouffvéd bud wplnd
polohovd smy¥ka Fidieiho systému, nebo zvldstn{ zeffzeni, které tuto polohovou reguladni
smyZku tvo¥i, sestdvajici z odm3¥gvaciho zafizen{ a vyhodnocovacfho zeiizenf, na jeho%
vystupu je analogové nepétf, umérné odchylce od poZadované polohy. Nevyhodou uvedenych
systémi je jejich sloZitost, pracnost a tim vysokéd cena.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro sutomatické nastavovéni polohy vietene obré-
b&cich strojd podle vyndlezu, jehoZ podstava spodivd v tom, Z%e snimad je napojen na jeden
ze vstupl ¥fta%e otd¥ek, jehoZ dald{i vstupy Jjsou napojeny Jjednak na ovlddaci automatiku
stroje, jednak na jeden z v¥stupl alespon jednoho obvodu predvolby, napojeného druhym vy-
stupem na jeden vstup vyhodnocovaciho obvodu, zatimco na druhy vstup vyhodnocovaciho obvo-
du je napojen ¥ita¥ otdZek a na jeho vystup vykonovy &len.

Zapojen{ provedené podle vyndlezu umoZnuje vytvodeni ovlddacfho systému pro polohovd-
nf vietene pomocf jednoduchych prostfedki a je proto i vircbn¥ a finan¥n¥ vyhodné.
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Prikladné zapojeni pro automatické nastaveni polohy vieten obrébscich stiojﬁ podle
vyndlezu je schematicky zndzorn¥no na p¥ipojeném vykrese.

Elektronicky bezkontaktni snimad | je p¥ipojen na poéitaci vstup ¥itale otééek 2+
Ovlddaci vstup ¥itafe 2 je pfipojen ne ovlédaci automatiku stroje 6. Alespon jeden obvod
pfedvolby 3 je pripojen na dal3f vstup $ftade 2 a na srovndévaci vstup vyhodnovacfho obvodu
4 Je pfipojen na vystup ¥ftade 2 a vystupni signdl z vyhodnocovactho obvodu 4 Jje pPiveden
na vsiup vykonového &lenu 5.

Elektronicky bezkontektni snima¥ ] snimé polohu vietene a soulasn¥ indikuje jeho otdi-
ky. Po p¥ichodu informace o po¥adavku polohovéni z ovlddaci automatiky stroje § za¥ne pFed-
voliteny &fta¥ otd¥ek 2 po¥itat otddky vietene.

Predvolba se deje pomoci obvodu pFedvolby 3. Ve zndzornéném piipadé je pouZito pouze
Jediného obvodu predvolby 3, avsak na Sita% 2 mi¥e byt pfipojeno i vice obvodd p¥edvolby
3. Po dosaZeni piedvoleného poXtu otd&ek vyhodnoti tento stav vyhodnocovaci obvod 4 a pie-~
dd informaci vykonovému &lenu 5, ktery vyd4 povel k zastaveni vietene v pfesné poloze.
Polet otd¥ek do zastaveni vietena, predvoleny na obvodu predvolby 3, je moZno ménit podle
poZedované charakteristiky zastaveni vietene.

PREDMET VYINLALEGZU

Zapojeni pro automatické nastavovéni polohy vieten obrébicich stroji, zejméne ¥fslico-
vé fizenych obrédbécich stroji a obrdbdcich center s automatickou vyménou ndstrojd, vyzna-
Sujici se tim, %e snima¥ (1) Je nepojen na jeden ze’' vstupl ¥ftaZe (2) oté¥ek, jeho¥ deld{
vstupy jsou napojeny jednek na ovlddaci automatiku (6) stroje, Jjednak na aeden z vystupd
alespon jednoho obvodu (3) p¥edvelby, napojeného druhym vystupem na jeden vstup vyhodnoco-
vaciho obvodu (4), zatimco na druhy vstup vyhodnocovaciho obvodu (4) je napojen &fta& (2)
otdd¥ek & na jeho vystup vykonovy &len (5).
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