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(57)摘要

本发明提供了一种自动多节水平升降伸缩

操作平台，包括：伸缩爬梯结构、回转结构、水平

伸缩结构和防护栏；伸缩爬梯结构安装在升降伸

缩结构的左侧面上，所述伸缩爬梯结构的下部设

置有固定节爬梯,且伸缩爬梯结构的中部设置有

第二节爬梯,并且伸缩爬梯结构的上部设置有第

三节爬梯；回转结构安装在升降伸缩结构的顶

部，所述回转结构的底部设置有伺服电机，且伺

服电机的左端安装有行星减速机；防护栏安装在

水平第三节的左侧面、前侧面和右侧面上。本发

明设置有升降结构、旋转结构、水平伸缩结构、防

护栏和伸缩爬梯部件，方便调整工作人员的作业

位置，使用更灵活方便，操作轻松简答，有助于减

轻人为移动负担，且可提高作业效率。
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1.一种自动多节水平升降伸缩操作平台，其特征在于，包括：伸缩爬梯结构（1）、回转结

构（3）、水平伸缩结构（4）和防护栏（5）；

伸缩爬梯结构（1），安装在升降伸缩结构（2）的左侧面上，所述伸缩爬梯结构（1）的下部

设置有固定节爬梯（11）,且伸缩爬梯结构（1）的中部设置有第二节爬梯（12）,并且伸缩爬梯

结构（1）的上部设置有第三节爬梯（13）；

回转结构（3），安装在升降伸缩结构（2）的顶部，所述回转结构（3）的底部设置有伺服电

机（31），且伺服电机（31）的左端安装有行星减速机（32），行星减速机（32）的下端固定在回

转底座（37）上，所述行星减速机（32）的上端安装有小齿轮（33），且小齿轮（33）上端安装有

RV谐波减速器（34），所述RV谐波减速器（34）的上端安装有减速机连接板（36），且减速机连

接板（36）的外边缘环设有多组回转支承（35）；

水平伸缩结构（4），固定在减速机连接板（36）上，所述水平伸缩结构（4）的下部设置有

水平固定节（41），且水平固定节（41）上伸缩活动有水平第二节（42），所述水平第二节（42）

上伸缩活动有水平第三节（43）；

防护栏（5），安装在水平第三节（43）的左侧面、前侧面和右侧面上。

2.根据权利要求1所述的一种自动多节水平升降伸缩操作平台，其特征在于，所述伸缩

爬梯结构（1）中的第二节爬梯（12）和第三节爬梯（13）在垂直方向上均伸缩活动，且水平伸

缩结构（4）中水平第二节（42）和水平第三节（43）在水平方向上前后移动活动。

3.根据权利要求1所述的一种自动多节水平升降伸缩操作平台，其特征在于，所述升降

伸缩结构（2）的底部设置有固定框架（21），且固定框架（21）上伸缩活动有第二节升降框架

（22）,第二节升降框架（22）上伸缩活动有第三节升降框架（23），所述第二节升降框架（22）

和第三节升降框架（23）的左侧面和右侧面的内侧分别安装有第二节导向轮（24）和第三节

导向轮（25），所述升降伸缩结构（2）内中心安装有多节伸缩液压缸（26），且多节伸缩液压缸

（26）的底端安装在固定框架（21）上，并且多节伸缩液压缸（26）的上端固定在第三节升降框

架（23）的上端。

4.根据权利要求1所述的一种自动多节水平升降伸缩操作平台，其特征在于，所述升降

伸缩结构（2）的动力结构是由多节伸缩液压缸（26）所构成，且多节伸缩液压缸（26）为两节

伸缩液压缸，总行程为3200mm，每一节行程为1600mm。

5.根据权利要求1所述的一种自动多节水平升降伸缩操作平台，其特征在于，所述水平

固定节（41）的底部前端和水平第三节（43）的底部前端之间安装有水平伸缩液压缸（44），且

水平伸缩液压缸（44）的总行程为3150mm，并且每节行程为1050mm,所述水平第二节（42）和

水平第三节（43）的左侧面和右侧面的内侧均安装有两组水平导向轮（45）。

6.根据权利要求1所述的种自动多节水平升降伸缩操作平台，其特征在于，所述水平第

二节（42）的左右两侧内侧面上均安装有两组尼龙导向块（423），且尼龙导向块（423）上安装

有水平导轮装配（422），所述水平第二节（42）的左右两侧面均设置有C型槽钢（421），且C型

槽钢（421）的前后两端均设置有挡块（424）。
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一种自动多节水平升降伸缩操作平台

技术领域

[0001] 本发明涉及升降作业平台技术领域，具体涉及一种自动多节水平升降伸缩操作平

台。

背景技术

[0002] 自动水平升降作业平台用于高铁隧道内部作业，用于高铁隧道内部吊柱的辅助安

装，人工检测接触网吊柱安装斜率以及后续接触网吊住维护等作业，并可配合吊柱安装机

械人作业，实现吊住的智能化安装。

[0003] 但是，现有技术的高铁隧道内部作业所使用的升降台，并不方便在水平方向上伸

缩，以及难以旋转，导致隧道内作业时需要频繁移动升降台，使用并不方便灵活的问题。

发明内容

[0004] 为克服现有技术所存在的缺陷，现提供一种自动多节水平升降伸缩操作平台，以

解决的高铁隧道内部作业所使用的升降台，并不方便在水平方向上伸缩，以及难以旋转，导

致隧道内作业时需要频繁移动升降台，使用并不方便灵活的问题。

[0005] 为实现上述目的，提供一种自动多节水平升降伸缩操作平台，包括：伸缩爬梯结

构、回转结构、水平伸缩结构和防护栏；

伸缩爬梯结构，安装在升降伸缩结构的左侧面上，所述伸缩爬梯结构的下部设置

有固定节爬梯,且伸缩爬梯结构的中部设置有第二节爬梯,并且伸缩爬梯结构的上部设置

有第三节爬梯；

回转结构，安装在升降伸缩结构的顶部，所述回转结构的底部设置有伺服电机，且

伺服电机的左端安装有行星减速机，行星减速机的下端固定在回转底座上，所述行星减速

机的上端安装有小齿轮，且小齿轮上端安装有RV谐波减速器，所述RV谐波减速器的上端安

装有减速机连接板，且减速机连接板的外边缘环设有多组回转支承；

水平伸缩结构，固定在减速机连接板上，所述水平伸缩结构的下部设置有水平固

定节，且水平固定节上伸缩活动有水平第二节，所述水平第二节上伸缩活动有水平第三节；

防护栏，安装在水平第三节的左侧面、前侧面和右侧面上。

[0006] 进一步的，所述伸缩爬梯结构中的第二节爬梯和第三节爬梯在垂直方向上均伸缩

活动，且水平伸缩结构中水平第二节和水平第三节在水平方向上前后移动活动。

[0007] 进一步的，所述升降伸缩结构的底部设置有固定框架，且固定框架上伸缩活动有

第二节升降框架,第二节升降框架上伸缩活动有第三节升降框架，所述第二节升降框架和

第三节升降框架的左侧面和右侧面的内侧分别安装有第二节导向轮和第三节导向轮，所述

升降伸缩结构内中心安装有多节伸缩液压缸，且多节伸缩液压缸的底端安装在固定框架

上，并且多节伸缩液压缸的上端固定在第三节升降框架的上端。

[0008] 进一步的，所述升降伸缩结构的动力结构是由多节伸缩液压缸所构成，且多节伸

缩液压缸为两节伸缩液压缸，总行程为3200mm，每一节行程为1600mm。
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[0009] 进一步的，所述水平固定节的底部前端和水平第三节的底部前端之间安装有水平

伸缩液压缸，且水平伸缩液压缸的总行程为3150mm，并且每节行程为1050mm,所述水平第二

节和水平第三节的左侧面和右侧面的内侧均安装有两组水平导向轮。

[0010] 进一步的，所述水平第二节的左右两侧内侧面上均安装有两组尼龙导向块，且尼

龙导向块上安装有水平导轮装配，所述水平第二节的左右两侧面均设置有C型槽钢，且C型

槽钢的前后两端均设置有挡块。

[0011] 本发明的有益效果在于，本发明设置有升降结构、旋转结构、水平伸缩结构、防护

栏和伸缩爬梯部件，方便调整工作人员的作业位置，使用更灵活方便，操作轻松简答，有助

于减轻人为移动负担，且可提高作业效率。

附图说明

[0012] 图1为本发明实施例的伸缩爬梯结构上升后正视示意图；

图2为本发明实施例的水平伸缩结构伸出后左视示意图；

图3为本发明实施例的升降伸缩结构剖面示意图；

图4为本发明实施例的回转结构剖面示意图；

图5为本发明实施例的水平伸缩结构示意图；

图6为本发明实施例的水平第二节仰视效果图；

图7为本发明实施例的水平第二节正视示意图。

[0013] 图中：1、伸缩爬梯结构；11、固定节爬梯；12、第二节爬梯；13、第三节爬梯；2、升降

伸缩结构；21、固定框架；22、第二节升降框架；23、第三节升降框架；24、第二节导向轮；25、

第三节导向轮；26、多节伸缩液压缸；3、回转结构；31、伺服电机；32、行星减速机；33、小齿

轮；34、RV谐波减速器；35、回转支承；36、减速机连接板；37、回转底座；4、水平伸缩结构；41、

水平固定节；42、水平第二节；421、C型槽钢；422、水平导轮装配；423、尼龙导向块；424、挡

块；43、水平第三节；44、水平伸缩液压缸；45、水平导向轮；5、防护栏。

具体实施方式

[0014] 以下通过特定的具体实例说明本发明的实施方式，本领域技术人员可由本说明书

所揭露的内容轻易地了解本发明的其他优点与功效。本发明还可以通过另外不同的具体实

施方式加以实施或应用，本说明书中的各项细节也可以基于不同观点与应用，在没有背离

本发明的精神下进行各种修饰或改变。

[0015] 图1为本发明实施例的伸缩爬梯结构上升后正视示意图、图2为本发明实施例的水

平伸缩结构伸出后左视示意图、图3为本发明实施例的升降伸缩结构剖面示意图、图4为本

发明实施例的回转结构剖面示意图、图5为本发明实施例的水平伸缩结构示意图、图6为本

发明实施例的水平第二节仰视效果图和图7为本发明实施例的水平第二节正视示意图。

[0016] 参照图1至图7所示，本发明提供了一种自动多节水平升降伸缩操作平台，包括：伸

缩爬梯结构1、回转结构3、水平伸缩结构4和防护栏5；伸缩爬梯结构1安装在升降伸缩结构2

的前侧面上，伸缩爬梯结构1的下部设置有固定节爬梯11,且伸缩爬梯结构1的中部设置有

第二节爬梯12,并且伸缩爬梯结构1的上部设置有第三节爬梯13；回转结构3安装在升降伸

缩结构2的顶部，回转结构3的底部设置有伺服电机31，且伺服电机31的左端安装有行星减
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速机32，行星减速机32的上端安装有小齿轮33，且小齿轮33上端安装有RV谐波减速器34，RV

谐波减速器34的上端安装有减速机连接板36，且减速机连接板36的外边缘环设有多组回转

支承35；水平伸缩结构4固定在减速机连接板36上，水平伸缩结构4的下部设置有水平固定

节41，且水平固定节41上伸缩活动有水平第二节42，水平第二节42上伸缩活动有水平第三

节43；防护栏5安装在水平第三节43的左侧面、前侧面和右侧面上。

[0017] 在本实施例中，伸缩爬梯结构1中的第二节爬梯12和第三节爬梯13在垂直方向上

均伸缩活动，且水平伸缩结构4中水平第二节42和水平第三节43在水平方向上前后移动活

动

作为一种较佳的实施方式，本发明中，固定节爬梯11与升降固定框架连接，属于固

定段，第二节爬梯12与升降第二节框架连接，跟随升降第二节框架移动活动，第三节爬梯13

与升降第三节框架连接，跟随升降第三节框架移动活动，以便在升降伸缩结构2的作用下，

第二节爬梯12和第三节爬梯13进行伸缩活动。

[0018] 在本实施例中，升降伸缩结构2的底部设置有固定框架21，且固定框架21上伸缩活

动有第二节升降框架22,第二节升降框架22上伸缩活动有第三节升降框架23，第二节升降

框架22和第三节升降框架23的左侧面和右侧面的内侧分别安装有第二节导向轮24和第三

节导向轮25，升降伸缩结构2内中心安装有多节伸缩液压缸26，且多节伸缩液压缸26的底端

安装在固定框架21上，并且多节伸缩液压缸26的上端固定在第三节升降框架23的上端。

[0019] 作为一种较佳的实施方式，本发明中，升降伸缩机构的动力由多节伸缩液压缸26

组成，液压缸为两节伸缩液压缸，总行程为3200mm，每一节行程为1600mm，并且多节升降伸

缩液压缸多节伸缩液压缸26通过拉绳式位移传感器控制升降平台的升降行程，多节升降伸

缩液压缸多节伸缩液压缸26下降回油口安装防爆阀安全阀。

[0020] 在本实施例中，水平第二节42的底部后端和水平第三节43的底部前端之间安装有

水平伸缩液压缸44，且水平伸缩液压缸44的总行程为3150mm，并且每节行程为1050mm，水平

第二节42和水平第三节43的左侧面和右侧面的内侧均安装有两组水平导向轮45。

[0021] 作为一种较佳的实施方式，水平第二节42和水平第三节43在水平方向上前后移动

活动，方便改变工作人员前后位置，以便在水平面上作业，同时水平第三节43上围合有44，

使用安全方便。

[0022] 在本实施例中，水平第二节42的左右两侧内侧面上均安装有两组尼龙导向块423，

且尼龙导向块423上安装有水平导轮装配422，水平第二节42的左右两侧面均设置有C型槽

钢421，且C型槽钢421的前后两端均设置有挡块424。

[0023] 作为一种较佳的实施方式，水平第二节42的左右两侧面上的水平导轮装配422和

尼龙导向块423的设置，使得水平第二节42在水平固定节41上滑动接触连接，方便伸缩移动

活动，主要是通过液压缸带动水平第三节43先移动，水平第三节43移动的同时带动水平第

二节42一起移动。

[0024] 本发明可有效解决现有技术的高铁隧道内部作业所使用的升降台，并不方便在水

平方向上伸缩，以及难以旋转，导致隧道内作业时需要频繁移动升降台，使用并不方便灵活

的问题，本发明设置有升降结构、旋转结构、水平伸缩结构、防护栏和伸缩爬梯部件，方便调

整工作人员的作业位置，使用更灵活方便，操作轻松简答，有助于减轻人为移动负担，且可

提高作业效率。
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