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Vyndlez se tykd zatfzen{ k odb&ru vzorkid, zejména sypkych materidld s povrchu pohybu-

Jjictho se dopravnfho pésu.

S povrchu pohybujicfho se dopravaiho pdsu Je odbér vzorkl zpravidla provéddén mecha-
nickymi vzorkovali, které z nepretriitého proudu materidlu ve zvolenych intervalech odebf-
raji vzorek p¥fsluiné hmotnosti. Vzorek se odebfrs bud stirénim, nebo prostym nabirénim.
Pro stirdnf{ vzorkd s povrchu dopravntho pésu je zndém mechanicky vzorkovad sestaveny z
Jjednoduchého ramena opat¥eného lopatkou a upevniného k vystupnimu h¥fdeli pohonné Jjednotky
nebo jednoduché rameno je kyvna upévnéno na &epu uspo¥4daném na rému. Rameno je spojeno se
svou pohonnou jednotkou, které mé p¥imodary pohyb. Pro tyto mechanické vzorkova&e se do-
pravni pds pt{&né& nevyrovnévé, stérac! lopatka se pohybuje tam i zp&t po stejné dréze, to
Je napf.kruhovém oblouku, prifem# p¥i névratu se'konec ramena S lopatkou v ddsiedku odporu
materidlu vykyvne okolo zvl4Stntho depu a lopatka je voln& vlddena po vrstvé dopravovaného
materidlu. Rovn&# je zném mechanicky vzorkovad 8 kyvnym ramenem, jeho%Z odbérovy orgdn kond
pohyb po konchoidnf dréze. Vzorkovad je tvoien odbdrovou liici s drZadlem,které jsou uchy-
ceny na &epu zalomeného h¥fdele. Horni ¥4st odbdrové lifce vedena ve smykadle, které je
uloZeno otodn& v rému zerfzenf. Na zalomeném h¥fdeli Jje ptipevnéno zdva%¥{ a oto¥ns uchy-
cen brzdovy kotou¥, na némi jsou upevniny zdpadky, které jsou pruZinami tladeny do z4b&ru
8 rohatkou. Rohatka je naklfnovéna na zalomendm hr{deli. Konchoidni pohyb odbérné lopatky
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tohoto vzorkovade vznikd pohybem ramene, suvn® uloZeného v oto¥ném smykadle, prifemZ ridici
krivkou Jje kruZnice. Také je zndm mechanicky vzorkovad, ktery stird materidl s povrchu
pridné rovného nebo nej¥ast&ji pro tento u¥el Jjen mfstn¥ vyrovnaného dopravnfho pésu.
Stirac{ lopatka se pohybuje primodade vratn¥, pohyb obstardvéd nejéastéji pneumeticky vélec.
Pri nédvratu do vychozi polohy se lopatka v14&{ po povrchu dopravovaného materidlu.

Nevyhodou znémych stiracich mechanickych vzorkova&l,odebirajfci vzorky 2z nevyrovna-
ného dobravniho pédsu, je neménnd dréha pohybu ramene nesouciho stirac{ lopatku a tim nut-
nost sklépini lopatky vld&enim po vrstvdé materidlu, &im? se lopatka opotfebovdvd, obaluje
se zvfSenou mérou lepivym materidlem a zvySuje se pravdépodobnost podkozeni cizimi pFedmé-
ty, leffcimi pfevd#n& na povrchu vratvy dopravovaného materidlu. Teké je nevyhodou to, Ze
je mo¥no ménit pouze délku ramene, coi ztdZuje nebo vyluduje prizpisobeni ¥innosti vzorko-
va%e rozliénym tvarim a konstrukcim hornich korytkovych atolic'dopravnich pésd, kde zejména
pom&rné malé dhly bodnich vdledkd vedou k vyrobd nefddoucich délek ramen z divodu potieby
relativnd velkych prostord.

Nevyhodou vzorkovade s konchoidnf{m pohybem lopatky je nerovnomé&rné rychlost p#i pri-
chodu materidlem, které je nepi{znivé ovlivinovéna zménou geometrické vzddlenosti bodu F{-
dief kruinice a pdlu pohybu, vytvoreného smykadlem. Specificky sé nerovnomérnost pohybu
projevuje u vzorkovafe s konechoidnim pohybem lopatky s pohonem zdvaZim. Zde rychlost
ovlivinovanéd navie odporem vrstvy materidlu nekontrolovatelnd kolisd, &fm¥ se mén{ podminky
odbéru vsorkd, zkresluje reprezentativnost a znemoZnuje reprodukovatelnost vzorkovénf.
Konstruking je véorkovaé 8 konchoidni{m pohybem pomérné sloZity,zejména suvny pohyb ve smy-
kadle - je nevyhodny v prasném a gresivnim prostifed{ z hlediska ddrZby. ZvfsSené néroky na
stavebni v¥iku se nepf{znivd uplatiuji predevdi{m u dopravnikd v&tdich 3{fek. Nevyhody
lopatky skldpéné o materidl se projevuji i u mechanickych vzorkovaZd odebirajicich vzorky
8 povrchu rovného nebo vyrovnaného dopravniho pésu. Dals{ nevyhodou 5e pot¥eba pridavného
vyrownédvactho mechanismu a ne¥ddoucf samovolny spad materiflu mimo dopravni pés pii jeho
vyrovnédni. Rovn&% je nevyhodou reverzace pohonné Jjednotky a p#i pouZiti pohonu jednotky s
pfimo&arym pohybem je omezena ¥iika stirac{ lopatky vykonovymi moZnostmi pohonné jednotky,
k demuZ pristupuje zbytedn& vysokd, kolisajfc{ a nezarufend rychlost atiraci lopatky,
disledkem &ehoZ je snfZeni v&rohodnosti vzorkovéni. Jinou spoleZnou nevyhodou viech znédmych
mechanicky¥eh vzorkovadl je nemoZnost uW¥inného &isténf stiraci lopatky a tim je u lepivych
materidll odebrany vzorek zkreslovén.

Uvedené nevyhody se odstrani zaiizenim k odbé&ru vzorkld, zejména sypkych materidli z
dopravnfho pésu podle vyndlezu, které je tvo¥eno nosnym ramenem s lopatkou, které je svou
stredn{ Zdeti otoéné upevnéno na klice pohonné jednotky upevn¥né na rému, kter§ je opatfen
v¥sypkou. Podstatou vyndlezu je,%e konec nosného ramena je to¥nd pfipevnén k pomocnému
rameni, které je svym druhym koncem kyvnd uchyceno k rému. K rédmu je podle vyndlezu té%
pfipevni#na stérke, kterd eventudln¥ je pripevnina k vysypce.

Vyhodou zaf{zen{ podle vyndlezu je p¥iZné protnutf celého prifezu vretvy piepravova-
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ného materidlu, dobréd pfizpisobivost ramen meehanismu rozmanitym konstrukcim hornich
vdlelkov¥eh stolic dopravnich pésd zménou poméru délek ramen nebo kliky, moZnost pohonu
b&¥nym elektromotorem 8 pievodovkou, optimélni_malé a zarufend rychlost pohybu lopatky a
pPesné urfeny pohyb lopatky po celé dréze. Také je vyhodou to, Ze dopravni pés nenf nutno
v mfst¥ vzorkovéni vyrovnévat, &imZ nejsou potFebné vyrovndvac{ mechanismy. Jinou vyhodou
Je to, Ze lopatka je ve styku se vzorkovym materidlem jen po nezbytnou dobu samotného
odb&ru vzorku, protoZe ndvrat stirac{ lopatky se uskutednuje po kiivkové drize v bezpedné
vzddlenosti nad vrstvou dopravovaného materidlu a navic nehroz{ p#i nédvratu poSkozeni
lopatky cizimi predm&ty. Nesoumdrny tvar drdhy lopatky umoZnuje zastaven{ lopatky v beg-
pe&né vzddlenosti od dopravniho profilu pfi malé stavebni vy3ce. Vyhodou za¥fzeni podle
alternativniho provedeni se stiraci st&rkou je to, Ze &dsti krivkové drdhy, kterou lopatka
opisuje je vyuZito k olist¥nf této stirac{ lopatky od ulp&lych zbytkd vzorku, cof umoinuje
odebirat reprezentativni vzorky lepivych materidll. Vyhodou také je to, Ze pohonnou jednot-
ku neni potfebné reverzovat, &im¥ je usnadnéna automatick4d &innost zarf{zeni. Také je vyho=-
dou konstrukéni jednoduchost, vysokéd provozni spolehlivost a malé ndroky za¥{zen{ na

ddrZbu.
Zat{zen{ podle vynélezu je v pi¥fkladném proveden{ znédzorn&no na priloZeném vykresu.

Zer{zeni podle vyndleszu sestévd z nosného ramene 1 opat¥eného lopatkou 2. Svou st¥ed-
n{ &4st{ je nosné rameno 1 otodn& upevnéno na klice } pohonné jednotky 4. Konec nosného
ramena 1 je tofné spojen s pomocnym ramenem 5, které je svym druhym koncem kyvng pFipevné-
no k rédmu 6. V rovin& pohybu ramene 1 je k rému § piripevnéna vy¥sypka 7 pro usmérn&n{ -ode-

branych vzorkd materidld opatiena na své hornf &dsti stérkou 8. Stérka 8 miZe byt alterna-

tivné upevnéna i na rému 6. Rém 6 je upevn®n na nosné kostre dopravniho pdsu 10.

Materidl, ktery méd byt vzorkovén je dopravovén po dopravnim pésu 10, na jehoZ nosné
konstrukei je upevndn rédm 6 zafizeni k odbdru vzork8. Nosné rameno 1 s lopatkou 2 prochézi
pri odbéru vzorku napi#i vrstvou materidlu nebo se smérem dopravy sviré thel vektoru
v¥slednice rychloati lopatky 2 a dopravnfiho pédsu 10. Lopatka 2 se pohybuje po krivkové
dréze 9. Prichodem lopatky 2 vrstvou materidlu je ¢4st materidlu urdena 3i¥kou lopatky 2
a celym prifezem vrstvy, vytlalena do vysypky 7. Dal3im pohybem lopatky 2 po k¥ivkové dréze
S dochéz{ k ot¥en{ zbytkd ulp&lého materidlu stérkou 8 a olisténd lopatka 2 se vract v

bezpedné vzddlenosti nad vrstvou materidlu do vychozi polphy.

Zat{zeni podle vynélezu umoZni reprezentativni odb&r vzorkd sypkych i lepivych mate-
ridld pri velké Zetnosti odbird. Svou podstatou je zatizen{ urdeno predeviim pro vzorko-
véni materidld granulowetricky mélo heterogennich.
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PREDMET VYNALEGZU

1. Zarizeni k odbéru vzorkld, zejména sypkych materidld z dopravniho pédsu, tvoirené
nosnym ramenem s lopatkou, které je svou stredni ¥dstf otodné upevnZno na klice pohonné
jednotky upevn&né na rému, ktery je opatfen vysypkou, vyznaZené tim, %e konec nosného
ramena (1) je to&nd pripevndn k pomocnému rameni (5), které je svym druhym koncem kywné&

uchyceno k rému (6).
2. Zatrizeni podle bodu 1, vyznaldené tim, %e k rdmu (6) je pripevnéna stérka (8).

3. Zafiieni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze k vysypce (7) je pripevn&na st&rka (8).

1 vykres
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