BIBLIOTEK

Urzedu Patentowego
Polskiej fizeczypaspelitej L

Opublikowano dnia 30 lipca 1955 .

POLSKIE] RZECZYPOSPOLITE] LUDOWE]

OPIS PATENTOWY

Nr 37909

VEB Maschinenbau Nordhausen®)

Nordhausen, Niemiecka Republika Demokratyczna

KL _Se;

0 s

Maszyna do pqdzehid chodnik&w

Udzielono patentu z mocg od dnia 2 kwietnia 1954 r.

Wynalazek dotyczy maszyny do pedzenia“

chodnikéw goérniczych, pracujgcej na zasadzie
wiercenia, ktéra nadaje si¢ do eksploatacji so-
1li potasowych i podobnych mineraléow.

Znane maszyny stuzgce do tego samego ce-
lu majg sztywne podwozie i oddzlelny wézek,

przez co mogg one przejezdza¢é Krzywizny tyl-

ko o duzym promieniu. Maszyny te wymagaja
w budowie duzego nakladu i sg bardzo trud-
ne do ustawiania tak, ze przy pedzeniu chod-
nikéw mozna nimi uzyskaé¢ tylko slabe efek-
tywne wydajnosci, przez co zastosowanie ich
ograniczone jest tylko do pewnych przypad-
kow. .

Szczeg6lng ich wadg jest to, ze prxy prze-
jezdzie przez krzywizne sila posuwu nie dzia-
14 osiowo w kierunku obrébki, ale dziala ona
‘w. . dwéch kierunkach z powodu stosunkowo
fiutej odlegloéci punktu zaczepienia na sztyw-
nym podwoziu. Mianowicie dziala ona w kie-
runku osi maszyny i w kierunku pionowym

*) Wiasciciel patentu o$wiadczyt, ze twoéreca wyna..
lazku jest Herman Beer.

. ¢czy poziomej.

lub poziowym w zalezno$ci od tego, czy ura-
bia si¢ materialy wzdtuz krzywizny pionowej
Powoduje to, Ze maszyna moze
byé¢ przestawiona na nowy kierunek tylko dzie-
ki zastosowaniu specjalnej sity dzialajacej
przeciwko pionowej lub pozicmej skladowej
rily posuwu.

Kierowanie znang maszyng uzyskuje sie w '
ten sposéb, Ze np. przy przejezdzaniu przez
krzywizne w lewo of przednia kél zostaje do-
ciSnieta w lewo do $rodka, a 0§ tylna w pra-
wo-na zewnatrz, przesuw za§ moze mieé¢ miej-
sce o tyle, o ile zewnetrzny wymiar tej osi
jest mniejszy niz szeroko$¢ toru posuwu.

Wskutek sztywnego podwozia i niezmienne-
go polozenia kél, jak réwniez wskutek duzej
odleglosci narzedzi tnacych od osi przedniej,
narzedzia tnace wecinaja sie nie w kierunku
urabiania mineralu, gdyz sg ustawione prosto-
padle do osi maszyny, umieszczonej w kierun-

_ku siecznej tuku krzywizny, utworzonej przez

polgczenie. punktéw -przeciecia lukéw wzdiuz
rozstawu osi woézka.



Wskutek "takiego polozenia narzgdéw tngcych

pow'staja mekorzyvstne warunki a, ponie-
waz" a t ;u.e § Lskame %iaienie
narzfdbw tnqcye'h W, - ] krzy-
wizny, podczas gdy ze strony przeciwnej na-
stepuje odcigzenie tych mnarzadéw, co prowa-
dzi do niespokojnej i nieréwnej pracy ma-
szyny.

Przy zmianie narzgdéw maszyna musi byé
cofnieta o tyle, aby one mogly byé wyjete od
przodu.

Staly rozstaw k6t powoduje, ze niemozliwe
jest cofniecie maszyny z powrotem przez po-
czatek chodnika poprzednia droga zwezong ci$-
nieniem gérotworu.

Wynalazek ma za zadanie tak ulepszyé kon-
strukcie znanej maszyny, aby powyzsze nie-
dogodno$ci zostaly usuniete, a przy tym koszt
budowy byl zmniejszony i efektywna jej wy-
dajno$é zwigkszona.

Wynalazek rozwigzuje te zadania w naste-
pujacy sposob. Przy specjalnym' uksztaltowa-
niu i ukladzie urzadzen posuwu oporowego,
maszyna posiada taki wézek, ktéry umozliwia
przy kazdym polozeniu maszyny ustawienie
narzgdéw tnacych potozonych pod katem pro-
stym do kierunku urabiania mineratéw, przy
czym sila posuwu zawsze dziala na narzady
w podobnym kierunku. Narzady tmace sg osa-
dzone wymiennie od tylu maszyny, ktérej ko-
la jezdne s zamocowane tak, aby ich rozstaw
mog! byé zmieniany.

Poniewaz maszyna posiada osobne przewoz-

ne urzadzenie oporowe, przeto przy jego od- )

ciggnieciu musi byé ona zabezpieczona przed
cofaniem sie. Uzyskuje si¢ to w ten sposéb,
7e z tylu maszyny za kolami przednimi s3
umieszczone zderzaki dzialajgce samoczynnie.

Przednia 0§ maszyny jest zamocowana sztyw-
no, a tylna jest ruchoma w dwéch polgcze-
riach przegubowych rozstawionych tak, e o
tylna swobodnie obraca¢ sie dokola wy-
znaczonej linii laczacej Srodki tych przegu-
béw oraz pozwala na wyréwnywanie réznic w
wysokosei toru. Przegub tylny jest ustawiony
nastawnie w kierunku bocznym, a przedni
dokladnie w Srodku miedzy osig két przed-
nich i osig ké! tylnych, przez co uzyskuje sie
doktadne przechodzenie maszyny wzdiuz krzy-
wizny.

Dodatkowe urzadzenie na przegubie tylnym
do nastawiania na wysoko§é umozliwia nasta-
wienie zmiany kierunku ruchu:  maszyny w
ptaszczyznie pionowej.

‘Urzadzenia posuwu j oporowe znajdujg sie
miedzy obydwoma osiami k6t noénych i sa
najlepiej napedzane hydraulicznie.

Cylinder urzadzenia posuwu jest osadzony
obrotowo dokola osi pionowej utozyskowanej
na belce poprzecznej i utrzymywany sprezy-
nami w pozycji $rodkowej, przez co zapewnio-

" ny jest swobodny posuw maszyny. Przeniesie-

nie sily posuwu na narzady tnace nastepuje
przez sztywng o§ k6l przednich w stosunko-
wo malej odleglosci od narzadéw tnacych.
Punkty obrotu diZwigni dociskowych urza-
dzenia oporowego znajduja si¢ na belce po-
przecznej rozmieszczone w ten sposbéb, ze
przez dzialanie sily posuwu, wytworzona w

- c¢ylindrze tloka dociskowego sila nacisku sto-

pek dociskowych zwieksza sie.

W ten sposéb uklad sil zostaje zamkniety
na najkrétszej drodze bez =zakleszczania, za-
pewniajac Ww znacznym stopniu spokojng
prace narzadéw tnacych, co daje oszczedno$é
energii 1 ciezaru.

Osie k6t no$nych sg wykonane tak, ze ma-
ja czopy dluisze niz powierzchnie piast két,
a od wewnatrz lub od zewngtrz tych piast
posiadajg dzielone piericienie dystansowe,
gmieniajgce wielko$é rozstawu koél.

Na rysunku pokazano schematycznie tytu-
lem przykladu maszyne wedlug wynalazku,
przy czym fig. 1 przedstawia widok boczny
maszyny, fig. II — widok z przodu, fig. III —
widok z géry przy przejezdzaniu zakretu w
lewo, fig. IV — widok z géry urzadzen po-
suwu i oporowego, fig. V — widok z boku
zderzaka zaporowego i osi tylnej woézka, a
fig. VI i VII przedstawiajq widoki boczne osi
tylnej z ulozyskowaniem ké! noénych i po-
tozenie dzielonych pier§cieni dystansowych
przy szerokim rozstawie k6! oraz osi tylnej
przy waskim rozstawie kot i

W glowicy 1 s3 zamocowane mnarzgdy tnace
2 wymienne i wyjmowane od tylu maszyny.
Glowica jest osadzona bezpoSredrdor na
skrzynce biegéw 3, ktéra razem z pedstaws
4 silnika napedowego tworzy konstrukcje nos-
ng urzadzenia. Z tylu glowicy 1 sa zamoco-
wane z boku frezy 5, a za nimi oé przednia
6 Z zamocowanymi sztywno kolami 7.

Za pomocg wrzeciona 8, znajdujgcego sie na
tylnym koncu podstawy 4 i zakerczonego u
dolu kulkg 9, mozna regulowaé nastawienie
maszyny na wysoko§é tak, aby jego konstruk-
cja nosna mogla wychylaé sie okoto osi przed-
niej 6.
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Kulka 9 jest osadzona w lozysku 10, ktére
za pomocy TIeeznego kotka 12 preta 13 jest
zamocowane przesuwnie wzdluz osi tylnej 11.
Na osi tylnej 11 na wyscko$ci jej kot 14 jest
zamocowany przegubowo uchwyt 15 w przegu-
bach kulowych 16.

- Przedni koniec 17 uchwytu 15 jest utozysko-
wany ruchomo na kulce osadzonej dokladnie
w $rodku miedzy osig przednig 6 i osig tylng
11 na wysokosSci k6t 7 i 14 pod osiag maszyny.

Ze Srubg 19 osi przedniej 6 wspodlpracuje
urzagdzenie posuwu- 20. Cylinder 21 tegb urzg-
dzenia jest ulozyskowany sprezynujaco i wy-
chylnie na poprzeczce 22, przy czym jest on
stale nastawiany sprezyng 23 w pozycji §rod-
kowej, przy zluzowaniu urzadzenia oporowe-
go. Na poprzeczce 22 zamocowane sg wychyl-
nie w punktach 24 dzwignie dociskowe 25,
zaopatrzone stopkami dociskowymi 26, poru-
szane tlokiem dociskowym 27, umieszczonym
w cylindrze miedzy dzwigniami 25.

Na poprzeczce 22 osadzone sg réwniez rolkl
28 do przesuwu urzadzenia oporowego.

Zderzaki 29 (fig. 5) sa zamocowane wychyl-
nie na ramionach 30, osadzonych przegubowo
na przedniej osi 6. Dzielone piericienie dy-
stansowe 31 (fig. 6 i 7) ustawia sie na osiach
6 i 11 przy szerokim torze wewnatrz két 7
i 14, a przy waskim torze zewnatrz tych kéi.

{

Zastrzezenia patentowe '

1. Maszyna do pedzenia chodnikéw, pracu-
jaca na zasadzie wiercenia, znamienna tym,

Ze jej glowica (1) jest zamocowana w nie-

duzej odlegloéci przed osig (6) kél przed-

nich potgczong sztywno z konstrukcja no$-
na (3, 4) réwnolegle do glowicy (1) oraz
znajdujgca sie pod dziataniem sily posuwu
wytworzong za pomoca umieszczonego mig-
dzy osig przednig (6) i osig tylng (11) naj-
lepiej hydraulicznego urzadzenia posuwu

(20) i oporowego (25, 26, 27), przy czym o§

tylna (11) jest esadzona ruchomo i przegu-

. bowo na konstrukcji nosnej (3, 4) w jed-
nym punkcie (17), zmajdujagcym sie w Srod-
ku odstepu miedzy osiami i w drugim
punkcie (9, 10) nastawnym w kierunku
pionowym i bocznym.

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
7ze czeSci kierownicze i zaczepowe rucho-
mej osi tylnej (11) posiadajg ksztalt prze-
gubéw kulowych (9, 10, 16, 17), przy czym
przy tylnym przegubie kulowym (9, 10)
kulka (9) z wrzecionem (8) s3 polaczone z
konstrukcja noéna (3, 4), a lozysko (10)
kulki ulozyskowane jest przesuwnie w
- prowadnicy wzdluz wychylnie zawieszonej
osi tylnej (11).

3. Maszyna wedtug zastrz. 1 lub 2, znamienna
tym, ze narzady tnace (2) sa Zzamocowane
w glowicy (1) za pomocg Srub dociskowych
w otworach przelotowych, rozmieszczonych
réwnolegle do osi (6).

4. Maszyna wedlug zastrz. 2 — 3, znamien-
na tym, ze cylinder (21) urzadzenia posuwu
jest ulozyskowany na poprzeczce (22), kto-
ra z ttokiem dociskowym (27) i dzwigniami
dociskowymi (25) tworzy rame czteroprze-
gubowa, Dprzy czym cylinder (21) urzadze-
nia posuwu ulozyskowany jest. wychylnie
na. osi pionowej w poprzeczce (22) i poia-
czony za pomocg sprezyn (23) z tlokiem
dociskowym (27) tak, aby sprezynowal przy
ustawieniu go w pozycji $rodkowej. :

5. Maszyna wedlug zastrz. 1—4, znamienna
tym, ze jej osie (6, 11) k6l jezdnych posia-
daja czopy do osadzenia k6t (7, 14) a prze-
dhuzone o szeroko$¢ dzielonego pierscienia
dystansowego (31).

6. Maszyna wedlug zastrz. 1—5, znamienna
tym, Ze posiada zderzaki zaporowe (29), za-
mocowane ruchomo na osi (6) k6t przednich
za pomocg ramion wychylnych (30).

VEB Maschinenbau Nordhausen
Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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