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L'invention concerne un anneau de transfert pour machine d'assemblage
d'enveloppes de pneumatiques.

Dans I'industrie pneumatique, il est courant de réaliser une carcasse d'enveloppe de
pneumatique incluant essentiellement 1'ensemble de 1'enveloppe de pneumatique a
l'exception des renforts annulaires extérieurs et de la bande de roulement qui
forment une ceinture & positionner précisément sur ladite carcasse. Celle-ci est
fabriquée séparément, en effet, du fait de sa géométrie et de son positionnement sur
la surface annulaire extérieure de la carcasse, il est préférable de saisir la ceinture,
pour la transférer, par sa surface annulaire extérieure. A cette fin, on utilise
généralement un anneau de transfert muni de moyens de préhension de la
circonférence extérieure de la ceinture, cet anneau de transfert pouvant également
permettre de déplacer ensuite I'enveloppe de pneumatique compléte réalisée.

Cette opération de transfert a une grande importance dans la fabrication de
I'enveloppe pneumatique. En effet, les pneumatiques doivent étre équilibrés, ce qui
implique un positionnement précis des constituants de 1'enveloppe, d'une part
uniformément sur la circonférence de cette dernitre et, d'autre part symétriquement
par rapport au plan médian radial de 1'enveloppe. De plus, la faible rigidité¢ de
I'anneau constitué par la ceinture a 1'état cru nécessite un transfert précautionneux
afin de ne pas risquer de le déformer lors de sa prise.

La publication EP-A-0 700 774 décrit un anneau de transfert d'une ceinture
d'enveloppe de pneumatique, constituée par deux disques annulaires coaxiaux dont
1'un, intérieur, est fixe et I'autre, extérieur, est mobile en rotation autour de 1'axe de
I'anneau. Cet anneau de transfert comporte des préhenseurs reliés respectivement 2
chacun des disques par une biellette, de sorte que la rotation du disque extérieur
entraine un déplacement radial des préhenseurs afin de prendre la ceinture, ladite
rotation étant réalisée grace a un vérin situé radialement & l'extérieur du disque

extérieur.

Un tel anneau de transfert permet de saisir des ceintures de différents diamétres.
Cependant, cette caractéristique s'accompagne d'un encombrement radial trés
important. Or il est courant que les anneaux de transfert, lors de la pose de la
ceinture, doivent se positionner entre le support portant la carcasse et un appareil de
rouletage, utilis€ pour réaliser une bonne application de la ceinture sur la carcasse.
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Ceci limite considérablement 1'encombrement radial extérieur admissible pour
|'anneau de transfert.

La publication US-4 667 574 décrit un anneau de transfert d'une ceinture
d'enveloppe de pneumatique comportant des préhenseurs déplagables radialement
afin de saisir la ceinture, et commandés respectivement par un vérin pneumatique
d'actionnement. Chaque vérin commande, par 'intermédiaire d'un piston logé dans
le corps du préhenseur concerné, le déplacement radial dudit préhenseur jusqu'a une
position de butée du piston correspondant a la définition du diamétre de la ceinture a

saisir.

Un tel anneau de transfert ne peut donc étre que monodimensionnel. De plus, les
vérins utilisés pour cet anneau exergant une pression relativement importante sur la
ceinture lors de son transfert, risquent de provoquer des déformations de ladite

ceinture.

Par ailleurs, dans les deux documents précités, les anneaux de transfert présentés
nécessitent un réglage trés précis de coaxialité par rapport 2 la forme portant
initialement la ceinture et au support d'assemblage ol elle va étre posée. En effet,
pour permettre une prise correcte de la ceinture, le diamétre défini par la position
des préhenseurs doit étre parfaitement centré sur ladite ceinture.

L'invention a pour objet un anneau de transfert d'une ceinture d'enveloppe de
pneumatique ou d'une enveloppe de pneumatique, multidimensionnel et respectant
un faible encombrement radial.

Selon 'invention, 1'anneau de transfert d'une enveloppe de pneumatique ou d'une
ceinture d'enveloppe de pneumatique, comporte des préhenseurs répartis le long de
sa circonférence, déplagables radialement pour entrer en contact avec ladite
enveloppe ou ceinture, et comporte des moyens pour commander le déplacement
radial desdits préhenseurs et des moyens d'immobilisation des préhenseurs par
blocage de ces derniers perpendiculairement a leur déplacement radial.

De tels moyens d'immobilisation sont donc indépendants des préhenseurs, et
n'agissent pas comme des butées. Ils permettent un blocage des préhenseurs quelle
que soit leur position radiale, sans encombrement radial supplémentaire.



2750072

-3.

Selon une mise en oeuvre particulitre de 1'invention, les moyens d'immobilisation
comprennent des éléments de serrage des préhenseurs, répartis en deux jeux
circonférentiels, latéralement de part et d'autre des préhenseurs, les éléments des
deux jeux se faisant face. Chaque élément de serrage est déplagable vers un
préhenseur perpendiculairement au déplacement radial de ce dernier.
Avantageusement ces éléments de serrage sont constitués par des plaques de serrage.

Cette disposition assure aux préhenseurs une bonne stabilité et rigidité en position.

Dans le but de, notamment, permettre une certaine souplesse de réglage du
positionnement de 1'anneau de transfert au sein de la machine d'assemblage et de
limiter les risques de déformation de la ceinture ou de l'enveloppe 2 saisir, chaque
préhenseur posséde un moyen d'actionnement propre autorisant un déplacement
radial de course quelconque indépendamment pour chaque préhenseur.

Avantageusement, des moyens de guidage des préhenseurs sont disposés latéralement
par rapport auxdits préhenseurs. Ceci contribue a la compacité de 1'anneau de
transfert, en préservant le faible encombrement radial.

Dans ce méme but, 1'invention a également pour objet un anneau de transfert d'une
enveloppe de pneumatique ou d'une ceinture d'enveloppe de pneumatique,
comportant des préhenseurs répartis le long de sa circonférence, déplagables
radialement pour entrer en contact avec ladite enveloppe ou ceinture, et des moyens
d'immobilisation des préhenseurs, chaque préhenseur possédant un moyen
d'actionnement propre constitué par un vérin a soufflet.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront & la lecture d'un
exemple de réalisation d'un anneau de transfert conforme a 1'invention, en référence
aux dessins dans lesquels :

- la figure 1 est une représentation schématique de la disposition d'un anneau de
transfert au sein d'une machine d'assemblage,

- la figure 2 est une perspective schématique de 1'anneau de transfert représenté a la

figure 1,
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- la figure 3 est une vue partielle de dessus, d'un préhenseur de 1'anneau de transfert
représenté sur la figure 2,

- la figure 4 est une coupe partielle de 1'anneau de transfert selon les fleches IV de la
figure 3,

- la figure 5 est une coupe partielle du préhenseur représenté i la figure 3, selon les
fleches V, en position déployée dudit préhenseur,

- la figure 6 est une coupe partielle comparable 4 celle de la figure 5, si ce n'est la
position du préhenseur qui est celle de repos,

- la figure 7 est une coupe partielle de 1'anneau de transfert selon les fleches VII de
la figure 4.

Selon la figure 1, 1'anneau de transfert 1 fait partie d'une machine d'assemblage
comportant une forme annulaire 2, dégonflable, sur laquelle est confectionnée la
ceinture d'enveloppe de pneumatique, réglée pour étre coaxiale 2 un tambour 3 sur
lequel est positionnée la carcasse qui doit recevoir la ceinture. Ce tambour 3 est
surmonté d'un appareil de rouletage 4 permettant, une fois la ceinture en place sur la
carcasse, d'appliquer correctement les bords de ladite ceinture sur celle-ci.

Entre le tambour 3 et la forme 2, est monté a coulissement sur des rails situés au sol,
non représentés, 1'anneau de transfert 1 qui, tout en ayant un diameétre intérieur
supérieur a la forme 2 afin de réaliser la prise de la ceinture, doit posséder un
diametre extérieur assez petit pour passer entre le tambour 3 et l'appareil de
rouletage 4.

L'anneau de transfert 1 comporte des secteurs jointifs, chacun desquels portant un
préhenseur 5. De préférence 1'anneau de transfert 1 comporte dix secteurs afin de
réaliser une bonne prise de la ceinture sans nécessité de trop nombreux préhenseurs.
Mais, bien entendu, on pourrait tout a fait envisager un anneau de transfert conforme
a 'invention comportant un nombre de secteurs différents.

Ainsi l'anneau de transfert dispose de dix préhenseurs 5 répartis régulierement le
long de sa circonférence.
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Comme le montre la figure 2, 1'anneau de transfert 1 comprend deux disques 6
annulaires, coaxiaux, identiques et paralleles, qui constituent sa structure de base.
Ces disques 6 définissent les parois latérales de 1'anneau et sont solidarisés 1'un a
l'autre par des tiges de jonction 7 espacées régulierement sur la circonférence des
disques 6, chacune des extrémités d'une tige étant fixée a 1'un des disques. Pour des
raisons de symétrie, chaque secteur comporte deux tiges de jonction 7 de sorte que
les tiges de jonction sont espacées régulierement le long de la périphérie de 1'anneau
1.

On notera que la perspective schématique de la figure 2 ne représente pas
'intégralité des éléments constitutifs de 1'anneau de transfert 1 afin de ne pas étre
surchargée.

La figure 5 ne présente qu'une coupe partielle d'un préhenseur 5, ce dernier étant
symétrique par rapport au plan P. On voit que les préhenseurs 5 sont constitués par
un corps creux 51, ayant 1'allure d'un boitier en forme de U ouvert vers 1'extérieur
de 'anneau de transfert 1, possédant :

- une paroi de fond 511 rectangulaire, portant extérieurement un élément de prise 52
de la ceinture ayant une forme concave afin d'épouser celle de ladite ceinture et
d'obtenir une plus grande surface de contact, comme représenté a la figure 4. On
peut éventuellement prévoir en son centre un pic 53 fin de trés faible longueur afin
de contribuer 2 la prise;

- et des parois latérales opposées 512 et 514 paralleles aux disques 6 de 1'anneau de
transfert 1, leurs bords latéraux respectifs étant prolongés par des rebords 513, 515
perpendiculaires auxdites parois.

Les préhenseurs 5 sont montés sur les disques 6 respectivement par l'intermédiaire
d'un flasque fixe 9 relié au corps 51 par un vérin d'actionnement 8§ dont une
extrémité 81 est fixée a la face intérieure de la paroi de fond 511 et dont 1'autre
extrémité 82 est fixée au flasque 9. Le corps 51 peut ainsi &tre déplacé radialement
par rapport au flasque fixe 9 grice au vérin d'actionnement 8.

Comme le montrent les figures 3 et 5, le flasque 9 comporte une zone centrale de
forme sensiblement rectangulaire 91, dont les extrémités sont prolongées par des
pattes 92 de liaison avec les disques 6 grice a des vis 10. La zone 91 porte en son
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centre un évidement 93 percé d'un trou 94 de passage d'un moyen 11 de fixation de
I'extrémité 82 du vérin d'actionnement 8 sur la face 911 du flasque 9, intérieure au
préhenseur et d'alimentation en air dudit vérin gréce a I'ouverture 11'.

Chacun des rebords 513 et 515 porte, par ailleurs, un épaulement portant la
référence 513' pour le rebord 513, 1'épaulement du rebord 515 n'étant pas visible
sur les figures. Ces épaulements coopeérent, en position de repos des préhenseurs 35,
avec la zone 91 afin de limiter la course de ces derniers vers 1'extérieur de 1'anneau
1.

Les vérins d'actionnement 8 sont alimentés en air par des tuyaux non représentés
branchés respectivement sur les ouvertures 11', qui sont tous reli€s a2 une méme
source d'alimentation. Afin que la montée des vérins en pression soit uniforme, on
pourra par exemple utiliser plusieurs sources d'alimentation disposées le long de la
circonférence de 1'anneau.

Chaque préhenseur 5 est ainsi monté entre les deux disques 6. De plus, chaque
préhenseur est relié a ces disques 6 par 1'intermédiaire de moyens de guidage 12,
décrit dans la suite de la description, assurant le suivi de la trajectoire de
déplacement desdits préhenseurs.

Ces actionnement et déplacement individuels de chaque préhenseur 5, donnent a ces
préhenseurs la possibilité d'adopter une position radiale Iégérement différente les uns
des autres lors de la prise de la ceinture et du maintien de celle-ci. En effet, au
moment de 1'étape de prise de la ceinture, 1'avancement de chaque préhenseur 5 est

stoppé par son contact avec la ceinture, celle-ci étant maintenue, a ce stade,
radialement par sa forme de fabrication 2.

Cette caractéristique permet de s'accommoder d'un défaut de coaxialité entre
I'anneau de transfert 1 et 1'ensemble forme 2 - tambour 3. Ce qui signifie que la
précision de ce réglage de coaxialité entre 1'anneau de transfert 1 et 1'ensemble
forme 2 d'une part - tambour 3 d'autre part, peut étre moins grande que la précision
nécessaire du réglage entre la forme 2 et le tambour 3. Cet aspect est d'autant plus
avantageux que, comme on l'a vu précédemment, 1'anneau de transfert 1 est mobile
en translation, ce qui peut se traduire par I'apparition d'écarts par rapport au réglage
initial au bout d'un certain nombre de déplacements. On pourra donc ici tolérer ces
écarts jusqu'a une certaine limite, ce qui permettra de limiter le nombre de réglage a
effectuer et de faciliter leur mise au point.
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Selon la figure 5, les moyens de guidage 12 sont montés pour chaque préhenseur 5,
symétriquement et extérieurement par rapport audit préhenseur sur chacune de ses
parois latérales 512 et 514. Les moyens de guidage 12 correspondant aux deux
parois 512 et 514 des préhenseurs, étant identiques on ne décrira ces moyens que
pour 1'une de ces parois.

Les moyens de guidage 12 liés a la paroi latérale 512, sont constitués par deux rails
122 et 123 accolés par leur paroi de fond respective, a l'intérieur desquels coulissent
respectivement un premier patin 121 fixé rigidement sur la paroi 512 et un second
patin 124 fixé rigidement sur le disque 6 proche de ladite paroi, ces fixations étant
réalisées par des vis non représentées. La paroi latérale 512 coulisse donc le long
d'un des disques 6. Il en est de méme simultanément pour la paroi latérale 514 le
long de 1'autre disque 6, permettant ainsi le guidage du corps 51 du préhenseur 5.

Cet agencement permet au corps 51 d'avoir une course correspondant a la somme de
la course de chacun des patins, donc un encombrement radial trés limité par rapport
a la course obtenue.

Chacune des parois 512, 514 porte également au moins un ressort de rappel 13 vers
sa position de repos, comme le montre la figure 3.

Afin de réaliser un anneau multidimensionnel acceptant des diamétres variant jusqu'a
une centaine de millimetres entre le minima et le maxima, en ayant toujours le souci
d'un faible encombrement, il est intéressant d'utiliser des vérins a soufflet qui
permettent d'obtenir une course beaucoup plus importante qu'un vérin pneumatique
classique pour un encombrement initial au repos équivalent. De plus, de tels vérins
fonctionnent a des pressions inférieures au bar, ce qui évite les risques de
déformation sur la ceinture, méme par pincement entre les préhenseurs 5 et la forme
2, dus a une trop forte pression des préhenseurs sur ladite ceinture.

Conformément a un aspect de l'invention, 1'anneau 1 de transfert comporte des
moyens de blocage des préhenseurs quelle que soit la position d'avancement radial
de ces derniers, sans augmenter 1'encombrement radial de 1'anneau de transfert.

L'anneau de transfert 1, conforme a ['invention, comporte de tels moyens
d'immobilisation radiale 15 des préhenseurs 5. Ces moyens d'immobilisation 15
réalisent un blocage des préhenseurs 5 perpendiculairement & leur déplacement
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radial, qui permet d'obtenir une réalisation multidimensionnelle (ou acceptant
plusieurs dimensions) et compacte a la fois.

Comme le montrent les figures 3 et 4, les moyens d'immobilisation 15 comprennent
des éléments de serrage 151, 151" tels que des plaques. Ces plaques de serrage 151,
151" sont réparties en deux jeux circonférentiels, parallelement aux disques 6, de
part et d'autre des préhenseurs 5, les plaques 151 du premier jeu faisant face aux
plaques 151" du second jeu.

Une variante de réalisation de 1'invention consistant en ce que les plaques de serrage
soient réparties, perpendiculairement aux disques 6, de part et d'autre des
préhenseurs 5, peut également étre envisagée bien qu'elle soit plus complexe 2
réaliser.

Dans cette variante, il faut également que le déplacement des plaques vers les
préhenseurs soit perpendiculaire au déplacement radial de ces derniers.

Ici, le jeu circonférentiel de plaques de serrage 151 est donc situé entre la paroi
latérale 512 et le disque 6 qui lui est le plus proche, et symétriquement le jeu de
plaques de serrage 151' entre la paroi latérale 514 et 1'autre disque 6. Les plaques
151, 151" sont reliées respectivement aux disques 6 par leur montage a coulissement
sur les tiges de liaison 7, grace a des trous de passage 7' opérés dans lesdites plaques
et coopérant avec les tiges de liaison 7. Les tiges de liaison 7 permettent de guider le
mouvement des plaques de serrage 151, 151' qui sont actionnées par des vérins de
manoeuvre 152, 152' permettant le déplacement axial desdites plaques de serrage
vers les préhenseurs 5.

Chacune des parois latérales 512, 514 des préhenseurs 5 porte extérieurement au
moins une surface de contact avec une plaque de serrage. En particulier, comme
représenté aux figures 3 et 7, chacune des parois latérales 512 (514) des préhenseurs
5 porte extérieurement respectivement deux surfaces 512" (514") de contact avec
deux plaques de serrage 151 (151') consécutives, les deux surfaces de contact 512"
(514") d'une méme paroi 512 (514) étant situées a chacune des extrémités
radialement opposées de ladite paroi. Chaque plaque de serrage 151 (151') porte
également, intérieurement par rapport a l'anneau 1, deux surfaces de contact 151"
(151"") avec deux surfaces de contact 512" (514") portées respectivement par deux
préhenseurs 5 consécutifs. Pour obtenir de plus grandes surfaces de contact, les
plaques 151, 151" se présentent sous forme de portions de disque annulaire.
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On réalise ainsi un blocage par serrage des préhenseurs 5.

Cette disposition permet d'une part de laisser accessible pour les moyens de guidage
12, qui sont donc disposés parallelement aux plaques de serrage 151, 151', la partie
centrale extérieure des parois latérales 512 et 514, et d'autre part d'assurer une
rigidité circonférentielle supplémentaire. 11 est alors avantageux pour des raisons de
symétrie et d'efficacité de disposer deux ressorts 13 sur chaque paroi de part et
d'autre des moyens de guidage 12, tels qu'ils apparaissent sur les figures 3 et 4.

Ainsi ce systtme de blocage en position et de maintien des préhenseurs 5 est fixe
radialement et peut agir quelle que soit la position radiale desdits préhenseurs. Bien
entendu, a cette fin il est nécessaire que les plaques de serrage 151, 151" soient en
contact avec les parois latérales 512 et 514 des préhenseurs 5 méme lorsque lesdits
préhenseurs sont en position de course maximale. Il est donc intéressant que les
plaques de serrage 151, 151' soient situées a proximité du diamétre intérieur des
disques 6 sans le dépasser, afin de ne pas augmenter 1'encombrement radial. Les
diameétres intérieurs et extérieurs des disques 6 sont choisis avantageusement de
fagon a correspondre sensiblement a I'encombrement radial des préhenseurs 5 en
position de repos.

Il faut également que la hauteur des parois 512, 514 soit supérieure 4 la course
maximale des préhenseurs 5. Dans ce cas, méme en position de déplacement
maximal des préhenseurs, il restera une partie des parois latérales 512 et 514 dans le
volume intérieur au disque 6 et donc les surfaces de contact 512" et 514" avec les
plaques de serrage seront non nulles. Ces dimensions peuvent étre optimisées afin
d'obtenir des surfaces de contact permettant un blocage efficace.

Dans ce qui suit, on décrira succinctement le fonctionnement de 1'anneau de transfert
L.

L'anneau de transfert 1 est avancé vers la forme 2 jusqu'a ce qu'il soit positionné
correctement autour de ladite forme. Dans cette position, les vérins d'actionnement 8§
sont en repos, comme le montre la figure 6, et les préhenseurs sont alors écartés au
maximum les uns des autres. Les plaques de serrage 151, 151' sont également
écartées par rapport auxdits préhenseurs.
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L'alimentation en air des vérins 8 est alors mise en route et les chambres respectives
de ces vérins 8 commencent a se déployer. Ce déploiement entraine le déplacement
radial vers l'intérieur de 1'anneau 1 du corps 51 de chaque préhenseur 5, les parois
latérales 512 et 514 glissant respectivement grace aux moyens de guidage 12. On
décrira ce déplacement pour une des parois, 512, d'un préhenseur 5, sachant que les
moyens de guidage agissent symétriquement et de fagon identique pour les deux
parois.

Dans un premier temps, le rail 123 se déplace en coulissant sur le patin 124 fixé
rigidement sur un des disques 6, permettant ainsi I'avancement de la paroi 512. Puis,
lorsque le patin 124 est en butée sur une extrémité du rail 123, le mouvement se
poursuit grace au coulissement du patin 121 fixé rigidement sur la paroi 512 dans le
rail 122 accolé au rail 124. La position d'arrét de chaque préhenseur 5 est
déterminée par le contact de son élément de prise 52 avec la ceinture 2 saisir. Bien
entendu, la position de butée du patin 121 dans le rail 122 définit la course maximale
du préhenseur 5.

Chaque préhenseur 5 va donc se déplacer indépendamment des autres jusqu'a son
contact avec la ceinture. Ainsi, lorsque tous les préhenseurs 5 seront au contact de la
ceinture, ils ne se seront pas nécessairement déplacés de la méme course, en fonction
de la précision du centrage de 1'anneau de transfert 1 par rapport a la forme 2 ou
d'éventuels défauts de la ceinture elle-méme.

Les préhenseurs 5 étant tous en contact avec la ceinture, on actionne les vérins de
manoeuvre 152, 152' qui vont mettre en mouvement les plaques de serrage 151,
151'. Ces dernitres se rapprochent axialement des parois latérales 512 des
préhenseurs 5 pour les plaques de serrage 151, et des parois latérales 514 pour les
plaques de serrage 151', jusqu'au contact. Les deux surfaces de contact 151",
(151"") de chaque plaque de serrage 151 (151') cooperent alors avec les surfaces de
contact 512" (514") correspondantes de deux préhenseurs 5 consécutifs pour réaliser
ainsi le blocage par serrage axial desdits préhenseurs, comme on le voit sur la figure
7.

La forme 2 est ensuite dégonflée et la ceinture, tenue désormais par 1'anneau de
transfert 1, est transportée jusqu'au tambour 3.
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L'anneau de transfert 1 fonctionne pour la pose de la ceinture sur le tambour 3 a
I'inverse de ce qui se passe pour la prise inverse, c'est-a-dire :

lorsque 1'anneau de transfert 1 est positionné au dessus du tambour 3, les vérins de
manoeuvre 152, 152" sont actionnés afin d'écarter les plaques de serrage 151, 151"
des préhenseurs 5, rendant & ces derniers leur liberté de mouvement radial.
L'alimentation en air des vérins d'actionnement 8 des préhenseurs 5 ayant été
interrompue, lesdits préhenseurs 5 reviennent & leur position de repos grice aux
ressorts de rappel 13.

Leur mouvement de retour guidé comme précédemment grice aux moyens 12,
s'effectue jusqu'a une limite de course constituée par la butée des épaulements 513 '
et 515" de chaque préhenseur 5 avec la zone centrale 91 du flasque 9 correspondant.
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REVENDICATIONS

y

2)

3)

4

5)

6)

7)

Anneau de transfert (1) d'une enveloppe de pneumatique ou d'une ceinture
d'enveloppe de pneumatique, comportant des préhenseurs (5) répartis le long de
sa circonférence, déplacables radialement pour entrer en contact avec ladite
enveloppe ou ceinture, et comportant des moyens (8) pour commander le
déplacement radial desdits préhenseurs et des moyens d'immobilisation (15) des
préhenseurs (5) par blocage de ces derniers perpendiculairement a leur
déplacement radial.

Anneau de transfert selon la revendication 1, caractérisé par le fait que les
moyens d'immobilisation (15) comprennent des éléments de serrage (151, 151")
des préhenseurs (5) répartis en deux jeux circonférentiels, latéralement de part et
d'autre des préhenseurs (5), les éléments (151, 151') des deux jeux se faisant
face, et par le fait que chaque élément de serrage (151, 151") est déplagable vers
un préhenseur (5) perpendiculairement au déplacement radial de ce dernier.

Anneau selon la revendication 2, caractérisé par le fait que les €léments de
serrage (151, 151") sont constitués par des plaques de serrage.

Anneau de transfert selon la revendication 3, caractérisé par le fait que les

-plaques de serrage (151) sont déplagables axialement vers les préhenseurs (5).

Anneau de transfert selon la revendication 4, caractérisé par le fait que les
préhenseurs (5) comportent deux parois latérales (512, 514) opposées, paralltles
aux plaques de serrage (151, 151") et qui porte extérieurement respectivement au
moins une surface de contact (512", 514") avec une plaque de serrage (151).

Anneau de transfert selon la revendication 5, caractérisé par le fait que chacune
des deux parois (512, 514) porte deux surfaces de contact (512", 514") avec
deux plaques de serrage consécutives (151, 151'), situées a chacune des
extrémités radialement opposées de ladite paroi.

Anneau de transfert selon l'une quelconque des revendications 5 ou 6,
caractérisé par le fait que chaque plaque de serrage (151, 151') porte deux
surfaces de contact (151", 151"') avec des surfaces de contact (512", 514")
portées par deux préhenseurs (5) consécutifs.
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8) Anneau de transfert selon 1'une quelconque des revendications 1 & 7, caractérisé
par le fait que la structure de base de 1'anneau de transfert (1) est constituée par
deux disques (6) annulaires, identiques et paralléles, définissant les parois
latérales dudit anneau, solidarisés 1'un & 1'autre par des tiges de jonction (7)
espacées régulierement sur leur circonférence et dont chaque extrémité est fixée
sur l'un des disques, et en ce que les préhenseurs (5) et les moyens
d'immobilisation (15) sont montés sur les disques (6) de l'anneau de transfert

(D).

9) Anneau de transfert selon la revendication 8 et 1'une quelconque des
revendications 3 a 7, caractérisé par le fait que les plaques de serrage (151,
151') sont montées a coulissement sur les tiges de jonction (7), entre les
préhenseurs (5) et les disques (6).

10) Anneau de transfert selon la revendication 9, caractérisé par le fait que la liaison
entre une plaque de serrage (151, 151') et le disque (6) correspondant est
réalisée par un vérin de manoeuvre (152, 152') de ladite plaque.

11) Anneau de transfert selon l'une quelconque des revendications 1 a 10,
caractéris€é par le fait que chaque préhenseur (5) posséde un moyen
d'actionnement propre (8) autorisant un déplacement radial de course
quelconque indépendamment pour chaque préhenseur.

12) Anneau de transfert selon la revendication 11, caractérisé par le fait que les
moyens d'actionnement propres (8) des préhenseurs sont constitués par des
vérins de pression de fonctionnement faible.

13) Anneau de transfert selon l'une quelconque des revendications 11 ou 12,
caractérisé par le fait que les vérins d'actionnement (8) sont des vérins a
soufflet.

14) Anneau de transfert selon la revendication 11, caractérisé par le fait que chaque
préhenseur (5) comprend un corps creux (51), déplagable radialement, possédant
une paroi de fond (511) portant extérieurement un élément de prise de la
ceinture ou de l'enveloppe, et que ladite paroi de fond (511) est reliée
intérieurement par un vérin d'actionnement (8) du préhenseur a un flasque (9)
fixé sur I'anneau de transfert (1).
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15) Anneau de transfert selon la revendication 14 et la revendication 3, caractérisé
par le fait que le corps (51) de chaque préhenseur (5) comporte deux parois
latérales opposées (512, 514), paralléles aux plaques de serrage (151, 151°).

16) Anneau de transfert selon la revendication 15, caractérisé par le fait que la
hauteur des parois latérales (512, 514) est supérieure a la course maximale des

préhenseurs (5).

17) Anneau de transfert selon l'une quelconque des revendications 1 a 16,
caractérisé par le fait qu'il comprend des moyens de guidage (12) des
préhenseurs (5), disposés latéralement par rapport auxdits préhenseurs.

18) Anneau de transfert selon la revendication 17 et la revendication 3, caractérisé
par le fait que les moyens de guidage (12) sont disposés parallélement aux
plaques de serrage (151, 151").

19) Anneau de transfert selon I'une quelconque des revendications 17 ou 18,
caractérisé par le fait que les moyens de guidage (12) des préhenseurs (5)
comprennent, pour chaque préhenseur (5), au moins deux rails (122, 123)
accolés par leur paroi de fond respective, a l'intérieur desquels coulissent
respectivement un premier patin (121) fixé rigidement sur ledit préhenseur (5) et
un second patin (124) fixé rigidement sur I'anneau de transfert (1).

20) Anneau de transfert selon les revendications 18 et 19, caractérisé par le fait que
les préhenseurs (5) comportent deux parois latérales (512, 514) opposées,
paralleles aux plaques de serrage, et sur chacune desquelles est fixé
respectivement le premier patin (121).

21) Anneau de transfert (1) d'une enveloppe de pneumatique ou d'une ceinture
d'enveloppe de pneumatique, comportant des préhenseurs (5) répartis le long de
sa circonférence, déplagables radialement pour entrer en contact avec ladite
enveloppe ou ceinture, et des moyens d'immobilisation (15) des préhenseurs (5),
chaque préhenseur (5) possédant un moyen d'actionnement propre (8) constitué

par un vérin a soufflet.
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