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DESCRIZIONE

di brevetto per Invenzione Industriale per il trovato avente
per titolo: "LETTO CON PIANO DI APPOGGIO REGOLABILE, IN PAR-
TICOLARE PER AUTOAMBULANZE",
a nome STEM 5.R.L., con sede in 43044 COLLECCHIO (PARMA),
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Il presente trovatc si riferisce ad un letto con piano di
appoggio regolabile, in particolare per autoambulanze.
Il trovato riguarda letti che comprendono una base fissa re-
lativamente al piano su cui appoggiano (in particolare fis-

sata al pavimento dell'autoambulanza); una struttura supe-

riore che sostiene 11 piano di appoggio sul quale vengono ESEES
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mento verticale della struttura superiore. Il piano di ap- dEéL
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poggio del letto pud essere costituito da una barella che si
appoggia sulla struttura superiore e che pud essere vincola-
ta da questa, oppure da un piano fissato dJdirettamente alla
struttura superiore.

Sono noti diversi letti del tipo detto che si differenzianc
tra loro per 1la diversa struttura del telaio di supporte e
che utilizzano generalmente martinetti fluidici per estende-
re o restringere meccanicamente il telaioc di supporto alle

scopo di sollevare ed abbassare il pianoc 4i dppoggio e per
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regelarne l'inclinazione.

Uno scopo del presente trovato & di realizzare un letto con
piano di appoggio regelabile in altezza e in inclinazione in
cul l'ingombro che il letto determina nella posizione com-
pletamente abbassata sia estremamente limitato soprattutto
in altezza. Cid sia per un generale vantaggioc che si ottiene
grazie ad un ingombro limitato, sia in particeolare per favo-
rire il carico e 1lo scarico della persona sul piano 4i ap-
poggio; c¢id soprattutto per gquei wveicoli il cul pavimento &
relativamente alto rispetto al piano stradale. E!' infatti e-
vidente che se il livello del piano di appoggio & relativa-
mente troppo alte rispetto al sunlo diventa disagevole llo-
perazione di carico e scarico della persona su tale piano di
appoggic; pertanto, specialmente nel caso di veicoli con pa-
vimento relativamente alto, & desiderabile che, in posizione
abbassata, l'altezza della struttura superiore rispetto al
pavimento sia quanto minore possibile.

Un'altro scopo del presente trovato & di realizzare un letto
il cui piano di appoggio possa essere sollevato o abbassato
con l'uso di mezzi motori che richiedano una potenza elet-
trica relativamente bassa; cid allo scopo di poter utilizza-
re gli stessi accumulatori di energia di cui & dotato usual-
mente il veicolo anziché apposite e speciali fonti di ener-
gia.

Un'altro scopo del presente trovato & di realizzare un letto
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che, oltre ad assolvere gli scopl sopra menzionati sia co-
struttivamente semplice ed economico.

Detti ed altri scopi ancora sono raggiunti dal letto con
piano di appoggio regolabile del tipo sopra descritto, cosi
come si caratterizza nelle rivendicazione.

I1 trovato viene esposto in dettaglio nel seguito con l'aiu-
to delle allegate figure che ne illustrane una forma 4di at-
tuazione.

La FIG. 1 & una vista laterale, parzialmente sezionata,
del letto secondo il trovate, in posizione completamente
sollevata.

La FIG. 2 & una wvista laterale, parzialmente sezionata,
del letto di cui a FIG. 1, in posizione completamente abbas-
sata,

La FIG. 3 & una sezione secondo il piano III-IITI di
FIG. 1.

La FIG. & & un particelare ingrandito della sezione se-

condo il piano IV-IV di FIG. 3 quando il letto & in una po-

sizione intermedia.

Il letto illustrato nelle figure comprende sostanzialmente
una base 2 fissata al pavimento 3 dell'autoambulanza, una
struttura superiore & preposta a sorreggere il piano di ap-
poggio del letto (ad esempio preposta a sorreggere una ba-
rella, non illustrata, su cui appoggia una persona sdraiata)

ed un telaio di supporto (indicato globalmente con 5) della

CHI

UN MANDATARIO

T
Pree)

EMILIA

C. CORAADNL & C, srl
DANTE ALIGHIER]

ViA
| - 42100 REGGIO

Ing. MARIO BGNT
4,

/o Ing.




struttura superiore & che comprende due membri 10, mobili su

un pianc verticale, la cui disposizione geometrica su un

piano verticale determina la posizione in altezza di rispet-
tivi punti della struttura superiore 4.

Sono previsti due membri mobili 10 incernierati ciascuno al-

la base 2.

Ciascun membro mobile 10 comprende una coppia di bracci 11

paralleli e solidali tra loro e incernierati in 12, con la
propria estremitad inferiore, alla base 2 secondo uno stesso
asse R orizzontale e trasversale di rotazione; con ltaltra
estremita i bracci 11 sono vincolati alla struttura superio-
re & in guisa da poter scorrere lungo guide 13, che defini-
scono una pista longitudinale, solidali alla struttura supe-
riore &. Ciascun membro mobile 10 & atto a sostenere in ap-
poggio una rispettiva estremita della struttura superiore 4,
ossia l'estremitd ove appoggia la testa o quella ove appog-
giano i piedi della persona coricata, ed ha la possibilita
di ruotare tra una posizione sostanzialmente orizzontale e
una posizione sostanzialmente verticale e viceversa; la po-

sizione angolare di c¢iascun membro 10 attorno all'asse A
determina la posizione in altezza della rispettiva estremita

della struttura superiore 4.

In particolare, i membri 10 sono disposti in guisa che, du-

rante il sollevamento ruotano verso la zona mediana del let-

to {e all'inverso durante l'abbassamento}; pertanto, quandoc
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il letto & in posizione abbassata, le estremita dei membri
10 vincolate alla struttura & sono disposte pitn vicino alle
estremita del letto, mentre le estremitd incernierate in 12
sono disposte pitt vicino al piano mediano del letto.

La relazione geometrica tra i membri 10, la base 2, la
struttura 4 e 1 reciproci vincoli e movimenti pud essere di-
versa da quella illustrata. Ad esempio, i membri 10 possono
essere incernierati con la propria estremita superiore alla
struttura superiore &, mentre l'altra estremita, inferiore,
e scorrevole entro guide orizzontali (del tipo delle guide
13) fissate alla base 2.

Nella forma realizzativa illustrata, le estremita superiori
dei bracci 11 sono fissate ad un elemento tubolare 14 che
supporta un albero 15 la cui lunghezza & sostanzialmente u-
guale alla larghezza della struttura &4; alle estremita dello
albero 15 sono imperniate rispettive rotelle folli 16, impe-
gnate scorrevolmente nelle guide 13; gqueste guide 13 sono
formate da profilati a C fissati longitudinalmente sotto la
struttura 4, lungo i bordi laterali di questa, e abbracciano
a misura le rotelle 16.

Ruotando i membri 10 attorno alle cerniere 12, le rotelle 16
scorrono lungo le guide 13 e contemporaneamente varia la po-
sizione in altezza delle estremita superiori dei membri 10 e
quindi dei punti della struttura 4 che appoggiano su questa

estremitd. La massima altezza del piano di appogegio del let-
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to si ottiene con 1 membri 10 in posizione verticale, mentre
1'altezza minima si ha quando i membri 10 sono abbassati in
posizione orizzontale o quasi {come 1illustrato in FIG. 2).
Ruotando contemporaneamente i membri 10, la struttura & si
muove parallelamente a sé stessa con giacitura orizzontale.
Ruotando in modo diverso i due membri 10 la struttura & vie-
ne inclinata {come illustrato con linea a tratti in FIG. 1)
nel modo voluto.

Per vincolare longitudinalmente la struttura & & prevista
un'asta 6 incernierata con una propria estremitd ad una e-
stremitd della struttura 4 e con l'altra propria estremita
alla base 2 in un punto preferibilmente il pit lontano pos-
sibile dalla detta estremita della struttura 4.

Il trovato comprende, per ciascun membro 10, un mezzo di
guida 20 fissato alla base 2, il quale definisce una pista
fissa che si sviluppa su un pianc verticale.

E' inoltre prewvisto, per ciascun membro 10, un mezzo cursore
30 vincolato al mezzo di guida 20 con possibilita di scorre-
re lungo la pista di gquesto.

Secondo la forma realizzativa illustrata nelle figure, ogni
mezzo di guida 20 comprende due piastre 21 verticali e lon-
gitudinalli, parallele tra loro e fissate alla base 2 a fian-
co dei bracci 11; su dette piastre 21 sono Tricavate rispet-
tive aperture passanti 22, aventi larghezza costante, svi-

luppantesi secondo un determinato percorso, uguali tra loro
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e disposte simmetricamente, che definiscono la detta pista
fissa. Ogni mezzo cursore 30 comprende un albero 31, tra-
sversale e orizzontale, alle cui estremitd sono imperniate,
folli, rispettive rotelle 32 impegnate scorrevolmente nelle
aperture 22.

E' inoltre previsto, per ciascun membro 10, un mezzo che
vincela il mezzo cursore 30 al membro 10. Ogni mezzo di wvin-
colo comprende un secondo mezzo di guida 40 che definisce
una pista solidale al membro mobile 10; in particolare detto
secondo mezzo di guida 40 comprende una pista rettilinea di-
sposta allineata o un poco inclinata con 1'asse longitudina-
le del membro mobile 10; in dettaglio ogni mezzo di guida &40
comprende due rotaie 43 con sezione a C, ciascuna fissata ad
un rispettivo braccio 11 del membro mobile 10, disposte sim-
metricamente tra loro, c¢he definiscono 1la pista del mezzo
40,

Il mezzo cursore 30 & vincolato al mezzo di guida 40 con
possibilita di scorrere lungo la pista definita da questo e
contemporaneamente lungo la pista del mezzo di guida 20. A
tale fine, all'albexro 31 sono imperniate altre due rotelle
folli &4, poste a fianco e all'esterno delle rotelle 32, im-
pegnate scorrevolmente nelle rotaie 43 mentre le rotelle 32
sono impegnate nelle aperture 22.

Per spostare ciascun mezzo cursore 20 e per determinarne la

posizione lungo la pista fissa 22 di ciascun mezzo di guida
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20, sono previsti mezzi 50 atti a fornire una forza applica-
ta al mezzo cursore 30. Questi mezzi 50 sono definiti da un
tirante a lunghezza variabile agente tra due punti di cui
uno 51' applicato al mezzo cursore 30 e l'altro 51" applica-
to alla base 2.

In particolare, il tirante 50 & definito da un attuatore (di
tipo noto) azionato elettricamente e comprendente wuno stelo
telescopico 52 che si allunga e si accorcia dietro 1'azione
di un moto riduttore elettrico 53.

Secondo la forma realizzativa illustrata, ogni tirante 50 &
incernierato, con un'estremita, alla base 2 in un punto 51"
posto ad un livello (altezza dal pavimento) vicino al livel-
lo dell'asse A delle cerniere 12, mentre l'altra estremita &
incernierata ad un punto 51’ mediano posto sull'albero 31.
Ciascun membro 10 & azionato in rotazione mediante un ri-
spettivo mezzo 50 ed entrambi questi mezzi 50 sono applicati
alla base fissa presso il piano mediano e trasversale del
letto. Sono tuttavia possibili altre forme di attuazione in
cui la correlazione geometrica tra i mezzi 50 e gli organi
del telaio di supporto 5 & diversa; ad esempio, i mezzi 50
possono essere vincolati tra la struttura & e il mezzo cur-
sore 30, oppure essere azionati a spingere anziché a tirare.
Variando la lunghezza di unc stelo 52, si produce lo scorri-
mento del mezzo cursore 30 lungo le aperture 22 (pista fis-

sa) e questo movimento produce la rotazione del membroe mo-
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bile 10 attorno all'asse A e il contemporaneo scorrimento
del mezzo cursore 30 lungo le rotaie 43 (pista mobile).

In ogni punto della pista fissa 22, la tangente al percorso
seguito dal mezzo cursore 30 lungo questa pista 22 forma con
la forza applicata al mezzo cursore 30 (la cul direzione
passa per i due punti 51' e 51" e il wverso & diretto dal
punto 51' al punto 51"} un angolo minore di un angolo retto.
Inoltre questo angole & tale che la proiezlione della detta
forza sulla tangente al percorso & concorde con il verso
della rotazione che il membro 10 compie per sollevare la
struttura 4&; in altre parcle la detta proiezione della forza
ha un verso favorevole al scllevamento della struttura &.
Inoltre la stessa tangente al percorso definito dalla pista
fissa 22, in ogni punto di questa, & inclinata diversamente
dalla tangente al percorso seguito dal mezzo cursore 30 lun-
go la pista mobile 43.

In FIG. &4, il percorso definito dalla pista fissa 22 & indi-
cato con P', mentre con P" & indicato il percorso definito
dalla pista mobile 43; con F & indicata la forza applicata
al mezzo cursore 30 da parte del tirante 50; con F' & indi-
cata la proiezione di ¥ sulla tangente al percorso P', ossia
sul percorso P’ stesso, dato che nel tratto illustrato P' &
rettilineo; 1l'angolo (a) definito tra F e P' & minore di
90°, come sopra illustrato.

Essendo (a) minore di 90°, la componente F' della forza F
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e maggiore di zero ed & diretta grossomodo verso l'alto, os-
sia & atta a fornire al membro 10 una forza che si oppone
alla spinta che il pesoc della persona e della struttura sca-
ricano sul membro 10.

Diminuendo la lunghezza del tirante 50, il mezzo cursore 30
risale lungo la pista 22 e contemporaneamente scorre lungo
la pista 43 avvicinandosi alla cerniera 12; cidé produce il
sollevamento del membro 10 e quindi il sollevamento della
rispettiva estremita del telaio superiore 4; aumentando in-
vece la lunghezza del tirante 50 si ottengono movimenti in-
versi.

Ad ogni lunghezza del tirante'SO corrisponde quindi una uni-
voca posizione del mezzo cursore 30 lungo la pista fissa 22
& a questa posizione corrisponde una univoca posizione geo-
metrica (inclinazione) del membroc mobile 10.

Nel progetto del letto, al variare della geometria degli or-
gani che lo compongono, i valori geometrici della pista fis-
sa e di quella mobile possono essere determinati in modo da
aversi una forza F la piu costante possibile durante il sol-
levamento della struttura 4. Ad esempio, nella forma realiz-
zativa illustrata nelle figure 1 e 2, ove la forza F prodot-
ta dal tirante 50 ha direzione sostanzialmente orizzontale e
questa direzione passa relativamente molto vicino all'asse
di cerniera A, si hanno ottimi risultati prevedende per la

pista fissa 22 un tratto inferiore sostanzialmente rettili-
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neo e inclinato di circa 45° verso l'alto e verso la zona

mediana del letto, un tratto superiore sostanzialmente oriz-
zontale e un tratto intermedic arcuato che raccorda il trat-

to inferiore con il tratto superiore.

peso che grava sul

La forza F necessaria a bilanciare il

membro mobile 10 risulta cosi piuttosto costante; in parti-

colare viene vantaggiosamente superato il carico che grava

sul letto quando questo & in posizione abbassata; posizione

questa che usualmente, nei letti di tipo noto, richiede ai

mezzi motori sforzi molte elevati e quindi richiede una po-

tenza elevata.

Grazie al presente trovato pur essendo relativamente bassa

la forza che il mezzo 50 & capace di fornire si 7riesce u-

gualmente a portare 1l letto in posizione sollevata.

In sintesi il presente trovato permette di realizzare un
letto che raggiunge gli scopi indicati in preambolo.
RIVENDICAZIONI

1. Letto con piano di appoggio regolabile, in partico-

lare per autoambulanze, comprendente una base (2) relativa-

mente fissa, una struttura superiore (4) che sostiene il

piano di appoggio del letto, ed un telaio di supporte (5)

della struttura superiore (&) comprendente almeno un membro

determina la posi-

(10) mobile la cui posizione geometrica
zione in altezza di almeno un punto della struttura superio-

re (&), caratterizzato dal fatto che comprende:
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neo e inclinato di circa 45° verso l'alto e verso la zona
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mezzi motori sforzi molte elevati e quindi richiede una po-

tenza elevata.

Grazie al presente trovato pur essendo relativamente bassa

la forza che il mezzo 50 & capace di fornire si 7riesce u-

gualmente a portare 1l letto in posizione sollevata.

In sintesi il presente trovato permette di realizzare un
letto che raggiunge gli scopi indicati in preambolo.
RIVENDICAZIONI

1. Letto con piano di appoggio regolabile, in partico-

lare per autoambulanze, comprendente una base (2) relativa-

mente fissa, una struttura superiore (4) che sostiene il

piano di appoggio del letto, ed un telaio di supporte (5)

della struttura superiore (&) comprendente almeno un membro

determina la posi-

(10) mobile la cui posizione geometrica
zione in altezza di almeno un punto della struttura superio-

re (&), caratterizzato dal fatto che comprende:
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- un mezzo di guida (20) che definisce una pista (22) fissa
rispetto alla base (2);

- un mezzo cursore (30) wincolato al detto mezzo di guida
(20) con possibilita di scorrere lunge la pista (22) 4di
questo;

- un mezzo di vincolo (40) che vincola il mezzo cursore (30)
al membro mobile (10);

- mezzi (50) atti a fornire una forza (¥F! applicata al mezzo
cursore (30) per determinare la posizione e lo spostamento
di questo lungo la pista fissa (22):

- ad ognli posizione del mezzo cursore (30) lungo la pista
fissa (22} corrispondendo una determinata posizione geome-
trica del membro mobile {(10);

- la tangente al percorso (P') seguito dal mezzo cursore
{30) lungo la pista fissa (22), in ogni punte di questa,
formando con la detta forza (F) un angolo fa) minore di un
angolo retto e tale che la proiezione della forza (F)
stessa sulla detta tangente sia concorde con il senso del
movimento che il membro mobile {10) compie per sollevare
la struttura superiore (4&4).

2. Letto secondo 1la rivendicazione 1, caratterizzato
dal fatto che detto mezzo di vincolo ({40) comprende un se-
condo mezzo di guida che definisce una pista (43} solidale
al membro mobile (10) e il mezzo cursore (30) & vincolato al

detto secondo mezzo di guida (40) con possibilita di scorre-
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re lungo la pista (43) di questo e contemporaneamente lungo

la pista (22) del primo mezzo di guida (20); inoltre la

tangente al percorso (P') seguito dal mezzo cursore (30)

lungo la pista fissa (22), in ogni punto di questa & incli-

nata diversamente dalla tangente al percorso (P") seguito
dal mezzo cursore {(30) lungo detta pista mobile {(43).

3. Letto secondo la rivendicazione 2, caratterizzato
dal fatto che:

- detto membro mobile ({10) & incernierato alla base fissa
{2} o alla struttura superiore (&) in guisa che la sua po-
sizione angolare sul piano verticale determina la posizio-
ne in altezza di una estremita della struttura superiore
(&),

- 1 detti mezzi (50) atti a fornire una forza (F) comprendo-
no un tirante a lunghezza variabile, azionato da forza mo-
trice, agente tra due punti (51') e (51") di c¢ui wuno ap-
plicato al mezzo cursore (30) e l'altro applicato alla ba-
se fissa (2);

- detto secondo mezzo di guida (20) prevede una pista so-
stanzialmente rettilinea (43) disposta allineata o un poco
inclinata rispetto all'asse longitudinale del membro mobi-
le (10).

4. Letto secondo la rivendicazione 3, caratterizzato

dal fatto che:

- che detto membro mobile (10) & disposto ad oscillare +tra
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una posizione sostanzialmente orizzontale e una posizione
sostanzialmente verticale e viceversa;
detto tirante (50) €& incernierato alla base fissa (2} in
un punto {51") posto ad un livello vicino al livello dello
asse (A) di cerniera (12);
il percorso (P') definito dalla pista fissa (22) prevede
un tratte inferiore inclinato di circa 45° sessagesimali,
un tratto superiore sostanzialmente orizzontale ed un
tratto intermedio arcuato che raccorda il tratto inferiore
con il tratto superiore.

5. Lettoc seconde la rivendicazicone 3, caratterizzato
dal fatto che comprende:
due detti membri mobili (10), clascuno comprendente una
coppia di bracci {(11) paralleli, solidali +tra loro e in-
cernierati con una estremita alla base fissa (2) o alla
struttura superiore (&) secondo unc stesso asse {(A) oriz-
zontale ¢ trasversale, e vincolati, con 1l'altra estremita,
alla struttura superiore {(4) o rispettivamente alla base
fissa (2), in guisa da poter scorrere lungo guide longitu-
dinali (13) solidali alla struttura superiore (&) o ri-
spettivamente alla base fissa (2), ciascun membro mobile
(10} essendo disposto a sostenere una rispettiva estremi-
ta della struttura superiore (4};
clascun membro mobile (10) essendo azionato in rotazione

mediante un rispettivo mezzo (50) atto a fornire una forza
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{F) ¢ questi mezzi (50) essendo applicati alla base fissa

(2} o alla struttura superiore (&) presso il piano mediano

del letto.
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