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TESTO_DELLA_DESCRIZIONE
Il trovate concerne una macchina pulitrice, particolar-
mente adatta per la raccolta e l;insaccamento delle fo-
glie cadute degli alberi, d'erba tagliata e/o d'altri
piceceli rifiuti di qualsiasi natura. Le caratteristiche
della macchina, ed i vantaggi che ne derivance, appari-
ranne evidenti dalla seguente descrizione di alcune
forme preferite di realizzazione, illustrate.a puro ti-
tolo di esempio, non limitativo, nelle figure dell'uni-
ca tavola allegata di disegno, in cui:~ la fig. 1 & una
vista in prospettiva della macchina nella versione sem-—
plificata; -~ la fig. 2 illustra schematicamente ed in
elevazione laterale, il dettaglio del gruppo di affer-
ramento e di traqurﬁo-canalizzazione dei rifiuti della
macchina d¢i figura 1; - la fig. 3 i1llustra schematica-
mente ed in elevazione laterale, una versione pid com-
plessa della macchina pulitrice secondo 1l trovato.

Dalle figure 1 e 2 si rileva che la macchina comprende
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un telaio 1 dotato lateralmente di almeno una coppia di
ruote gommate 2 c¢he appoggiano sul suoclo, dotato di una
coppia di stegole di controllo e guida 3 e di un motore
a scoppio 4 che provvede all'tazionamento dei vari ofga-
ni della macchina stessa e delle dette ruote 2 attra-
3
verso una trasmissione di moto 5 ed un gruppo 6 con-
trollato dall'operatore attraverso l'apposito comando
7. Nella parte antericore del telaio 1 & posta trasver-
salmente e girevole attorno al proprio asse, una spaz-
zola 8 dotata di file equidistanziate di denti 108 suf-
ficientemente flessibili, di acciaio e/o di adatta ma-
teria plastica. Le estremitad dell'asse della spazzéla 8
sonoe sos;enute da bracciVQ fulcrati in 10 al telaio 1 e
su unc di tali fulecri & previsto un riduttore od un va-
riariduttore di velocita 11 c¢he & collegato alla tra-
smissione di moto 5 e che mediante un'altra trasmissio-
ne 12 ad esenmpio del tipo a pignoni e catene od a pu-
legge e cinghie dentate, convenientemente incarterata
in uno dei braceci 9, porta il moto alla spazzola 8 che
deve poter ruotare a giusta velocitad nel sensoc indicato
dalla freccia F. Durante la fase di trasferimentc della
macchina, la spazzola 8 & mantenuta opportunamente sol-
levata dal suocloc, con fissaggio di almeno uno dei brac-
ci 9 ad una staffa 14 fissa al telaio 1. Quande la mac-

china lavora, la spazzola 8 tocca il suolo con un giu-
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sto grado di interferenza ché.pué ad esempio essere as-—
sicurato dall'abilitda dell'operatore di far oscillare
il telaio 1 attornoc alle ruote 2, mantenendec i bracci 9
fissi alla staffa 14. Diversamente, i bracci 9 possono
essere lasciati liberi ¢i oscillare attorno al fulcro
10 e possono appoggiare sul suolo per mezzo di una ruo-
ta tastatrice 15 coassiale alla spazzola, di diamétro
inferiore a quellec della spazzola stessé e sostenuta
folle da .uno dei bracci 2. Con l'avanzamento della mac-
china, 1 rifiuti vengono raccolti dalla spazzola rotan-
te 8 e da questa vengono spinti su una pala inclinata
16 che convoglia i rifiuti stessi nella parte iniziale
del ramo superiore di un trasportatore rettilineo 17 a
paiette trasversali flessibili e con pareti laterali di
contenimento fisse, oppure del tipo a noria, che & so-
stenuto dal telaio 1, c¢che & opportunamente inclinato in
senso longitudinale, in modo da sollevare i1 rifiuti e
che & motorizzato dal collegamento al motore 4 attra-
verso la trasmissione di moto 18 ed un eventuale ridut-
tore o variariduttore 19. Il trasportatore 17 marcera
ad unalvelocité tale da evacuare la quantita di rifiuti
che ciclicamente la épazzola gli alimenta. La velocita
dei componenti 8 e 17 potra essére fissa e prestabilita
in fase di progetto della macchina, oppure potra essere
eventualmente variabile attraverso i variatori in pre-
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cedenza detti. Per far si che la pala inclinata 16 non
si impunti sul suclo e che il suo bordo anteriore ri-
sulti sempre correttamente disposto in riferimento alla
spazzola, pud essere previsto che la stessa pala 16 sia
fulcrata trasversalmente in 20 all'incarteratura fissa
117 del trasportatore 17 e che la medesima pala 16 sia
collegata ai bracci 9 della spazzola per mezzo di biel-
le laterali 21 articolate c¢con le loro estremitad alle
parti intercollegate. Il ramo superiore del trasporta-
tore 17 come illustrato nella figura 1 & a cielo aper-
to, ma resta inteso che pud essere diversamente intuba-
to, in mode da evitere fughe dei rifiuti per effetto
del vento o per altre cause. Per far sl poi che 1 ri-
fiﬁti non rimangano attaccati ai denti della spazzola 8
e la intasino, pud essere previsto che 1 denti stessi;
prima di abbandonare la parte iniziale del trasportato-
re 17, cooperino con un pettine fisso 22 che pulisce la
spazzola e la mantiene in perfetta efficienza. Anche
questo componente, cosi come la pala inclinata 16, pud
essere interfulcrato alla carenafura del trasportatore
17 e collegato mediante biellette laterali ai bracci 9,
in modo che la sua posizione relativa alla spazzola ri-
manga invariata durante l'oscillazione dei bracci 9. I
rifiuti scaricati dalla parte terminale superiore del
trasportatope 17, vengono raccolti da una tramoggia 23
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ed indirizzati in un sacce S5 sostenuto aperto da un'ap-
posita struttura 24 fissata alle stegole 3 e dal telaio
1. La figura 3 illustra una variante di macchina che
differisce da quella precedentemente considerata per
l'impiego di un trasportatore 17 corte, che alimenta i
rifiuti nella parte iniziale di un trasportatore a co-
clea 25 anch'esso montate sul telaio 1, azionato dal
motore %, dotate di nervature 1ongifudinali interne e
fisse 125 per evitare la rotazione del materiale <che
viene sospinto dalla coclea 225 verso la bocca di sca-
rico dello stesso trasportatore, sulla quale & infilato
un sacco od un budello B di rete, di materia plastica o
dtaltro adatto materiale, chiusc ad una estremitad e
trattenuto sul corpo del trasportatore da appositi mez-
zi di frizione 26. Il materiale scaricato dal traspor-
tatore a coclea nel budello B, obbliga quest'ultimo a
sfilarsi progressivamente dal corpo dello stesso tra-
sportatore ed a formare una sorta di salame 5 che viene
trattenuto da un appoggic 27 fisso alle stegole della
macchina. Quande il salame S & 1lungo a sufficienza,
i'operatore lo chiude, lo stacca del budellco con una o-
perazione di taglio e richiude il budello stesso per la
formazione di un nucvo salame. Le palette del traspor-
tatore 17, nella curvatura attorno al rinvio superiore,
spingono i rifiuti verso 1l trasportatore a coclea e
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poi cooperanc con uno sbarramento 13 che evita fughe di
rifiuti attraverso il ramo inferiore dello stesso tra-
sportatore. Lo sbarramento 13 pud essere dotato supe-
riormente di un rullinoc folle c¢he pud essere scavalcato
con attrito volvente dalle palette flessibili del trg—r
sportatore 17. Diversamente lo sbarramento 13 pud avere
una .conformazione a pettine e le traversine del tra-
sportétore 17 possono avere anch'esse una conformazione
a pettine, il tutto in mcdo facilmente realizzabile dail
tecnici del ramo. Resta intes¢ che altri mezzi possono
essere adottati per garantire il.completo trasferimento
dei rifiuti al trasportatore a coclea 2% e per aséicu—
rare una giusta pressione dei rifiuti stessi in dire-
zione di quest'ultimo trasportatore. Resta infine inte-
so che alla macchina possono essere apportate numerocse
modifiche costruttive, riferite ad esempioc alla possi-
bilitada di rendere la macchina stessa completamente se-~
movente, con posto guida, di dotarla di mezzi di chiu-
sura automatica e taglio dei sacchi nella soluzione di
figura 3, di prevedere dei mezzi di sollevamento a di-
stanza dei bracci portaspazzola, 1l tutto per altro
senza abbandonare il principie informatore dell'inven-
zione, come sopra espostoc, come illustrato e come a se-

guito rivendicato.




RIVENDICAZIONI

1) Macchina particolarmente adatta per la raccolta
e l'insaccamento delle foglie cadute degli alberi, di
erbe recise o d'altri piccoli rifiuti di gqualsiasi na-
tura, caratterizzata dal comprenders su un telaio {1)
carrellato, semovente e predisposto per la guida a mez-
zo di stegﬁle {3) o con ruote sterzanti, almeno una
spazzola rotante e.cilindrica (8), posta trasversalmen-—
te alla direzione di avanzamento della stessa macchina,
dotata di file trasversali di denti flessibili che
spazzano il suolo e spingono i rifiuti su una pala in-
clinata (168) che convoglia i rifiuti stessi nella parte
iniziale di almeno un gqualsiasi’ adatto trasportatore
(17) motorizzato che porta i rifiuti in una stazione di
raccolta (24), preferibilmente d'insaccamento.

2) Macchina secondo la rivendicazione 1), in cui
la spazzola rotante (8) pud essere portata da bracci o-
scillanti (9), c¢on eventualmente tastatore (15) per
mantenere la stessa spazzola nel giusto grado di inter-
ferenzg gol suclo ed a tali bracci potendo essere col-
legata con appositi mezzi, 1la pala (16) che raccoglie 1
rifiuti e 1i canalizza verso i mezzi di trasporto (17).

3) Maccﬁina secondo le rivendicazioni precedenti,
in cui & previsto un pettine (22) per staccare dalla
spazzola (8) gli eventuali rifiuti che rimangono attac-
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cati ali suci denti e per scaricare tali rifiuti nei
sottostanti mezzi di trasporto (17).

4} Macchina secondo le rivendicazioni precedenti,
in eui i mezzi di +trasporto che raccolgono 1 rifiuti
canalizzati dalla pala inclinata {(16), comprendono un
trasportatore a palette (17) ¢d a noria, che scarica i
rifiuvti in una tramcoggia (23) di conveogliamento in un
sacco (S) sostenuto da un'apposita struttura (24-1)
posta a bordo della macchina.

5} Macchina secondo le rivendicazioni precedenti,
in cui il trasportatcore a.palette od a noria (17) ha
lunghezza sufficiente per scaricare 1 rifiuti nella
parte iniziale di un trasportatore a coclea (25) sulla
cui bocca di scaerico &-infilato il sacco od il budello
(B) trattenuto da appositi mezzi di frizione (26), es-
sendo previsti dei mezzi (27) per sostenere 1l sacco in
fase di riempimente e di allontanamente progressivo
dalla bocca di scarieo del trasportatore,

6) Macchina pulitrice per la raccolta di foglie od
altri piccoll rifiuti, realizzata pid. in particolare,
in tutto o0d in parte come descritto, illustratoc e per
gli scopl sopra esposti.
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