occanoa] POPIS VYNALEZU | 224 869
""" | K AUTORSKEMU OSVEDCENi [
R 60

(23) Vystavni priorita <
(22) Phihlasens 05 08 &1 G I €7 B 23 < 25722

(21) Py 5921-81

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 27 05 83

A OBJEVY (45) Vydano 01 08 85

(75)
Autor vynélezu LANG PRAVDOMIL ing.,JESENICE

BLAZEK VITEZSLAV inz.
PEBENKA K\REL ing.
_ZBIENY JAROKIR ing.CSc.,FRAHA

(54)  Zapojeni diferen®niho &lenu pro Fizeni vietena v rychlostnf a polohové vazbs

Vynélez se tyké zspojeni diferendniho &lenu pro fizeni otdlek a polohy vietena

obrébéciho stroje pii &islicovém Fizeni.

Jednou ze zédklesdnich funkei p¥i dislicovém Fizeni obrdb&cich strojli je zestaveni
vietena v orientovaném bod¥ a jeho pripadné natéleni do dal3ich zédanych poloh.
Dosud znémé zplsoby nastaveni polohy vietena do po¥adovené polohy se provédéji bud
sloZitym strojnim za¥fizenim a mechanickou aretaci{ nebo dvéma pohony viretena. Jeden
pohon Jje vykonové dimenzoveny a Jje urden pro otadeni vietena v rychlostni vazb&. Druhy
pohon je ur&en pro nastaveni vietena do orientoveného bodu 2 jeho pifipadné netéaleni
v polohové vazbd. V tomto pripad® se oba pohony piripojuji k vietenu specidlnimi pPevo-
dovymi spojkami. Tyto zplsoby rizeni otédek vietena meji zna¥né nevyhody. U prvého
uvedeného zplscbu to Jje sloZity eretadni mechanismus, ktery vyZaduje znedné komplikovany
zésah do mechanické konstrukce prevodovky a vieteniku obrébéciho stroje. Ovlddéni ate-
te&nfho mechanismu je provédéno slofitym ¥{dicim elektronickym obvodem, ktery musi
pomoci odm&¥ovaciho &idla nastavit vieteno pomalym otéfenim do velmi té&sného okold

orientoveného bodu a vyslat signdl ke spudténi aretaénfho mechanismu.

Dal¥f{ nevyhodou tohoto zpisobu aretace je, Ze neumo¥nuje z principidlnich ddvodd

natdden{ vretena do daldich poZadovanych poloh.
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U druhého uvedeného zpisobu je hlavni nevyhodou potfeba druhého regulagniho
servopohonu a slo%ité prevodové spojky s vymezenim vile v pievodech. Tfmto usporddénim
vznikaj!l ndrodné zésehy do mechanického usporédéni obréb&ciho stroje, které znemenaji
zvyseni ceny stroje. Z hlediska ¥fdictho systému predstavuje toto usporddéni znatné
komplikece p¥i prechodu z $fzeni jednoho pohonu na ¥fzenf druhého pohonu.

Tyto nevyhody odstranuje zapojeni diferen®nfho &lenu pro Ffzenf vietena v rychlostni
a polohové vazbd podle vyndlegzu. Podstata vyndlezu spolivé v tom, ¥e sériovy vystup
F{dictho obvodu je spojen se sériovym vstupem difereninfho &lenu, JjehoZ nulovy vystup
je spojen s nulovym vstupem ¥fdiciho obvodu. Smérovy vystup Fidiciho obvodu je spojen
se smérovym vystupem pams¥ového vystupu. Mikrointerpolétofovy P{dic{ impulsni{ vstup
¥{dicftho obvedu Je spojen s Pfdicim impulsnim vystupem mikrointerpolétoru, jehoZ
zneménkovy vystup je spojen s mikrointerpoldétorovym zneménkovym vstupem ¥{diciho
obvodu. Sm&rovy vystup Ffdictho obvodu je spojen se smdrovym vstupem frekven¥né-enelogo-
vého prevodniku, jeho¥ frekvendni vstup je spojen s frekvenénim vystupeﬁ data frekvené-
ntho prevodniku, jehoZ nastavovaci vstup je spojen se soultovym vystupem souStového
hradla. Prvnf mezni vstup soudtového hradla je spojen s meznim vystupem nédsobiciho
obvodu, JjehoZ hodnotovy vstup je spojen s hodnotovym vystupem diferen&nfho &lenu.
Povelovy vystup diferendniho &lenu je spojen s pitkazovym vstupem Tadide, jehoZ prvni
informedni vstup je spojen s prvnim informaénim vystupem pem&¥ového obvodu, JjehoZ
druhy informe¥ni vystup je spojen s druhym informednim vstupem redide. Rfdici vystup
radide je spojen s nestavovacim vstupem nésobiciho obvédu, jeho% vyndsobeny hodnotovy
vystup je spojen s hodnotovym vstupem date frekventniho pfevodniku, jehoZ hradlovaci
vstup je spojen s hradlovacim vystupem Yedife., Prikezovy vystup radile je spojen
s piikezovym vstupem d¥lide, jeho¥ odm¥Povaci impulsni vystup je spojen s odm&¥Fovacim
impulsnim vetupem Pfdicfho obvodu. Plnfeif vstup ¥fdicfho obvodu Jje epojen & plnfcim
vystupem plnicfho obvodu, jehoZ blokoveci vstup je spojen s hradlovacim vystupem
redide. Nuloveci vystup fadile Jje spojen s nulovacim vstupem difepenéniho ¢lenu. Mezni
vystup diferen¥ntho &lenu je spojen 8 druhym meznim vstupem souftového hradls. Datovy
vstup diferentniho &élenu Jje spojen s detovym vstupem pam&¥ového obvedu, s datovym
vstupem mikrointerpoldtoru, s cbousmirnym detovym vyvodem zepojeni a s diagnostickym
vstupem Pedie. Povelovy vystup Fadife je spojen s Fidicim vsiupem frekventnd analogo-
vého prevodniku, jeho% enslogovy v¥stup je spojen s iF{dicim vstupem zepojeni. Povelovy
vetup zepojeni je spojen s povelovym vstupem diferenénfho &lenu, s povelovym vstupem
pam&tového obvodu, s povelovym vstupem mikrointerpolétoru, a s povelovym vetupem FadiZe.
Impulsnf vstup Padile Jje spojen s\bdméfovacim vstupem d&lile a s odm&¥ovacim vstupem
zapojeni. Synchronizadn{ vstup zapojeni je spojen s odm&Fovacim synchronizadnim vstupem
fadie, JjehoZ blokovaci vstup Jje spojen s blokovacim vétupem zapo jen{. Hldsicf vstup
zapojeni Jje spojen s hldsicim vstupem Fadife, JjehoZ informa&ni vy¥stup Je spojen

s informednim vystupem zapojeni. Adresovy vstup zapojeni je spojen s adresovym vstupem
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diferenénfho ¢lenu, s adresovym vstupem paméiového.obvodu, s edresovym vstupem i*adile e
s edresovym vstupem mikrointerpolédtoru. Tektovaci vstup mikrointerpoldtoru je spojen

s taktovacim vystupem Zasové zdkledny, s tektovacim vstupem data frekvenéniho pievodniku,
s tektovecim vstupem plnicfho obvodu a s taktovacim vstupem #{dictho obvodu. |

Zepo jeni éiferenéniho ¢lenu pro ¥fizeni vietena v rychlostni a polohpvé vazbdé mi
¥adu vyhod, z nichZ nejhlevnéjsdi tkvi v tom, Ze umoZnu je fidit otdeky vretena, Jjeho
zastaveni v orientovaném bodé e pfipadné del3{ definované natoleni, pouze pomoci jednoho
vykonového pohonu, bez dalsich pomocnych aretalnich mechanismd, ﬁsporou nespolehlivého
mechanického aretanfiho mechanismu a del38iho reguladntho pohonu s pifevodovou spojkou se
dosghne vyraznych Uspor na materiflu a pracnosti obréb&cfho stroje. VyuZiti p¥inese
podstatné zvySeni ridicich a reguladnich peremetrd stroje, jako je mo%nost zastaveni
v orientoveném bod® a nédsledné ¥fzeni v polohové vazb® p¥i libovolném prevodovém stupni,
zkrdceni doby potiebné pro zastaveni v orientovaném bodé a jemn& j8f nastavenf polohy
p¥i polohovém #{izeni. Vzhledem k tomu, Ze mechanickd &dst potfebnd pro zestaveni v orien-
tovaném bodé prekticky odpadé & celd problematike se prenddf do vhodné nevrieného dife-
ren&nfho ¢lenu realizoveného na elektronickych obvodech, stoupd spolehlivost celkového
uspoiddéni e klesajf néroky ne udribu, opravy a servis.

Diferenéni &len Jje reSen prehlednym universdlnim zplsobem, coZ usnadnf pouZit{ u nej-
rizn& j81ich typd obrébé&cich stroji. Tim vzristd sériovost vyroby tekového &lenu a klesaji
jeho vyrobni nékledy.

Prikled zepojeni diferenénfho &lenu podle vyndlezu Jje znézornén na vykrese,

v blokovém schemetu.

Jednotlivé bloky je moZno charaskterizovat takto:
Kidict obvod 1 je vytvoren z logickych prvkd kombina¥nfho a sekven&ntho cherakteru a
slouZ{ k vytvéd¥eni potiebné posloupnosti piri¥itacich nebo odeditacich impulsli pro #fze-
n{ diferenénfho &lenu 2. Diferenéni &len 2 je tvoi‘en reversibilnim &itafem doplnénym
pomocnymi obvody pro zépis s vysldni potfebnych informeci, Pamé%ovy obvod 3 Jje vytvo-
fen z klopnych obvodd typu D a uchovévé zedané pomocné informace; souddsti tohoto obvodu
je dekoder pro vyhodnoceni dileZitych informecf{. Mikrointerpoldtor 4 je obvod &itaeové~
ho'iypu s pamét{ a slouZf k pfevodu zedenych dde ji ne’ pulsy, které gemeruje rovnom&rné
v danych &asovych intervalech. DELiZ 2 je reeslizovén &{talem s proménnou délkou ¥{ténf,
ktery d&l{ vstupni odmé¥ovact impulsy.
Pinici obvod 6 je tvoifen Pizenym hradlem pfes které se vysfld série impulsi do ¥fdictfho
obvodu J. Nédsobic{ obvod T slouf{ k vynésobeni vstupniho ddaje z diferendnfho &lenu 2
koeficientem podle zadéni z #adile 8. Obvodové.Je realizovén logickou sfitf vytvofenou
pomoci pemétf typu PROM, Redi& 8 ¥#{df vzéjemnou ¥innost jednotlivych obvodd zepo jenf.
" Je vytvoFen z logickych prvkd kombinadntho a sekveninfho cherakteru. Lesovd zédkledne ]
Jje tvorena presnym generdtorem impulsi e d¥lile pro vytvoFenf vZech potiebnych frekven-
c¢i{ pro Jednotlivé obvody zepojeni.
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SouZtové hradlo 1O Je vytvoreno z logického obvodu, které realizuje logickou
funkei soudet. Frekven¥né analogovy pievodnik 11 pievddi vstupni pulsni informeci na
snelogovy signél Jehof velikost je UmErnd velikosti frekvence vstupnich impulsd, Tento
pfevodnik Jje realizovén anslogovym integrainim %lénkem. Data frekven¥nf prevodnik 12 :
slouZi k pirevodu vstupni informace zadané v &islicové parasleln{ formé ne pulsn{ infor- '
maci, jeji% frekvence vystupnich impulsi je Umdrnéd hodnot¥ vstupni &fslicové informace.
Jednotlivé bloky jsou zapojeny takto: Sériovy vystup 108 ¥idictho obvodu L je spojen se
sériovym vstupem 204 diferenfnfho &lem: 2. Nulovy vystup m diferen¥nfho &lenu 2
Je spojen & nulovym vstupem 105 ¥fdicfho obvodu L, JjehoZ sm&rovy vystup 104 Je spojen
se smirovym vystupem 304 pamstového obvodu 3. Mikrointerpoldtorovy r#fdici impulsni
vstup 10} ¥{dictho obvodu ] Je spoJexi s Fdicim impulsnim vystupem 406 mikrointerpold-
toru 4. Znaménkovy vy¥stup 405 mikrointerpoldtoru 4 Jje spojen s mikrointerpolétorovym
zneménkovym vstupem 103 #{diciho obvodu L. Sm¥rovy v¥stup 109 #fdictho obvodu 1 Je
spojen se smérovym vetupem 1102 frekven¥n¥ enelogového prevodniku )1, Jjeho# frekvendni
vatup 1101 Je spojen s frekveninim vystupem daeta frekveninfho prevodniku 12 jehoZ
nastavovaci vstup 1203 je spojen se sou¥tovym vystupem 1003 sou¥tového hradle 190.

Prvn{ mezn{ vstup LO01 hradla )JO je spojen s meznim vystupem 704 nésobictho obvodu Z.
Hodnotovy vstup 701 nésobiciho obvodu 7 je spojen s hodnotovym vy¥stupem 206 diferend-
niho ¥lenu 2. Povelovy vystup 208 diferendnfho ¥lenu 2 je spojen s p¥{ikazovym vstupem
801 redile 8. Prvni informe¥ni vstup 802 Fadi¥e 8 jJe spojen s prvaim informednim
vystupem 305 pem&tového obvedu 3, jeho? druhy informs¥nf vystup 306 je spojen se
druhjm informednim vetupem §03 redife 8. Kfdicl vystup §l5 redile § je spojen s naste-
vovacim vstupem 702 nésobicfho obvodu Z. Vyndsobeny hodnotovy vystup 703 nésobictho
obvodu J Je spojen s hodnotovym vstupem 1202 date frekvendniho pievodniku 12, JehoZ
hredlovaci vatup 1204 Jje spojen s hradloveeim vystupem 8l) redile 8, Pifkazovy vistup
8lJ radile 8 je spojen s piikezovym vstupem 502 d¥lile 5. Odm&¥ovact impulsnf vystup
203 a¥li¥e 3 je spojen s odm¥tovacim impulsnim vstupem 102 #fdicfho obvodu d¢ Flnict
vstup J&Q ¥{dictho obvodu L je spojen s plnicim vystupem §03 plniciho obvodu §. Bloko-
veci vatup §02 plnicfho obvodu § Jje spojen s hradlovacim vystupem §1] tedide 8. Nulovect
vystup 809 redife 8 je spojen s nulovacim vstupem 205 diferen¥nfho &lenu 2.'Mezni
vystup 209 diferendnfho &lenu 2 Jje spojen se druhym meznim vstupem 1002 sou¥tového
hredle 10. Datovy vatup 20] diferendntho %lenu 2 je spojen s datovym vastupem 301 pamd-
Tového obvodu 3, s datovym vstupem 401 mikrointerpolétoru 4, s obousmdrnym datovym
vyvodem 31 zapojeni a s diegnostickym vstupem §L0 redi¥e 8. Povelovy vystup Sl6 Je
spojen s ¥{dicim vstupem 1103 frekventn¥ enelogového prevodniku 11, JehoZ anslogovy
vistup 1104 Je spojen s ¥fdicim vstupem 38 zapojeni. Povelovy vetup 52 zapojeni Je
spojen s povelovym vstupem 202 diferentntho &lenu 2, s povelovym vatupem 302 pamétového
obvodu J, s povelovym vatupem 402 mikrointerpoldtoru 4, a & povelovym vstupem 804
fadide 8. Impulsn{ vstup _Qu Fedite 8 je spojen s odm¥Fovacim vstupem 501 d¥liZe 5 a

s odmSrovecim vstupem 54 zepojenf, jehoZ synchronize&ni vstup 55 je spojen s odmdfovecim
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synchronizetnim vstupem 806 Fadile 8. Blokovec! vstup 807 radife 8 je spojen s blokove-
cim vstupem 56 zapoJjeni, jehoZ hldsici vstup 57 Jje spojen 8 hlésicim vstupem 808
fadife §. Informadni vystup §l4 Fedile 8 Je spojen s informednim vystupem 59 zepojeni.
Adresovy vstup 23 zapojeni je spojen s adresovym vstupem 203, diferenéniho &lenu 2,

s adresovym vstupem 303 pem$¥ového obvodu 3, & adreéovym vstupem 805 redile 8, =&

8 adresovym vstupem 403 mikrointerpolétoru 4. Taktovac{ vstup 404 mikrointerpolédtoru

4 Je sppjen 8 taktovacimlﬁjéiupem 901 &esové zdkladny g, s taktovqgim vatupem 1201

deta frekveniniho prevodniku )2, s taktovacim vstupem §£01 plnicicho obvodu § & 8 tekto-
vacim vstupem 107 ¥{fdicfho obvodu 1. ’

Funkce zapojeni Je popséng pro zajisténi t¥{ zdkladnich ﬁkonﬁ, a to pro Pizeni-
otd¥ek vietena v rychlostni neboli otélkové vazb¥, pro zastaveni vietena v orientovaném

bod& se soudasnym uzavienim polohové vazby a pii otdfeni vietena v polohové vazbd.

PFri rizeni otéfek vietena v rychlostnf{ neboli otélkové vazb& se z obousmérného
datového vyvodu 51 zepojeni zeddvd do detového vstupu 201 diferenéniho &lenu 2
hodnota otdfek pohonu vietena. Tato hodnota se zapfSe do diferendntho &lenu 2 p¥ikezy.
vyslanymi z povelového vstupu 52 zapojenf & z edresového vstupu 53 zapojenf. Piikezy
pfichéz{ na povelovy vstup ggg»difefenéniho ¢lenu 2 & na adreéovy‘vstup 203 diferentniho
%lenu 2. Obdobnym zpisobem se zapi3e informece o poZadoveném sméru toleni mo zafazent
prevodového stupnd. Teto informace pfichdzi z obousmérného datového vyvodu 31 zapojeni
ne datovy vstup JO1 pamé%ového obvodu 3. Prikezy se vy3lou z povelového vstupu 52
e adresového vstupu 53 zepojeni na povelovy vstup pamstového obvodu ; a na adresovy
vstup 303 paméiovéhd obvodu 3. Zedend informece o sméru tolenfi se piivédl ze smérového
vystupu 304 pamé%ového obvodu 3 na smérovy vstup 104 i#fdictho obvodu L. Ze smérového
vystupu 109 #{dictiho obvoé; 1 se ddle vysild zadanéd informace na sm&rovy vstup 1102
frekventné anelogového prevodniku ]Jl. Touto informeci se urfuje polarita snelogového
signélu vysflaného z enalogového vystupu Ll104 frekven¥né anelogového prevodniku 1l
pres Fidici vystup 58 zapojeni do oté4fkového reguldtoru pohonu.

Pi{kezem z prvntho informednfho vystupu 305 pemg¥ového obvodu 3, ktery pirichézi
na prvni informa¥ni vstup 802 ¥adi¥e 8 se informuje »#di¥ 8 o po¥sdoveném ¥{zeni
vietena v rychlostni neboli otélkové vazbd. Ne zdklad¥ této informece Fadié 8 vydle
z ¥#{dictho vystupu 815 pfikazvna nastavoveci vstup 702 nésobictho obvodu J k nésobeni
koeficientem 1.

Pifkezem z druhého informednftho vstupu 306 pamé%ového obvodu 3 pfichézejicim
ne druhy informaéni vstup 803 Fedife § se informuje #adil 8 o po¥edoveném pievodovém
stupni.'Signélem z hlédsictho vstupu 57 zapoJjenf, ktery piichédzf na hlédsfci vstup
808 radile 8 se informuje Fadil & o skutelném zarazgném pievodovém stupni. V p¥ipeds,
¥e tadil 8 vyhodnoti, %e Zddeny prevodovy stupen je shodny se skutedn& zefazenym -
prevodovym stupn¥m, potom se deta frekveninim prevodnikem 12 prevédf &islicovd hodnbta
oté¥ek vysf{lend z hodnotového vystupu 206 diferen¥nfho ¥lenu 2 pres nésobfci obvod 7
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na hodnotovy vstup 1202 data frekvendntho pfevedniku 12 ne odpovidejic{ frekvenci
v§stupniho pulsnfho signélu. Vystupni pulsni signél z frekveniniho vystupu 1205 data
frekvendniho prevodniku )2 se ddle vede do frekveninfho vstupu 110l frekven&né snelogo-
vého pievodniku 11, ve kterém se pFevddf na analogovy signél.

Maximélni moZné ¥iselnéd hodnota zedend na hodnotovy vstup ],_2_92 data ffekvenéniho
prevodniku 12 Jje 4095. P¥i tomto =zadéni se z ridiciho vystupu 58 zapojeni vysild
maximdlni hodnota anslogového signdlu a pohon vretene pi*i tomto buzeni doséhne své
meximélnt otélky.

V piipadd, %e iFedi § vyhodnoti, Ze Zédeny pievodovy stupen neni shodny se skutelns
zaiazenym prevodovym stupndm, potom se zablokuje p¥ikazem z hredlovaciho vfstupu §ll
fadi¢ 8 na hradlovact vetup 1204 deta frekvenfniho pFevodniku J2 pifevod &{selné
hodnoty zeddvané ne hodnotovy vstup 1202 deta frekventntho prevodniku 12. Uvedenym
pfikezem se v date frekven®nim pievodniku 12 nastavi rovn&% re¥im, p¥i kterém se
z frekveniniho vfetupu 1205 deta frekven®niho pievodniku 12 vys{lé pulsni signdl o frek-
venci odpovidejici tzv. Fadicim ot 4kém,

Po vyhodnocenif, %e skute¥né otéd¥ky, pohonu vietena odpovidejf poZadovené hodnoté
Yedicich otéfek, zaiadl Fredici mechanismus poZadovany prevodovy stupen & jeho zsrazent
hlédsf zp&tn® na hlédsici vstup §08 radile 8. Raats 8 po nédsledném vyhodnoceni souhlesu
%¥4daného pievodového stupnd se skutedné zeiazenym pievodovym stupném, odblokuje normélni
pfenosovou &innost data frekven®niho prevodniku 12.

P¥{kazem na blokovacim vetupu 36 zapojeni, ktery piechézi na blokovaci vstup 807
radi¥e § je moZno otdlky vietena zestavit. '

Aby se zajistilo zestaveni vietena v orientoveném bodZ a jeho natodeni v polohové
vazbd, je vieteno vybaveno pulsnim snime¥em dhlu natodenf v¥etena. Pulsn{ snima¥ ‘hlu
natodeni vydle p¥*l Jedné otddce vietena n - odm&¥ovacfch pulst a Jeden tzv. nulovy
‘pule. Funkece zepojeni p¥i zestaveni v orientovaném bod& Je ndsledujici:

Informace o poZedovaném zastaveni v orientovaném bod¥ se zeddvd pies datovy vstup -
301 do pamétového obvodu 3 z %ehoz prvniho informe&niho vystupu J05 se ddle teto infor-
mace vysfld na prvn{ informa&ni vstup §02 redile 8.

Na zéklad® této informece se vynuluje diferen¥ni &ital 2 a to impulsem vyslanym
z nulovectho vystupu 809 FediZe 8 na nulovaci vstup 205 diferenintho ¥lenu 2. Soulasn¥
se zadé z ¥{dictho vystupu 815 ¥adife 8 na nastavovsci vstup 702 nésobictho obvodu J
prisludny nésobic{ koeficient pro prfslulny zetezeny prevodovy stupen. Déle se z bloko-
veciho vystupu 812 fadile 8 odblokuje pres blokovecf vstup §02 plnici obvod &, ktery
ze svého plnictho vy¥stupu §03 zelne vysf{lat impulsy ne plnici vstup JO6 Fadictho obvo-
du 1. Ze sériového vyétupu 108 #{dicfho obvodu se tyto impulsy pﬂvé&éji na sériovy
vetup 204 difereninfho &lenu 2 ve kterém zplsobi postupné zvét&ovdm‘. hodnoty.
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Po dosa¥eni po¥adovené hodnoty plnéni v difereninim &lenu 2 se vyéie povel z pove-
lového vystupu 208 diferentniho &lenu 2 na prikazovy vetup 801 redile 8 k zastaveni
plnéni diferenéniho &lenu 2,

V nésledujfci fdzi vyhodnocuje ¥adi® 8 z odm&fovacich 1n§)ulsﬁ pi‘ich‘éze.jicich
2z odm&Fovacfho vstupu 54 zepojeni na impulsni vstup 817 Padile 8 stav, ktery nestane
kdy% otd¥ky vietena klesnou pod hodnotu pifpustnou pro zestavenf pii Jedné otdlce.
Nastane-l1 tento stav dekd Fedi¥ 8 déle na p¥ichod prvniho nulového pulsu, ktery se
vysilé z synchronizaéniho vstupu 55 zapojeni na odm&fovec{ synchronizeini vstup 806
Yedile 8. Po pi#fchodu nulového pulsu vySle ¥adil 8 ze svého piikezového vystupu §13
piikez pies pf':fkazovy vstup 502 d8like 5 k prichodu odmEfovacich impulsd z odm&iovaciho
vstupu 54 zapojeni pies odm&fovaci vstup ﬂ’l d&lite 5. D&1i& 5 d¥l{ pulsy predem ste-
novenym koeficientem a ze svého odm&fovaciho impulsniho vystupu 503 vysild vyd&lené
odmdtovac! pulsy na odm¥tovaci impulsni vetup 102 .i‘idiciho obvodu J.

Timto p¥isunem tzv. vyd¥lenych odméfovacich pulsl pPes PFidici obved ) do diferend-

niho &lenu 2 se hodnote diferenniho &lenu 2 za&ne postupné zmendovat.,

Redi& 8 &ekd nyni na pifchod druhého nulového pulsu. P¥i pFifchodu tohoto druhého
nulového pulsu je hodnotovy vystup 206 diferendnfiho &lenu 2 roven hodnoté k - E, kde
D je polet odm¥fovacich impulsd mezi prvnim a druhym nulovym puslem, § Je déliZi pomér
v d¥1i%i 5 a k Je vychozf hodnota diferentniho &lenu 2 pro zastavegi v orientovaném
bod%. Redi® 8 vysle opét ze svého nuldvac:(ho vystupu 809 impuls na nuloveci vstup 205
diferentnfho &lenu 2

=)

nulovaciho impulsu vy3le ¥adil § pi*ikaz ne piikazovy vstup 5_Qg1déliée 5 k piimému

ktery se nulovacim impulsem vynuluje. Soutasné s vysldnim tohoto

prichodu odm¥ifovecich impulsd z odm&Foveciho vstupu 24 zapojeni na odm¥iovaci impulsni
vsetup J02 ¥idictho obvodu L.

Vynulovénim diferen®nfho &lenu 2 a pfimym piisunem odm&Fovecich impulsi ne jeho
sériovy vstup 204 Je v podstaté uzaviena polohovd vazba. Vieteno se zastavi v bodé&,
ktery se nezjvd orientovany & Je presn¥ definovén vyslanjm nulovym impulsem.

Vychozi hodnota k zaznemenend v diferenénim &lenu 2 a d&lici pomér g v d¥1i&i 3
se volf 8 ohledem nas optimélnf otélky vietene, pii kterych je moZino spolehliv& po vyko-
néni jedné otdlky zastavit a uzavii{t polohovou vazbu.

Zastaveni v orientoveném bod¥ se soudasnym uzavi‘enim polohové vazby se hlésf Ff{dic{
Jjednotce systému z diagnostického vy¥stupu §10 radife 8 pies obousmérny detovy vyvod 51
zapojeni., Tento stav se rovné% hlés{ do ¥{dicfch obvodl stroje z informe¥nfho vystupu
84 FadiZe 8 pires informadni vystup 39 zapojent.

Po zastaveni vietena v orientovaném bodé a po ndsledném uzevieni polohové vazby Je
moZ¥no vieteno natdet v polohové vazb&. Funkce zapojeni pii netdfeni vietena v polohové

vezbd Je tato:
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Z obousmérného datového vyvodu 5] zapojeni se po dobu netd¥eni vietene zadé\zé ne
datovy vstup 401 mikrointerpolétoru 4 ke¥dych 10 ms hodnote o kterou se mé vieteno
v intervelu 10 ms pootofit. Mikrointerpolétor 4 ne svém rifdicim impulsnim v¥stupu 406
generuje tzv. dréhové impulsy, které se privad&j{ ne mikrointerpolétorovy #fdici impuls~
ni vstup 10] #{fdictho obvodu &+ Ze zneménkového vystupu 405 mikrointerpoldtoru 4 se
zedévé znaménko o sméru natéd¥enf na 'mikrointerpdétorovy znaménkovy vstup 103 ¥fdictho
obvodu L. Z nulového vystupu 207 diferenintho ¥lenu 2 se na nulovy vstup 105 #ifdicfho
obvedu ] hlésf nulovéd hodnote diferenéniho éienu Jéko ddleZitd informace, p#i které se
miZe mEnit zneménko polohové odchylky, kterd se p¥i uzaviené polohové vazbé vyhodnocuje -
diferentnim &ftalem., Piekro&f-li hodnota polohové odchylky v diferendnim &lenu 2 nebo
JjeJL vynésobend hodnota v ndsobicim obvodu 7 denou mez, potom se tento stav hlésf z mez~
niho vy¥stupu 209 diferenéntho &lenu 2 nebo z mezntho vystupu lQi nésobictho obvodu J
pres souftové hredlo 10 ne nastavovecf vetup 14203 data frekveninfho prevodniku 12.

Data frekvenini p¥evodnik 12 potom v tomto p¥{pad& vys{léd na svém frekven&nim
vystupu 1205 meximdlni frekvenci.

Uzavi‘en{ polohové vazby se signelizuje z povelového vystupu 8l6 redile 8 na *fdici
vetup 1103 frekven¥n® anslogového pevodniku ze tlelem zmdny zesilenf pfenosu, které je

rozdilné od zesilen{ pro rychlostnf vazbu.

Vyndlezu se vyuZije p¥i &{slicovém #Izenf obrébécich nebo Jinyfeh stro jh.
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PREDMET VYINALEZU

Zepo jeni diferendniho ¥lenu pro ¥ifzenf vietena v rychlostni a polohové vazbé,
vyznadujici se tim, ¥e sériovy vystup (108) rfdiciho obvodu (1) je spojen se sériovym
vstupem (204) diferennftho ¥lenu (2), jehoZ nulovy vystup (207) je spojen s nulovym
vstupen (105) #fdictho obvodu (1), jeho¥ sm&rovy vstup'(104) P{diciho bobvodu (1) Je
spbjen se smérovym vystupem (304) pam¥¥ového obvodu (3), a nikrointerpolétorovy ¥i{dici
impulsnf vstup (101) ¥{dictho obvodu (1) je spojen s #idicim impulsnim vystupem (406)
mikrointerpoldtoru (4), Jjeho¥ znaménkovy vystup (405) je spojen s mikrointerpoldtorovym
znaminkovym vstupem (103) #fdicfho obvodu (1), jehoZ smérovy vystup (109) Je spojen se
sm¥rovym vstupem (1102) frekven¥n¥ - enslogového pievodniku (11), jeho% frekvendni
vstup (1101) je spojen s frekvenénim vystupem (12Q5) datafrekvenénfiho prevodniku (12),
jeho? nestavoveci vstup (1203) je spojen se souitovym vystupem (1003) soultového hreadle
(10), jeho¥ prvn{ meznf vstup (1001) je spojen s meznim vystupem (704) nésobicfho obvo-
du (7), jeho% hodnotovy vstup (701) je spojen 8 hodnotovym vystupem (2065 diferendniho
glenu (2), jehoZ povelovy vystup (208) je spojen & p¥ikezovym vstupem (801) redite (8),
jeho? prvni informedni vstup (802) je spojen s prvnim informenim vystupem (305) pem&-
$ového obvodu (3), Jjehof druhy informedni vystup (306) je spojen s druhym informe¥nim
vstupem (803) radide (8), jeho# #fdicf vystup (815) Je spojen s nastavovecim vstupem
(702) nésobictho obvodu (7), Jjeho¥ vynésobeny hodnotovy vystup (703) je spojen s hodno=-
tovym vstupem (1202) date frekveniniho prevodniku (12), JjehoZ hradlovaci vstup (1204)
je spojen s hredlovecim vystupem (811) redife (8), jehoZ p¥ikazovy vystup (813) Jje
spojen s pirikezovym vetupem (502) d¥liZe (5), jeho% odmérovac{ impulsni vystup (5C3) je
spojen s odm&tovacim impulsnfm vstupem (102) ¥fdicfho obvodu (1), jehoZ plnic{ v§tup (106)
Je spojen s plnicim vystupem (603) plnicftho obvodu (6), JehoZ blokovaci vstup (602) je
spojen s hradlovacim vystupem (811) radile (8); jeho% nulovaci vystup (809) Je spojen
s nulovacim vstupem (205) diferen¥nifho &lenu (2), Jjeho¥ meznf vystup (209) Jje spojen
s druhym meznim vstupem (1002) sou¥tového hradla (10), s detovy vstup (201) diferendnf=-
ho &lenu (2) jJe spojeh s datovym vstupem (301) pam¥¥ového obvodu (3), s detovym vstupem
(401) mikrointerpolétoru (4), s obousmdrnym datovym vyvodem (51) zapojenf a s disgnostic-
kym vstupem (810) ¥adi¥e (8), jeho%Z povelovy vystup (816) je spojen s Fidicim vstupem
(1103) frekvenénd analogového pievodnfku (11), JjehoZ anslogovy vystup (1104) je spojen
s Pfdicim vestupem (58) zapojeni, jeho¥ -povelovy vstup (52) je spojen s povelovym vstu-
pem (202) diferen¥nfho &lenu (2), s povelovym vstup;m (302) pamstového obvodu (3),

s povelovym vstupem (402) mikrointerpolétoru (4), a s povelovym vstupem (804) fedite
(8), jeho* impulsoni vatup (817) je spojen s odm&Fovacim vstupem (501) d¥lile (5) a

s odmdrovacim vstupem (54) zapojeni, jeho¥ synchroniza&nf vstup (55) je spojen s odmEio-
vacim synchroniza®nim vstupem (806) radile (8), jehoZ blokovaci vstup (807) je spojen

s blokovecim vstupem (56) zepoient, Jjeho# hlgeici vstup (57) je spojen s hlésicim
vstupem (808) Padife (8), jehoz informedni vystup (8l4) je spojen s informadnim
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vystupem (59) zapojen{, jehoZ adresovy vstup (53) je spojen s dedresovym vstupem (203),
diferendntho &lenu (2), s adresovym vstupem (303) pem&fového obvodu (3), s adresovym
vstupem (805) *adile (8) a s adresovym vstupem (403) mikrointerpolétoru (4), Jjeho%
tektovect vetup (404) Je spojen s tektovacim vystupem (901) &asové zékladny (9), s tek-
tovecim vstupem (1201} data frekveninfho pFevodniku (12), s tektovacim vstupem (601)
plnictho obvodu (6) e s tektovacim vstupem (107) ¥fdictho obvodu (1).

1 vykres
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