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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Schwenkvorrichtung
fur ein Arbeitswerkzeug einer Arbeitsmaschine, insbe-
sondere Bagger oder Kran. Die Schwenkvorrichtung
umfasst einen ersten Schwenkabschnitt zur Befestigung
eines Arbeitswerkzeugs an der Schwenkvorrichtung und
einen relativ zu dem ersten Schwenkabschnitt um eine
Schwenkachse verschwenkbaren zweiten Schwenkab-
schnitt zur Befestigung der Schwenkvorrichtung an ei-
nem Auslegearm der Arbeitsmaschine.

[0002] Eine derartige Schwenkvorrichtung ist grund-
satzlich bekannt und dient Gblicherweise zur Verschwen-
kung des mittels der Schwenkvorrichtung an dem Aus-
legearm befestigten Arbeitswerkzeugs. Dabei ist die
Schwenkvorrichtung an dem Auslegearm allgemein so
montiert, dass die Schwenkachse der Schwenkvorrich-
tung in etwa parallel zur Langserstreckung des Auslege-
arms ausgerichtet ist. Grundsatzlich ist aber auch eine
andere Ausrichtung der Schwenkachse beziiglich des
Auslegearms moglich.

[0003] Die Schwenkvorrichtung kann allein oder aber
auch zusammen mit einer Drehvorrichtung zur Verdre-
hung des Arbeitswerkzeugs, insbesondere um 360°, ver-
wendet werden, wobei die Drehachse der Drehvorrich-
tung vorzugsweise rechtwinklig zur Schwenkachse der
Schwenkvorrichtung ausgerichtet ist. Durch die Kombi-
nation von Schwenkvorrichtung und Drehvorrichtung er-
héht sich die Anzahl der Freiheitsgrade, in der sich das
Arbeitswerkzeug bewegen lasst, wodurch auch ein Ar-
beiten an schwer zugéanglichen Stellen und/oder um
Hindernisse herum mdglich ist.

[0004] Firderart anspruchsvolle Anwendungsgebiete
ist es winschenswert, wenn die Schwenkvorrichtung
einen besonders kompakten Aufbau aufweist und gleich-
zeitig eine Verschwenkung innerhalb eines moglichst
grofRen Schwenkbereichs erlaubt.

[0005] Es ist daher eine Aufgabe der Erfindung eine
kompakte und Uber einen mdglichst weiten Bereich ver-
schwenkbare Schwenkvorrichtung zu schaffen.

[0006] Die Aufgabe wird durch eine Schwenkvorrich-
tung mit den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst und
insbesondere durch einen Antrieb, der rdumlich zwi-
schen dem ersten Schwenkabschnitt und dem zweiten
Schwenkabschnitt angeordnet ist und der dazu ausge-
bildet ist, den ersten Schwenkabschnitt relativ zu dem
zweiten Schwenkabschnitt um die Schwenkachse zu
verschwenken.

[0007] Der Erfindung liegt der Gedanke zugrunde, ei-
nen Antrieb einer Schwenkvorrichtung nach Art eines
Nabenantriebs in die Schwenkvorrichtung zu integrieren.
Die Schwenkvorrichtung weist hierdurch ebenso wie der
Nabenantrieb einen besonders kompakten Aufbau auf.
Gleichzeitig weist die Schwenkvorrichtung einen ver-
gleichsweise groRen Schwenkbereich auf, dem letztlich
nur durch die baulichen Gegebenheiten der Schwenk-
vorrichtung Grenzen gesetzt sind. Insbesondere ist mit
der erfindungsgemafRen Schwenkvorrichtung eine Ver-
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schwenkung aus einer unverschwenkten Neutralstellung
um jeweils 90° in entgegengesetzte Richtungen maoglich,
wodurch sich insgesamt ein Schwenkbereich von 180°
ergibt. Grundséatzlichistje nach baulicher Beschaffenheit
der Schwenkvorrichtung aber auch ein groRerer
Schwenkbereich von mehr als 180° mdglich.

[0008] Vorteilhafte Weiterbildungen sind der Beschrei-
bung, den Anspriichen und den beigefligten Zeichnun-
gen zu entnehmen.

[0009] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung um-
fassen der erste Schwenkabschnitt und der zweite
Schwenkabschnitt der Schwenkvorrichtung jeweils eine
Grundplatte. Der Antrieb ist somit zwischen den Grund-
platten der beiden =zueinander verschwenkbaren
Schwenkabschnitte angeordnet. Die Grundplatten er-
moglichen eine gute Anbindung der Schwenkvorrichtung
an den Auslegearm der Arbeitsvorrichtung und an das
Arbeitswerkzeug.

[0010] Die Grundplatten kénnen plan ausgestaltet sein
und jeweils eine Ebene definieren, wobei sich der
Schnittwinkel zwischen den Ebenen durch eine Ver-
schwenkung der Schwenkabschnitte der Schwenkvor-
richtung &ndert. In der unverschwenkten Neutralstellung
sind die Ebenen parallel zueinander ausgerichtet.
[0011] Fureine Kopplung der Schwenkvorrichtung mit
dem Auslegearm der Arbeitsmaschine bzw. mit dem
Arbeitswerkzeug kann an der Grundplatte des ersten
Schwenkabschnitts und/oder an der Grundplatte des
zweiten Schwenkabschnitts jeweils eine Schnellwech-
seleinheit angeordnet sein. Dabei sind die Schnellwech-
seleinheiten auf der zum Antrieb abgewandten Seite der
jeweiligen Grundplatte angeordnet. Ein optionaler Ein-
satz der Schwenkvorrichtung wird dadurch erleichtert.
[0012] Vorteilhafterweise ist die zur Kopplung mit dem
Arbeitswerkzeug dienende Schnellwechseleinheit des
ersten Schwenkabschnitts komplementar zu einer an
dem Arbeitswerkzeug vorgesehenen Schnellwechsel-
einheit. Insbesondere kann die Schnellwechseleinheit
des ersten Schwenkabschnitts die gleiche sein wie eine
andem Auslegearm Ublicherweise zur Kopplung mitdem
Arbeitswerkzeug vorgesehene Schnellwechseleinheit.
Beispielsweise kann die Schnellwechseleinheit des ers-
ten Schwenkabschnitts Klauen aufweisen, die zur Auf-
nahme eines an dem Arbeitswerkzeugs vorgesehenen
Schnellwechselrahmens ausgebildet sind.

[0013] In entsprechender Weise kann die zur Kopp-
lung mit dem Auslegearm dienende Schnellwechselein-
heit des zweiten Schwenkabschnitts komplementar zu
einer an dem Auslegearm ausgebildeten Schnellwech-
seleinheit sein. Insbesondere kann die Schnellwechsel-
einheit des zweiten Schwenkabschnitts der Schnell-
wechseleinheit des Arbeitswerkzeugs nachempfunden
sein. Beispielsweise kann die Schnellwechseleinheit des
zweiten Schwenkabschnitts einen Schnellwechselrah-
men umfassen, der zur Aufnahme in dafiir an dem Aus-
legearm vorgesehene Klauen ausgebildet ist.

[0014] Anstelle einer Schnellwechseleinheit kann
auch eine Drehvorrichtung mit einem eine Drehachse
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definierenden Drehantrieb an einer der Grundplatten
vorgesehen sein. Die Drehvorrichtung ist dabei auf der
zum Antrieb abgewandten Seite der Grundplatte ange-
ordnet.

[0015] Des Weiteren ist es auch mdglich, eine Dreh-
vorrichtung zwischen der Grundplatte eines Schwenkab-
schnitts und der diesem Schwenkabschnitt zugeordne-
ten Schnellwechseleinheit vorzusehen.

[0016] Vorzugsweise ist die Drehachse des Drehant-
riebs, der auch als Rotator bezeichnet werden kann, zur
Schwenkachse der Schwenkvorrichtung zumindest an-
nahernd rechtwinklig ausgerichtet. Hierdurch Iasst sich
das Arbeitswerkzeug nicht nur um die Schwenkachse
verschwenken, sondern zusatzlich auch um die dazu
zumindest annahernd rechtwinklig ausgerichtete Dreh-
achse des Drehantriebs drehen. Hierdurch ist ein viel-
seitigerer Einsatz des Arbeitswerkzeugs moglich.
[0017] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung kann
der Antrieb einen Motor umfassen.

[0018] Vorzugsweise umfasstder Motor einen um eine
Drehachse drehbaren Rotor, der eine fiir die Verschwen-
kung der Schwenkvorrichtung nétige Drehbewegung be-
reitstellt. Bevorzugt ist der Motor bidirektional betreibbar,
wodurch eine Verschwenkung in zwei gegensatzliche
Richtungen méglich ist.

[0019] Fir einen besonders kompakten Aufbau der
Schwenkvorrichtung tragt bei, wenn die Drehachse
des Rotors parallel zur Schwenkachse der Schwenkvor-
richtung ausgerichtet ist, insbesondere wenn die Dreh-
achse und die Schwenkachse koaxial zueinander aus-
gerichtet sind. Ein kompakter Aufbau der Schwenkvor-
richtung ist aber auch dann noch mdglich, wenn die
Drehachse des Rotors zur Schwenkachse der Schwenk-
vorrichtung parallel beabstandet ist.

[0020] Der Motor und/oder der Drehantrieb der Dreh-
vorrichtung kénnen hydraulisch antreibbar sein. Hier-
durch kann ein zur Betatigung des Auslegearms und/o-
der des Arbeitswerkzeugs ohnehin vorhandenes Hyd-
rauliksystem zum Antreiben des Motors bzw. des Dreh-
antriebs verwendet werden.

[0021] Der Motor bzw. der Drehantrieb kann beispiels-
weise als sogenannter von "innen" beaufschlagter hyd-
raulischer Radialkolbenmotor ausgebildet sein, bei dem
ein Stator im Wesentlichen radial innerhalb des Rotors
angeordnet ist. Ein derartiger Motor ist grundsatzlich
bekannt und umfasst mehrere mittels Hydraulikfluid ver-
lagerbare Antriebskolben, die jeweils in dafir in dem
Stator vorgesehenen Radialbohrungen geflihrt sind.
Die Radialbohrungen sind beziglich der Drehachse
sternférmig angeordnet, so dass der Rotor durch ab-
wechselnde reihum laufende Verlagerung der Antriebs-
kolben in Drehung versetzt wird.

[0022] Anstelle des von "innen" beaufschlagten Ra-
dialkolbenmotors kann grundséatzlich auch ein anderer
Motor verwendet werden. Beispielsweise kann ein von
"aufen" beaufschlagter hydraulischer Radialkolbenmo-
tor zum Einsatz gelangen. Hierbei sind die Antriebskol-
ben in einem bezlglich des Rotors radial auflen ange-
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ordneten Stator gefiihrt.

[0023] Alternativ konnen der Motor bzw. der Drehan-
trieb auch als hydraulischer Axialkolbenmotor ausgestal-
tet sein. Bei einem Axialkolbenmotor sind die Antriebs-
kolben nicht radial, sondern parallel zur Drehachse ver-
lagerbar.

[0024] Im Rahmen der zunehmenden Elektrifizierung
von Arbeitsmaschinen kénnen der Motor bzw. der Dreh-
antrieb auch elektrisch antreibbar sein, beispielsweise in
Form eines Elektromotors.

[0025] Zur Bereitstellung eines zur Verschwenkung
noétigen Drehmoments kann der Antrieb ein Getriebe
umfassen, welches mittels des Motors antreibbar ist.
[0026] Einen besonders kompakten Aufbau weist die
Schwenkvorrichtung gemaR einer vorteilhaften Ausge-
staltung auf, wenn der Motor und das Getriebe in Rich-
tung der Schwenkachse gesehen in Reihe angeordnet
sind. Insbesondere kann der Motor an dem Getriebe
befestigt sein, wie zum Beispiel an einem Gehause
des Getriebes.

[0027] Vorteilhafterweise kann der Motor ausschliel3-
lich an dem Getriebe befestigt sein. Der Motor wird dem-
nach allein vom Getriebe getragen und von sonst keinem
anderen Bauteil der Schwenkvorrichtung. Eine derartige
Ausgestaltung ermdglicht einen noch einfacheren und
kompakteren Aufbau der Schwenkvorrichtung.

[0028] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung kann
die Schwenkvorrichtung eine Befestigungseinrichtung
zum Befestigen der Schwenkvorrichtung an dem Ausle-
gearm der Arbeitsmaschine aufweisen, wobei die Befes-
tigungseinrichtung derart ausgestaltetist, dass der Motor
und/oder die Anschliisse zum Antreiben des Motors bei
an der Arbeitsmaschine befestigter Schwenkvorrichtung
der Arbeitsmaschine zugewandt sind. Hierdurch kénnen
der Motor und/oder dessen Anschlisse gegen Verun-
reinigungen und/oder Beschadigung geschiitzt werden.
Des Weiteren bietet eine derartige Anordnung des Mo-
tors bzw. dessen Anschliisse den Vorteil, dass flir die
Versorgung des Motors benétigte Zufiihrleitungen kiirzer
sein kénnen, als bei einer Anordnung, bei welcher der
Motor bzw. dessen Anschlisse auf der der Arbeitsma-
schine abgewandten Seite angeordnet sind.

[0029] Bei der Befestigungseinrichtung kann es sich
beispielsweise um die vorstehend erwahnte Schnell-
wechseleinheit handeln. Die Befestigungseinrichtung
kann aber auch durch Mittel gebildet sein, durch welche
die Schwenkvorrichtung unmittelbar an dem Auslegearm
der Arbeitsmaschine befestigbar ist, beispielsweise
durch eine Schraubverbindung.

[0030] ZurUmwandlung einer Drehbewegung des An-
triebs in eine Schwenkbewegung der Schwenkvorrich-
tung kann das Getriebe einen ersten Getriebeteil und
einen bezlglich des ersten Getriebeteils um eine Ge-
triebeachse drehbaren zweiten Getriebeteil umfassen,
wobei der erste Getriebeteil an dem ersten Schwenkab-
schnitt der Schwenkvorrichtung und der zweite Getriebe-
teil an dem zweiten Schwenkabschnitt der Schwenkvor-
richtung befestigt ist. Die Getriebeachse kann ebenso
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wie die Drehachse des Rotors parallel, insbesondere
koaxial oder parallel beabstandet, zur Schwenkachse
der Schwenkvorrichtung ausgerichtet sein.

[0031] Vorzugsweise ist der erste Getriebeteil an ei-
nem von der Grundplatte des ersten Schwenkabschnitts
abstehenden ersten Befestigungsabschnitt befestigt un-
d/oder der zweite Getriebeteil ist an einem von der
Grundplatte des zweiten Schwenkabschnitts abstehen-
den zweiten Befestigungsabschnitt befestigt.

[0032] Von den Grundplatten kénnen grundsatzlich
auch weitere Abschnitte abstehen, die beispielsweise
zur zusétzlichen Stutzung des Antriebs und/oder zur
Aufnahme eines Drehlagers dienen.

[0033] Zur Befestigung des ersten Getriebeteils an
dem Befestigungsabschnitt kann der erste Befestigungs-
abschnitt eine zur Grundplatte des ersten Schwenkab-
schnitts zumindest annahernd rechtwinklig ausgerichte-
te Befestigungsflache aufweisen, an welcher der erste
Getriebeteil befestigt ist.

[0034] In entsprechender Weise kann der zweite Be-
festigungsabschnitt eine zur Grundplatte des zweiten
Schwenkabschnitts zumindest annahernd rechtwinklig
ausgerichtete Befestigungsflache aufweisen, an welcher
der zweite Getriebeteil befestigt ist.

[0035] Zum Schutz gegen unerwiinschte Verunreini-
gung und/oder Beschadigung aber auch zur Befestigung
an der entsprechenden Grundplatte kann mindestens
eines der Getriebeteile des Getriebes und/oder der Mo-
tor, insbesondere der an einem der Getriebeteile befes-
tigte Motor, zumindest abschnittsweise in einer Befesti-
gungshllse aufgenommen sein.

[0036] Insbesonderekanndererste Getriebeteilander
Grundplatte des ersten Schwenkabschnitts mittels einer
den ersten Getriebeteil zumindest abschnittsweise auf-
nehmenden ersten Befestigungshiilse befestigt sein.
Der erste Befestigungsabschnitt ist demnach gemaf
einer vorteilhaften Ausgestaltung durch die erste Befes-
tigungshllse gebildet.

[0037] In entsprechender Weise kann der zweite Ge-
triebeteil an der Grundplatte des zweiten Schwenkab-
schnitts mittels einer den zweiten Getriebeteil zumindest
abschnittsweise aufnehmenden zweiten Befestigungs-
hilse befestigt sein. Somit ist der zweite Befestigungs-
abschnitt vorzugsweise durch die zweite Befestigungs-
hiilse gebildet.

[0038] Zur Befestigung der Befestigungshiilse an der
Grundplatte kann die erste Befestigungshlilse eine erste
plane Anlageflache aufweisen, Uber welche die erste
Befestigungshiilse an der Grundplatte des ersten
Schwenkabschnitts befestigt ist.

[0039] Invergleichbarer Weise kann die zweite Befes-
tigungshllse eine zweite plane Anlageflache aufweisen,
Uber welche die zweite Befestigungshllse an der Grund-
platte des zweiten Schwenkabschnitts befestigt ist.
[0040] ZurBefestigung des ersten Getriebeteils an der
ersten Befestigungshilse kann die erste Befestigungs-
hiilse eine wie vorstehend beschriebene, zur Grundplat-
te des ersten Schwenkabschnitts zumindest anndhernd
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rechtwinklig ausgerichtete Befestigungsflache umfas-
sen, an welcher der erste Getriebeteil befestigt ist. Eben-
so kann die zweite Befestigungshiilse eine wie vorste-
hend beschriebene, zur Grundplatte des zweiten
Schwenkabschnitts zumindest anndhernd rechtwinklig
ausgerichtete Befestigungsflache umfassen, an welcher
der zweite Getriebeteil befestigt ist.

[0041] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung weist
die erste Befestigungshiilse auf ihrer von ihrer Befesti-
gungsflache abgewandten Seite eine abgeschragte
Stirnseite auf, die von der ersten Anlageflache in Rich-
tung auf die Befestigungsflache der ersten Befestigungs-
hilse geneigt ist. Die erste Anlageflache bildet demnach
eine Langseite der ersten Befestigungshiilse.

[0042] In ahnlicher Weise kann die zweite Befesti-
gungshiilse auf ihrer von ihrer Befestigungsflache abge-
wandten Seite eine abgeschragte Stirnseite aufweisen,
die von der zweiten Anlageflache in Richtung auf die
Befestigungsflache der zweiten Befestigungshiilse ge-
neigt ist. Dementsprechend bildet die zweite Anlagefla-
che eine Langseite der zweiten Befestigungshllse.
[0043] Durch die Abschragung der Stirnseiten der Be-
festigungshdlsen Iasst sich im Vergleich zu einer nicht
abgeschragten Befestigungshilse Material und Gewicht
sparen. Gleichzeitig ermoglichen die jeweiligen die
Langseiten der Befestigungshiilse bildenden Anlagefla-
chen eine sichere Befestigung der jeweiligen Befesti-
gungshlilse an der entsprechenden Grundplatte.
[0044] Fir einen kompakten Aufbau der Schwenkvor-
richtung tragt gemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung
bei, wenn die Schwenkachse der Schwenkvorrichtung
und die Langsmittenachse der ersten Befestigungshulse
zumindest annahernd parallel, insbesondere koaxial,
zueinander ausgerichtet sind. In entsprechender Weise
koénnen die Schwenkachse der Schwenkvorrichtung und
die Langsmittenachse der zweiten Befestigungshiilse
zumindest anndhernd parallel, insbesondere koaxial,
zueinander ausgerichtet sein.

[0045] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung kén-
nen die erste Befestigungshilse und die zweite Befesti-
gungshilse zumindest annahernd Ubereinstimmende
Grundformen aufweisen. Hierdurch ist es moglich fir
die jeweiligen Befestigungshulsen identische Grundkor-
per zu verwenden, die allenfalls noch an die entsprech-
enden Gegebenheiten des ersten Getriebeteils bzw. des
zweiten Getriebeteils und/oder des Motors anzupassen
sind.

[0046] GemaR einer vorteilhaften Ausgestaltung um-
fasst der Antrieb eine Bremse. Die Bremse kann ent-
weder dem Getriebe oder dem Motor zugeordnet sein.
Alternativ kann die Bremse sowohl dem Getriebe als
auch dem Motor zugeordnet sein. Dartber hinaus ist
es auch moglich, dass dem Motor und dem Getriebe
jeweils eine eigene Bremse zugeordnet ist.

[0047] Die Bremse ist vorzugsweise derart ausgebil-
det, dass sie bei nicht angetriebenem Motor bremsend
aktiv ist. Hierdurch ist es zur Aufrechterhaltung einer
gewlinschten Schwenkstellung nicht erforderlich, dass
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der Motor aktiv ist. Vielmehr verbleibt die Schwenkvor-
richtung auch bei inaktivem Motor in der gewlnschten
Schwenkstellung. Vorzugsweise ist die Bremse also nur
bei nicht angetriebenem Motor bremsend aktiv und dient
somit als Feststellbremse.

[0048] Fir eine ausreichende Feststellung der
Schwenkvorrichtungin einer gewlinschten Schwenkstel-
lung kann die Bremse eine Lamellenbremse umfassen.
Lamellenbremsen sind allgemein fir ihr hohes Brems-
moment bekannt und eignen sich somit vorzugsweise
zur Feststellung der Schwenkvorrichtung in einer
gewilnschten Schwenkstellung. Grundséatzlich kénnen
zum selben Zweck aber auch andere Bremsarten ver-
wendet werden, wie zum Beispiel Trommelbremsen,
Scheibenbremsen oder dergleichen.

[0049] Nachfolgend wird die Erfindung rein beispiel-
haft anhand méglicher Ausfihrungsformen unter Bezug-
nahme auf die beigefiigten Zeichnungen beschrieben.
Es zeigen:

Fig. 1  eine perspektivische Ansicht einer Schwenk-
vorrichtung gemaf einer ersten Ausfihrungs-
form in einer unverschwenkten Neutralstel-
lung;

Fig.2 eine Langsschnittansicht der Schwenkvorrich-
tung von Fig. 1;

Fig. 3  eine perspektivische Ansicht einer Schwenk-
vorrichtung gemal einer zweiten Ausflih-
rungsform in einer unverschwenkten Neutra-
Istellung; und

Fig.4 eine Seitenansicht der Schwenkvorrichtung
entsprechend Fig. 3.

[0050] In den Zeichnungen zeigen Fig. 1 und 2 eine
erste Ausfiihrungsform einer Schwenkvorrichtung und
Fig. 3 und 4 eine zweite Ausfiuhrungsform einer
Schwenkvorrichtung. Im Folgenden werden die Gemein-
samkeiten der beiden Ausfiihrungsformen beschrieben,
um an gegebener Stelle auf die Unterschiede zwischen
den Ausfiihrungsformen einzugehen.

[0051] Die in den Zeichnungen gezeigten Schwenk-
vorrichtungen umfassen jeweils einen ersten Schwenk-
abschnitt 10 zur Befestigung eines Arbeitswerkzeugs an
der Schwenkvorrichtung und einen relativ zu dem ersten
Schwenkabschnitt 10 um eine Schwenkachse S ver-
schwenkbaren zweiten Schwenkabschnitt 12 zur Befes-
tigung der Schwenkvorrichtung an einem Auslegearm
einer Arbeitsmaschine, wie zum Beispiel einem Bagger
oder einem Kran.

[0052] Die beiden Schwenkabschnitte 10, 12 umfas-
senjeweils eine Grundplatte 16, 18. Die Grundplatten 16,
18 sind plan ausgestaltet, wobei die Grundplatte 16 des
ersten Schwenkabschnitts 10 eine erste Ebene E; und
die Grundplatte 18 des zweiten Schwenkabschnitts 12
eine zweite Ebene E, definiert (Fig. 2 und 4). Zur besse-
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ren Ansicht sind die Grundplatten 16, 18 in Fig. 3 nicht
dargestellt.

[0053] Inderinden Zeichnungen dargestellten unver-
schwenkten Neutralstellung sind die beiden Ebenen E;,
E, parallel zueinander ausgerichtet. Bei einer Ver-
schwenkung der Schwenkabschnitte 10, 12 andert sich
dagegen ein Schnittwinkel zwischen den Ebenen E, E,.
[0054] Zur Verschwenkung der beiden Schwenkab-
schnitte 10, 12 relativ zueinander umfasst die Schwenk-
vorrichtung einen Antrieb 14, der nach Art eines Naben-
antriebs rdumlich zwischen den beiden verschwenkba-
ren Schwenkabschnitten 10, 12 angeordnet ist. Genauer
gesagt ist der Antrieb 14 zwischen der Grundplatte 16
des ersten Schwenkabschnitts 10 und der Grundplatte
18 des zweiten Schwenkabschnitts 12 angeordnet, wo-
bei die Grundplatten 16, 18 den Antrieb 14 in Bezug auf
die Schwenkachse S in radialer Richtung umgeben.
[0055] Zur Kopplung der Schwenkvorrichtung mitdem
Arbeitswerkzeug bzw. mit dem Auslegearm der Arbeits-
maschine kann auf der dem Antrieb 14 abgewandten
Seite der Grundplatte 16 des ersten Schwenkabschnitts
10 bzw. auf der dem Antrieb 14 abgewandten Seite der
Grundplatte 18 des zweiten Schwenkabschnitts 12 je-
weils eine in den Zeichnungen nicht dargestellte Schnell-
wechseleinheit vorgesehen sein.

[0056] Die an dem ersten Schwenkabschnitt 10 aus-
gebildete Schnellwechseleinheit dient dabei zur Befes-
tigung des Arbeitswerkzeugs an der Schwenkvorrich-
tung. Zu diesem Zweck kann die Schnellwechseleinheit
des ersten Schwenkabschnitts 10 komplementar zu ei-
ner an dem Arbeitswerkzeug ausgebildeten Schnell-
wechseleinheit ausgebildet sein. Beispielsweise kann
die Schnellwechseleinheit des ersten Schwenkab-
schnitts 10 Klauen aufweisen, die zur Aufnahme eines
an dem Arbeitswerkzeug vorgesehenen Schnellwech-
selrahmens dienen.

[0057] In entsprechender Weise kann die an dem
zweiten Schwenkabschnitt 12 ausgebildete Schnell-
wechseleinheit komplementar zu einer an dem Auslege-
arm vorgesehenen Schnellwechseleinheit ausgebildet
sein. Beispielsweise kann die Schnellwechseleinheit
des zweiten Schwenkabschnitts 12 ahnlich wie der
Schnellwechselrahmen des Arbeitswerkzeugs ausge-
staltet sein und zur Befestigung an dem Auslegearm in
dafiur vorgesehene Klauen aufgenommen werden. Die
zweite Schnellwechseleinheit bildet somit eine Befesti-
gungseinrichtung zum Befestigen der Schwenkvorrich-
tung an dem Auslegearm der Arbeitsmaschine.

[0058] Zwischen mindestens einer der Grundplatten
16, 18 und der jeweiligen Schnellwechseleinheit kann
eine Drehvorrichtung vorgesehen sein, um eine 360°
Drehung des Arbeitswerkzeugs und/oder der Schwenk-
richtung um eine rechtwinklig zur Schwenkachse S aus-
gerichtete Drehachse zu ermdglichen. Eine derartige
Ausgestaltung mit einer Drehvorrichtung istin den Zeich-
nungen nicht dargestellt.

[0059] Zur Versorgung der Drehvorrichtung und/oder
fur andere hydraulisch antreibbare Anbaugerate, kann
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mindestens eine der Grundplatten 16, 18 mitmindestens
einer Bohrung versehen sein (in den Zeichnungen nicht
dargestellt), Uber die eine hydraulische Verbindung zu
der Drehvorrichtung und/oder dem hydraulischen An-
baugerat herstellbar ist.

[0060] Der Antrieb 14 umfasst einen Motor 20, der in
dendargestellten Ausflihrungsbeispielen als hydraulisch
antreibbarer Motor ausgebildet ist. Grundsatzlich kann
der Motor aber auch als elektrisch antreibbarer Motor
ausgebildet sein.

[0061] Zur Versorgung des Motors 20 mit Hydraulikf-
luid ist an dem Motor 20 ein Hydraulikanschlussblock 21
mit Hydraulikanschlussen 23 vorgesehen. Ferner ist an
dem Hydraulikanschlussblock 21 ein Sperrventil 29 vor-
gesehen (Fig. 3 und 4).

[0062] Zum Schutz des Motors 20 und/oder von des-
sen Anschlissen 23 ist die zweite Schnellwechseleinheit
vorzugsweise derart ausgestaltet, dass der Motor 20
und/oder dessen Anschliisse 23 bei an der Arbeitsma-
schine befestigter Schwenkvorrichtung der Arbeitsma-
schine zugewandt sind.

[0063] DerMotor20umfassteinenum eine Drehachse
D drehbaren Rotor 22, derin Fig. 2 lediglich schematisch
dargestellt ist und der eine Drehbewegung fiir ein Ge-
triebe 24 des Antriebs 14 bereitstellt.

[0064] DerMotor 20 und das Getriebe 24 sind flr einen
kompakten Aufbau der Schwenkvorrichtung in Richtung
der Schwenkachse S gesehen in Reihe angeordnet,
wobei der Motor 20 zum Antreiben des Getriebes 24
mit dem Getriebe 24 verbunden ist.

[0065] Des Weiteren umfasst der Antrieb 14 eine in
den Zeichnungen nicht weiter dargestellte Bremse, die in
Form einer Lamellenbremse ausgestaltet sein kann und
die fur einen kompakten Aufbau der Schwenkvorrichtung
praktischerweise in das Getriebe 24 integriert ist.
[0066] Die Bremse ist derart ausgestaltet, dass sie
insbesondere nur bei nicht angetriebenen Motor 20,
d.h. bei inaktivem Motor 20, bremsend aktiv ist. Die
Bremse dient somit als Feststellbremse. Hierdurch kann
eine gewunschte Schwenkstellung der Schwenkvorrich-
tung auch bei inaktivem Motor 20 beibehalten werden.
[0067] Der Antrieb 14 ist Giber das Getriebe 24 an den
zueinander verschwenkbaren Schwenkabschnitten 10,
12 der Schwenkvorrichtung befestigt, und zwar indem
ein erster Teil 26 des Getriebes 24 an dem ersten
Schwenkabschnitt 10 der Schwenkvorrichtung und ein
beziglich des ersten Getriebeteils 26 drehbarer zweiter
Teil 28 des Getriebes 24 an dem zweiten Schwenkab-
schnitt 12 der Schwenkvorrichtung befestigt ist. Genauer
gesagt ist der erste Getriebeteil 26 an einem von der
Grundplatte 16 des ersten Schwenkabschnitts 10 ab-
stehenden Befestigungsabschnitt 30 und der zweite Ge-
triebeteil 28 an einem von der Grundplatte 18 des zweiten
Schwenkabschnitts 12 abstehenden Befestigungsab-
schnitt 32 (iber eine Schraubverbindung mittels mehrerer
Schrauben 36 befestigt (Fig. 2 und 3).

[0068] Konkret ist der erste Getriebeteil 26 an dem
Befestigungsabschnitt 30 an einer zur Grundplatte 16
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des ersten Schwenkabschnitts 10 zumindest annahernd
rechtwinklig ausgerichteten Befestigungsflache 46 be-
festigt.

[0069] Zur Befestigung des ersten Getriebeteils 26 an
dem ersten Befestigungsabschnitt 30 weist das erste
Getriebeteil 26 in den vorliegenden Ausfuhrungsformen
einen Flansch 49 auf, der plan an der ersten Befesti-
gungsflache 46 anliegt und der Uber die erwahnte
Schraubverbindung mit dem Befestigungsabschnitt 30
verbunden ist.

[0070] In&hnlicher Weise ist der zweite Getriebeteil 28
an dem zweiten Befestigungsabschnitt 32 an einer zur
Grundplatte 18 des zweiten Schwenkabschnitts 12 zu-
mindest annahernd rechtwinklig ausgerichteten Befesti-
gungsflache 48 befestigt. Zu diesem Zweck weist auch
der zweite Getriebeteil 28 einen Flansch 51 auf, der plan
an der zweiten Befestigungsflache 48 anliegt und der
Uber die erwahnte Schraubverbindung mit dem Befesti-
gungsabschnitt 32 verbunden ist.

[0071] Wie anhand von Fig. 2 und 4 zu erkennen ist,
sind die Befestigungsflachen 46, 48 einander zuge-
wandt.

[0072] Zur Befestigung des Motors 20 an dem Ge-
triebe 24 weist der Befestigungsabschnitt 32 des zweiten
Schwenkabschnitts 12 der Schwenkvorrichtung einen
Durchgang 44 auf (siehe z.B. Fig. 2). Hierdurch ist es
moglich, den Motor 20 mitdem Getriebe 24 zu verbinden.
[0073] ImFolgenden wird nun anhand derinden Fig. 1
und 2 gezeigten ersten Ausfihrungsform der Schwenk-
vorrichtung eine Moglichkeit der Befestigung der Getrie-
beteile 26, 28 des Getriebes 24 an den jeweiligen Grund-
platten 16, 18 beschrieben.

[0074] Bei der ersten Ausfiihrungsform der Schwenk-
vorrichtung sind die Befestigungsabschnitte 30, 32 plat-
tenartig ausgestaltet. Die Befestigungsabschnitte 30, 32
weisen jeweils an ihrem in Bezug auf die Schwenkachse
S radialen AuRenumfang eine plane Seite auf. Uber die
plane Seite sind die Befestigungsabschnitte 30, 32 je-
weils an der entsprechenden Grundplatte 16, 18 befes-
tigt. Auf einer von der planen Seite abgewandten Auf3en-
seite sind die Befestigungsabschnitte 30, 32 abgerundet,
so dass die Befestigungsabschnitte 30, 32 in Richtung
der Schwenkachse S gesehen insgesamt eine D-artige
oder U-artige AuBenkontur aufweisen.

[0075] Zur zusétzlichen Abstiitzung des Getriebes 24
ist der zweite Teil 28 des Getriebes 24 bei der Schwenk-
vorrichtung der ersten Ausfihrungsform an einem axia-
len Ende der Schwenkvorrichtung an einem von der
Grundplatte 18 des zweiten Schwenkabschnitts 12 ab-
stehenden Stiitzabschnitt 34 befestigt. Der zweite Ge-
triebeteil 28 ist somit zwischen dem Befestigungsab-
schnitt 32 und dem Stutzabschnitt 34 des zweiten
Schwenkabschnitts 12 gehalten (Fig. 2). Wie anhand
von Fig. 2 ersichtlich ist, weist der erste Befestigungs-
abschnitt 30 zu diesem Zweck einen Durchgang 33 fiir
den zweiten Getriebeteil 28 auf.

[0076] Zwischen dem Befestigungsabschnitt 30 und
dem Stltzabschnitt 34 ist das Getriebe 24 zum Schutz
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gegen Beschadigungen und Verunreinigungen von einer
zylindrischen Schutzabdeckung 25 radial umgeben, die
besonders deutlich in Fig. 2 ersichtlich ist. Grundsatzlich
kann zusétzlich oder alternativ eine weitere Schutzabde-
ckung zwischen dem Befestigungsabschnitt 30 des ers-
ten Schwenkabschnitts 10 und dem Befestigungsab-
schnitt 32 des zweiten Schwenkabschnitts 12 vorgese-
hen sein.

[0077] Die Befestigungsabschnitte 30, 32 sind in Rich-
tung der Schwenkachse S gesehen in etwa mittig zwi-
schen axialen Enden der Schwenkvorrichtung angeord-
net. Des Weiteren ist der erste Befestigungsabschnitt 30
in Richtung der Schwenkachse S gesehen zwischen
dem zweiten Befestigungsabschnitt 32 und dem Stiitz-
abschnitt 34 angeordnet.

[0078] Zurzusatzlichen Stabilisierungistan einem von
dem Stitzabschnitt 34 abgewandten axialen Ende der
Schwenkvorrichtung der ersten Ausflhrungsform ein
Drehlager 38 vorgesehen, dass zwischen einem von
der Grundplatte 16 des ersten Schwenkabschnitts 10
rechtwinklig abstehenden ersten Lagerabschnitt 40
und einem von der Grundplatte des zweiten Schwenkab-
schnitts 12 rechtwinklig abstehenden zweiten Lagerab-
schnitt 42 angeordnet ist.

[0079] An dieser Stelle ist anzumerken, dass die
Schwenkvorrichtung weitere Drehlager neben dem hier
beschriebenen Drehlager 38 umfassen kann, insbeson-
dere bei groRer dimensionierten Schwenkvorrichtungen.
[0080] Wie anhand der Zeichnungen (Fig. 1 und 2)
ersichtlich ist, verlauft die Schwenkachse S mittig durch
das Drehlager 38, so dass die Schwenkachse S der
Schwenkvorrichtung und die Drehachse des Drehlagers
38 koaxial zueinander ausgerichtet sind.

[0081] Nun Bezug nehmend auf Fig. 3 und 4 wird im
Folgenden anhand einer zweiten Ausfihrungsform der
Schwenkvorrichtung eine weitere Moglichkeit der Befes-
tigung der Getriebeteile 26, 28 des Getriebes 24 an den
jeweiligen Grundplatten 16, 18 beschrieben.

[0082] Bei der Schwenkvorrichtung gemaf der zwei-
ten Ausfiihrungsform sind der erste Befestigungsab-
schnitt 30 und der zweite Befestigungsabschnitt 32 nicht
wie bei der ersten Ausflihrungsform plattenartig ausge-
staltet, sondern jeweils durch eine Befestigungshiilse 50,
52 gebildet.

[0083] JedederBefestigungshilsen50,52 weisteinen
sich in Bezug auf ihre Langsmittenachse L in axialer
Richtung erstreckenden Durchgang auf, in welchem je-
weils einer der Getriebeteile 26, 28 abschnittsweise auf-
genommen istund welcher jeweils von einer Wand 54, 56
in radialer Richtung umgeben ist. Aufgrund der perspek-
tivischen Darstellung ist in Fig. 3 nur der sich durch die
erste Befestigungshiilse 50 erstreckende Durchgang zu
sehen.

[0084] Die Getriebeteile 26, 28 sind in den jeweiligen
Durchgangen der Befestigungshilsen 50, 52 derart auf-
genommen, dass die Langsmittenachse L der Befesti-
gungshllsen und die Getriebeachse G des Getriebes 24
sowie die Schwenkachse S der Schwenkvorrichtung im
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zusammengebauten Zustand der Schwenkvorrichtung
koaxial zueinander ausgerichtet sind. Verstandlicherwei-
se ist bei dieser Ausfiihrungsform auch die Drehachse D
des Motors 20 zur Schwenkachse S der Schwenkvor-
richtung koaxial ausgerichtet.

[0085] ZurBefestigung der Getriebeteile 26, 28 an den
jeweiligen Befestigungshiilsen 50, 52 weisen die Befes-
tigungshilsen 50, 52 ebenso wie die plattenartigen Be-
festigungsabschnitte 30, 32 der ersten Ausfliihrungsform
jeweils eine zu den korrespondierenden Grundplatten
16, 18 zumindest anndhernd rechtwinklig ausgerichtete
Befestigungsflache 46, 48 auf. An den Befestigungsfla-
chen 46, 48 sind die Getriebeteile 26, 28 jeweils wie
vorstehend beschrieben Uber ihre Flansche 49, 51 mit-
tels Schrauben 36 befestigt.

[0086] Die Schrauben 36 sind in den Befestigungs-
hilsen 50, 52 jeweils in Bohrungen aufgenommen, wel-
che die jeweilige Wand 54, 56 der Befestigungshulsen
50, 52 in axialer Richtung in Bezug auf die Langsmitten-
achse L der Befestigungshulsen 50, 52 durchdringen und
welche den in den Befestigungshilsen 54, 56 ausge-
bildeten Durchgang in radialer Richtung umgeben.
[0087] Zu Befestigung der Befestigungshilsen 50, 52
an den Grundplatten 16, 18 der Schwenkabschnitte 10,
12 weisen die Befestigungshilsen 50, 52 jeweils eine
plane Anlageflache 58, 60 auf.

[0088] Konkretistdie erste Befestigungshiilse 50 tiber
eine erste plane Anlageflache 58 an der Grundplatte 16
des ersten Schwenkabschnitts 10 befestigt und die zwei-
te Befestigungshiilse 52 ist iber eine zweite plane Anla-
geflache 60 an der Grundplatte 18 des zweiten Schwen-
kabschnitts 12 befestigt (Fig. 3 in Verbindung mit Fig. 4).
[0089] Auf den von den Anlageflachen 58, 60 abge-
wandten Seiten sind die Befestigungshilsen 50, 52 ab-
gerundet, so dass die Befestigungshiilsen 50, 52 ahnlich
wie die plattenartigen Befestigungsabschnitte 30, 32 der
ersten Ausflihrungsform eine D-artige oder U-artige
Querschnittsform aufweisen.

[0090] WieanhandvonFig.3und4ersichtlichist, weist
jede der Befestigungshulsen 50 52 auf ihrer von ihrer
Befestigungsflache 46, 48 abgewandten Seite eine ab-
geschragte Stirnseite 62, 64 auf, die von der Anlage-
flache 58, 60 der jeweiligen Befestigungshilse 50, 52 in
Richtung auf deren jeweilige Befestigungsflache 46, 48
geneigtist. Die Anlageflachen 58, 60 bilden somit jeweils
eine Langseite der Befestigungshiilsen 50, 52.

[0091] Durch die abgeschragten Stirnseiten 62, 64 der
Befestigungshiilsen 50, 52 lasst sich im Vergleich zu
einer nicht abgeschragten Befestigungshiilse Material
und Gewicht sparen. Gleichzeitig bieten die Anlagefla-
chen 58, 60 eine ausreichend grol’e Flache, um die
Befestigungshilsen 50, 52 an den jeweiligen Grundplat-
ten 16, 18 der Schwenkabschnitte 10, 12 sicher zu be-
festigen.

[0092] Ferner sind die Getriebeteile 26, 28 des Ge-
triebes 24 bzw. der mit dem Getriebe 24 verbundene
Motor 20 durch die abgeschragten Stirnseiten 62, 64 nur
abschnittsweise in den Befestigungshulsen 50, 52 auf-



13 EP 4 528 036 A1 14

genommen. Hierdurch erleichtert sich die Zuganglichkeit
der Getriebeteile 26, 28 bzw. des Motors 20 fur War-
tungszwecke. Gleichzeitig sind die Uibrigen Bestandteile
des Antriebs 24 durch die Befestigungshilsen 50, 52
gegenuber Verunreinigungen und/oder Beschadigung
geschiuitzt.

[0093] Wie Fig. 4 erkennen lasst, weist jede der Be-
festigungshilsen 50, 52 durch ihre schragen Stirnseiten
62, 64 in einer Projektion auf eine durch die Langsmitten-
achse L und die entsprechende Anlageflache 58, 60
verlaufenden L&ngsschnittebene eine trapezférmige,
insbesondere im Wesentlichen rechtwinklig trapezférmi-
ge, Kontur auf. Bei entsprechend kurzer Ausgestaltung
dervon der jeweiligen Anlageflache 58, 60 abgewandten
Seite kdnnen die Befestigungshiilsen auch eine im We-
sentlichen dreieckige Kontur aufweisen.

[0094] Wieferneranhandvon Fig.3 und4 zuerkennen
ist, weisen die erste Befestigungshulse 50 und die zweite
Befestigungshiilse 52 auRerdem auch zumindest anna-
hernd ubereinstimmende Grundformen auf. Die Befesti-
gungshiilsen 50, 52 kénnen somit mit identischen Ab-
mafien vorgefertigt werden und brauchen dann nur noch
gegebenenfalls an die bestimmten Gegebenheiten des
Antriebs 24 angepasst zu werden, wie zum Beispiel
entsprechende Aussparungen fiir die Motoranschliisse
23.

[0095] Esistanzumerken, dass einer der Getriebeteile
26, 28 an der Grundplatte 16, 18 in einer Weise befestigt
sein kann, wie es im Zusammenhang mit der ersten
Ausfihrungsform beschrieben wurde, und der entspre-
chend andere Getriebeteil 28, 26 kann an der anderen
Grundplatte 18, 16 so befestigt sein, wie es im Zusam-
menhang mit der zweiten Ausfihrungsform beschrieben
wurde.

[0096] Wie bereits erwahnt, sind bei beiden Ausfiih-
rungsformen die Drehachse D des Rotors 22 sowie die
Getriebeachse G des Getriebes 24 koaxial zur Schwenk-
achse S der Schwenkvorrichtung ausgerichtet, wodurch
die Schwenkvorrichtung einen besonders kompakten
Aufbau aufweist.

[0097] Bei beiden Ausfiihrungsformen kann der erste
Schwenkabschnitt 10 bezlglich des zweiten Schwen-
kabschnitts 12 der Schwenkvorrichtung um mindestens
jeweils 90° gegenuber der Neutralstellung in entgegen-
gesetzte Richtungen verschwenkt werden, wie beispiels-
weise anhand von Fig. 1 ersichtlich ist. Hierdurch ergibt
sich ein Schwenkbereich der Schwenkvorrichtung von
mindestens 180°.

[0098] Insbesondere kénnen die beiden Schwenkab-
schnitte 10, 12 bis zu einem Winkel von 90° bezuiglich der
Neutralstellung verschwenkt werden, und zwar bis einer
der von der ersten Grundplatte 16 abstehenden Ab-
schnitte 30 bzw. 40 zur Anlage an der zweiten Grund-
platte 18 bzw. bis einer der von der zweiten Grundplatte
18 abstehenden Abschnitte 32 bzw. 34, 42 zur Anlage an
der ersten Grundplatte 16 gelangt. Hierdurch ist ein
Schwenkbereich bis 180° moglich.
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Bezugszeichenliste

[0099]

10  erster Schwenkabschnitt
12  zweiter Schwenkabschnitt
14  Antrieb

16  Grundplatte

18  Grundplatte

20  Motor

21 Hydraulikanschlussblock
22  Rotor

23  Hydraulikanschluss

24 Getriebe

25  Schutzabdeckung

26  erster Getriebeteil

28  zweiter Getriebeteil
29  Sperrventil

30 Befestigungsabschnitt
32  Befestigungsabschnitt
33 Durchgang

34  Stiutzabschnitt

36  Schraube

38 Drehlager

40 Lagerabschnitt

42  Lagerabschnitt

44  Durchgang

46  Befestigungsflache

48  Befestigungsflache

49  Flansch

50 Befestigungshilse
51 Flansch

52  Befestigungshiilse
54 Wand

56 Wand

58  Anlageflache
60 Anlageflache
62  Stirnseite
64  Stirnseite

S  Schwenkachse

D Drehachse

G  Getriebeachse

L  Langsmittenachse
E, Ebene

E, Ebene
Patentanspriiche

1. Schwenkvorrichtung fiir ein Arbeitswerkzeug einer
Arbeitsmaschine, insbesondere Bagger oder Kran,
die Schwenkvorrichtung umfassend:

- einen ersten Schwenkabschnitt (10) zur Befes-
tigung eines Arbeitswerkzeugs an der
Schwenkvorrichtung,

- einen relativ zu dem ersten Schwenkabschnitt
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(10) um eine Schwenkachse (S) verschwenkba-
ren zweiten Schwenkabschnitt (12) zur Befes-
tigung der Schwenkvorrichtung an einem Aus-
legearm der Arbeitsmaschine, und

- einen Antrieb (14), der rdumlich zwischen dem
ersten Schwenkabschnitt (10) und dem zweiten
Schwenkabschnitt (12) angeordnet ist und der
dazu ausgebildet ist, den ersten Schwenkab-
schnitt (10) relativ zu dem zweiten Schwenkab-
schnitt (12) um die Schwenkachse (S) zu ver-
schwenken.

Schwenkvorrichtung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass

der erste Schwenkabschnitt (10) und der zweite
Schwenkabschnitt (12) jeweils eine Grundplatte
(16, 18) umfassen, insbesondere wobei an der
Grundplatte (16) des ersten Schwenkabschnitts
(10) und/oder an der Grundplatte (18) des zweiten
Schwenkabschnitts (12) jeweils eine Schnellwech-
seleinheit angeordnet ist.

Schwenkvorrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Antrieb (14) einen Motor (20), insbesondere
einen hydraulisch oder elektrisch antreibbaren Mo-
tor (20), und ein Getriebe (24) umfasst, welches
mittels des Motors (20) antreibbar ist.

Schwenkvorrichtung nach Anspruch 3,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Motor (20) einen um eine Drehachse (D) dreh-
baren Rotor (22) umfasst, insbesondere wobei die
Drehachse (D) parallel, vorzugsweise koaxial oder
parallel beabstandet, zur Schwenkachse (S) ausge-
richtet ist.

Getriebe nach Anspruch 4,

dadurch gekennzeichnet, dass

der Motor (20) und das Getriebe (24) in Richtung der
Schwenkachse (S) gesehen in Reihe angeordnet
sind, insbesondere wobei der Motor (20) an dem
Getriebe (24) befestigt ist.

Schwenkvorrichtung nach einem der Anspriche 3
bis 5,

dadurch gekennzeichnet, dass

die Schwenkvorrichtung eine Befestigungseinrich-
tung zum Befestigen der Schwenkvorrichtung an
dem Auslegearm der Arbeitsmaschine aufweist, wo-
bei die Befestigungseinrichtung derart ausgestaltet
ist, dass der Motor (20) und/oder die Anschliisse (23)
zum Antreiben des Motors (20) bei an der Arbeits-
maschine befestigter Schwenkvorrichtung der Ar-
beitsmaschine zugewandt sind.

Schwenkvorrichtung nach einem der Anspriiche 4
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bis 6,

dadurch gekennzeichnet, dass

das Getriebe (24) einen ersten Getriebeteil (26) und
einen bezlglich des ersten Getriebeteils (26) um
eine Getriebeachse (G) drehbaren zweiten Getrie-
beteil (28) umfasst, wobei der erste Getriebeteil (26)
an dem ersten Schwenkabschnitt (10) der Schwenk-
vorrichtung und der zweite Getriebeteil (28) an dem
zweiten Schwenkabschnitt (12) der Schwenkvor-
richtung befestigt ist, insbesondere wobei die Ge-
triebeachse (G) parallel, vorzugsweise koaxial oder
parallel beabstandet, zur Schwenkachse (S) ausge-
richtet ist.

Schwenkvorrichtung nach Anspruch 7,
dadurch gekennzeichnet, dass

der erste Getriebeteil (26) an einem von der
Grundplatte (16) des ersten Schwenkabschnitts
(10) abstehenden ersten Befestigungsabschnitt
(30) befestigt ist; und/oder

dass der zweite Getriebeteil (28) an einem von
der Grundplatte (18) des zweiten Schwenkab-
schnitts (12) abstehenden zweiten Befesti-
gungsabschnitt (32) befestigt ist.

9. Schwenkvorrichtung nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet, dass

der erste Befestigungsabschnitt (30) eine zur
Grundplatte (16) des ersten Schwenkabschnitts
(10) zumindest annahernd rechtwinklig ausge-
richtete Befestigungsflache (46) aufweist, an
welcher der erste Getriebeteil (26) befestigt
ist; und/oder

dass der zweite Befestigungsabschnitt (32) eine
zur Grundplatte (18) des zweiten Schwenkab-
schnitts (12) zumindest annahernd rechtwinklig
ausgerichtete Befestigungsflache (48) aufweist,
an welcher der zweite Getriebeteil (28) befestigt
ist.

10. Schwenkvorrichtung nach einem der Anspriiche 7

bis 9,
dadurch gekennzeichnet, dass

der erste Getriebeteil (26) an der Grundplatte
(16) des ersten Schwenkabschnitts (10) mittels
einer den ersten Getriebeteil (26) zumindest
abschnittsweise aufnehmenden ersten Befesti-
gungshdilse (50) befestigt ist; und/oder

dass der zweite Getriebeteil (28) an der Grund-
platte (18) des zweiten Schwenkabschnitts (12)
mittels einer den zweiten Getriebeteil (28) zu-
mindest abschnittsweise aufnehmenden zwei-
ten Befestigungshiilse (82) befestigt ist.

11. Schwenkvorrichtung nach Anspruch 10 in Verbin-
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dung mit Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet, dass

der erste Befestigungsabschnitt (30) durch die
erste Befestigungshiilse (50) gebildetist; und/o-
der

dass der zweite Befestigungsabschnitt (32)
durch die zweite Befestigungshiilse (52) gebil-
det ist.

12. Schwenkvorrichtung nach Anspruch 10 oder 11,
dadurch gekennzeichnet, dass

die erste Befestigungshiilse (50) eine erste pla-
ne Anlageflache (58) aufweist, Uber welche die
erste Befestigungshilse (50) an der Grundplat-
te (16) des ersten Schwenkabschnitts (10) be-
festigt ist; und/oder dass

die zweite Befestigungshllse (52) eine zweite
plane Anlageflache (60) aufweist, Uber welche
die zweite Befestigungshilse (52) an der
Grundplatte (18) des zweiten Schwenkab-
schnitts (12) befestigt ist.

13. Schwenkvorrichtung nach Anspruch 11 oder 12 in
Verbindung mit Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet, dass

die erste Befestigungshilse (50) auf ihrer von
ihrer Befestigungsflache (46) abgewandten Sei-
te eine abgeschragte Stirnseite (62) aufweist,
die von der ersten Anlageflache (58) in Richtung
auf die Befestigungsflache (46) geneigt ist; un-
d/oder

dass die zweite Befestigungshiilse (52) aufihrer
von ihrer Befestigungsflache (48) abgewandten
Seite eine abgeschragte Stirnseite (64) auf-
weist, die von der zweiten Anlageflache (60)
in Richtung auf die Befestigungsflache (48) ge-
neigt ist.

14. Schwenkvorrichtung nach einem der Ansprtiche 10
bis 13,
dadurch gekennzeichnet, dass

die Schwenkachse (S) und die Langsmittenach-
se (L) der ersten Befestigungshilse (50) zumin-
dest annahernd parallel, insbesondere koaxial,
zueinander ausgerichtet sind; und/oder

die Schwenkachse (S) und die Langsmittenach-
se (L) der zweiten Befestigungshiilse (52) zu-
mindest anndhernd parallel, insbesondere ko-
axial, zueinander ausgerichtet sind.

15. Schwenkvorrichtung nach einem der vorstehenden
Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass
der Antrieb (14) eine Bremse, bevorzugt eine La-
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10

mellenbremse, umfasst, insbesondere wobei die
Bremse dem Getriebe (24) und/oder dem Motor
(20) zugeordnet ist, insbesondere wobei die Bremse
bei nicht angetriebenem Motor (20) bremsend aktiv
ist, vorzugsweise nur bei nicht angetriebenem Motor
(20) bremsend aktiv ist.
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