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Zapojeni pro stanoveni rychlosti pohybu pésu
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(57) FReent se t{k& zapojeni pro stanovem’
ni rychlosti pohybujiofho se pdsu pomooi
inkrementdlniho snimafe. Jeho podstata
epog{vétI togsb i;imiho mentélnid sn:(maVié
chlos Y se pdsu je pripo-
gn k ndsoggﬁi kmitoGtu, Jghoé vjsgupp
Je p¥ipojen na prvni vstup hradlovaciho
obvodu, jeho¥ vgatup Je spojen 8 prvnim
vstupem Citale, Vystup Eitade je spojen
8 prvnim vsetupem vyrovnévaci pam&ti,
Jeji vystup je spojen se vatupem vyhodno-
covaci mikroprocesorové jednotky, jeji%
prval vystup Je pFipojen na t¥eti vstup
vyrovadvaol paméti a gru.mi vystup na ve-
tup ¥{diofho obvodu., Ridic{ obvod je pr-
vistupem spojen s druhfm vstupem
hradlovaciho obvodu druhym vystupem s
druhym vetupem Eitale a tretim vystupem
8 druhym vstupem vyrovndveci paméti.
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vynélez se tyké zapojeni pro stanoveni rychlosti pohybu
pasu s prevodem na &islicovy Gdaj v kr&tkych &asovych intervalech,

Dosud znémé zaiizeni vyuZivaji inkrementélni snimale se znad-
nym po&tem dilki, které obtiiné zarutuji v provoznich podminkéch
s vysokymi vibracemi bezchybné &teni. Nevyhodou tohoto zaifizeni
je vysoké citlivost na vibrace nosné konstrukce, piipadn& nerovno-
m&rny pohyb pésu, Odstranéni téchto vlivi je provédéno sloZitou
elektronikou. Bez sloZité elektroniky dosavadni zai*izeni neumoZnu-
ji pruZné pf1zpusoben1 k dané rychlosti pasu se znalnym rozsahem
méiteni rychlosti.

Tyto nedostatky *eSi zapojeni pro stanoveni rychlosti pohybu
pasu podle vynélezu, jehoZ podstata spotivé v tom, Ze vystup z in-
krementélniho snimate s ni¥Sim pottem rozliSovacich dilkd, jehoZ
kotou& odvalujici se po.pésu zajistuje vysiléni mendiho potu im-
pulsi na ot4Zku, je pFipojen pres nésobi& kmitoftu k hradlovacimu
obvodu. N&sobi& kmito&tu znésobuje vstupni kmitoZet ke zvydent
pesnosti mé&reni rychlosti. Vystup z ndsobi&e kmito&tu je hradlo-
van hradlovacim obvodem, kter¢ je ovladan z #idiciho obvodu, jeni
dostavé informace o periodé sniméni rychlosti z vyhodnocovaci mi=-
kroprocesorové jednotky. V¢stup z &itale je piepisovadn pokynem z
#idiciho obvodu do vyrovnévaci paméti, kteréd zabezpeli neménny
vystup pro pie&teni ve zbyvajicim Case periody do vyhodnocovaci
mikroprocesorové jednotky. :

vyhoda zapojeni podle vyn8lezu spotivé v tom, Ze dovolujé
programové volit interval &teni rychlosti a tim umoZnit stejnou
rozliSovaci schopnost pro rizné rychlosti pohybu pésu a umoZnuje
dosa¥eni pofadované piresnosti i v prost¥edi s vysok¢ymi vibracemi.

priklad zapojeni pro stanoveni rychlosti pohybu pésu dle vy-
nélezu je v blokovém schematu zn&zornén na pripojeném vykresu,

Po pohybujicim se pasu 2 se odvaluje kotou&, na jehoZ ose je
uchycen inkrementélni snimal 1 rychlosti. V¢ystup z inkrementélniho
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snimade 1 je pfipojen k ndsobidi 3 kmitoZtu, jeho¥ vystup je p¥ipo-
Jen- k prvanimu vafupu;il hradlovaciho obvodii 4. Druhy vstup 4g
hradlovaciho obvodu 4 je zapojen na prvy vystup 61 #idiciho obvodu
6, JjehoZ druby vystup 62 je pFipojen k druhému vatupu 52 &itade 3,
Vystup 43 z hradlovaciho bbvodu.i je pFipojen k prvému vstupu 51 |
Sitale 5, JehoZ vystup 53 je piipojen k prvému vstupu 71 vyrovndva=-
of pam&ti J. T¥et{ vystup 63 ¥{diciho obvodu 6 je spojen s druhym
vetupem 72 vyrovndveol pam&ti 7 a t¥eti vstup I3 vyrovndvaci pamd-
t1 J Jje p¥ipojen k prvému vystupu 82 vyhodnocovaci mikroprocesoro-
vé jednotky 8. Vetup 64 ¥{diciho obvodu 6 je piipojen k druhému
vystupu 83 vyhodnocovaci mikroprocesorové jednotky 8, jejiZ vstup
81 je p¥ipojen k vystupu 74 vyrovndvaci pamdti T,

Zapojeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze na pohyblivém pdsu 2
se odvaeluje m&¥{fci kotoud, ktery je spojen s.inkrementdlnim snima-
Sem ). Vystupni signdl z inkrementdlniho snimale ] je veden do ob=
vodu ndsobie ] kmitoltu , ktery od urdité minimdlni rychlosti pédsu
g.zaji§¥uje ndsobeni kmitodtu, &imZ% p#i relativné konstantni ryche
losti podstatné zvysuje rozliSovaci schopnost. Vystup z nédsobide 2
kmitotu Je hradlovdn hradlovacim obvodem 4. Druhy vstup 42 to-
hoto hradlovaciho obvodu 4 uvolnuje impulsy do Sitade 5 prostied-
nictvim $fdiciho obvodu 6, ktery je ¥{zen z vyhodnocovaci mikro-
procesdrové Jednotky 8. Ridici obvod 6 v pPesnych Easovych inter-
valech zaji¥fuje pfepis stavu ¥itade 5 do vyrovndvaci pam¥ti J
odkud Je informace pFedtena vyhodnocovaci mikroprocesorovou jednot-
kou 8, kterd naméPfeny Udaj rychlosti pPepocte na fyzikdlni veli-
&inu,

PEEDME® VvYNLLEZU

Zapojeni pro stanoveni rychlosti pohybu pdsu s inkrementdlnim
snimadem rychlosti, vyzna&ujici se tim, ¥e inkrementilni snimaé
(1) rychlosti pohybujiciho se pdsu (2) je p¥ipojen k ndsobidi 3 kmi-
to8tu  jeho¥ vystup je p¥ipojen ha prvni vetup (41) hradlova-
ciho obvodu (4), Jjehof vystup (43) je spojen s prvaim vatupem (51)
¢itade (5), JehoZ vystup (53) jJe propojen s prvaim vatupem (71)
vyrovndvaci paméti (7), jejiZ vystup (74) je spojen se vstupem
(81) vyhodnocovaci mikroprocesorové jednotky (8), jeji¥ prvVy vy
‘vgtup (82) je pFipojen na tieti vstup (73) vyrovnavaci pam&ti (7)

a druhy vystup (83) na vetup (6*) ¥idiciho obvodu (6), piidems
Jeho prvni vystup (61) je spojen s druhym vstupem {42) hradlovaci~
ho obvodu (4), druby¥ vystup (62) s druhym vatupem (52) ditade (5)
a t¥et{ vystup (63) s druhym vstupem (72) vyrovndvaci pamdti (7).
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