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Lyze se sioupacim sysiémem., zejména bezecks lyze, j
tvofena predni skluzoveu &sii (1) a zadni skluzovou dastt (2)
s integrovanou odrazovou plochou (3), kde ptedni skluzovd
&st (1) je se zadni skluzovou &asti (2) spojena mistkem (4),
umozitujicim vzajemny pohyb do polohy pro skhe nebodo
polohy pro odraz, piicem predni skluzova tast {1)je vidi
zadni skluzové &&sti (2) vykyvna pod ihlem (14), meénicim s¢
podle vzajemné polohy skluzovych easti (1, 2). S mistkem (4)
je spojeno tahlo (5), umisténé mezi tripolohovou zépadkou (9)
a zamkem (8}
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Lyze se stoupacim systémem, zejmena bézecka lyze

Oblast techniky

Vynalez se tyka lyze se stoupacim mechanickym systemem, ktery zabranuje

zpétnému prokluzu lyZe v okamziku odrazu, pfi zachovani vysoké klouzavosti lyZel

Dosavadni stav techniky

U bézeckych lyzi vpraxi nepouzivané, ale z patentove dokumentace jsou zname
mechanické stoupaci systémy, napi. pat. DE 3617967 s pohyblivou odrazovou
plochou, rovnéZ klasické lyZe uZivajici jako adhezni prostiedek lyzafské vosky,
nejsou schopny za véech podminek branit zpétnému prokluzu lyZe v okamziku

odrazu a zaroven zajistit vysokou klouzavost.

Hiavni pfi¢inou téchto nedostatkl je konstrukce lyZe, tvolici jeden celek a pii jeji
délce somezenou pruznosti a znacné proménlivé soudrZnosti snéhu nedokaze
vytvofiit dostatecny tlak odrazové plochy s vysokym koeficientem tfeni, potfebny pro
zpevnéni snehového Gtvaru o urdité délce a $ifce pod odrazovou plochou, a tim
vytvofit podminky, vyplyvajici z fyzikalnich zakont a umoznujici efektivni pohyb na

snéhove pokryvce.

Podstata vynélezu

Cilem vynalezu je u béZeckych lyzi stoprocentni oddéleni funkce skluzu od funkce
odrazu, jejich vzajemna nezavisiost umozni optimalizaci kaZdé z nich dle fyzikalnich

z&konl pro tfeni bez kompromist, nutnych u soucasného stavu techniky.

Cile vynalezu je dosaZeno lyZi se stoupacim systémem, zejména béZeckou lyZi
podle tohoto vynalezu, jehoZ podstata spociva v tom, Ze je tvofena predni skluzovou
gasti a zadni skiuzovou &asti s integrovanou odrazovou plochou, kde je piedni
skluzova ¢ast se zadni skluzovou Casti spojena mistkem umoZniujicim vzajemny
pohyb do polohy pro skluz nebo do poighy pro odraz, pfi¢emZ pfedni skluzova ¢ast je

viéi zadni skluzové Gasti vykyvna pod dhlem ménicim se podle vzajemné polohy
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skluzovych Casti, a smastkem je spojeno tahio umisténé mezi tfipolohovou
zapadkou a zamkem. Na odrazové plose Ize s vyhodou uchytit pfidavné a vyménné
adhezni prostfedky. Na mistku Ize vyhodné umistit zafizeni pro trvalé zablokovani

polohy pro skluz.

V dal$im vyhadném provedeni je v misté patniho vedeni boty umisténo zatézove a
polohové &idlo, kterd jsou spojena pfes fidici jednotku se servopohonem pro
zamykani mlstku. Servopchon mize byt rovnéZ ovladan dalkovym ovladanim pro

trvalé zablokovani polohy pro skluz.

Podstata vynalezu tedy spotiva v rozdéleni lyze na dvé Casti a jejich spojeni
mistkem, umoziujicim v okamziku odrazu ,zlomeni* lyZe s dostate¢nym zdvihem a
ve vyhodném Ghlu tak, e odrazova Cast lyze, na kieré vtomto okamZiku spociva
veskera hmotnost lyZafe, mize stlalenim zpevnit pod sebou takovy snéhovy Utvar,
ktery je schopen absorbovat energii odrazu bez jeho destrukce a sou¢asné do ného
zatlaéi adhezni plochu, jejiz velkost, tvar i povrch Ize ménit dle momentalnich

vlastnosti snéhu.

Tim je dosaZeno spinéni véech podminek, které uréuji fyzikaini zakony; vysoky
koeficient tfeni adhezni plochy, dostatecny tiak a zpevnéni snéhového ttvaru o
vhodné velikosti a tvaru pod adhezni plochou lyzZe. V poloze mistku vyhodnym pro
skluz je adhezni plocha zcela mimo kontakt se snehovou pokryvkou, a tak jsou
vytvofeny idedlni padminky pro skluz. Tim jsou spinény zakladni podminky pro

zasadni zlepSeni uZitnych vlastnosti béZecké lyze; kvalitni skluz a efektivni odraz.

Piehled obrazkil na vykresech

Viynélez je blize objasnén na vykresech pfikladného provedeni, kde na obr.1 je
boéni pohled na lyzi v jeji klidové poloze, na obr.2 je zobrazeno rozdeleni lyze na
hlavni &asti, na obr.3 je zobrazena lyZe v poloze pro skluz, obr.4 je lyZe v poloze pro

odraz, na obr 5 je schematicky znazoméno elektronické zamykani mistku.

Pﬁklac’provedeni vynalezu
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Lyze se stoupacim systémem bude popsana jako béZecka. Kazda z paru lyzi je
tvofena predni skluzovou &asti 1, zadni skluzovou ¢asti 2 s integrovanou odrazovou
plochou 3. Predni skiuzova ¢4st 1 je se zadni skluzovou &asti 2 spojena mustkem 4,
obsahujici dvojici kyvnych dvouramennych pak 8, 7, které jsou svymi hornimi konci
uchyceny kyvné v drzaku 10, ktery je soucésti zadni skluzové Casti 2. Drzak 10 je
opatfen vratnou pruzinou 11 zavé$enou druhym koncem na zadni pace 7. Z mistku
4 je vedeno dvojité tahlo 5 mezi zamek 8 kyvné zavéSeny v zavésu 12 a tfipolohovou
zapadku 9. Na odrazovou plochu 3 se uchycuji vyménné adhezni prostfedky 13.
Drzak 10 je rovnéz opatien dvoupolohovym blokovacim zafizenim 15. V poloze lyze
pro odraz obr.4 svira piedni skluzova ¢ast 1 se zadni skluzovou Casti 2 uhel 14. Pod

odrazovou plochou 3 se ve snéhové pokryvce 17 vytvafi snéhovy Gtvar 16.

V prostoru patniho vedeni 23 je uchyceno zatéZzové ¢idio 18 a polohove Cidlo 19 a
jsou propojena s fidici jednotkou 20 ovladajici servopohon 21, umistény na drzaku

10. Systém dale obsahuje délkové ovladani 22 servopohonu 21.

LyZe piikladného provedeni pracuje takto:

Pfi vychozi poloze pro skluz obr.3 je soustiedén tiak hmotnosti téla lyZafe pies patu
boty na zamek 8, adhezni plocha je mimo kontakt se snéhem a lyZe se skluzem
pohybuje vpied. Posunutim t8Zi8té téla vpfed dojde ke sniZeni tiaku paty boty na
zamek 8, tahlo 5, mistku 4 je hmotnosti téla po $ikmé plose zépadky 9 vytrzeno ze
zamku 8 na horni plochu zapadky 9 a stale pusobici tiak hmotnosti tela preklopi lyZi
do polohy pro odraz obr.4. Pokratujici tlak hmotnosti t€la spoleéné s odrazovou
energii nohy lyZaie je zatlacena odrazova plocha 3 opatfena adheznimi prostiedky
13 do snéhové pokryvky 17. Diky dostateSnému zdvihu mastku 4 pokraéuje
stlaovani snéhu pod odrazovou plochu 3, aZ dojde kvytvofeni stlaceneho
snéhového Utvaru 16, jehoZ parametry umozni pfeneseni odrazove energie bez jeho
destrukce do snéhové pokryvky a tato faze je ukongena odrazem. Po odrazu je lyZe
odleh&ena a vratna pruzina 11 vréati lyZi do polohy pro skluz obr.3, tahlo 5, mustku 4
zapadne za prvni stupefi zapadky 9, a tim dojde k pfedzamknuti mistku 4. Tak je
zabranéno nahodnému navraceni do polohy pro odraz po dobu pfesunu lyZe vpied a

jeji zatizeni a skluzu. Znovu zatizenim lyzZe

opét pata boty zatizi zamek 8, ktery stladi tfipolohovou zapadku 9. Jeji stlaceni

umozni presunuti tahla 5 do druhého stupné tiipolohové zapadky 9. Pokradujicim
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tlakem paty boty dojde k sevfeni tahla 5 mezi zamek 8 a zapadku 9. Tim je lyze
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pfipravena pro skiuz, ¢imz je dokonéen cely cyklus, ktery se stfidavé opakuje a prave

a leve lyzi.

V situaci, kdy lyZaf otekava dlouhy nebo nebezpecny sjezd, lze zajistit po potfebnou
dobu ly#i v poloze pro skluz stlatenim homiho konce blokovaciho zafizeni 19.
Vracenim blokovaciho zafizeni 15 do plvodni polohy je opét lyZze pfipravena pro

bézny cyklus.

Mechanicky zamykaci systém mize byt s vyhodou nahrazen elektronickym. Na lyZi
v mist& patniho vedeni 23 boty je umisténo zatéZzové Sidlo 18 a polohové ¢idlo 19,
ktera jsou spojena ples fidici jednotku 20, se servopohonem 21 pro zamykani

mustku 4. Servopohon 21 je rovnéz oviadan dalkovym ovladanim 22.

Ridici jednotka 20 trvale vyhodnocuje tlak a polohu paty boty, dle momentainiho
stavu blokuje a uvoliiuje servopchonem 21 mistek 4. Dalkovym ovladanim 22 ize na

potfebnou dobu zajistit lyzi v poloze pro skluz.
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NAROKY

1. Lyze se stoupacim systémem, zejména béZecka lyze, vyznadujici se tim, ze je
tvofena predni skluzovou &asti (1) a zadni skluzovou ¢asti (2) s integrovanou
odrazovou plochou (3), kde predni skluzava ¢ast (1) je se zadni skluzovou Casti (2)
spojena mustkem (4), umozfujicim vzajemny pohyb do polohy pro skiuZ, nebo do
polohy pro odraz, pficemz predni skluzova ¢ast (1) je viéi zadni skluzove Casti (2)
vykyvna pod thlem (14), ménicim se podle vzajemné polohy skluzovych ¢asti (1,2),
s mistkem (4) je spojenc tahlo (5), umisténé mezi tfipolohovou zapadkou (9) a

zamkem (8).

2. LyZe se stoupacim systémem podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze na

odrazoveé plode (3) jsou uchyceny pfidavné a vyménné adhezni prostiedky (13).

3. Lyze se stoupacim systémem podle naroku 1 nebo 2, vyznacujici se tim, ze

na mistku (4) je umisténo zafizeni (15) pro trvalé zablokovani polohy pro skluz.

4. LyZe se stoupacim systémem podle kteréhokoliv z pfedchozich naroka,
vyznatujici se tim, Ze na lyZi je vmisté patniho vedeni (23) boty umisténo
zatézové &idlo (18) a polohové &idlo (19), ktera jsou spojena pfes fidici jednotku (20)

se servopohonem (21) pro zamykani mustku (4).

5. Lyze se stoupacim systémem podle naroku 4lvyzna<“:uj|'ci se tim, ze
servopohon (21) je rovnéZ oviadan dalkovym oviadanim (22) pro trvalé zablokovani

polohy pro skluz.
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