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DESCRIZIONE

a corredo di una domanda di brevetto per invenzione industriale

avente per titoh

“SISTEMA DI TRASMISSIONE DEL MOTO”

Titolari: - AVALTRONI DOMENICO. residente in
ARCEVIA (AN), Frazione Piticchio, 384;

- CASAGRANDE MAICOL, residente in
CASTELLEONE DI SUASA  (AN), Via
Circonvallazione, 3.

DEPOSITATO IL.............
TESTO DELLA DESCRIZIONE

La presente domanda di brevetto per invenzione
industriale ha per oggetto un sistema di trasmissione del moto,
in particolare di una bicicletta.

Anche se in seguito si fard specifico riferimento ad una
bicicletta, la presente invenzione si estende ad un qualsiasi
veicolo provvisto di una trasmissione per trasmettere il moto da
un albero conduttore ad una ruota motrice.

Come & noto, una bicicletta comprende una trasmissione
a catena. Vale a dire, il ciclista tramite 1 pedali mette in
rotazione un albero conduttore solidale ad una corona dentata
che ingrana in una catena che a sua volta fa girare un rocchetto
solidale al mozzo della ruota motrice.

Tale sistema di trasmissione a catena 81 rivela spesso

poco efficiente e richiede un'elevata forza motrice da applicare
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all'albero conduttore, rendendo talvolta estremamente faticosa
la marcia,

Scopo della presente invenzione & di eliminare ghi
inconvenienti della tecnica nota, fornendo un sistema i
trasmissione del moto che sia pratico, versatile ed efficiente.

Questi scopi sono raggiunti in accordo all’invenzione con
le caratteristiche della rivendicazione indipendente 1.

il sistema di trasmissione del moto secondo U'invenzione
comprende:

- yn telaio;

- un albero conduattore montato girevole sul telaio,

- un albero condotto montato girevole sul telaio,

- un grappo di trasmissione per la trasmissione del moto
dail’albero conduttore all’albero condotto.

In particolare, detto grappo di trasmissione comprende:

- un primo pignone calettato sull’albero conduttore,

- un primo albero montato girevole sul telaio,

- una prima ruota dentata calettata sul primo albero e
avente una dentatura che si estende per metd circonferenza;

- una seconda ruota dentata calettata sul primo albero e
avente una dentatura che si estende per metd circonferenza;
detta prima raota dentata e detta seconda ruota dentata essendo
fissate al primo albero in modo che {a dentatura della prima
ruota dentata sia sfasata di 180° rispetto alla dentatura della

seconda ruota dentata;

(%]
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~ una terza ruota dentata calettata su detto primo albero;

- mezzi (i trasmissione che trasmettono il moto dal
pignone dell’albero conduttore alla terza ruota dentata del
primo albero;

- an primo attuatore idraulico comprendente gn cilindro
fissato al telaio e uno stelo scorrevole entro il cilindro avente
un tratto di estremitd destinato a rimanere sempre al di fuori del
cilindro;

- un secondo attwatore idraslico comprendente un
cilindro fissato al telaio ¢ uno stelo scorrevole eatro il cilindro
avente un tratto di estremitd destinato a rimanere sempre al di
fuori del cilindro;

- ana prima cremagliera solidale al tratto di estremita
dello stelo del primo attuatore idraulico e ingranante con la
dentatara della prima ruota dentata;

- una seconda cremagliera solidale al tratto di estremiti
dello stelo del secondo attuatore idravlico ¢ ingranante con la
dentatura della seconda ruota dentata;

- mezzi di sincronizzazione del moto  per Ia
sincronizzazione di un movimento alternato della prima
cremagliera ¢ della seconda cremagliera,

- un terzo attaatore idrawlico collegato idraclicamente al
primo attuatore idraulico; detto terzo attuatore idraulico
comprendendo an cilindro montato sul telaio ed wno stelo

scorrevole entro il cilindro avente un tratto di estremita
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destinato a rimanere sempre al di fuort del cilindro;

- yna terza cremagliera solidale al tratto di estremita dello
stelo del terzo attuatore idraalico;

- un quarto attuatore idraulico collegato idraulicamente al
secondo attuatore Idraulico; detto terzo attuatore idraulico
comprendendo un cilindro montato sul telaio ed uno stelo
scorrevole entro il cilindro avente on tratto di estremith
destinato a rimanere sempre al di fuori del cilindro;

- una guarta cremagliera solidale al tratto di estremita
dello stelo del terzo attuatore idraglico;

- un secondo albero sapportato dal telaio;

- una prima ruota dentata libera monodirezionale montata
sal secondo albero in modo da essere libera di ruotare rispetto
al secondo albero in una sola direzione; detta prima ruota
dentata libera monodirezionale ingranando con detta terza
cremagliera;

- yna seconda ruota dentata libera monodirezionale
montata sul secondo albero in modo da essere libera di myotare
rispetto al secondo albero in una sola direzione; detta seconda
ruota dentata libera monodirezionale ingranando con detta
guarta cremagliera;

- un pignone calettato sul secondo albero e collegato
cinematicamente all’albero condotto.

Realizzazioni vantaggiose deil’invenzione appaiono dalle

frated

rivendicazioni dipendenti.
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Ulteriori caratteristiche dell’invenzione appariranno pibi
chiare dalla descrizione dettagliata che segue, riferita a sue
forme di realizzazione puramente esemplificative e guindi non
limitative, illustrate nei disegni annessi, in cui:

Fig. | & una vista laterale del sistema di trasmissione del
moto secondo I'invenzione;

Fig. 2 mostra il sistema di trasmissione del moto secondo
Pinvenzione dal lato opposto rispetto a quello di Fig. 1;

Fig. 3 ¢ una vista anteriore di una porzione del sistema di
trasmissione  del  moto, mostrante  schematicamente e
cremagliere, solidali al primo attuatore ed al secondo attuatore,
e 1 mezzi di sincronizzazione del moto per la sincronizzazione
del movimento alternato delle due cremagliere;

Fig. 4 mostra {a porzione del sistema di trasmissione del
moto di Fig. 3 posteriormente,

Fig. 5 mostra la porzione del sistema di trasmissione del
moto di Fig. 4, in cui il rocchetto folle disposto tra la prima
cremagliera ¢ la seconda cremagliera & stato sostituito con una
puleggia ed un cavo, trascinato dalla puleggia e collegato alle
due cremagliere.

Con riferimento alle figure 1 e 2, viene mostrato il
sistema di trasmissione del moto secondo invenzione, indicato
complessivamente con il numero di riferimento {100),

i1 sistema di trasmissione del moto (100) comprende un

albero conduttore (1) e un albero condotto (2), montati girevoli
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su un telaio (T). Doe pedivelle (W) con rispettivi pedali
(W1 sono destinate ad essere montate sull’albero conduttore
{1). In guesto modo, un utente, pedalando, mette in rotazione
P'albero conduttore (1),

Un gruppo di trasmissione {(G) tasmette iI moto
dall’albero conduttore (1) ail’albero condotto (2).

Nelle figure a titolo esemplificativo sono mostrati mezzi
di trasmissione a catena che ingranano in ruote dentate ©
pignoni, tattavia, in modo equivalente, i mezzi di trasmissione
possono prevedere ¢cinghie trascinate da pulegge.

i1 gruppo di trasmissione {G) comprende un pignone {10)
calettato sull’albero conduttore (1). Un primo albero (3) &
montato girevole sul telaio (T). Un prima ruota dentata (30) ed
una seconda ruota dentata (31) sono calettate sul primo albero
{3). Ogni ruota dentata (30, 31) ha una dentatora (32) che si
estende per metd circonferenza, ciod per 180°, e una porzione
non dentata (33) che si estende per meta circonferenza, cioe per
1807,

In particolare, la prima ¢ la seconda ruota dentata (30,
31) hanno le stesse dimensioni ¢ sono fissate al primo albero
(3} in modo che la dentatura (32) della prima ruota dentata (30)
sia sfasata di IBO° rispetto alla dentatura (32) della seconda
raota dentata {(31).

Con riferimento alle figare 3 e 4, una terza ruota dentata

{34) & calettata sul primo albero (3). Vantaggiosamente la terza

)
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ruota dentata (34) & disposta tra la prima e la seconda
ruota dentata (30, 31). La terza ruota dentata (34) ¢
cinematicamente  collegata al  pignone  (10)  dell’albero
conduttore (1) mediante mezzi di trasmissione (4) del tipo a
catena.

in tal modo, 1 mezzi di trasmissione (4) trasmettono il
moto rotatorio dal pignone {10} dell’albero conduttore (1) alla
terza ruota dentata (34). Quindi 1a terza ruota dentata (34) mette
in rotazione il primo albero (3), movimentando la prima ¢ la
seconda ruota dentata (30, 31) calettate sul primo albero (3).

Un primo attuatore  idranlico  (6a) & collegato
cinematicamente alla prima ruota dentata (30) del primo albero
{3). I primo attuatore idraulico (6a) comprende un cilindro
fissato al telaio (T} ¢ un pistone scorrevole nel cilindro. Uno
stelo ¢ collegato al pistone in modo da uscire dal cilindro. La
corsa del pistone nel cilindro ¢ regolata in modo che lo stelo
abbia un tratto di estremita {60a) destinato a rimanere sempre al
di fuori del cilindro,

Una prima cremagliera (3a) ¢ solidale al tratto di
estremita (60a) dello stelo del primo attuatore idraunlico (6a). La
prima cremagliera ha un prima dentatura (50a) rivolta verso la
prima raota dentata {30).

In particolare, la dentatura (32 della prima ruota dentata
(30 del primo albero ¢ atta ad ingranare con 1a prima dentatura

50a) della prima cremagliera (Sa) solidale al tratto di estremita
: P g

-
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{60a) dello stelo del primo attuatore idraglico (6a), in
modo che la rotazione della prima ruota dentata (30) determini
una trastazione dello stelo del primo attuatore idraclico (6a).

Un secondo attwatore idraulico (6b) & collegato
cinematicamente alla seconda ruota dentata (31) del primo
albero (3).

1 secondo attuatore idraunlico (6b) comprende un cilindro
tissato al telaio (T) e un pistone scorrevole nel cilindro. Uno
stelo & collegato al pistone in modo da uscire dal cilindro. La
corsa del pistone nel cilindro ¢ regolata in modo che lo stelo
abbia un tratto di estremita (60b) destinato a rimanere sempre al
di fuori del cilindro.

Una seconda cremagliera (3b) ¢ solidale al tratto di
estremita (60b) dello stelo del secondo attuatore idraulico (6b).
La seconda cremagliera {(Sb) ha wn prima dentatura (50h)
rivolta verso la seconda raota dentata (31).

In particolare, la dentatura (32) della seconda ruota
dentata (31) del primo albero (3) ¢ atta ad ingranare con la
prima dentatura (50b} della seconda cremagliera (5b) solidale al
tratto di estremitad (60b) dello stelo del secondo attuatore
idraulico {6b), in modo che una rotazione della seconda ruota
dentata (31) determini ana traslazione dello stelo del secondo
attuatore idraulico (6b).

Con niferimento alla figura 3, la prima cremagliera (5a) e

Ia seconda cremagliera (5b) sono disposte parallele traloroe

e
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vicine tra loro. La prima cremagliera (5a) e la seconda
cremagliera (8b) comprendono seconde deatature (5la, 51b)
rivalte una verso alira.

Mezzi di sincronizzazione del moto (R, P, 51, 51b) sono
previsti nel sistema di trasmissione (100) secondo Vinvenzione
per Ia sincronizzazione di un movimento alternato della prima
cremagliera (5a) e della seconda cremagliera (Shy).

Con riferimento alle Figg. 3 e 4, tai mezzi di
sincronizzazione del moto (R, P, 51, 5ib) comprendono
vantaggiosamente un rocchetto folle (R) disposto tra la prima
cremagliera (Sa) ¢ la seconda cremagliera (5h), in modo da
ingranare contemporaneamente con le seconde dentature (5la,
51b) delle due cremagliere (Sa, 5by I rocchetto folle (R)
consente di mettere in fase le due cremagliere (3a, 5b) e, nello
stesso tempo, garantisce una continuitd del movimento delle
due cremagliere (5a, 5b). Infatti, guando la prima dentatura
(50a, 50b) di una cremagliera {3a, 5b) non ¢ a contatto con la
dentatura (32) della rispettiva ruota dentata (30, 31), tale
cremagliera (5a, 5b) non viene movimentata dalla ruota dentata
g, in questo caso, il ronchetto folle {R) si incarica delia
movimentazione di tale cremagliera (5a, 5b).

in alternativa, tali mezzi di sincronizzazione del moto (C,
P, R, 51a, 51b) possono comprendere una puleggia (P) montata
girevole sul telaio (T), e un cavo (C) trascinato dalla puleggia

(P) e collegato a dette due cremagliere (Sa, 5b), come mostrato

9
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in Fig. 5.

Un terzo attuatore idraulico (7a) ¢ supportato dal telaio
(T). I terzo attuatore idraulico (7) comprende wn cilindro
tissato al telaio (T) e un pistone scorrevole nel cilindro. Uno
stelo & collegato al pistone in modo da uscire dal cilindro. La
corsa del pistone nel cilindro ¢ regolata in modo che lo stelo
abbia un tratto di estremita {70a) destinato a rimanere sempre al
di fuori del cilindro. Una terza cremagliera (8a) ¢ solidale al
tratto di estremitd (70a) dello stelo del terzo attuatore idraulico
{7a).

il terzo attuatore idraulico (7a) ¢ collegato 1draalicamente
al primo attuatore idraulico (6a) mediante un tubo flessibile
{T1) atto a consentire un passaggio di olio dalla camera del
cilindro del primo attwatore idraulico {6a) alla camera del
cilindro del terzo attuatore idraulico (7a). Bisogna considerare
che il primo attuatore idraulico (6a), il tabo flessibile {T1) e il
terzo attwatore idraulico (7a) formano un circuito idraulico
chiuso in cui la mandata e Paspirazione di olio da parte del
primo attuatore idraulico (6a) comporta un riempimento ed uno
svaotamento alternativi della camera del cilindro del terzo
attuatore idraulico (7a) e, quindi, una movimentazione del
pistone del terzo attaatore idraulico (7a).

Un guarto attuatore idraulico (7b) ¢ supportato dal telaio
(T). Il quarto attwatore (7b) comprende un cihindro montato sul

telaio (T) e un pistone scorrevole nel cilindro. Uno stelo ¢

160
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collegato al pistone in modo da uascire dal cilindro. La
corsa del pistone nel cilindro ¢ regolata in modo che lo stelo
abbia un tratto di estremita (70b) destinato a rimanere sempre al
di fuori del cilindro. Una quarta cremagliera (8b) ¢ solidale al
tratto di estremitd (70h) dello stelo del quarto attaatore
idraulico (7b).

I quarto attwatore idrawlico {7b) & collegato
idraulicamente al secondo attuatore idraulico {6b) mediante
tubi flessibili (T2) atti a consentire un passaggio di olio dalla
camera del cilindro del secondo attuatore idraulico (6b) alla
camera del cilindro del quarto attuatore idraulico {(7h). Bisogna
considerare che il secondo attwatore idraulico (6b), il tubo
Hessibile {(T2) e il quarto attwatore idraulico (7b) formano un
circuito idraulico chiuso, in cui {a mandata ¢ Uaspirazione di
olin da parte del secondo attuatore idraulico (6b) comporta un
riempimento ed uno svootamento alternativi della camera del
cilindro del quarto attuatore idraulico (7b) e, quindi, una
movimentazione del pistone del quarto attuatore idraulico (7b).

Un secondo albero (9) & montato girevole sul telaio (T).
Una prima roota dentata libera monodirezionale (90a) ed una
seconda ruota dentata hbera monodirezionale (90b) sono
montate sul secondo albero (93 in modo da essere libere di
ruotare rispetto al secondo albero (9) in una sola direzione. Le
ruote dentate libere monodirezionalh (90a, 90b) ingranano

rispettivamente con la terza cremagliera (8a) e con la quarta

11
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cremagliera (8b).

Un pignone (P2) & calettato sul secondo albero (9) ed ¢
collegato cinematicamente ail’albero condotto (2) mediante
mezzi di trasmissione (M) a catena.

In tal modo, la prima roota dentata libera
monodirezionale (90) e la seconda ruota dentata libera
monodirezionale (91) ingranano rispettivamente con la terza
cremagliera (8a) ¢ la guarta cremagliera (8b) e mettono in
rotazione 1 secondo albero (9). Infatti, quando la terza e quarta
cremagliera (8a, 8b) si spostano nel verso di estrazione dal
rispettivo attuatore {7a. 7b), mettono in rotazione le rispettive
ruote dentate libere monodirezionali {90a, 90b) che mn questo
caso si mantengono solidali al secondo albero (9) e quindi
fanno rpotare il secondo albero (9) In un corretto verso di
rotazione; invece quando la terza e guarta cremagliera (8a, 8h)
si spostano nel verso di retrazione verso 1l rispettivo attuatore
(7Ta, 7b), le ruote dentate hibere monodirezionali (90a, 90b)
ruotano liberamente rispetto al secondo albero (9), non facendo
ruotare il secondo albero (9) in verso apposto al corretto verso
di rotazione del secondo albero (9).

La rotazione del secondo albero (9) determina la
rotazione del relativo pignone (P2) e, quindi, la rotazione
dell’albero condotto (2).

In seguito viene descritto 1} funzionamento del sistema di

trasmissione secondo invenzione,
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Quando Dutente pedala mette in rotazione [albero
conduttore (1), Come risultato, il pignone (10) dell’albero
conduttore fa ruotare la catena {(4) che mette in rotazione la
terza ruota dentata (34) del primo albero (3). La rotazione del
primo albero (3) determina una rotazione della prima e della
seconda ruota dentata (30, 31) del primo albero che fanno
traslare 1a prima e la seconda cremagliera {Sa, Sh).

La traslazione della prima e della seconda cremagliera
{Sa, 5h) comporta an movimento alternativo dei pistoni nelle
rispettive camere del cilindri del primo e del secondo attuatore
idraulice  (6a, 6h). Conseguentemente, Polio  viene
alternativamente:

- pompato dalle camere dei cilindr del primo e del
secondo attuatore idraulico (ba, 6b), attraverso 1 tubi flessibili
(T1, T2), verso le camere dei cilindri del terzo e guarto
attuatore idraulico (7a, 7h), e

- aspirato dalle camere dei cilindri del terzo e quarto
attuatore idraulico (7a, 7b), attraverso 1 tubi flessibili (T, T2),
verso le camere dei cilindri del primo e del seconde attuatore
idraulico {6a, 6b).

Come risultato, ghi steli del terzo e quarto attuatore
idravlico (7a, 7b) si muovono di moto alternato, facendo
traslare la terza e quarta cremagliera (8a, 8b). La traslazione
alternata della terza e quarta cremaghera (8a, 8b) fa ruotare le

raote dentate libere monodirezionali (90a, 9b) in due versi,
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Quindi, le ruote dentate libere monodirezionali (90a, 9b)
Fanno ruotare 1l secondo albero (93 solo nel verso corretto di
rotazione.

La rotazione del secondo albero (9) determina la
rotazione del pignone (P2) che mediante mezzi di trasmissione
(M) trasmette i moto all’albero condotto (2)

Alla presente forma di realizzazione dell'invenzione,
possono essere apportate variazioni e modifiche equivalenti,
alla portata di un tecnico del ramo, che rientrano comungque
entro 'ambito dell'invenzione.

. MANDATARIO

ING, CLAUBIO BALDI S..L.
(NG, MATDRIZIO BALDY

14
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RIVENDICAZIONI

I. Sistema di trasmissione del moto (100) comprendente:

- un telaio (T;

- un albero conduttore (1) montato girevole sul telaio (T),

- un albero condotto {2) montato girevole sul telaio (T),

- un gruppo di trasmissione () per la trasmissione del
moto dall’albero conduttore {1) all’albero condatto (2);

1 cui detto gruppo di trasmissione {(G) comprende:

-~ un primo pignone {10) calettato sull’albero conduttore
(1),

- un primo albero (3) montato givevole sul telaio (T);

- yna prima ruota dentata (30) calettata sul primo albero
{3) e avente una dentatura (32) che si estende per metd
circonferenza;

- wna seconda ruota dentata (31) calettata sal primo
albero (3) e avente una dentatura (32) che si estende per metd
circonferenza; detta prima ruota dentata (30) e detta seconda
ruota dentata (31) essendo fissate al primo albero (3) in modo
che la dentatura (32) della prima ruota dentata (30) sia sfasata
di 180° rispetto alla dentatura (32) della seconda ruota dentata
(3

-~ una terza ruota dentata (34) calettata su detto primo
albero (3);

- mezzl di trasmissione {(4) che trasmettono 1l moto dal

pignone (1(h dell’albero conduttore (1) alla terza ruota dentata
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{34) del primo atbero (3);

- un primo attuatore idraulico (6a) comprendente un
cilindro fissato al telalo (T) e uwno stelo scorrevole entro i
cilindro avente un tratto di estremita (60a) destinato a rimanere
sempre al di faort del cilindro;

- un secondo attwatore idravlico {6b) comprendente un
cilindro fissato al telalo (T) e uwno stelo scorrevole entro i
cilindro avente un tratto di estremita (60b) destinato a rimanere
sempre al di faort del cilindro;

- yna prima cremagliera (3a) solidale al tratto di estremita
{60a) dello stelo del primo attuatore idraulico {(6a) ¢
comprendente una prima dentatura (50a) ingranante con la
dentatura (32) della prima ruota dentata (30);

- uyna seconda cremagliera {Sb) solidale al tratto di
estremita (60h) dello stelo del secondo attaatore idranlico (6h)
¢ comprendente una prima dentatura (30b) ingranante con ia
dentatura (32) della seconda ruota dentata (31);

- mezzi di sincronizzazione del moto (R, P, 51, 51ib) per
la sincronizzazione di un movimento alternato della prima
cremagliera (5a) e della seconda cremagliera (5h),

- un  terzo  attuatore  idravlico  (7a) collegato
idraslicamente al primo attuwatore idranlico (6a); detto terzo
attuatore idraulico (7a) comprendendo un cilindro montato sul
telaio (T) ed uno stelo scorrevole entro 1l cihindro avente un

tratto di estremita (70a) destinato a rimanere sempre al di fuori

(%]
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del cilindro;

- una terza cremagliera (8a) solidale al tratto di estremita
{70a) dello stelo del terzo attuatore idraulico (7a);

- un quarto  attuatore 1draulico  (7b) collegato
idraulicamente al secondo attuatore idraulico (6b); detto terzo
attuatore idraulico (7b) comprendendo un cilindro montato sul
telaio (T) ed uno stelo scaorrevole entro 1l cilindro avente un
tratto di estremitd (70b) destinato a rimanere sempre al di tuor
del cilindro;

- una quarta cremagliera (8b) solidale al tratto di
estremita (70b) dello stelo del terzo attuatore idrauvlico (7b);

- un secondo albero (9) supportato dal telaio (T);

- una prima ruota dentata libera monodirezionale (90a)
montata sul secondo albero (9) in modo da essere libera di
raotare rispetto al secondo albero (9) in una sola direzione;
detta prima roota dentata lHbera monodirezionale (90)
ingranando con detta terza cremagliera (8a);

- una seconda ruota dentata libera monodirezionale (90b)
montata sul secondo albero (9) in modo da essere libera di
raotare rispetto al secondo albero (9) in una sola direzione;
detta seconda ruota dentata libera monodirezionale (90b)
ingranando con detta quarta cremagliera (8hy);

- un pignone (P2) calettato sul secondo albero (9) ¢
collegato cinematicamente ail’albero condotto (2).

2. Sistemna di trasmissione del moto (100) secoado {a
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rivendicazione 1, In cul detti mezzi di sincronizzarione
del moto (C, P, R, 51a, 51b) comprendono un rocchetto folle
{R) disposto tra detta prima cremagliera (5a) e detta seconda
cremagliera (5b); detta prima cremagliera (5a) ¢ detta seconda
cremagliera (5h) comprendendo seconde dentature (Sla, 51bj
rivolte una verso Paltra e ingrananti contemporaneamente con
detto rocchetto folle (R).

3. Sistema di trasmissione del moto (10() secondo la
rivendicazione I, in col detti mezzi di sincronizzazione del
moto (C, P, R, 51a, 51b) comprendono:

- una puleggia (P) montata girevole sul telaio (T), ¢

- un cavo (C) trascinato dalla puleggia (P) e collegato a
dette due cremagliere (5a, Sh).

4, Sistema di trasmissione del moto (100) secondo la
rivendicazione 1 o 2, in cui detta terza roota dentata (34) &
disposta tra detta prima roota dentata (30) e detta seconda ruota
dentata (31).

5. Sistema di trasmissione del moto (100) secondo la una
qualsiasi delle rivendicazioni precedenti, in cui detto terzo
attuatore idraulico (7a) ¢ collegato idraulicamente al primo
attuatore idraulico (6a) mediante tubi flessibili (T1) atu a
consentire un passaggio di olio da una camera del cilindro del
primo attuatore idraulico (6a) ad una camera del cilindro del
terzo attuatore idrauhico (7a).

6. Sistema di trasmissione del moto {100) secondo vna
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gualsiasi delle rivendicarzioni precedenti, in cui detto
quarto attwatore idraulico (7b) ¢ collegato idraulicamente al
secondo attuatore idraulico {(6b) mediante tuhi Hessibihi {T2)
attl a consentire un passaggio di olio da una camera del cilindro
del secondo attuatore idraulico (6b) ad una camera del cilindro
del quarto attuatore idraulico (7b).
i MANDATARIO
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