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SYSTEME DE PURGE AVEC ROTATION DU CONNECTEUR.

@ Systéme de purge (2) pour commande hydraulique,
notamment pour commande hydraulique d'embrayage de
véhicule automobile, comprenant au moins un boitier (4) et
un robinet (6), dans lequel:

- le boitier comprend une partie femelle (8) recevant une
partie méale (10) du robinet, la partie male étant montée mo-
bile autour d'un axe longitudinal (AB) du robinet entre une
position ouverte dans laquelle le passage du fluide au tra-
vers de la partie femelle du boitier et de la partie méle du ro-
binet est autorisée et une position fermée dans laquelle le
passage du fluide au travers de la partie femelle du boitier
et de la partie male du robinet n'est pas autorisé,

- la partie male du robinet et la partie femelle du boitier
étant configurées de sorte qu'un mouvement de rotation du
robinet, par exemple d'un angle compris entre 60° et 120°,
autour dudit axe longitudinal du robinet entraine un mouve-
ment de translation de ladite partie male le long dudit axe
entre les positions ouverte et fermée.
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Systeme de purge avec rotation du connecteur

La présente invention concerne un systeme de purge pour commande hydraulique,
notamment pour une commande hydraulique d’embrayage de véhicule automobile et un
composant de tuyauterie pour commande hydraulique.

Une commande hydraulique, notamment les commandes hydrauliques d’embrayage de
véhicule automobile, est généralement sous la forme d’un circuit hydraulique dans lequel un
fluide incompressible sous pression circule entre un émetteur et un récepteur au moyen d’une
canalisation reliant I’émetteur au récepteur.

Une commande hydraulique comprend généralement un systeme de purge pour
permettre d’€éliminer I’air qui peut étre présente dans le circuit hydraulique.

En effet, lors d’opérations de maintenance de la commande hydraulique, de 1’air peut
s’introduire dans le circuit hydraulique. L’air étant un fluide compressible, il convient
d’éliminer ’air du circuit hydraulique afin d’assurer un bon fonctionnement dudit circuit
hydraulique. Le systeme de purge généralement placé soit au niveau de la canalisation reliant
I’émetteur et le récepteur soit directement sur le récepteur, permet d’évacuer les bulles d’air
éventuellement présents dans le circuit hydraulique.

Les systemes de purge connus comprennent généralement un boitier qui est raccordé a
la canalisation du fluide sous pression et dans lequel un bouchon est vissé axialement la
plupart du temps a l'aide d'un dispositif fileté.

Ce type de systeme de purge est assez efficace tant que le boitier et le bouchon sont en
matériau de type métallique, mais, lorsque le boitier et/ou le bouchon sont en plastique, le
dispositif fileté vieillit généralement assez mal et avec le temps ne permet plus d’assurer
I’étanchéité du circuit hydraulique.

Il existe des systemes de purge dans lesquels le bouchon comprend une canalisation
d’évacuation permettant la purge du circuit hydraulique. Typiquement, le bouchon est mobile
entre une position fermée dans laquelle le circuit hydraulique est étanche et une position
ouverte dans laquelle le circuit hydraulique est ouvert permettant la purge dudit circuit
hydraulique.

La plupart des systemes de purge pour commande hydraulique de I’état de la
technique nécessitent deux actions de I'utilisateur pour passer d’une position ouverte a une
position fermée et inversement. La premiere action consiste a déverrouiller/verrouiller le
systeme, comme par exemple par retrait d’une €pingle de verrouillage. La seconde action

consiste a ouvrir/fermer le systéme, comme par exemple par traction du bouchon. Il arrive a
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I’utilisateur d’oublier de verrouiller le systeme apres avoir effectué la purge, entrainant ainsi
un risque de fuite.

Il existe donc un besoin pour un dispositif de purge fiable et simple ou 'utilisateur n’a
qu’une seule opération a réaliser pour passer d’une position de purge a une position étanche.
L’invention propose un systeme de purge permettant de répondre a ce besoin.

A cet effet, la présente invention a pour objet un systéme de purge pour commande
hydraulique, notamment pour commande hydraulique d’embrayage de véhicule automobile,
comprenant au moins un boitier et un robinet, dans lequel :

- le boitier comprend une partie femelle recevant une partie méle du robinet, la partie
maéle étant montée mobile autour d’un axe longitudinal du robinet entre une position ouverte
dans laquelle le passage du fluide au travers de la partie femelle du boitier et de la partie méle
du robinet est autorisée et une position fermée dans laquelle le passage du fluide au travers de
la partie femelle du boitier et de la partie male du robinet n’est pas autorisé,

- la partie male du robinet et la partie femelle du boitier étant configurées de sorte qu’un
mouvement de rotation du robinet, par exemple d’un angle compris entre 60° et 180°, autour
dudit axe longitudinal du robinet entraine un mouvement de translation de ladite partie male
le long dudit axe entre les positions ouverte et fermée.

Avantageusement, la transformation d’un mouvement de rotation du robinet en
mouvement de translation permet de fournir un systeme de purge fiable et simple ou
I’utilisateur n’a qu’une seule opération a réaliser pour passer d’une position de purge a une
position étanche.

Le systeme selon l'invention peut également comprendre une ou plusieurs des
caractéristiques ci-dessous, considérées individuellement ou selon toutes les combinaisons
techniquement possibles :

- le boitier comporte une came de guidage, le robinet comporte une dent, ladite dent
étant en appui contre ladite came de guidage et permettant lors de la rotation du robinet
d’entrainer le robinet en translation, et/ou

- la partie méle du robinet comporte au moins un joint torique haut et un joint torique
bas, le joint torique haut assurant 1’étanchéité entre le boitier et le robinet quelle que soit la
position du robinet autour de son axe longitudinal, n’assurant I’étanchéité entre le boitier et le
robinet que lorsque ledit robinet est en position fermée, et/ou

- le joint torique bas a un diametre inférieur au joint torique haut ; ou

- le joint torique bas a un diametre sensiblement égal au diametre du joint torique

haut ; et/ou
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- le robinet comprend un canal d’évacuation ayant au moins une partie débouchant au
niveau de la partie male du robinet, ladite partie débouchant €tant située entre les deux joints
toriques, et/ou

- la partie male du robinet et la partie femelle du boitier au niveau du joint torique bas
possedent respectivement un diametre inférieur a la partie méle du robinet et la partie femelle
du boitier au niveau du joint torique haut, de sorte qu’en position ouverte seul le joint torique
haut est au contact de la partie femelle du boiter, permettant ainsi le passage du fluide au
travers du canal d’évacuation et de sa partie débouchant, et/ou

- le systeme de purge comporte une épingle maintenant le boitier et le robinet
solidaires 1’un de I’autre, et/ou

- la partie male du robinet possede une pente de guidage au niveau de 1’épingle, ladite
épingle étant en interaction avec ladite pente de guidage de maniere a participer a la
transformation du mouvement de rotation du robinet en mouvement de translation, et/ou

- le robinet possede une seconde dent permettant de bloquer 1’épingle lorsque ledit
robinet est en position ouverte et/ou en position fermée, et/ou

- le passage de la position fermée a la position ouverte entraine une translation de
3mm a 10mm de la partie méale du robinet vers le haut le long de 1’axe longitudinal AB, et/ou

- le canal d’évacuation comprend une extrémité débouchant au niveau de la partie du
robinet complémentaire a la partie male dudit robinet, et/ou

- le robinet et/ou le boitier se composent au moins en partie de polymere comme par
exemple en polyamide, et/ou

- les joints toriques sont en ¢lastomere.

L’invention se rapporte également a un composant de tuyauterie pour commande
hydraulique, notamment pour commande hydraulique d’embrayage, comprenant un systeéme
de purge selon I'invention.

La présente invention sera mieux comprise a la lumiere de la description suivante qui
n’est donnée qu’a titre indicatif et qui n’a pas pour but de limiter ladite invention,
accompagnée des figures suivantes :

- la figure 1 représente une vue en coupe du systeme de purge pour commande
hydraulique selon I’invention en position fermée,

- la figure 2 représente une vue latérale du systeme de purge pour commande
hydraulique selon I’invention en position ouverte,

- les figures 3A et 3B représentent le robinet,

- la figure 4 représente le robinet selon un deuxieéme mode de réalisation ;
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- la figure 5 représente une vue en coupe du systeme de purge pour commande
hydraulique selon un troisieme mode de réalisation de I’invention en position fermée, et

- la figure 6 représente une vue en coupe du systeme de purge pour commande
hydraulique selon le troisieme mode de réalisation de I’invention en position ouverte.

Sur les figures, les éléments analogues sont désignés par des références identiques. En
outre, les différents éléments ne sont pas nécessairement représentés a 1’échelle afin de
présenter une vue permettant de faciliter la compréhension de 1’invention.

Comme représenté sur les figures, un systeme de purge 2 selon I’invention comprend
un boitier 4 et un robinet 6. Le robinet 6 possede une forme sensiblement oblongue.

Le boitier 4 et/ou le robinet 6 peuvent se composer au moins en partie de polymere
comme par exemple du polyamide.

Sur les figures 1, 2, 5 et 6 le boitier 4 est représenté seulement partiellement et peut
faire partie d'un boitier d'un récepteur ou former un composant indépendant, qui peut recevoir
une canalisation d’un circuit de commande hydraulique.

Le boitier 4 comprend une partie femelle 8 recevant une partie male 10 du robinet 6.
La partie méle 10 du robinet est montée mobile autour d’un axe longitudinal AB du robinet.
La partie male 10 peut passer d’une position ouverte a une position fermée et inversement.

Comme illustré sur les figures 1 et 5, en position fermée le passage du fluide au travers
de la partie femelle du boitier et de la partie méle du robinet n’est pas autorisé.

Comme illustré sur les figures 2 et 6, en position ouverte le passage du fluide au
travers de la partie femelle du boitier et de la partie méle du robinet est autorisé.

La partie méle du robinet et la partie femelle du boitier sont configurées de sorte qu’un
mouvement de rotation du robinet, par exemple d’un angle supérieur ou égal a 60° et inférieur
ou égal a 180°, de préférence inférieur ou égal a 120°, par exemple inférieur ou égal a 90°,
autour dudit axe longitudinal AB du robinet entraine un mouvement de translation de ladite
partie male le long dudit axe entre les positions ouverte et fermée.

Le passage de la position fermée a la position ouverte peut entrainer une translation de
la partie méle le long de I’axe longitudinal AB supérieure ou égale a 3mm et inférieure ou
égale a 10mm.

Comme illustré sur les figures 1 a 4, le systeme de purge peut comprendre une épingle
24 permettant de maintenir le boitier et le robinet solidaires en translation I'un de ’autre. La
configuration du systeme est telle que I’épingle est en position de serrage lorsque le robinet

est en position ouverte ou fermée. Lorsque 'utilisateur du systeéme selon 1’invention applique
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une force de rotation au robinet, 1’épingle 24 se desserre de maniere a permettre le
mouvement de translation du robinet le long de 1’axe longitudinal AB.

La partic méle du robinet peut comprendre une pente de guidage 26. Lorsque
’utilisateur applique un mouvement de rotation au robinet autour de I’axe longitudinal AB,
I’épingle 24 vient en appui contre la pente de guidage 26.

Ladite pente de guidage agit alors comme une came et transforme le mouvement de
rotation du robinet en mouvement de translation le long de 1’axe longitudinal AB.

Selon un mode de réalisation illustré aux figures 1 a 4, la pente de guidage est
configurée de sorte le passage de position fermée a la position ouverte est réalis€ par un
mouvement de translation le long de 1’axe longitudinal AB vers I’extérieur du boitier 4.

Selon un autre mode de réalisation de I’invention illustré aux figures 5 et 6, la pente de
guidage est configurée de sorte le passage de position fermée a la position ouverte est réalisé
par un mouvement de translation le long de 1’axe longitudinal AB vers I’intérieur du boitier 4.

Selon un mode de réalisation, le boitier 6 comprend une came de guidage 12 et le
robinet comprend une dent 14. De préférence, la came de guidage a sensiblement la méme
inclinaison que la pente de guidage 26.

Lors de la rotation du robinet, ladite dent 14 vient en appui contre ladite came de
guidage et permet ainsi d’entrainer le robinet en translation le long de 1’axe longitudinal AB.

Lorsque la dent 14 arrive en butée contre le boitier 4, la rotation du robinet prend fin.

Cette butée indique la fin de la course du robinet a I'utilisateur et facilite ainsi
’utilisation du systeme de purge selon I’invention.

Comme illustré sur les figures, la partie méle du robinet comporte au moins un joint
torique haut 16 et un joint torique bas 18. Le joint torique haut 16 permet d’assurer
I’étanchéité entre le boitier 4 et le robinet 6 quelle que soit la position du robinet le long de
I’axe longitudinal AB entre une position ouverte et une position fermée.

Selon les modes de réalisation de I'invention illustrés aux figures 1 a 4, le joint torique
bas 18 possede un diametre inférieur au joint torique haut 16 et n’assure 1’étanchéité entre le
boitier et le robinet que lorsque ledit robinet est en position fermée.

Avantageusement le mode de réalisation illustré aux figure 5 et 6 permet d’avoir le
joint torique bas 18 ayant un diametre sensiblement €gal a celui du joint torique haut 16. Le
joint torique bas n’assure 1’étanchéité entre le boitier et le robinet que lorsque ledit robinet est
en position fermée.

Les joints toriques 16 et 18 peuvent €tre en élastomere.
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Le robinet comprend un canal d’évacuation 20 ayant au moins une partie débouchant
22 au niveau de la partie male du robinet, ladite partie débouchant 22 étant située entre les
deux joints toriques 16 et 18.

Ledit canal d’évacuation comprend également une deuxiéme partie débouchant 30 au
niveau de I’extrémité de la partie du robinet complémentaire a la partie male du robinet. C’est
par cette partie débouchant 30 que 'utilisateur va récupérer le fluide évacué lors de la purge.
Ledit fluide évacué peut étre un liquide du circuit hydraulique ou de I’air.

Comme illustré sur les figures 1 et 2, la partie méle du robinet et la partie femelle du
boitier possédent des formes sensiblement complémentaires.

Selon les modes de réalisation illustrés aux figures 1 i 4, la partie male du robinet au
niveau du joint torique bas posséde un diamétre extérieur inférieur a la partie male du robinet
au niveau du joint torique haut 16. De la méme maniére, la partie femelle du boitier au niveau
du joint torique bas 18 posséde un diamétre intérieur inférieur 4 la partie femelle du boitier au
niveau du joint torique haut 16. Ainsi, lorsque le systéme de purge est en position ouverte seul
le joint torique haut est en contact avec la partie femelle du boiter. Il y a alors un espace entre
le joint torique bas et la partie femelle du boitier. Cet espace permet le passage du fluide au
travers du canal d’évacuation 20 et de sa partie débouchant 22.

La tenue hydraulique du systtme de purge selon I’invention est une tenue radiale.
L’effort devant étre appliqué au dit systéme pour rompre son étanchéité est un effort radial,
¢’est-a-dire orthogonal & I’axe longitudinal AB.

Si la pression augmente dans un systéme de purge a tenue axiale en position fermée, la
partie méle va avoir tendance a étre poussée vers I’extérieur du systéme sous I’effet de la
pression. Ce déplacement va faire passer le systéme en position ouverte et va entrainer la fuite
du systéme de purge.

Dans le cas du systéme de purge selon I'invention, lorsque la pression augmente dans
le systéme la partie male du robinet n’est pas entrainé en rotation et ne peut donc pas passer
en position ouverte. De plus, la partie mile est maintenue solidaire en translation du boitier
par I’épingle 24. Méme si I’épingle présente un jeu permettant le déplacement de la partie
male du robinet le long de 1’axe longitudinal AB, le déplacement de la partie male reste faible
et le joint torique bas 18 est toujours au contact de la partie femelle 8 du boitier. Ainsi, le
passage du fluide au travers de la partie débouchant 22 est impossible. La course du robinet
nécessaire pour passer en position ouverte est trop importante pour étre induite par une

surpression au sein du systéme de purge ou par un simple jeu de 1’épingle.
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La résistance a la pression du systeme selon I'invention est donc supérieure aux
systemes traditionnels.

L’épingle 24 et la seconde pente de guidage 26 peuvent venir en complément de la
came de guidage 12 mais peuvent €galement la remplacer. Dans ce cas, I’épingle 24 et la
pente de guidage 26 sont les seuls €éléments a transformer le mouvement de rotation du
robinet en mouvement de translation. Le robinet 6 peut €galement posséder une seconde dent
28 située au niveau de la pente de guidage 26. Cette dent 28 permet de faire passer I’épingle
24 d’une position serrée a une position desserrée.

Lorsque I'utilisateur souhaite appliquer un mouvement de rotation au robinet autour de
I’axe longitudinal AB, I’épingle 24 est bloquée par la dent 28. L’utilisateur applique alors un
effort en rotation autour dudit axe et I’épingle 24 vient chevaucher la dent 28. L’épingle est
alors en position desserrée et permet le mouvement de translation de la partie male lors de son
passage d’une position ouverte a une position fermée et inversement.

Selon ce mode de réalisation, I’épingle ne peut passer d’une position serrée a une
position desserrée que par I’application par I'utilisateur d’un effort en rotation autour de 1’axe
longitudinal AB. La dent 28 constitue donc €galement une sécurité supplémentaire pour
prévenir 1’ouverture involontaire du systeme de purge selon I’invention.

La transformation du mouvement de rotation du robinet en un mouvement de
translation, quel que soit le mode de réalisation, permet de fournir un systeme de purge fiable,
simple d’utilisation et possédant une bonne tenue hydraulique.

L’invention a été décrite ci-dessus avec 1’aide de modes de réalisation présentés sur les
figures, sans limitation du concept inventif général.

Bien d’autres modifications et variations se suggerent d’elles méme a ’homme du
métier, apres réflexion sur les différents modes de réalisation illustrés dans cette demande.
Ces modes de réalisation sont donnés a titre d’exemple et ne sont pas destinés a limiter la
portée de I’invention, qui est déterminée exclusivement par les revendications ci-dessous.

Dans les revendications, le mot « comprenant » n’exclut pas d’autres éléments ou
étapes, et D'utilisation de D'article indéfini « un » ou «une » n’exclut pas une pluralité. Le
simple fait que différentes caractéristiques sont énumérées en revendications mutuellement
dépendantes n’indique pas qu’une combinaison de ces caractéristiques ne puisse E&tre
avantageusement utilisée. Enfin, toute référence numérique utilisée dans les revendications ne

doit pas €tre interprétée comme une limitation de la portée de I’invention.
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REVENDICATIONS

1. Systtme de purge (2) pour commande hydraulique, notamment pour commande
hydraulique d’embrayage de véhicule automobile, comprenant au moins un boitier (4) et un
robinet (6), dans lequel :

- le boitier comprend une partie femelle (8) recevant une partic male (10) du
robinet, la partie méle étant montée mobile autour d’un axe longitudinal (AB) du robinet entre
une position ouverte dans laquelle le passage du fluide au travers de la partie femelle du
boitier et de la partie male du robinet est autorisée et une position fermée dans laquelle le
passage du fluide au travers de la partie femelle du boitier et de la partie male du robinet n’est
pas autorisé,

- la partie male du robinet et la partie femelle du boitier étant configurées de
sorte qu’un mouvement de rotation du robinet, par exemple d’un angle compris entre 60° et
180°, autour dudit axe longitudinal du robinet entraine un mouvement de translation de ladite
partie mile le long dudit axe entre les positions ouverte et fermée.

2. Systeme de purge pour commande hydraulique selon la revendication 1, comportant
une €épingle (24) maintenant le boitier et le robinet solidaires ’un de I’autre.

3. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication précédente,
dans lequel la partie male du robinet posséde une pente de guidage (26) au niveau de I’épingle
(24), ladite épingle étant en interaction avec ladite pente de guidage de maniére a participer a
la transformation du mouvement de rotation du robinet (6) en mouvement de translation.

4. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication précédente,
dans lequel le boitier (4) comporte une came de guidage (12) ayant la méme inclinaison que la
pente de guidage (26), le robinet comporte une dent (14), ladite dent étant en appui contre
ladite pente de guidage et permettant lors de la rotation du robinet d’entrainer le robinet en
translation.

5. Systtme de purge pour commande hydraulique selon I’'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel la partie male du robinet comporte au moins un joint
torique haut (16) et un joint torique bas (18), le joint torique haut assurant 1’étanchéité entre le
boitier (4) et le robinet (6) quelle que soit la position du robinet autour de son axe longitudinal
(AB), le joint torique bas (18) n’assurant I’étanchéité entre le boitier et le robinet que lorsque

ledit robinet est en position fermée.
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6. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication 5 dans lequel
le joint torique bas (18) a un diamétre inférieur au joint torique haut (16).

7. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication 5, dans lequel
le joint torique bas (18) a un diamétre sensiblement égal au diamétre du joint torique haut
(16).

8. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication précédente,
dans lequel le robinet (6) comprend un canal d’évacuation (20) ayant au moins une partie
débouchant (22) au niveau de la partie male du robinet, ladite partie débouchant étant située
entre les deux joints toriques (16) et (18).

9. Systeme de purge pour commande hydraulique selon 1’une des revendications 5 2 8,
dans lequel la partie male (10) du robinet et la partie femelle (8) du boitier au niveau du joint
torique bas (18) possédent respectivement un diamétre inférieur a la partie male du robinet et
la partie femelle du boitier au niveau du joint torique haut (16), de sorte qu’en position
ouverte seul le joint torique haut est au contact de la partie femelle du boiter, permettant ainsi
le passage du fluide au travers du canal d’évacuation (20) et de sa partie débouchant (22).

10. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication 4 ou I’une
des revendications 5 & 9 prises en combinaison avec la revendication 4, dans lequel le robinet
(6) posséde une seconde dent (28) permettant de bloquer 1’épingle (24) lorsque ledit robinet
est en position ouverte et/ou en position fermée.

11. Systtme de purge pour commande hydraulique selon I'une quelconque des
revendications précédentes, dans lequel le passage de la position fermée a la position ouverte
entraine une translation de 3mm a 10mm de la partie male du robinet le long de I’axe
longitudinal (AB).

12. Systéme de purge pour commande hydraulique selon la revendication 8 ou 1’une
des revendications 9 a 11 prises en combinaison avec la revendication 8, dans lequel le canal
d’évacuation comprend une seconde partie débouchant (30) au niveau de la partie du robinet
complémentaire a la partie mile dudit robinet.

13. Composant de tuyauteriec pour commande hydraulique, notamment pour
commande hydraulique d’embrayage, comprenant un systéme de purge (2) selon I’une

quelconque des revendications précédentes.
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