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Dispositif de coupiage et de découpliage d'un coupleur de
cible alectr:gque et d'un attelage mecanique 4 tampon

central pour venicules sur rails.

L'invention a trait a un dispositif de couplage et de
découplage d'un coupleur de c8ble é&lectrique et d’'un
attelage mécanique a tampon central selon l'énoncé de la

revendication 1.

Une transmission composee d'un gquadrilatere articulé,
exécutée comme coulisse-manivelle % mouvement va-et-vient
est généralement connue du manuscrit "Getriebelehre I",
prof. D.-Ing. B. Dizioglu, UT Brunswick, 1974, Page 9.
Tournant autour d'un palier fize, un bras d'entrainement
actionne 4 son extrémité un coulisseau qui se déplace en
ligne droite le long d'un  rail-guide. Une barre
coulissante, perpendiculaire a la glissiére et guidée dans
un palier fixe est fixée au rail-guide. Par cette
disposition, le mouvement rotatif du bras d‘entrainement
engendre un mouvemant longitudinal du rail-guide et
pefpendiculaire a la glissiére et & la barre coulissante
qui vy est fixée. Alnsi, le rail-guide et la barre
coulissante forment une croix. Lors d'une rotation de
180°, dans le sens des aiguilles d'une montre, du bras
d'entrainement et partant d'une position paraliléle a celle
de la barre coulissante, chaque point de la barre
coulissante se déplace dans le sens axial de la barre
coulissante, d'une position finale avant & une position
finale arriére. Une rotation ultérieure dans le méme sens
entraine chaque point de la barre coulissante de la
position finale arriére de nouveau dans la pésition avant,
c.-a-d. a chagque tour complet du bras d'entrainement,
chaque point de la barre coulissante passe de la position
finale avant, par la position finale arriére de nouveau
dans la position finale avant. Une rotation dans le semns
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oppose entraine également chaque point de la barre
coulissante de la position finale arriere de nouveau dans

la position finale avant.

L'EP-0 339 348 Al appiique ie principe décri:t ci-dessus,
généralement connu d'une coulisse-maniveile & mouvement en
va-et-vient pour le mécanisme de commande d'un coupleur de
cible électrigque pour véhicules sur rails. La fagon
d'accoupler le dispositif de couplage et de découplage
pour 1'accouplement mécanigue et le coupieur de céble
électrique nécessite pour chaque cycle de couplage une
commande séparée du coupleur de cable électrique et du
mécanisme de déverrouillage de 1'accouplement mécanique.
de sorte que., lors de la mise en marche de l'entralinement
rotatif du coupleur de cable électrique, & chaque cycle de
couplage, le raccgrdement, c.-a=-d. le couplage & l'aide du
mecanisme de déverrcuillage doit é&tre choisi et commandé
séparement par " le personnel de service, au cas ol !'empioil
du mécanisme de déverrouillage serait nécessaire. Le
contact sans ¢lissement entre l'entrainement rotatif et le
coupieur de <cable électrique doit étre dégageable, le
dernier train d'engrsnages d'un réducteur disposé entre
l'entrainement rotatif et le coupleur de <cdble, se
trouvant dans le flux des forces, pouvant &tre mis hors de

prise.

Le but de l'invention est de reéaliser un dispositif de

couplage et de découpliage d'une construction compacte pour

un coupleur de cédble et un attelage mécanique & tampon
central pour véhicules sur rails, de telle fagon que la
séquence des operaticons de couplage et de découplage d'un
attelage mécanique & tampon central et d'un coupleur de
cible électrique par 1'appiication d'une commande commune
pour le mécanisme sont liés & un effort. plus particu-
lidrement manuel, de contrdle minimal, la réalisation du
dispositif de couplage et de découplage permettant, en cas
de besoin, une commande manuelle du coupleur de cidble par
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une simple commutation, aussl lorsque la commande a
distance de la fermeture de l'attelage meécanique a tampon

central par l'entrainemant rotatif est maintenue.

Ce but est atteint par la theése énoncee dans la

revendication 1.

Par la reaiisation du dispositif de couplage et de
découplage selon l'invention, le déclenchement et la
séquence des mouvements de la commande du coupleur de
cible électrique et de l'attelage mécanique & tampon
central en service normal automatique sont forcément liés
de facon fiable et n'exigeant qu'uﬁ faible effort, plus
par;iculiérement manuel, de commande par un arbre,
respectivement un arbre . creux, en utilisant un
entrainement rotatif commun. Ce qui est le cas tant pour
1'opération dg couplage que pour 1'operation de
découplage. Pour le service special, le couplage forceé est
réalisé par simple couplage, i savoir en déplagant 1'arbre
dans le sens axial, suivant les besoins, en le soulevant.
Ceci est utile, afin de pouvoir executer de fagon manuelle
le couplage ou le découplage du coupleur de cdble
glectrique et de l'attelage mecanique & tampon central en
cas d'une panne de l'entrainement rotatif, ou bien pour
encore permettre un déverrouillage a distance de la
fermeture mécanique de l'attelage 4 tampon central dans
les cas ol les coupleurs de cdble électrique existants ne

sont pas utilises.

Des déveioppements avantageux du but suivant l'invention
sont énoncés dans les revendication secondaires.

Un exemple de réalisation de l'invention est décrit
ci-aprés & l'aide d'un plan.

La figure 1 représente une vue latérale partiellement en
coupe d'un dispositif de couplage et de découplage suivant
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l'invention, et

la figure 2 &tant une representation des sequences des
mouvements et des positions du Dras d'entrainement et du
levier de déccuplage iors de l'opération de couplage et de

découplage et apres cetts operation.

Un coupleur de cdble 2 guidé longitudinalement de maniére
coulissante et dans le sens de l'axe du coupleur est
disposé & l'attelage mecanique 4a tampon central 1. dans
l'exemple de réalisation le coupleur de cédble 2 est
disposé et guidé sur l'attelage a tampon central. Le
coupleur de céble 2 et une fermeture mécanique 3 de
l'attelage & tampon central sont reiiés l'un a4 l'autre par
un dispositif de couplaqelec de découplage. Le dispositif
de couplage et de’ découpiage posséde un  entrainement
rotatif 4, plus particuliérement un moteur électrique,
pouvant tourner dans les deux sens, actionnant par un
réducteur 5 non seulement le coupleur de cdble 2, mais
aussi la fermeture mécanique 3. L'entrainement rotatif 4
entraine une roue dentée §, étant, par un organe a4 cran
d'arrét a une de ces faces latérales, reliée & une partie
inférieure Ta d'un arbre creux 7 disposé
perpendiculairement a 1'axe du coupleur, pour la

transmission du couple.

L'axe de rotation de la roue dentée 6 et la partie 7a de
l'arbre creux coincident. Le manteau extérieur de la
partie 7a de l'arbre rsux est supporté par des paliers
dans le boitier 8. La partie 7a de l'arbre creux 7
posséde, 4 sa partie supérieure, une glissiére annulaire
9, s'appuyant sur le bord du beitier 8, a l'endroit du
passage de la partie 7a de l'arbre creux par le boitier 8.
Au-dessus du boitier 8 un levier de découplage 10 s'étend
depuis la partie 7a de l'arbre creux et dans le sens
radial, possédantl une came de déverrcuillage l0a, disposée
de telle fagon qu'elle peut &tre déplacée dans la zone de



fonctionnement d'un organe de déverrouillage 11 de la
fermeture mécanigue 3. En outzs, une came de commutation
25 est disposée a la partie 7a de l'arbre creux, au-dessus

du boitier 8.

Une fermeture avec crochets en disque rotatifs 12 est
prevue en tant que fermeturse mécanique, supportée dans la
téte de couplage 14 par des boulons princlpaux 13. Des
accoupiements avec des crochets en disque 12 sont

généralement connus. par exemple du DE-PS 188 845 ou du
DE-PS 660 833.

Une partie centrale 7b de l'arbre creux est disposee
au-dessus de la partie inférieure 7a de l'arbre creux, qul
est relide rigidement dans le sens de rotation 4 un arbre
15. L'arbre 15 est guidé dans la partie Ta de 1'arbre
creux de telle fagon qu'il peut tourner et gtre déplacé
lonqitudinalemeﬁt et, d'une part. dépassant vers le bas le
boitier 8 par une allonge 15a et, d'autre part, la partie
7b de l'arbre creux vers le haut, jusqu'a l'intérieur de
la zone d'une partie 7c de l'arbre creux. L'arbre 15 est
guidé de £fagon coulissante longitudinalement dans la
partie 7c de l'arbre creux. Le manteau extérieur de la
partie supérieure 7c de l'arbre creux est supporté dans le
boitier 16. Les parties 7a, 7b et 7c de l'arbre creux
sont munies d'organes 4 crans d'arrét 17 a leurs
extremités opposées, permettant une transmission du couple
de la partie inférieure 7a de l'arbre creux 4 la partie 7c
de l'arbre creux, les organes a cran d'arrét 17 entre la
partie inférieure 7a de l'arbre creux et la partie
centrale 7b de l'arbre creux pouvant é&tre déclenchés par
un déplacement longitudinal l'un par rapport & l'autre et
3 l'encontre de l'effort d'un ressort 18.

Un bras d'entrainement 19 est fixé rigidement dans le sens
de rotation i l'extrémité supérieure de la partie 7c de
l'arbre creux, s'étendant dans le sens radial et étant,
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pour des raison de representation. place sur l'aze de
rotation de fagon decaiee angulairement par rIapport au
levier de déccupiage 10, par exemple de 90°. La nécessité,
ainsi gque l'importance d'un décalage angulaire deépend de
la position de 1'organe de déverrouillage 11 de la
fermeture mécanique 3 dans la zone de pivotement de la
came de déverrouillage 10a du levier de découplage 10. Au
bout du bras d'entrainement 19 une sonde 20 est disposée,
s‘engageant dans un rail-guide 21, dispose
transversalement par rapport a l'axe de couplage. Un
support 22 est placé sur la face dirigée vers le plan de
couplage du rail-guide 21, portant le coupleur de cédble
électrique 2. Le coupleur de cédble élgctrique 2 est placé
et gquidé sur le dessus de l'attelage & tampcn central 1,
de fagon permettant le déplacement longitudinal dans le
sens de l'axe de ,couplage. Entre le support 22 et le
coupleur de cdble 2 un ressort de pression 23 est prévu,
agissant dans “le sens de l'agxe de couplage, afin
d'engendrer et de maintenir de fagon fiable la pression de
serrage nécessaire du coupleur de cdble 2 dans sa position

engagée.

La commande du coupleur de cdble électrique 2 par le bras
d'entrainement 19 est reliée automatiquement a4 la commande
de l'organe de déverrouillage 11 de la fermeture 3 du

levier de découplage 10 de l'attelage a tampon central 1,

par l'arbre creux 7.

Il est utile de prévoir un angle de pivotement de 180° du
bras d'entrainement 19, parce que cela permet de réaliser
ainsi la position finale du bras d'entrainement 19 a
atteindre chague fois, et donc le coupleur de cdble 2 qui
v est lié, par un seul pivotement, soit vers la droite,
soit vers la gauche du bras d'entrainement 19, l'angle de
pivotement restant inchange.

Une opération de couplage et de découplage du coupleur de

‘~—
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cdbie électrique 2 et de l'attelage mecanique 4 tampon
central 1 est décrite ci-apres. en se reéférant plus
particuiiérement & la figure 2. Pour ce faire il est
entendu que l'attetage & tampon central ! et le coupleur
de cable 2 cooperent avec un atteiage a tampon central

identique 1' et avec un coupleur de cible identique 2°'.

L'indication des indices identiques se fait en donnant les

mémes numeros de référence munis d'une apostrophe.

Lors de l'opération de couplage de l'attelage & tampon

central 1 avec un attelage & tampcon central 1', les
parties des fermetures mécaniques 3, 3' entrent en contact
et les fermetures 3 et 3J' passent de la position prét au
couplage dans la position couplée, dans laquelle elles
peuvent &tre bloquées par des pressions de ressort.

A la fin de l!"opération de verrouillage ou en dtroit
rapport temporel avec Ll'opération de verrouillage. un
dlément de déclenchement 24' de l'attelage &  tampon
central 1' déclenche un commutateur 26 de l'attelage a
tampon central 1 et un é&lément de déclenchement 24 de
1'attelage & tampen central 1 déclenche un commutateur 26"
de 1l'atteiage a tampon central 1'. Les opeéerations se
déroulant pour coupler le coupleur de cdble dlectrique 2,
2' gsont identiques des deux cétes de couplage, de sorte
gu'une seule explication pour un seul céte de couplage
suffit pour la description de l'operation de couplage.

Le commutateur 26 déclenche 1'entralnement rotatif 4.
Selon la figure 2, l'entrainement rotatif 4, Dpar le
réducteur 5. déplace le bras d'entrainement 19, disposé a
l'arbre 15 depuis la position - a) découplée - Par le
mouvement de rotation - b) coupler - dans la positien - ¢)
couplée - sur 180° dans le sens contraire de celui des
aigquilles d'une montre. Par son élément de guidage 20, le
bras d'entrainement 19 s'engage dans le rail-guide 21 et
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lors du pivotement autour de l'axe de 1'arbre 15, déplace
le coupieur de cable 2 depuis la position finale arriere
dans la position finale avant prévue. L'arbre creux 7.
dépilacé sur 130° par l'entrainement rotatif fait pivoter
le levier de découpiage 10, dans ce sens de rotation, la
came de déverrouillage 10a, qui y est disposée, ne
s'engageant pas dans la fermeture 3 de l'attelage a tampon
central 1, étant déverrouillée. Apres avoir parcouru
l'angie de pivotement prévu, la came de commutation 285,
reliée a la partie 7a de l'arbre creux, arrive dans la
-one de commutation d'un interrupteur de fin de course 27,
disposé dans l'attelage & tampon central 1, déclanchant la
déconnexion de l'entraine- ment rotatif 4. Le bras
d'entrainement 19 a amené le coupleur de cdble 2' dans la
position £finale avant (figure 2, c¢)). Les séguences du
c6té de l'attelage & tampon central 1' sont identiques.

Pour déclencher une opération de couplage du cdté de
l'attelage & tampon central 1 par un dispositif de
commande depuis la position selon la figure 2, ¢) par le
mouvement de rotation selon la figure 2, d) dans la
position seion la figure 2, a) les parties 7a, 7b, et T7¢
de l'arbre crsux font pivoter le bras d'entrainement 19
dans le méme sens de rotation que lors de [l'operation de
couplage aprés que l'entrainement a été mis en marche. Par
l'aiément de guidage 20 et le rail-quide 23, le coupleur
de caple 2 etant, depuis ia position finale avant, déplace
longitudinalement du plan de couplage Vers l'arriére dans
le sens de leur articulation. Apraés le déplacement du
coupleur de cdble 2, du meins sur une distance, étant
déterminée par une séparation slire des contacts
électriques du coupleur de cable 2, le levier de
déverrouillage 10 avant été déplacé dans le méme sens,
ensemble avec la partie 7a de 1'arbre creux. déverrcuille
la fermeture 3 de l'attelage A& tampom central 1, par la
came de déverrouillage 10a prévue. De par le
déverrouillage de la fermeture 3 d'un cdté du systéme de

N
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couplage de l'attelage & tampon central 1. 1', le systéme
de couplage est déverrouillé et peut en principe &tre
séparé mécaniquement. Dans ce Sens de rotation seleon la
figure 2, le levier de découplage 10 est disposeé étant
déphasé en avant par rapport au bras d'entrainement 19, la
necessité et l'importance d'un décalage angulaire
dépendant pourtant de la position de l'organe de
déverrouillage 11 dans la zone de pivotement de la came de
déverrouillage 10a, comme déja expliqué a la page 5. Pour
un bon fonct:ionnement il est seulement essentiel que la
came de déverrouillage 10a actlionne temporellement, apres
le déplacement du coupleur de cable 2, l'organe de
déverrouillage 11 pour le déverrouiﬁlage' de la fermeture
3, du moins sur une distance déterminée par la séparation
certaine des contacts électriques du coupleur de céble.
Aprés avoir parcouru l'angie de pivotement de 180°, la
came de commutation 25, reliée & la partie inférieure 7a
de 1'arbre creux arrive dans la zone de commutation d'un
interrupteur de £fin de course 29 de la commande et
déclenche une impuision de commutation, provocaht par le
dispositif de commande la mise hors circuit de
l'entrainement rotatif 4. Le coupleur de cdble 2 est amené
dans la position finale arriére. Ceci termine 1'opération
de découplage de l'attelage a tampon central, déclenchant

le découplage.

Du cdte de Ll'attelage a tampon central 1°, l'operation de
découpiage du coupleur de cédble 2' et de l'attelage a
tampon central 1' est déclenchée par l'opération de
découplage du coupleur de cdble 2 par une dispesition de
couplage 28, 28'.

La disposition de couplage 28' déclenche 1l'entrainement
4', son sens de rotation étant prévu maintenant dans le
gens contraire & celui de l'entrainement rotatif 4 de
1'attelage a tampoh central 1.
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Par e raducteur 5', l'entrainsment 4' actionne le bras
d'entrainement 19, dispese a la partie 7'c de l'arbre
creux. Le sens de rotation de la partie 7'c de -L'arbre
creux est opposeé au sens de rotation de la partie 7c de
l'arbre creux de i'atteiage & tampon central 1. Par som
éiément de guidage 20', le bras d'entrainement 19 s'engage
dans le rail-guide 21' et lors du pivotement autour de
l1'axe de la partie 7'cC de l'arbre creux il déplace le
coupleur de c¢&ble 2' dans la position finale arriere
prévue. Dans ce sens de rotation, le levier de découplage
10', relié a la partie 7'c de l'arbre creux se déplace en
pivotant, sans que la came de déverrouillage 10'a actionne
l'organe de déverrouillage 11 de la férmeture 3°'.

Le couplage automatique du mouvement de pivotement du bras
d'entrainement 19 et du levier de découplage 10 est
réalise de telle fagon qu'il peut &tre supprimé. En
soulevant 1'arbre 15, gquidé dans la partie 7a de l'arbre

creux de maniédre coulissante dans le sens longitudinal,

vers la rallonge 15a, la partie 7b de l'arbre creux qui v
est relide de fagon rigide dans le sens de rotation est
soulevée & l'encontre de 1'effort du ressort 18, les
organes & cran d'arrét 17 entre la partie inférieure 7a de
l'arbre creux et la partie centrale 7b de l'arbre creux
étant mis hors de service. Un pivotement du bras
d'entrainement 19 et par conséquent un dépiacement du
coupleur de cable 2 est donc découplé de l'entrainement
rotatif 4 et rendu possible par le levier de découplage 10
et eoffectivement réalisable manuellement. En outre, dans
la position soulevée de l'arbre 15, un pivotement du
levier de  découplage 10, découplé par le bras
d'entrainement 19, est également réalisable au moyen de
l'entrainement rotatif 4. Une commande manuelle
indépendante, découplée par un dispositif de couplage et
de découplage & commande & distance, de la fermeture 3
pour le déverrouillage de l'attelage mécanique a4 tampon
central 1 par un levier & main non représenté est
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évidemment également prevue.

En principe, il est également possible de prevoir le
dispositif de couplage et de découplage seion l'invention
pour la commande de plus d'un coupleur de cédble 2, par
exemple de deux coupleurs de céble, disposeés latéralement
ou au dessus et en dessous de l'atteiage & ‘tampon central
1, par Ll'entremise d'un reducteur de distribution non
représenté, dispose entre le levier de découplage 10 et

les bras d'entrainement 19.
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Revendications

i.- Un dispesit:i de ccuplage =t de découpiage pour un
coupleur de cdble ainsi gu'un attalage mécanigue & tampon
centrai pour venicules sur rails, le dispositif de
coupiage et de découpiage pouvant &tre commandé par un
entrainement rotatif, qui par ua réducteur amene aussi
bien le coupieur de cible alternativement dans une
position finale coupiée avant ou dans la position finale
découpiée arrisre, qu'il est prévu a la commande d'un
organe de déverrcuillage d'un atteiage & tampon cencral et
oi le coupileur de céble est disposé et guidé & l'attelage
i tampon central de £fagon coulissante dans le sens de
]'axe de coupiage et le réducteur posseédant un arbre,
disposé perpendiculaizrement par rappert & l'axe de
couplage, sur lequel un bras d'entrainement est fixé de
fagon rigide dans le sens de rotation., s'engageant dans un
guide-rail du coupieur de céble, disposé
perpendiculairement 3 l'axe de coupiage, et étant prevu
comme élément de commande direct du coupleur de cdble et
donc d'une chaine cinematique. réalisé en tant que
coulisse-maniveile & mouvement va-et-vient, caractérisé en
ce que l'arbre (15} est guidé dans une partie inférieure
(7a) d‘'un arbre creux (7) de facon tournante et
coulissante dans le sens longitudinal., se composant d'une
partie inférieure (7al, d'une partie centrale (7b) et
d'une partie supérieure (7c), l'arbre (13} dépassant d'une
part un boitler (8) vers le bas par une rallonge (15a) et
d'autre part la partie centrale (7b) de l'arbre creux Vers
le haut jusque dans la zone de la partie supérieure (7¢)
de l'arbre creux, dans laquelle ceiui-ci est guidé de
maniére coulissante dans le sens longitudinal, mais rigide
dans le sens de rotation, la partie supérisure (7c) de
l'arbre creux &tant reiiée au bras d'entrainement (19) de
manisére rigide dans le sens de rotatiom, la partie
inférieure (7a) é&tant reliée de fagon permanente iun
entrainement rotatif (4) afin de transmettre le couple, un
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levier de découplage (10) avec une came de déverrouillage
(10a) étant dispesé de maniére rigide dans le sens de
rotation, pouvant &trs amené dans la zone de couplage d'un
organe de déverrouillage (11] de la fermeture (3)
mecanique, la partis centrale (7b) étant disposee
au-dessus de la partie inférieure (7a), dtant reiiée a
L'arbre (15) de maniere rigide dans le sens de rotation.
les extrémités opposées des parties (7a), (7b) et (7c) de
l'arbre creux étant chacune munies d'organes & cran
d'arrét (17), permettant une transmission du couple de la
partie inférieure (7a) de 1'arbre creux & la partie
supéricure (7c) de l'arbre creux. les organes a cran
d'arrét (17) entre la partie inférieure (7a) de l'arbre
creux et la partie centrale (7b) pouvant &tre mises hors
de prise par le déplacement axial de la partie centrale
(7b) de l'arbre creux sur l'arbre (15) dans le sens de la
partie supérieure (7c) par rapport & la partie inférieure

~

(7a) et a l'encontre de l'effort d'un ressort (18).

2.- Dispositif de couplage et de découplage suivant la
revendication 1, caractérisé en ce dque le levier de
découplage (10) et le bras d'entrainement (19) sont reliés
automatiquement par l'arbre (15) et les parties (7a), (7b)
et (7¢) de l'arbre creux, la came de déverrouillage (10a)
actionnant le coupieur de cdble (2) temporellement dans la
position finale arriere aprés le début du déplacement et
qu'apres 1'exécution compléte de l'opération de
verrouillage ou en étroite relation temporelle avec
l'opération de verrcuillage de l'attelage mécanique a
tampon central (1), le bras d'entrainement (19) ameéne le
coupleur de cdble (2) dans la position finale avant.

3.- Dispositif de couplage et de découplage suivant la
revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que 1'entrainement
rotatif (4) peut &tre enclenché dans les deux sens- de

rotation.

—

23

b
R,
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4.- Dispositif de couplage et de découpiage suivant l'une
ou plusieurs des revendications 1 a4 3, caractérisé. en ce
que Ll'arbre cresux (7) peut &tre pivoté depuis la position

cocuplée du coupleur de cable (2), c.-a-d. depuis la
position finaie avant, dans la position découplée du
coupleur de céble (2], c.-a-d. dans la position £finale

arriére, soit par une rotation Vers la droite, soit par

une rotation vers la gauche.

5.- Dispositif de couplage et de découplage suivant l'une
ou plusieurs des revendications 1 & 4, caractérisé en ce
que l'angle de pivotement du bras d'entrainement (19) est
fixé a 180° surant un cycle de commutation.

6.- Dispositif de couplage et de déccuplage suivant l'une
ou plusieurs des revendications 1 & 5, caractérisé en ce
que la came de déverrouillage (10a), lors du pivotement
depuis la position angulaire que celle-ci occupe dans la
position finalie avant du coupleur de cable (2) dans la
position angulaire que celle=-ci occupe dans la position
finale arridre du coupleur de c@ble (2), n'actionne pas
l'organe de déverrouillage (11) pour le déverrouillage de
la fermeture mécanique (3), dans un sens de rotation de la
partie inférieure (7a) de l'arbre creux oppose a celui de
la partie inférieure (7a) de l'arbre creux lors de

1'opération de couplage (figure 2).

7.- Dispositif de couplage et de découplage suivant l'une
ou plusieurs des revendications 1 & 6, caractérisé en ce
qu'au moins une came de commutation (25) est relide de
facon rigide dans le sens de rotation a la partie
inférieure (7a) de l'arbre creux, pouvant &tre pivotée
dans la zone de commutation d'au meins un interrupteur de
fin de course (27). (29) pour déclencher l'entrainement

rotatif.
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coupiage et de découplage suivant l'une

8.- Dispositif de
ou plusieurs des revendications ! a 7, caractérisé en ce

reur de distribution pour la commande de plus

qu'un réduc
levier de

d'un coupieur de cdble (Z) est dispose entre le
découplage (10) et le bras d'entrainement (19).
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